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LISTA DE PARAMETROS DO INVERSOR SERIE ME700

TABELA DE POTENCIAS DOS INVERSORES ME700

Tensdo nominal
da fonte de
alimentacao

Modelo

Poténcia do
motor aplicavel
(kW)

Corrente de saida
nominal para
servico pesado

Corrente de saida
nominal para
servico leve (A)

(A)
ME700-OR4-28B 0,4 2,8 3,2
CA Monofasica | ME700-OR7-2B 0,75 4.8 5.0
/Trifasica

200V-240V ME700-1R5-28B 15 8 8.5
ME700-2R2-2B 2.2 10 5

ME700-OR7-3/38B 0,75 2,5 3
ME700-1R5-3/38B 15 4,2 46
ME700-2R2-3/3B 2,2 5.6 6.5
oiesica | ME700-4R0-3/3B 4,0 9,4 10,5
ME700-5R5-3/3B 5.5 13 15,7
ME700-7R5-3/3B" 7.5 17 20,5
ME700-9RO-3/3B" 9,0 20 236

*Lancamento em breve 7,5 e 9,0 kW, 380 V

=
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mercosul c¢

AUTOMACAO

MODELO: ME700-2R2-3B

POTENCIA: 2.2 kW 50/60Hz
ENTRADA: 3F 340-460V(U IN) 6.7A
SAIDA: 3F 0-UIN 0-600Hz 5.6A

IP20

CNPJ 15.568.388/0001-07 CAXIAS DO SUL-RS

N

PRODUZIDO NA RPC

P

ME 700

- 2R2

ME: Mercosul

700: Modelo da séric

Poténcia de carga compativel

OR7

IR5 2R2 4R0

SRS

0,75 kW

L5kw | 22kW | 40kW

5,5 kw

,_‘JLB

B = Brake: Unidade de frenagem integrada

Sem ¢ “B”: Sem unidade de frenagem

Tensao de cntrada:

2 = Trifsico 220 V
3 =TrifAsico 380 V
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[tem

Especificacao

Fonte de
Energia

Tensao nominal da rede.

Trifasico 340V-10% a 460V+10%,
Monofasico/trifasico 200V-10% a
240V+10%;

50-60Hz 3 5%; taxa de desequilibrio de

tensdo: <3%

Saida

Tensdo maxima de saida.

A tensdo maxima de saida é a mesma que
a tensdo de entrada.

Corrente de saida nominal.

Saida continua de 100% da corrente

nominal.

Corrente maxima de sobrecarga.

150% da corrente nominal para servico
pesado por 60 segundos.

120% da corrente nominal para servico leve
por 60s.

Funcdes basicas de controle

Modo de conducéo.

Controle V/F (VVF); Controle Vetorial SVC.

Modo de entrada.

Entrada de frequéncia (velocidade)

Modo de controle de inicio e Parada.

Teclado, terminal de controle (controle de

duas linhas e controle de trés linhas),

comunicacao.

Faixa de controle de frequéncia.

0,00-600,00Hz/0,0-3000,0Hz

Entrada digital: 0,01 Hz/0,1 Hz

Resolucdo de frequéncia de entrada. Entrada analdgica: 0,1% da frequéncia
maxima.
Faixa de controle de velocidade. 1:50 (VVF)

Precisdo do controle de velocidade.

Velocidade sincrona nominal 3 0,2%

Tempo de aceleracao e
desaceleracado

0,01s a 600,00s / 0,1s a 6.000,0s / 1s a
60.000s

Caracteristicas de tensdo/frequéncia

Tensao de saida nominal: 20% a 100%,
ajustavel.
Frequéncia de referéncia: 1 Hz a 600

Hz/3.000 Hz
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Aumento de torque.

Curva de aumento de torque fixa.
Qualguer curva V/F é aceitavel.

Torque inicial.

150%/1Hz (VVF)

Autoajuste da tensdo de saida.

Quando a tensdo de entrada muda, a
tensdo de saida permanece praticamente

inalterada.

A corrente de saida é limitada
Limite de corrente automatico. automaticamente para evitar disparos

frequentes por sobrecorrente.

Frequéncia de frenagem: 0,01 até a

Frenagem CC.

frequéncia maxima. Tempo de frenagem: O
a 30 segundos.

Corrente de frenagem: 0% a 150% da
corrente nominal.

Funcdes basicas de controle Fonte de

Comunicacdo, multivelocidade, analdgica,

entrada de sinal. etc.
Fonte de alimentac¢do de referéncia. 10V/20mA
Poténcia de controle do terminal. 24V/100mA
3
‘G ) o Entrada multifuncional digital de 4 canais:
n Terminal de entrada digital.
) X1-X4
©
_8 Entradas analdgicas de 1 canal:
*E ) o Um canal (Al): tensdo de entrada de O a
O Terminal de entrada analdgica.
P 10V, de O a 5V ou corrente de entrada de 4
_g a 20mA (opcional);
S Saida multifuncional de um coletor aberto
c
LE eumrelé
Corrente maxima de saida do coletor: 50
Terminal de saida digital. mA,;
Capacidade de contato do relé: 250 VCA/3
A ou30VCC/TA
EA-CE normalmente aberta
o O display de LEDS exibe informacdes
‘—3 Display de LED. relevantes sobre o inversor.
0] X .
— N&o é destacavel.
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Protecao

Funcao protetora.

Curto-circuito, sobrecorrente, sobretensao,
subtensdo, perda de fase, sobrecarga,
superaquecimento, perda de carga,
protecao externa, etc.

Condicdes de utilizacao

Localizacéo.

Em ambiente interno, a uma altitude
inferior a 1 km, livre de poeira, gases
corrosivos e luz solar direta. Quando a
altitude for superior a 1 km, a poténcia é
reduzida em 1% por cada 100 m. A altitude
maxima permitida é de 3 km.

Ambiente aplicavel.

-10 °C a +50 °C, 5% a 95% de umidade
relativa (sem condensacdo). Quando a
temperatura ambiente exceder 50 °C, a
poténcia deve ser reduzida em 3% por cada
aumento de 1 °C na temperatura. A
temperatura ambiente maxima permitida é
de 60 °C.

Vibracao.

Menos de 0,59

Ambiente de armazenamento.

-40°C a +70°C

Método de instalacédo.

Pode ser montado na parede ou instalado
dentro do armario.

Nivel de protecao

IP20

Método de resfriamento

Refrigeracao por ventilacdo forcada.
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DIAGRAMA ESQUEMATICO ME700

Resistor de frenagem

Mcce  _MC + PB y
T L —Ta
Fonte de : Lo | u v
alimentagiio — 2 Inversor w
e T ]
trifasica : e 3 "
Quando a alimentagio for monofasica +
220V, conecte quaisquer dois terminais = Aterramento
entre L1, L2 el3
24 V/100 mA 24v-CcoM EAL . .
Contato de saida de relé
R1 30Vhe, l0mAalA
Operagiio 1 EC) 250 Ve, l0mA a3 A
I'rente/reverso
: Veloeidade X2
Terminal de _entrada pré-ajustada 1
multifungdo | Velocidade X3 Y1 L o
pre-gjustaca 2 X4 11 Saida OC (coletor aberto)
coml || 24 V/50 mA
CoM 1
1
F10 V/20 mA -
- , 10V
1 k~5k Q
Polenciometro  9~10 Vi0~20 mA Al1
dc ajuste de
frequéncia GND
Xi AN RS5485
En
Porta de [ A+ [mel[1] [ow]fon]
comunicagio :'L A- 3 B g H
Aterramento  —

DISPLAY DE LEDS PARA PROGRAMACAO E
MONITORAMENTO

&) mercosul
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TABELA DAS FUNCOES DAS TECLAS E
INDICADORES EM UM TECLADO LED

Tecla ou ~
; Nom Fun

Indicador ome uncao

Selecione o numero do parametro e o conteudo do
Ir / Navegar pardmetro atualmente modificado.

Alterar os parametros de monitoramento.

Voltar ao menu anterior.

Voltar Cancele a modificacdo do pardmetro atual quando o
nivel de selecdo do modo de menu estiver ativado no
nivel de monitoramento.

RUN Rodar Quando o controle por teclado estiver ativado,
pressione esta tecla para ligar o inversor.
Quando o controle por teclado estiver ativado,

RESET

Parar/Reiniciar

pressione esta tecla para parar o inversor.
Redefina a protecdo em uso.

=
=

Tecla multifuncional

Pode ser configurado para multiplas funcdes. Por

padrdo, é uma tecla de movimento.

Tecla de incremento

Pressione esta tecla para aumentar o parametro, o
grupo de menu quando o controle por teclado estiver
disponivel.

Tecla de decremento

Pressione esta tecla para diminur o pardmetro, o grupo
de menu ou a configuracdo do parametro quando o
controle por teclado estiver disponivel.

NT

Enter/Salvar/
Confirmar

tecla para confirmar e salvar a
ir para o parametro
teclado estiver

Pressione esta
modificacdo do parametro e
seguinte, quando o controle por
disponivel.

Potencidmetro
Digital

Ajuste a frequéncia através do potencidmetro digital.

Indicador de unidade

LIGADO quando a frequéncia, a corrente e a tensdo sdo
exibidas.

 imEnn

Indicador de direcdo

Este indicador mostra a marcha a ré e apaga durante a
marcha a frente.

={3") de corrida Ele fica LIGADO quando uma determinada frequéncia
esta sendo monitorada ou exibida
. A luz fica acesa quando o inversor estd funcionando,
I Ing;(ceaCcLIjogce)m pisca quando o inversor esta sendo desligado e apagada
(Verde) ¢ apos o inversor ser desligado

I (Vermelho)

Indicador de
protecao

Quando o inversor estiver em modo de protecdo, este

indicador ficard aceso em vermelho.
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TABELA DE INTRODUCAO AOS GRUPOS DE
PARAMETROS

Grupo de parametros de funcéo

FOO o FO1 Grupo de parametros do motor 1
basica
Grupo de funcdes do terminal de Grupo de funcdes do terminal de
FO2 P ¢ FO3 P ¢
entrada saida
Grupo de arametros de Grupo de arametros de
FO4 P P FO5 P P
controle de inicio/parada controle V/F
PLC simples e de alta velocidade Grupo de configuracdo da
Fos b FO7 P iaurac
com multiplos segmentos funcdo de protecao
Grupo de funcdes de
F10 b , ~ ¢ FO9 Grupo de funcdes PID
comunicacao
F12 Grupo de funcdes de teclado e 11 Grupo de parametros
tela selecionados pelo usuario
Fl14 Grupo de parametros do motor 2 F15 Grupo de funcdes auxiliares
Grupo de funcodes de . )
F16 . ~ F17 Grupo de funcdes de E/S virtual
personalizacdo
Grupo de pardmetros de ) .
F18 . F19 Grupo de registro de protecao
monitoramento
Grupo de arametros de
F45 P P

mapeamento livre Modbus




Parametro

Nome do Parametro

Descricdo do Parametro

Unidade

Configuracéao
Padrao

Atributo

FOO

Grupo de parametros de funcao basica.

FOO0.00

Reservado

FOO0.01

Modo de controle de
acionamento do motor 1

O: Controle V/F (VVF)
1: Controle vetorial sem sensor de
velocidade (SVC)

F00.02

Opcdes da fonte de
comando

O: controle do teclado (indicador
LOC/REM LIGADO)

1: controle do terminal (indicador
LOC/REM: DESLIGADO)

2: controle de comunicac¢do (indicador
LOC/REM: piscando)

FO00.03

Opcdes do modo de
controle do terminal

O: terminal RUN (em execug¢do) e F/R
(para frente/para tras)

1: terminal RUN (para frente) e F/R (para
tras)

2: terminais RUN (para frente), Xi (parar)
e F/R (ré)

3: terminal RUN (em execucdo), Xi (parar)
e F/R (para frente/para tras)

FO00.04

Opcdes da fonte de
frequéncia principal A

0O: configuracao de frequéncia digital
F00.07

1. 1A1

6: Configuracdo da frequéncia principal
de comunicacédo (percentagem)

7: Configuracao da frequéncia principal
de comunicacado (frequéncia direta)

8: configuracao do potencidmetro digital

FOO0.05

Opcodes de fonte de
frequéncia auxiliar B

0O: configuracao de frequéncia digital
F00.07

1. 1A1

6: Configuracao de comunicacao de
frequéncia auxiliar (percentagem)

7: Configuracdo de comunicac¢do de
frequéncia auxiliar (frequéncia direta)

8: configuracdo do potencidmetro digital
10: processo PID

11: PLC simples




Opcdes de fonte de
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O: fonte de frequéncia principal A

1: fonte de frequéncia auxiliar B

2: resultados das operacdes principais e
auxiliares

3: alternancia entre a fonte de frequéncia
principal A e a fonte de frequéncia
auxiliar B

4: alternancia entre a fonte de frequéncia

FOO0.06 o o . 0
frequéncia principal A e os resultados da operacdo
principal e auxiliar
5: alternancia entre a fonte de frequéncia
auxiliar B e os resultados da operacao
principal e auxiliar
6: Fonte de frequéncia auxiliar B + calculo
de feedforward (aplicacdo de
enrolamento)
Configuracao de . o .
FOO0.07 o 0,00 até a frequéncia maxima FOO,16 Hz 0,00
frequéncia digital
O: fonte de frequéncia principal A + fonte
de frequéncia auxiliar B
1: fonte de frequéncia principal A - fonte
de frequéncia auxiliar B
2: maior valor das fontes de frequéncia
principais e auxiliares
Opcdes de operacao 3. menor valor das fontes de frequéncia
FOO0.08 o . o - 0
principal e auxiliar principal e auxiliar
4: fonte de frequéncia principal A - fonte
de frequéncia auxiliar B, e o resultado da
operacdo € maior ou igual a zero.
5: fonte de frequéncia principal A + fonte
de frequéncia auxiliar B, e o resultado da
operag¢do é maior ou igual a zero.
Opcdes de referéncia da o o o
o 0: em relacdo a frequéncia maxima
fonte de frequéncia . . .
FOO0.09 N - 1: Relativo a fonte de frequéncia principal 0
auxiliar B em operacao A
principal e auxiliar
Ganho da fonte de
FOO0.10 o o 0,0-300,0 % 100,0
frequéncia principal
Ganho da fonte de
FOO.M 0,0-300,0 % 100,0

frequéncia auxiliar
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Ganho sintético das
FOO0.12 fontes de frequéncia 0,0-300,0 % 100,0
principal e auxiliar
O: frequéncia sintética dos canais
Ajuste analdgico da principais e auxiliares
FO0.13 T L ) 0
frequéncia sintética 1: A1 * frequéncia sintética dos canais
principal e auxiliar
0,00-650,00 (F15,13=0)

FO00.14 Tempo de aceleracao 1 0,0-6500,0 (F15,13=1) S 15,00
0-65000 (F15.13=2)

- 0,00-650,00 (F15,13=0)
Tempo de desaceleracao

FOO0.15 : 0,0-6500,0 (F15,13=1) s 15,00
0-65000 (F15.13=2)

FOO.16 Frequéncia maxima 1,00-600,00/1,0-3000,0 Hz 50,00
O: definido por FO0.18

~ 1 1AT
Opcdes de controle de ] ] .
o ] 6: Ambiente de comunicac¢ao
FO0.17 limite superior de 0
o (percentagem)
frequéncia ) _ , .
7: Configuracdo de comunicacao
(frequéncia direta)
Limite superior de Limite inferior de frequéncia FOO0,19 até a
FO0.18 o . .. Hz 50,00
frequéncia frequéncia maxima FO0O,16
Limite inferior de 0,00 até o limite superior de frequéncia
FOO0.19 o Hz 0,00
frequéncia FOO0,18
L ) O: direcdo consistente

FO0.20 Dire¢do de corrida o 0
1: direcdo oposta
O: Permitir funcionamento para

FOO0.21 Controle reverso frente/para tras 0
1: Proibir a reverséao

Duracdo da zona morta
F00.22 . 0,00-650,00 s 0,00
para frente e para tras
1,0-16,0 (poténcia nominal do inversor:
0,75-4,00 kW)
. . . 4,0 (0,75 ou
o 1,0-10,0 (poténcia nominal do inversor:

F00.23 Frequéncia portadora kHz menos)
5,50-7,50 kW) /20
1,0-8,0 (poténcia nominal do inversor '
11,00-45,00kW)
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1,0-4,0 (poténcia nominal do inversor
55,00-90,00 kW)
1,0-3,0 (poténcia nominal do inversor:
110,00 e superior)
. . O: Invalido
Ajuste automatico da .
FO00.24 o 1: valido 1 1
frequéncia portadora o
2: valido 2
O: Invalido
. ; 1: Modo de supressdo de ruido 1da
Supressdo de ruido da o
FO0O0.25 o frequéncia portadora 0
frequéncia portadora . .
2: Modo de supressao de ruido 2 da
frequéncia portadora
Largura de supressao de
FO0.26 ) 1-20 Hz 1
ruido
0-10: Modo de supressao de ruido 1 da
frequéncia portadora
Intensidade de supressdo |0-4: Modo de supressao de ruido 2 da
FO00.27 . o % 2
de ruido frequéncia portadora
O: supressao de ruido da frequéncia
portadora invalida
F00.28 Opcdes do grupo de O: grupo de parametros do motor 1 o
' parametros do motor 1: grupo de parametros do motor 2
FO0.29 Senha do usuario 0-65535 0
0:0,01Hz
FOO0.31 Resolucdo de frequéncia |1: 0,1 Hz 0
(unidade de velocidade: 10 rpm)
Selecdo da tensao da 0: 380V
FO0.35 i ~ 0
fonte de alimentacéo 1: 440V
FO1 Grupo de parametros do motor 1
. O: motor assincrono comum
FO1.00 Tipo de motor ] o » 0
1: motor assincrono de frequéncia variavel
o ) Dependendo
Poténcia nominal do ]
FO1.01 o 0,10-650,00 kW do tipo de
motor elétrico
motor
Dependendo
FO1.02 Tensdo nominal do motor | 50-2000 V do tipo de
motor
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0,01 a 600,00 (poténcia nominal do

_ Dependendo
Corrente nominal do motor: < 75 kW) )
FO1.03 UM do tipo de
motor 0,1a 6000,0 (poténcia nominal do motor:
motor
> 75 kW)
o ) Dependendo
Frequéncia nominal do ]
FO1.04 0,01-600,00 Hz do tipo de
motor
motor
Dependendo
FO1.05 Velocidade nominal 1-60000 rom do tipo de
motor
Dependendo
Conexao do enrolamento |0:Y P )
FO1.06 do tipo de
do motor T:A
motor
o Dependendo
Fator de poténcia ]
FO1.07 ] 0,600-1.000 do tipo de
nominal do motor
motor
Dependendo
FO1.08 Eficiéncia do motor 30,0-100,0 % do tipo de
motor
1-60000 (poténcia nominal do motor: <
A Dependendo
Resisténcia do estator de |75 kW) .
FO1.09 . mff do tipo de
um motor assincrono 0,1-6000,0 (poténcia nominal do motor: > motor
75kW)
1-60000 (poténcia nominal do motor: <
A Dependendo
Resisténcia do rotor de 75 kW) .
FO1.10 ] mff do tipo de
um motor assincrono 0,1-6000,0 (poténcia nominal do motor: > .
75kW)
0,01-600,00 (poténcia nominal do motor:
o Dependendo
Indutancia de fuga de um | < 75 kW) .
FO1.NM ] mH do tipo de
motor assincrono 0,001-60.000 (poténcia nominal do motor
motor: > 75 kW)
0,1-6000,0 (poténcia nominal do motor:
o . Dependendo
Induténcia mutua de um | < 75 kW) .
FO1.12 ] mH do tipo de
motor assincrono 0,01-600,00 (poténcia nominal do motor: .
> 75 kW)
) 0,01-600,00 (poténcia nominal do motor:
Corrente de excitacao Dependendo
<75 kW) )
FO1.13 sem carga de um motor ) ) UM do tipo de
, 0,1-6000,0 (poténcia nominal do motor: >
assincrono motor
75 kW)
Coeficiente de
FO1.14 enfraguecimento de fluxo |10,00-100,00 % 100,00

1 de um motor assincrono




Coeficiente de
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FO1.15 enfraquecimento de fluxo |10,00-100,00 % 100,00
2 do motor assincrono
Coeficiente de
FO1.16 enfraquecimento de fluxo |10,00-100,00 % 100,00
3 f motor assincrono
Coeficiente de
FO1.17 enfraquecimento de fluxo |10,00-100,00 % 100,00
4 f motor assincrono
Coeficiente de
FO1.18 enfraquecimento de fluxo |10,00-100,00 % 100,00
5 f motor assincrono
00: Nenhuma operacao
) 0O1: Autoaprendizagem estatica de motor
FO1.34 Autf)aprendlzagem de assincrono 00
parametros motores )
02: Autoaprendizagem de rotacao de
motor assincrono
FO2 Grupo de fun¢oes do terminal de entrada
F02.00 Opcdes da funcao de O sem.funcao ) :
entrada digital X1 1: terminal em execucdo (RUN)
2: direcdo de corrida (F/R)
F02.01 Opcdes da funcao de 3: controle de parada em operacdo de 5
entrada digital X2 trés linhas
4: corrida leve para frente (FJOG)
Fonop | OPeoes dafuncdo de 5: marcha invertida (RJOG) 1
entrada digital X3 6: terminal UP
F02.03 Opeoes da funcao de 273 lti:?;:a;;isc:liii: PARA 12
entrada digital X4 '
CIMA/PARA BAIXO
9: parada gratuita
10: Redefinir protecao
11: terminal de velocidade multi-segmento
1
12: terminal de velocidade multi-segmento
£02.07 Op¢des da fungdo de 2 o

entrada digital All

13: terminal de velocidade multi-
segmento 3

14: terminal de velocidade multi-
segmento 4

15: terminal PID multi-segmento 1
16: terminal PID multi-segmento 2
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19: terminal de tempo de aceleracédo e
desaceleracdo 1

20: tempo de aceleracao e desaceleracao
terminal 2

21: Proibicao de aceleragéao e
desaceleracéo

22: pausa na operacao

23: Entrada de protecdo externa

24: Transferéncia do comando RUN para
o teclado

25: mudanc¢a do comando RUN para
comunicagao

26: Comutacdo da fonte de frequéncia
27: liberacdo do tempo de execucdo
regular

30: comutacdo motor 1/motor 2

31: reinicializacdo do estado simples do
PLC (executando a partir do primeiro
segmento, com o tempo de execucao
zerado)

32: Pausa de tempo simples do PLC
(continua a execucdo no segmento atual)
34: entrada de contador (<250Hz)

36: contagem limpa

37: entrada do contador de comprimento
(<250H2z2)

39: Redefinir comprimento (limpar por
metro)

41: pausa do PID do processo

42: pausa integral do processo PID

43: Comutacdo de pardmetros PID

44: Comutacédo PID positiva/negativa
45: parada e frenagem CC

46: Frenagem CC na parada

47: frenagem CC imediata

48: desaceleracdao mais rapida até a
parada

50: parada externa

51: comutacao da fonte de frequéncia
principal para configuracdo de frequéncia
digital

52: comutacado da fonte de frequéncia
principal para All
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56: comutacédo da fonte de frequéncia
principal para a configuracdo de
comunicagao
57: habilitagao do inversor
68: Desativar reversao
69: proibir a reversao
70: extensao do terminal de entrada
121: Sinal de corte de material externo
122: Sinal de deteccédo de fiacdo
123: Terminal de reinicializacdo do freio
D7 |D6 |D5 |D4 |D3 |D2 |D1 |DO
00000
Positivo/ |6gica negativa 1] . " N N xa Ixz Ix2 |xi
FO2.15 do terminal de entrada
digital O: a ldgica positiva é valida no estado
fechado/invalida no estado aberto.
1: A ldgica negativa é valida no estado
fechado/invalida no estado aberto.
D7 |D6 |D5 |D4 |D3 |D2 |D1 |DO
0
Positivo/légica negativa 2 | . X X X X " * AT
FO2.16 do terminal de entrada
digital 0O: a légica positiva é valida no estado
fechado/invalida no estado aberto.
1: A ldgica negativa é valida no estado
fechado/invalida no estado aberto.
Tempos de filtragem do )
F02.17 terminal de entrada 0-100, O: sem filtragem; n: amostragem a 5
digital cadanms
Tempo de atraso valido
F02.18 I 0,000-30,000 s 0,000
Tempo de atraso invalido
F02.19 v 0,000-30,000 s 0,000
Tempo de atraso valido
F02.20 %o 0,000-30,000 s 0,000




Tempo de atraso invalido
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FO2.21 %5 0,000-30,000 s 0,000
Tempo de atraso valido
FO02.22 %3 0,000-30,000 s 0,000
Tempo de atraso invalido
F02.23 %3 0,000-30,000 s 0,000
Tempo de atraso valido
FO02.24 %4 0,000-30,000 s 0,000
Tempo de atraso invalido
F02.25 %4 0,000-30,000 s 0,000
Local: Al
F02.31 Opc¢des de funcao de O: entrada analdgica o
' entrada analdgica 1: entrada digital (O abaixo de 1V, 1 acima
de 3V, igual a ultima vez abaixo de 1-3V)
Local: Opc¢des da curva All
O: curval
Opcdes de curva de
FO02.32 o 1: curva 2 0
entrada analdgica
2:curva 3
3. curva 4
Entrada minima da curva
F02.33 : -10-F02.35 \% 0,00
Configuracdo minima de
FO02.34 -100,0-+100,0 % 0,0
entrada da curva 1
Entrada maxima da curva
F02.35 : -10-10,00V \ 10,00
Configuracdo maxima de
F02.36 -100,0-+100,0 % 100,0
entrada da curva 1
Entrada minima da curva
F02.37 5 -10,00V-F02,39 \ 0,00
Configuracdo minima de
F02.38 -100,0-+100,0 % 0,0
entrada da curva 2
Entrada maxima da curva
F02.39 F02.37-10.00V \ 10,00

2




Configuracdo maxima de
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F02.40 -100,0-+100,0 % 100,0
entrada da curva 2
Entrada minima da curva

FO2.41 . -10,00V-F02,43 \% 0,00
Configuracdo minima de

FO02.42 -100,0-+100,0 % 0,0
entrada da curva 3
Entrada do ponto de

F02.43 . F02.41-F02.45 \ 2,50
inflexdo 1 da curva 3
Configuracdo de entrada

F02.44 do ponto de inflexdo 1da |-100,0-+100,0 % 25,0
curva 3
Entrada do ponto de

F02.45 . ~ F02.43-F02.47 \ 7,50
inflexdo 2 da curva 3
Configuracdo de entrada

FO2.46 do ponto de inflexdo 2 da |-100,0-+100,0 % 75,0
curva 3
Entrada maxima da curva

FO02.47 . F02.45-10.00 \ 10,00
Configuracdo maxima de

F02.48 -100,0-+100,0 % 100,0
entrada da curva 3
Entrada minima da curva

F02.49 4 -10.00-F02.51 \ -10,00
Configuracdo minima de

F02.50 -100,0-+100,0 % -100,0
entrada da curva 4
Entrada do ponto de

FO2.51 ] . F02.49-F02.53 \ -5,00
inflexdo 1 da curva 4
Configuracao de entrada

F02.52 do ponto de inflexdo 1da |-100,0-+100,0 % -50,0
curva 4
Entrada do ponto de

FO02.53 ] _ FO02.51-F02.55 \ 5,00
inflexdo 2 da curva 4
Configuracdo de entrada

F02.54 do ponto de inflexdo 2 da |-100,0-+100,0 % 50,0

curva 4




Entrada maxima da curva
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F0O2.55 4 F02.53-10.00 V 10,00
Configuracdo maxima de
F02.56 -100,0-+100,0 % 100,0
entrada da curva 4
F02.57 Tempo de filtragem All 0,00-10,00 S 0,10
FO2.61 Codigo de histerese AD 0-50 2
0O: 0-10V
Selecdo do tipo de 1: 4-20mA
F02.62 . 0
entrada analdgica All 2: 0-20mA
4:0-5V
FO3 Grupo de fun¢des do terminal de saida
FO3.00 Opeoes da funcao de S.igjen?sir:]:r;a;jjcionamento (RUN) 1
saida Y1 '
2: até a frequéncia de saida (FAR)
3: deteccdo de frequéncia de saida FDT1
4: deteccédo de frequéncia de saida FDT2
5: marcha a ré (REV)
6: corrida
7: protecao do inversor
8: inversor pronto para funcionar
(PRONTO)
9: atingir o limite superior de frequéncia
10: atingir o limite inferior de frequéncia
11: limite atual valido
Opg¢des da funcéo de 12: estol de sobretens&o valido
F03.02 saida R1 7

(EA-EB-EC)

13: ciclo PLC simples completo

14: atingir o valor de contagem definido
15: atingir o valor de contagem
especificado

16: Comprimento alcancado (em metros)
17: pré-alarme de sobrecarga do motor
18: pré-alarme de sobreaguecimento do
inversor

19: atingir o limite superior do feedback
PID

20: atingir o limite inferior do feedback
PID
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21: deteccdo de nivel analdgico ADT1
22: deteccdo de nivel analdgico ADT2
24: estado de subtensao

26: até o horario definido

27: corrida em velocidade zero

38: descarregar

40: Corrente atingida

42: até a velocidade

47: Saida do CLP

67: Controle de freio

68: Saida de detecc¢ao de corte de
material

69: Limite inferior do FDT1 (pulso)

70: Limite inferior do FDT2 (pulso)

71: Limite inferior FDT1 (pulso, invalido em
JOG)

72: Limite inferior FDT2 (pulso, invalido
em JOG)

73: sobrecorrente de saida.

D7 |De6 |D5 |D4 |D3 |D2 |D1 |DO

0*0
Opcodes de tipo de sinal
FO3.05 be . b * * * * * R1 * Y1
de saida
O: nivel
1: pulso unico
D7 |D6 |D5 |D4 |D3 |D2 |D1 |DO
0*0

Logica positiva/negativa | * * * * Rl |* Y1
F03.06 gicap /neg

da saida digital

O: a logica positiva é valida no estado
fechado/invalida no estado aberto.
1: A ldgica negativa é valida no estado
fechado/invalida no estado aberto.

Controle do status de
FO3.08 ] ] D7 |De6 |D5 |D4 |D3 |D2 |D1 |DO 00000
saida no modo jog




LISTA DE PARAMETROS DO INVERSOR SERIE ME700

RED
FDT2
FDTI
DIST
CORR
ER

O: valido para corrida
1: invalido na corrida

Tempo de atraso valido
FO3.09 Vi 0,000-30,000 s 0,000

Tempo de atraso invalido

FO3.10 Vi 0,000-30,000 s 0,000
Tempo de atraso valido

FO3.13 R 0,000-30,000 s 0,000
Tempo de atraso invalido

FO3.14 - 0,000-30,000 S 0,000
Tempo de pulso unico da

FO3.17 ; 0,001-30,000 s 0,250
saida Y1

Tempo de pulso unico da
FO03.19 ; 0,001-30,000 S 0,250
saida R1

FO4 Grupo de parametros de controle de inicio/parada

. o . O: inicio direto
F04.00 Método de inicializacao o ] 0
1: inicio do rastreamento de velocidade

F0O4.01 Freqguéncia inicial 0,00-10,00 Hz 0,00

Tempo de retencao da C
F04.02 L 0,00-60,00, 0,00 é invalido. S 0,00
frequéncia inicial

Corrente de partida da 0,0 a 100,0 (100,0 = corrente nominal do
F04.03 % 50,0
frenagem CC motor)

F0O4.04 Inicio da frenagem CC 0,00-30,00 0,00: invalido S 0,00

Corrente de pré-
FO4.06 L 50,0-500,0 (100,0 = corrente sem carga) |% 100,0
excitacao
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F0O4.07 Tempo de pré-excitacdo |0,00-10,00 S 0,10
Local: Rastreamento da frequéncia de
inicio
O: frequéncia maxima
1: frequéncia de parada
2: frequéncia de poténcia
Modo de rastreamento de . L
F04.08 ) Dezenas: Selecao da direcdo de busca 1
velocidade ) L
O: pesquisar somente na direcao do
comando
1: Se a velocidade ndo puder ser
encontrada na direcdo indicada, procure
na direcdo oposta.
Tempo de desaceleracédo
FO4.10 do rastreamento de 0,1-20,0 s 2.0
velocidade
Rastreamento de 30,0-150,0 (100,0 = corrente nominal do
FO4.1 ] ] % 50,0
velocidade atual inversor)
ganho de compensacao
FO4.12 de rastreamento de 0,00-10,00 1,00
velocidade
O: aceleracao e desaceleracéao lineares
- 1: aceleracao e desaceleragcdo da curva S
Modo de aceleragéo e ]
FO4.14 . continua 0
desaceleracao ~ .
2: aceleracdo e desaceleracdo da curva S
intermitente
0,00 para aceleracdo/desaceleracdo do
sistema/2 (F15.13 = 0) 0,0 para
Inicio da curva em S na aceleracdo/desaceleracdo do sistema/2
FO4.15 B S 1,00
aceleracédo (F1513 =1) O para
aceleracdo/desaceleracdo do sistema/2
(F1513 = 2)
0,00 para aceleracdo/desaceleracdo do
sistema/2 (F15.13 = 0) 0,0 para
Tempo final da curva em |aceleracdo/desaceleracdo do sistema/2
FO4.16 ~ s 1,00
S na aceleracao (F1513 =1) O para
aceleracdo/desaceleracdo do sistema/2
(F15.13 = 2)
o 0,00 para aceleracdo/desaceleracdo do
Inicio da curva em S na )
FO4.17 sistema/2 (F15.13 = 0) 0,0 para S 1,00

desaceleracao

aceleracdo/desaceleracdo do sistema/2
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(F1513 =1) O para
aceleracdo/desaceleracdo do sistema/2
(F15.13 = 2)

Tempo final da curva em

0,00 para aceleracdo/desaceleracdo do
sistema/2 (F15.13 = 0) 0,0 para
aceleracdo/desaceleracdo do sistema/2

FO4.18 - s 1,00
S na desaceleracao (F1513 =1) O para
aceleracdo/desaceleracdo do sistema/2
(F15.13 = 2)
O: reduzir a velocidade para parar
FO4.19 Modo de parada ] 0
1: Parada gratuita
Frequéncia inicial da . o .
F04.20 0,00Hz até a frequéncia maxima F0OO,16 Hz 0,00
frenagem CC na parada
Corrente de frenagem CC | 0,0 a 100,0 (100,0 = corrente nominal do
FO04.21 % 50,0%
na parada motor)
Tempo de frenagem CC o
F04.22 0,00-30,00 0,00: invalido S 0,00
na parada
Tempo de
F04.23 desmagnetizacdo para 0,00-30,00 s 0,50
frenagem CC na parada
ganho de frenagem de
FO4.24 f 100-150 (100: sem frenagem de fluxo) 100
uxo
Modo de inicializacao O: iniciar de acordo com o modo de
FO4.26 apods protecdo/parada configuracdo FO4.00 0
livre 1: inicio do rastreamento de velocidade
0: Nao é necessario para confirmacao
Segunda confirmacdo do |1: a confirmar
FO4.27 comando de inicializacdo |2: Método 2 para nenhuma confirmacao 0
do terminal (nenhuma confirmacédo é feita mesmo
apods a reinicializacdo da falha)
Frequéncia minima de o
F04.28 ] . 0,00-50,00 (0,00: funcao invalida) Hz 0,00
saida valida
Frequéncia de verificacdo
FO4.29 ] 0,00-5,00 Hz 0,25
de velocidade zero
FO5 Grupo de parametros de controle V/F
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O: linha reta V/F
1: linha quebrada multiponto V/F
2:1,3-poténcia V/F
3:1,7-poténcia V/F

, B 4: quadrado V/F
Configuracdo da curva -
FO5.00 V/E 5: Modo de separacao completa VF (Ud = 0
0, Uqg = K *t =tensdo da fonte de tensao
de separacdo)
6: Modo de semi-separacao VF (Ud = 0O,
Ug=K*t=F/Fe*2*tensdo da fonte de
tensao de separacdo)

Ponto de frequéncia F1
FO5.01 . 0,00-F05,03 Hz 0,50
do VF multiponto

Ponto de tensdo V1 do VF . )
FO5.02 ] 0,0-100,0 (100,0 = Tens&o nominal) % 1.0
multiponto

Ponto de frequéncia F2
FO5.03 , FO5.01-F05.05 Hz 2,00
do VF multiponto

Ponto de tensdo V2 do
FO05.04 , 0,0-100,0 % 4.0
VF multiponto

Ponto de frequéncia F3 FO5.03 para frequéncia nominal do motor
FO5.05 , o o Hz 5,00
do VF multiponto (frequéncia de referéncia)

Ponto de tensdo V3 do
FO5.06 ] 0,0-100,0 % 10.0
VF multiponto

O: ajuste digital da tensdo de separacao
VF

Fonte de tensdo do modo | 1: IA1

FO5.07 B 0
de separacdo VF 5. PID

6: Configuracdo de comunicacédo

Nota: 100% é a tensdo nominal do motor.

Ajuste digital da tensao 0,0-100,0 (100,0 = tensdo nominal do
FO5.08 B % 0,0
de separacdo VF motor)

Tempo de subida da
FO5.09 0,00-60,00 S 2,00
tensdo de separacao VF

Ganho de compensacao
FO5.10 da queda de tensao do 0,00-200,00 % 2,50
estator V/F
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ganho de compensacao
FO5.1 ] 0,00-200,00 % 0,00
de deslizamento V/F

tempo de filtragem de
FO5.12 ) 0,00-10,00 S 1,00
deslizamento V/F

ganho de supressdo de
FO5.13 o 0-10000 500
oscilacao

Frequéncia de corte para
FO5.14 ~ L 0,00-600,00 Hz 4,50
supressao de oscilacdes

Freqguéncia de controle
FO5.15 0,00-10,00 Hz 0,00
de queda

taxa de economia de
FO5.16 , 0,00-50,00 % 0,00
energia

Hora de agir para
FO5.17 , ) 1,00-60,00 s 5,00
economizar energia

Taxa de alteracdo da
FO5.20 configuracdo da fonte de |-500,0-+500,0 % 0,0
alimentacao separada VF

Frequéncia de corte do
FO5.21 aumento de torque em 0,00-50,00 Hz 50,00
velocidade zero

ganho de torque
FO05.22 o 1-500 % 100,00
automatico

. O: supressao por filtragem passa-baixa; 1:
Opcdes do modo de . ] )
FO05.23 ~ L supressao por filtragem passa-baixa e 1,00
supressao de oscilacdo
passa-alta

Tempo de filtragem
FO5.24 passa-baixa da corrente 0,1-500,0 EM 500,00
de torque

Tempo de filtragem
FO5.25 passa-baixa da corrente 0,1-500,0 EM 0,50
de excitacado

Bit de habilitacdo para ] ~ o

] . O: desativar a funcdo de sobre-excitacao
FO5.26 sobrexcitacdo do motor ) ~ L 1,00
. 1: ativar a funcao de sobre-excitacao
assincrono

Defina o valor de sobre-
FO5.27 excitacdo do motor 0-170,0 % 150,00
assincrono.
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Tensdo de operacao de
F05.28 sobre-excitacdo do motor | 110,0-140,0 (380V, 100,0 = 537V) % 120,00
assincrono

Coeficiente de proporgcao
FO5.29 da regulacdo da sobre- 0,00-100,00 0,10
excitacdo

Constante de tempo
FO5.30 integral da regulacdo de |0,00-600,00 0,00: sem inteiro EM 50,00
sobre-excitacdo

Ganho proporcional da
FO5.31 supressdo de sobretensdo | 0,00-600,00 2,50
e da regulacdo de tensao

Constante de tempo

integral da supressao de
FO05.32 B _ 10,00-600,00 EM 20,00
sobretensdo e modulacao

de frequéncia

Constante de tempo

integral da supressao de
FO05.33 . . 0,00-600,00 EM 30,00
subtensdo e modulacao

de frequéncia

Ganho proporcional de
FO05.34 0,00-600,00 0,50
aumento de torque

Constante de tempo
FO5.35 integral do aumento de 0,00-600,00 EM 20,00
torque

Ganho de supressdo de
oscilagdes no processo
FO5.36 . 0-20000 2000
de aceleracao e

desaceleracdo

Ganho de estol de

sobrecorrente de alta
FO5.37 i 0-60,00 0,15
velocidade VF do motor

assincrono

Tempo integral de estol

de sobrecorrente de alta
FO05.38 ) 0-60,00 EM 10,00
velocidade VF do motor

assincrono

~ ) 0O: Método EM730 VF 1. Método de
Opcdes do método VF

FO5.39 ] melhoria do VF 2: Método de melhoria do 2
para motores assincronos
desempenho do VF
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FO7 Grupo de configuracdo da funcao de protecao
E20 |E22|E13 |EOG|EO5|EO4 |EO7 | EOS8
. 000
FO7.00 Escudo de protecédo
, ~ - 00000
O: protecao valida
1: protecao blindada
Ganho de protecao
FO7.01 contra sobrecarga do 0,20-10,00 1,00
motor
Coeficiente de pré-alarme
FO7.02 50-100 % 80
de sobrecarga do motor
Local: Opcdes de funcdo de parada/nao
parada instantanea
O: Invalido
- 1: desaceleracado
Opc¢des de controle de . .
FO7.06 . 2: desaceleracao até parar 10
tensdo do barramento ~ . )
Dezenas: Opc¢des da funcdo de bloqueio
por sobretensao
O: Invalido
1: valido
Controle de estol de
FO7.07 B 110,0-150,0 (380V, 100,0=537V) % 134,1 (720V)
sobretensao
Tensdo de operacdo com | 60,0 para tensdo de recuperacao
FO7.08 parada/sem parada instantanea de parada/nao parada (100,0 |% 76,0
instantanea = tensdo padrdo do barramento)
Tensdo de recuperagao . . .
] R Tensdo de operacdo de parada/ndo
FO7.09 instantanea de . ) . % 86,0
~ parada instantanea até 100,0
parada/ndo parada
Verifique o tempo para a
recuperacao instantanea
FO7.10 _ B 0,00-100,00 S 0,50
da tensdo de parada/néo
parada.
o O: Invalido
Controle de limite de o
FO7.1 1: modo limite 1 2
corrente .
2: modo limite 2
) o 20,0-180,0 (100,0 = corrente nominal do
FO7.12 Nivel limite atual % 150,0

inversor)
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opcoes de limite de O: Invalido
FO7.13 o o 0
corrente rapida 1: valido
) . 0-20; O: Desativar a protecao e tentar
FO7.14 Tentativas de protecédo 0]
novamente
Opcdes de acdo de saida .
o O: nenhuma acgéo
FO7.15 digital em novas _ 0
) . 1: agdo
tentativas de protecao
Intervalo de tentativas de
FO7.16 - 0,01-30,00 s 0,50
protecao
Tempo de restauracédo
FO7.17 das tentativas de 0,01-30,00 s 10,00
protecao
EO8|* EO7|* EO2 |EO6 |EO5 |EO4
Opcédo de acdo de
FO7.18 be . ¢ 0*0*0000
protecao O: permitir nova tentativa de protecao
1: desativar protecao tentar novamente
E21 |E16 |E15 |E14 |E13 |* EO8|EO7
Opc¢édo de acdo 1de 000
FO7.19 Pe . ¢ .
protecao O: parada livre 00700
1: pare de acordo com o modo de parada
E28 E27 E25 E23
Opcédo de acdo 2 de
FO7.20 e . ¢
protecao O: parada livre
1: pare de acordo com o modo de parada
Opc¢des de protecao
FO7.21 be b ¢ O: invalido 1: valido 0
contra perda de carga
Nivel de deteccdo de
FO7.22 0,0-100,0 % 20.0
perda de carga
Tempo de deteccdo de
FO7.23 0,0-60,0 s 1.0
perda de carga
O: relatodrio de falhas e parada livre
Opcodes de acao de 1: Relatoério de falhas e parada de acordo
FO7.24 protecao contra perda de | com o modo de parada 1

carga

2: Continue a execucado, com a saida de
status DO.
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Nivel de deteccao de o o o

) 0,0-50,0 (referéncia: frequéncia maxima
FO7.25 sobrevelocidade do % 20.0
FOO0,16)
motor

Tempo de deteccédo de . .

] 0,0-60,0, 0,0: desativar a protecdo contra
FO7.26 sobrevelocidade do ) s 1.0
sobrevelocidade do motor
motor

O: Invalido
FO7.27 Funcdo AVR 1: valido 1
2: automatico

FO7.28 Tempo de deteccdo de 0,0-6000,0(0.0: nenhuma deteccédo de 00
. . |
protecdo contra estol protecdo contra estol)

Intensidade de controle
FO7.29 0 -100 % 20
de estol

Tempo de desaceleracao
FO07.30 instantanea com/sem 0,00-300,00 S 20,00
parada

E10 |E13 |E15 |El6 |* E19 |E20|*
Opcado de acdo 2 de 000

protecao O: permitir nova tentativa de protecao 00000

FO7.32

1: desativar protecdo tentar novamente

EO

- - 9
Opcado de acdo 3 de
FO07.36 be ¢ 2400

protecao O: permitir nova tentativa de protecao

1: desativar protecdo tentar novamente

Tensdo inicial para
FO7.37 economia de energia em [60,0-100,0 % 76,0
caso de desconexao.

Leitura e determinacédo
FO7.38 ~ o _ 160,0-100,0 % 86,0
da tensao de eletrificacao

Tempo de atraso da
FO7.39 leitura e determinacdo da | 0-100,00 S 5,00
eletrificacédo

Tempo de atraso na
FO7.40 determinacdo da 5-6000 EM 20
subtensdo constante

Definicdo do valor da
FO7.42 corrente para determinar |0,0-100,0 % 50,0
O curto-circuito a terra.
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FO8 PLC simples e de alta velocidade com miuiltiplos segmentos
Velocidade X . .

F08.00 ] 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 0,00
multissegmentada 1
Velocidade ) o o

F08.01 ) 0,00 até a frequéncia maxima F0O,16 Hz 5,00
multissegmentada 2
Velocidade ) o o

F08.02 ) 0,00 até a frequéncia maxima F0O,16 Hz 10,00
multissegmentada 3
Velocidade ) o o

F08.03 ) 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 15,00
multissegmentada 4
Velocidade X . .

F08.04 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 20,00

multissegmentada 5

Velocidade

FO08.05 ] 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 25,00
multissegmentada 6
Velocidade X . .

F08.06 ] 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 30,00
multissegmentada 7
Velocidade . o .

F08.07 ) 0,00 até a frequéncia maxima FOO0,16 Hz 35,00
multissegmentada 8
Velocidade ) o o

F08.08 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 40,00

multissegmentada 9

F08.09 Multivelocidade 10 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 45,00

Velocidade . o o
F08.10 ] 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 50,00
multissegmentada 1

Velocidade

FO8.1 ] 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 50,00
multissegmentada 12
Velocidade . o o

F08.12 ) 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 50,00
multissegmentada 13
Velocidade . o .

F08.13 ) 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 50,00
multissegmentada 14
Velocidade . o .

F08.14 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 50,00

multissegmentada 15




Modo de operacao PLC
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O: parar apds uma Unica execucao
1: parar apos um numero limitado de
ciclos

F08.15 ] . ) 0
simples 2: executar no ultimo segmento apds um
numero limitado de ciclos
3: ciclos continuos
FO08.16 NuUmero limitado de ciclos | 1-10000 1
Local: Opcdes de parada de memoria
0: sem memoaria (do primeiro segmento)
1: memoria (a partir do momento da
- ] parada)
Opcdes simples de ~ o
F08.17 . Dezenas: Opcdes de memodria em modo 0
memoria PLC )
de desligamento
0: sem memoaria (do primeiro segmento)
1: Memoria (do momento do
desligamento)
Unidade de tempo PLC 0O: s (segundo)
FO8.18 : S 0
simples 1: min (minuto)
Local: Opc¢des de direcdo de corrida
O: para frente
1: reverso
] . o Dezenas: Opcodes de tempo de aceleracéo
Configuracdo do primeiro .
FO8.19 e desaceleracao 0
segmento . .
O: tempo de aceleracdo e desaceleracéo 1
1: tempo de aceleracdo e desaceleracao 2
2: tempo de aceleracao e desaceleracdo 3
3. tempo de aceleracdo e desaceleracdo 4
Duracdo do primeiro ]
F08.20 0,0-6000,0 s/min 5.0
segmento
Local: Opc¢des de direcdo de corrida
O: para frente
1: reverso
] . Dezenas: Opcdes de tempo de aceleracédo
Configuracdo do segundo .
FO08.21 e desaceleracao 0]

segmento

O: tempo de aceleracao e desaceleracao 1
1: tempo de aceleracdo e desaceleracao 2
2: tempo de aceleracao e desaceleracdo 3
3. tempo de aceleracdo e desaceleracdo 4
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Duracdo do segundo .
F08.22 0,0-6000,0 s/min 5.0
segmento

Local: Opcodes de direcdo de corrida

O: para frente

1: reverso

. . i Dezenas: Opg¢des de tempo de aceleracao
Configuracdo do terceiro .
F08.23 e desaceleracao 0
segmento 5 5
O: tempo de aceleragao e desaceleracao 1
1: tempo de aceleracao e desaceleragcao 2
2: tempo de aceleracdo e desaceleracdo 3

3. tempo de aceleracdo e desaceleracéo 4

Duracao do terceiro ]
F08.24 0,0-6000,0 s/min 5.0
segmento

Local: Opcédes de direcdo de corrida

O: para frente

1: reverso

] . Dezenas: Opcodes de tempo de aceleracéo
Configuracdo do quarto .
F08.25 e desaceleracao 0
segmento . B
O: tempo de aceleracao e desaceleracdo 1
1: tempo de aceleracao e desaceleragcéo 2
2: tempo de aceleracdo e desaceleracdo 3

3: tempo de aceleracdo e desaceleracéo 4

Duracdo do quarto ]
F08.26 0,0-6000,0 s/min 5.0
segmento

Local: Opc¢des de direcdo de corrida

O: para frente

1: reverso

] . ) Dezenas: Opcodes de tempo de aceleracéo
Configuracdo do quinto .
F08.27 e desaceleracao 0
segmento . ~
O: tempo de aceleracdo e desaceleracdo 1
1: tempo de aceleracdo e desaceleracao 2
2: tempo de aceleracao e desaceleracdo 3

3: tempo de aceleracdo e desaceleracao 4

Duracdo do quinto )
F08.28 0,0-6000,0 s/min 5.0
segmento

Local: Opcdes de direcdo de corrida

] . O: para frente
Configuracdo do sexto
F08.29 1: reverso 0
segmento ~ .
Dezenas: Opcdes de tempo de aceleracdo

e desaceleracao
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O: tempo de aceleracdo e desaceleracdo 1
1: tempo de aceleracdo e desaceleracao 2
2: tempo de aceleracao e desaceleragédo 3
3: tempo de aceleracao e desaceleracao 4

Duracédo do sexto )
F08.30 0,0-6000,0 s/min 5.0
segmento

Local: Opc¢des de direcdo de corrida

O: para frente

1: reverso

] . . Dezenas: Opc¢des de tempo de aceleragao
Configuracado do sétimo .
F08.31 e desaceleracao 0
segmento ~ .
O: tempo de aceleracdo e desaceleracdo 1
1: tempo de aceleracdo e desaceleracao 2
2: tempo de aceleracdo e desaceleracdo 3

3: tempo de aceleracdo e desaceleracao 4

Duracdo do sétimo .
F08.32 0,0-6000,0 s/min 5.0
segmento

Local: Opcédes de direcdo de corrida

O: para frente

1: reverso

. . ] Dezenas: Opcdes de tempo de aceleracdo
Configuracao do oitavo .
F08.33 e desaceleracao 0
segmento B .
O: tempo de aceleracdo e desaceleracéo 1
1: tempo de aceleracdo e desaceleracao 2
2: tempo de aceleracdo e desaceleracdo 3

3: tempo de aceleracdo e desaceleracéo 4

Duracdo do oitavo i
F08.34 0,0-6000,0 s/min 5.0
segmento

Local: Opcédes de direcdo de corrida

O: para frente

1: reverso

] . Dezenas: Opcdes de tempo de aceleracédo
Configuracdo do nono .
F08.35 e desaceleracao 0
segmento . ~
O: tempo de aceleracdo e desaceleracdo 1
1: tempo de aceleracdo e desaceleracao 2
2: tempo de aceleracao e desaceleracdo 3

3. tempo de aceleracao e desaceleracdo 4

Duracdo do nono )
F08.36 0,0-6000,0 s/min 5.0
segmento
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Local: Opcdes de direcdo de corrida

O: para frente

1: reverso

. - . Dezenas: Opc¢des de tempo de aceleracao
Configuracdo do décimo .
F08.37 e desaceleracao 0
segmento 5 5
O: tempo de aceleragao e desaceleracao 1
1: tempo de aceleracdo e desaceleracao 2
2: tempo de aceleracdo e desaceleracdo 3

3: tempo de aceleracdo e desaceleracdo 4

Duracdo do décimo .
F08.38 0,0-6000,0 s/min 5.0
segmento

Local: Opcodes de direcdo de corrida

O: para frente

1: reverso

. . . Dezenas: Opcdes de tempo de aceleracdo
Configuracdo do décimo .
F08.39 o e desaceleracao 0
primeiro segmento _ .
O: tempo de aceleracao e desaceleracdo 1
1: tempo de aceleracao e desaceleragcéo 2
2: tempo de aceleracdo e desaceleracdo 3

3: tempo de aceleracdo e desaceleracéo 4

Duracdo do décimo .
F08.40 o 0,0-6000,0 s/min 5.0
primeiro segmento

Local: Opcédes de direcdo de corrida

O: para frente

1: reverso

] . Dezenas: Opcodes de tempo de aceleracéo
Configuracado do .
F08.41 e desaceleracao 0
segmento de doze . .
O: tempo de aceleracdo e desaceleracdo 1
1: tempo de aceleracdo e desaceleracao 2
2: tempo de aceleracado e desaceleracdo 3

3: tempo de aceleracdo e desaceleracéo 4

Duracdo do décimo )
F08.42 0,0-6000,0 s/min 5.0
segundo segmento

Local: Opc¢des de direcdo de corrida
O: para frente

1: reverso
L Configuracdo do décimo |Dezenas: Opc¢cdes de tempo de aceleracdo 0
' terceiro segmento e desaceleracao

O: tempo de aceleracdo e desaceleracdo 1
1: tempo de aceleracdo e desaceleracao 2

2: tempo de aceleracado e desaceleracdo 3
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3. tempo de aceleracdo e desaceleracdo 4

Duracdo do décimo

F08.44 ] 0,0-6000,0 s/min 5.0
terceiro segmento
Local: Opcodes de direcdo de corrida
O: para frente
1: reverso
] . o Dezenas: Opcdes de tempo de aceleracdo
Configuracdo do décimo .
F08.45 e desaceleracao 0
quarto segmento 5 5
O: tempo de aceleragao e desaceleracao 1
1: tempo de aceleracao e desaceleragcéo 2
2: tempo de aceleracdo e desaceleracdo 3
3. tempo de aceleracao e desaceleracdo 4
Duracdo do décimo )
F08.46 0,0-6000,0 s/min 5.0
quarto segmento
Local: Opc¢des de direcdo de corrida
O: para frente
1: reverso
] . . Dezenas: Opcodes de tempo de aceleracéo
Configuracdo do décimo .
F08.47 ] e desaceleracao 0
quinto segmento B .
O: tempo de aceleracdo e desaceleracéo 1
1: tempo de aceleracao e desaceleragcéo 2
2: tempo de aceleracado e desaceleracdo 3
3. tempo de aceleracdo e desaceleracdo 4
Duracdo do décimo ]
F08.48 } 0,0-6000,0 s/min 5.0
quinto segmento
FO9 Grupo de funcdes PID
) . 0O: configuracao PID digital
Fonte de configuracdo
F09.00 bID 1. 1AT 0
6: Configuracdo de comunicacao
] . o 0,0 para faixa de feedback de
FO09.01 Configuracao PID digital ] _ 0,0
configuracado PID F09.03
1: 1AT
F09.02 fonte de feedback PID ) ~ . . 1
6: Configuracdo de comunicacédo
faixa de feedback de
F09.03 0,1-6000,0 100,0

configuracdo PID
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Selecdo de acdes

. i O: positivo
F09.04 positivas e negativas de ) 0]
1: negativo
PID
F09.05 Ganho proporcional 1 0,00-100,00 0,40
F09.06 Tempo integral 1 0,000-30,000, 0,000: sem integral S 2.000
F09.07 Tempo diferencial 1 0,000-30,000 EM 0,000
F09.08 Ganho proporcional 2 0,00-100,00 0,40
F09.09 Tempo integral 2 0,000-30,000, 0,000: sem integral S 2.000
F09.10 Tempo diferencial 2 0,000-30,000 EM 0,000

O: sem comutagao

1: Comutacao através de terminal de
FOO.1] condicdes de comutacdo |entrada digital o
de parametros PID 2: comuta¢ao automatica de acordo com
o desvio

3: Comutacdo automatica por frequéncia

Desvio de comutacdo do
FO09.12 . 0,00-F09,13 % 20,00
parametro PID 1

Desvio de comutacao do
F09.13 ) F09.12-100.00 % 80,00
parametro PID 2

F09.14 Valor PID inicial 0,00-100,00 % 0,00

tempo de retencdo do
F09.15 o 0,00-650,00 s 0,00
valor inicial do PID

Limite superior da saida
F09.16 bID F9.17-+100,0 % 100,0

Limite inferior da saida
F09.17 bID -100.0-F9.16 % 0,0
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F09.18 limite de desvio PID 0,00-100,00 (0,00: invalido) % 0,00
F09.19 limite diferencial PID 0,00-100,00 % 5,00
limiar de separacado 0,00-100,00 (100,00% = separacdo de
F09.20 . o o % 100,00
integral PID inteiros invalida)
tempo de alteracéo da
F09.21 , - 0,000-30,000 s 0,000
configuracao PID
tempo de filtragem de
F09.22 0,000-30,000 s 0,000
feedback PID
tempo de filtragem da
F09.23 ) 0,000-30,000 s 0,000
saida PID
Valor limite superior de B
0,00-100,00; 100,00 = desconexao de
F09.24 deteccao da desconexao o % 100,00
feedback invalida
do feedback PID
Valor limite inferior de .
_ . 0,00-100,00; 0,00 = desconexao de
F09.25 deteccao da desconexao o % 0,00
feedback invalida
do feedback PID
Tempo de deteccdo da
F09.26 desconexao do feedback |0,000-30,000 s 0,000
PID
O: Invalido
B 1: dormir em velocidade zero
opc¢des de controle do ) o o )
F09.27 2: dormir no limite de frequéncia mais 0
sono PID )
baixo
3: dormir com o tubo selado
~ 0,00-100,00 (100,00 corresponde a faixa
F09.28 Ponto de acdo do sono ) . % 100,00
de feedback da configuracdo PID)
F09.29 tempo de atraso do sono |0,0-6500,0 s 0,0
Ponto de acdo para 0,00-100,00 (100,00 corresponde a faixa
F09.30 , ~ % 0,00
despertar de feedback da configuracdo PID)
Tempo de atraso para
F09.31 0,0-6500,0 S 0,0

despertar
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Configuracao PID 0,0 para faixa de feedback de

F09.32 , ] 0,0
multissegmentada 1 configuracao PID F09.03
Configuracao PID 0,0 para faixa de feedback de

F09.33 , ] . 0,0
multissegmentada 2 configuracdo PID F09.03
Configuracao PID 0,0 para faixa de feedback de

F09.34 , ] . 0,0
multissegmentada 3 configuracdo PID F09.03

Limite superior da tensao | Limite inferior da tensao de feedback
F09.35 , ~ \% 10,00
de realimentacao para 10,00.

Limite inferior da tensdo | 0,00 até o limite superior da tensdo de
F09.36 , ~ \ 0,00
de realimentacédo feedback

. o O: Calcule sempre o termo integral.

Opcao de acdo integral ] .
1: Calcule o termo integral apds o tempo

dentro do tempo de o o

F09.37 . o definido em F09.21 ser atingido. 0

alteracdo do PID definido )

2: Calcule o termo integral quando o erro

for menor que F09,38

Integral dentro do tempo
F09.38 de mudanca PID definido |0,00-100,00 % 30,00
Desvio de entrada

O: pressao alvo F09.01* coeficiente do
F09.39 Opcado de despertar ponto de acdo de despertar 0
1: Ponto de acdo de despertar (F09.30)

Coeficiente do ponto de | 0,0-100,0 (100% corresponde a
F09.40 B ) B % 90,0
acao de despertar configuracao PID)

Alarme de sobrepressdo | 0,0 para a faixa do sensor de pressdo
F09.41 bar 6.0
na rede de dutos F09.03

Tempo de protecao L
F09.42 B 0-3600 (0: invalido) s 3
contra sobrepressdo

o 0O: sem limite
F09.43 limite reverso PID o 1
1: limite

. 0: Sono com frequéncia de sono (F09.45)
Opcdes do modo de B
F09.44 1: Durma nos pontos de acdo do sono 0]

suspensao
(F09.28)

o 0,00 até o limite superior de frequéncia
F09.45 Frequéncia do sono F00.18 Hz 30,00
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incremento de feedback
F09.46 _ 0-100 5
de pressao

Zona morta da regulacao
F09.47 bID 0,00-600,00 Bar 0,02

F10 Grupo de fun¢cdes de comunicacao

Endereco de

F10.00 comunicacdo Modbus 1-247; O: endereco de transmissao 1
local
0:4800
. 1:9600
Taxa de transmissdo
2:19200
F10.01 (baud rate) da 1
, ~ 3:38400
comunicacdo Modbus
4:57600
5:115200

0: 1-8-N-1 (1 bit de inicio + 8 bits de dados
+ 1 bit de parada)

1: 1-8-E-1 (1 bit de inicio + 8 bits de dados
+ 1 bit de paridade par + 1 bit de parada)
2:1-8-0-1 (1 bit de inicio + 8 bits de dados
+ 1 bit de paridade impar + 1 bit de
Formato de dados parada)

F10.02 . o _ 0
Modbus 3:1-8-N-2 (1 bit de inicio + 8 bits de dados
+ 2 bits de parada)

4:1-8-E-2 (1 bit de inicio + 8 bits de dados
+ 1 bit de paridade par + 2 bits de parada)
5:1-8-0-2 (1 bit de inicio + 8 bits de dados
+ 1 bit de paridade impar + 2 bits de

parada)
Tempo limite de 0,0s5-60,0s; 0,0: invalido (valido para o
F10.03 ] _ S 0,0
comunicacao 485 modo mestre-escravo)
atraso de resposta
F10.04 1-20 EM 2
Modbus
Opcdes da funcao de -
_ . O: Invalido
F10.05 comunicacdao mestre- . 0
1: valido
escravo
O: escravo
F10.06 Opcdes mestre-escravo 1: host (transmissdo de difusdo do 0]

protocolo Modbus)
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O: frequéncia de saida
1: definir frequéncia

F10.07 Dados enviados pelo host | 2: torque de saida 1
4: Configuracao PID
5: corrente de saida

Fator proporcional de .
F10.08 B 0,00-10,00 (multiplo) 1,00
recepc¢do de escravos

F10.09 Intervalo de envio do host | 0,000-30,000 S 0,200

0-10: operacado padrdo (para
F10.56 Opcdes de gravacao de comissionamento) o
' EEPROM 485 11: escrita ndo acionada (disponivel apds o

comissionamento)

Habilitar a redefinicdo do L
o ) O: redefinicdo invalida
F10.57 tempo limite de envio do L . o 1
sc| 1: reinicializagao valida

Tempo de atraso do
F10.58 envio SCI com tempo 110-10000 EM 150
limite redefinido

F10.60 Opcao de comunicacao O: Teclado LCD :
' 485 1: Comunicacdo Modbus

0: Responder aos comandos de leitura e
escrita

. 1: Responder apenas aos comandos de
F10.61 opcado de resposta SCI ] (0]
escrita

2: Nenhuma resposta aos comandos de

leitura e escrita.

F11 Grupo de parametros selecionados pelo usuario

Paradmetro 1 selecionado
F11.00 o U16,00
pelo usuario

O conteuldo exibido é Uxx.xx, o que

Parametro 2 selecionado L R ,
F11.01 significa que o parametro Fxx.xx esta U00.01

pelo usuario selecionado. Quando o parametro F11.00

R . estd ativado, o teclado exibe UOO.00,
Parametro 3 selecionado

F11.02 oelo usuario indicando que o primeiro parametro U00.02
selecionado é FOO0.00.

Pardmetro 4 selecionado
F11.03 o U00.03
pelo usuario




Parametro 5 selecionado

F11.04 o

pelo usuario

Pardmetro 6 selecionado
F11.05 .

pelo usuario

Pardmetro 7 selecionado
F11.06 .

pelo usuario

Parametro 8 selecionado
F11.07 o

pelo usuario

Pardmetro 9 selecionado
F11.08 .

pelo usuario

Pardmetro 10 selecionado
F11.09 .

pelo usuario

Parametro 11 selecionado
F11.10 o

pelo usuario

Pardmetro 12 selecionado
F11.nm o

pelo usuario

Pardmetro 13 selecionado
F11.12 o

pelo usuario

Parametro 14 selecionado
F11.13 .

pelo usuario

Pardmetro 15 selecionado
F11.14 .

pelo usuario

Pardmetro 16 selecionado
F11.15 .

pelo usuario

Paradmetro 17 selecionado
F11.16 .

pelo usuario

Parametro 18 selecionado
F11.17 o

pelo usuario

Parametro 19 selecionado
F11.18

pelo usuario
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Uu00.04

U00.07

Uu0o0.14

U00.15

U00.16

U00.18

u00.19

Uu00.29

Uu02.00

U02.01

Uu02.02

U03.00

U03.02

U03.21

u04.00
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Parametro 20
F11.19 ) o Uo04.20
selecionado pelo usuario

Pardmetro 21 selecionado
F11.20 . U05.00
pelo usuario

Pardmetro 22 selecionado
F11.21 . U05.03
pelo usuario

Parametro 23 selecionado
F11.22 o U05.04
pelo usuario

Parametro 24
F11.23 ) o Uu08.00
selecionado pelo usuario

Pardmetro 25 selecionado
F11.24 o U19,00
pelo usuario

Parametro 26 selecionado
F11.25 . U19.01
pelo usuario

Pardmetro 27 selecionado
F11.26 o U19.02
pelo usuario

Pardmetro 28 selecionado
F11.27 o U19.03
pelo usuario

Parametro 29 selecionado
F11.28 o U19.04
pelo usuario

Pardmetro selecionado
F11.29 . U19.05
pelo usuario 30

Pardmetro 31 selecionado
F11.30 . U19.06
pelo usuario

Parametro 32 selecionado
F11.31 o U19.12
pelo usuario

F12 Grupo de funcdes de teclado e tela
0O: ESC
Opcodes de teclas 1: corrida para a frente
F12.00 R . 0
multifuncionais MK 2: corrida reversa
3: comutacdo para frente/para tras
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4: parada rapida
5: parada gratuita
6. Cursor para a esquerda

. . 0O: valido apenas no controle por teclado
Opcdes da funcao de )
F12.01 1: com todos os canais de comando 1
parada da tecla STOP ‘lid]
validos

0O: ndo bloquear
F12.02 Blogueio de parametros | 1. entrada de referéncia ndo bloqueada 0
2: tudo bloqueado, exceto este parametro

O: Nenhuma operacao
1: Envio de parametros para o teclado
F12.03 Copia de parametros 2: Baixar parametros para o inversor 0
(excluindo FO1 e F14)
3: Baixar parametros para o inversor

coeficiente de exibicdo
F12.09 ) 0,01-600,00 30,00
da velocidade de carga

Taxa de aceleragao e .
. 0,00: taxa automatica
F12.10 desaceleracdo para 5,00 Hz/s
] ] 0,05-500,00Hz/s
cima/para baixo

0O: N&o esta claro (alteracdes claras na
configuracao da frequéncia principal)
Opcdes de compensacdo |1: limpar em estado ndo em execucado
F12.1 de deslocamento PARA 2: Limpe soltando o botdo PARA 0
CIMA/PARA BAIXO CIMA/PARA BAIXO

3: limpar uma vez quando o estado ndo
estiver em execucao

Opcdes de economia de | 0O: ndo salvar

F12.12 energia UP/DOWN com 1: salvar (valido apds a modificacdo do 1
offset deslocamento)
Reinicializacdo do 0O: ndo limpar

F12.13 ) . . 0
medidor de energia 1: limpar

0: Nenhuma operacao

1: Restauracdo das configuracdes de
fabrica (excluindo os pardmetros do
motor, parametros do inversor,

F12.14 Restauracado das parametros do fabricante, registro de o
' configuracdes padréo tempo de funcionamento e de energia
ligada)

2: Restauracdo das configuracdes de
fabrica (incluindo macros para motores e
aplicagcdes industriais)




Tempo cumulativo de
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F12.15 ) 0-65535 h XXX
funcionamento (h)
Tempo cumulativo de ]
F12.16 . ) 0-59 min XXX
funcionamento (min)
Tempo de execucao
F12.17 0-65535 h XXX
acumulado (h)
Tempo de execucao )
F12.18 ] 0-59 min XXX
acumulado (min)
N . Dependendo
Poténcia nominal do :
F12.19 , 0,40-650,00 kW do tipo de
inversor
motor
. ) Dependendo
Tensdo nominal do ,
F12.20 ] 60-690 \YJ do tipo de
inversor
motor
) Dependendo
Corrente nominal do ]
F12.21 ] 0,1-1500,0 UM do tipo de
inversor
motor
Software de desempenho
F12.22 XXX XX XXX XX
S/N1
Software de desempenho
F12.23 XX XXX XX XXX
S/N2
F12.24 Software funcional S/N 1 | XXX.XX XXX XX
F12.25 Software funcional S/N 2 | XX. XXX XX XXX
NuUmero de série do
F12.26 XXX XX XXX XX
software do teclado 1
NUmero de série 2 do
F12.27 XX XXX XX XXX
software do teclado
. XX XXX
F12.28 NuUmero de série 1 XX XXX
F12.29 NuUmero de série 2 XXXX. X XXXX. X
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F12.30 NuUmero de série 3 XXXXX XXXXX
0O: Chinés
F12.31 opcdes de idioma do LCD | 1: Inglés 0

2: Reservado

Exibicdo do parametro 1
do status de
funcionamento no modo 1
F12.33 L ) 0,00-99,99 18:00
(exibicdo do parametro 5
do status de parada do

LED)

Exibicao do parametro 2
do status de
funcionamento no modo 1
F12.34 L A 0,00-99,99 18.01
(exibicdo do parametro 1
do status de parada do

LED)

Exibicdo do parametro 3
do status de
funcionamento no modo 1
F12.35 o ) 0,00-99,99 18.06
(exibicdo do parametro 2
do status de parada do

LED)

Exibicdo do parametro 4
do status de
funcionamento no modo 1
F12.36 L A 0,00-99,99 18.08
(exibicdo do parametro 3
do status de parada do

LED)

Exibicdo do pardmetro 5
do status de
funcionamento no modo 1
F12.37 o ) 0,00-99,99 18.09
(exibicdo do parametro 4
do status de parada do

LED)

Parametro 1 do visor LCD
F12.38 ) 0,00-99,99 18:00
de linhas grandes

Pardmetro 2 do display
F12.39 _ 0,00-99,99 18.06
LCD de linhas grandes
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Parametro 3 do visor LCD
F12.40 ) 0,00-99,99 18.01
de linhas grandes

Opcdes de cruzamento .
) O: Invalido
F12.41 zero para cima/para . 0
) 1: valido
baixo

Ajuste de frequéncia do . o .
F12.42 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 0,00

potencidmetro digital

=} e d 3 10 ¢
Eg |2 584338 4c ¢
Sed2389d 4z 5§43 3 |
Opcdes de funcdo PARA
F12.45 CIMA/PARA BAIXO do 0 0 0 0 0 00010
teclado
O: Invalido
1: valido
Exibicdo da frequéncia de | O: valor absoluto
F12.48 ) o . 1
saida 1: positivo/negativo
F14 Grupo de parametros do motor 2
) O: motor assincrono comum
F14.00 Tipo de motor ] o » 0 O
1: motor assincrono de frequéncia variavel
A . Dependendo
Poténcia nominal do )
F14.01 o 0,10-650,00 kW do tipo de O
motor elétrico
motor
Dependendo
F14.02 Tensdo nominal do motor | 50-2000 V do tipo de O
motor
0,01 a 600,00 poténcia nominal do
) Dependendo
Corrente nominal do motor: < 75 kW) )
F14.03 ) ) UM do tipo de
motor 0,1a 6000,0 (poténcia nominal do motor:
motor
> 75 kW)
. . Dependendo
Frequéncia nominal do )
F14.04 0,01-600,00 Hz do tipo de
motor
motor
Dependendo
F14.05 Velocidade nominal 1-60000 rom do tipo de
motor
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. Dependendo
Conexé&o do enrolamento |O:Y )
F14.06 do tipo de
do motor T:A
motor
o Dependendo
Fator de poténcia )
F14.07 . 0,600-1.000 do tipo de
nominal do motor
motor
Dependendo
F14.08 Eficiéncia do motor 30,0-100,0 % do tipo de
motor
o 1-60000 (poténcia nominal do motor: < Dependendo
Resisténcia do estator de ]
F14.09 ] 75 kW) 0,1-6000,0 (poténcia nominal do | mff do tipo de
um motor assincrono
motor: > 75 kW) motor
o 1-60000 (poténcia nominal do motor: < Dependendo
Resisténcia do rotor de )
F14.10 . 75 kW) 0,1-6000,0 (poténcia nominal do | mff do tipo de
um motor assincrono
motor: > 75 kW) motor
0,01 a 600,00 (poténcia nominal do
. Dependendo
Indutancia de fuga de um | motor: < 75 kW) )
F14.11 . mH do tipo de
motor assincrono 0,001 a 60,000 (poténcia nominal do motor
motor: > 75 kW)
0,1a 6000,0 (poténcia nominal do motor:
o . Dependendo
Indutancia mutua de um < 75 kW) )
F14.12 . mH do tipo de
motor assincrono 0,01 a 600,00 (poténcia nominal do motor
motor: > 75 kW)
) 0,01 a 600,00 (poténcia nominal do
Corrente de excitacao Dependendo
motor: < 75 kW) .
F14.13 sem carga de um motor ) ) UM do tipo de
, 0,1a 6000,0 (poténcia nominal do motor:
assincrono motor
> 75 kW)
Coeficiente de
F14.14 enfraquecimento de fluxo |10,00-100,00 % 87,00
1 de um motor assincrono
Coeficiente de
F14.15 enfraquecimento de fluxo |10,00-100,00 % 80,00
2 do motor assincrono
Coeficiente de
F14.16 enfraquecimento de fluxo |10,00-100,00 % 75,00
3 f motor assincrono
Coeficiente de
F14.17 enfraguecimento de fluxo |10,00-100,00 % 72,00

4 f motor assincrono
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Coeficiente de
F14.18 enfraquecimento de fluxo |10,00-100,00 % 70,00
5 f motor assincrono

00: Nenhuma operacao

0O1: Autoaprendizagem estatica de motor
) assincrono

autoaprendizagem de ) -
F14.34 R 02: Autoaprendizagem de rotacao de 00
parametros motores )
motor assincrono

03: Autoaprendizagem da inércia do

motor assincrono

Modo de controle de
F14.35 ] O: Controle V/F (VVF) 0
acionamento do motor 2

ganho proporcional a

F14.36 velocidade 0,00-100,00 15,00
ASR_P1
constante de tempo
, ) 0,000-30.000

F14.37 integral de velocidade , L S 0,050
ASR T1 0,000: nenhum numero inteiro

ganho proporcional a
F14.38 velocidade 0,00-100,00 10,00
ASR_P2

constante de tempo
0,000~30,000

F14.39 integral de velocidade . S S 0,100
0,000: nenhum numero inteiro
ASR_T2

Frequéncia de comutag¢ao o -
F14.40 : 0,00 para frequéncia de comutacédo 2 Hz 5,00

Frequéncia de comutacdo | Frequéncia de comutacdo 1 para
F14.41 o . Hz 10,00
2 frequéncia maxima FOO0.16

Ganho de corrente sem
F14.42 0,000-1,000 0,500
carga do motor 2

Filtrar a constante de
F14.43 tempo da saida do laco 0,000-0,100 S 0,001
de velocidade

O: definido por F06.10 e F06.11

1 1A1
F14.45 superior do torque de ) ) . 0
5: Ambiente de comunicacé&o

Selecdo da fonte de limite

controle de velocidade
(percentagem)




LISTA DE PARAMETROS DO INVERSOR SERIE ME700

Limite superior do torque
F14.46 do motor de controle de ]0,0-250,0 % 150,0
velocidade

Limite superior do torque
F14.47 de frenagem do controle |0,0-250,0 % 150,0
de velocidade

Ganho proporcional da

F14.48 corrente de excitagcao 0,00-100,00 0,50
ACR-P1
Constante de tempo
. 0,00-600,00

F14.49 integral da corrente de EM 10,00

o 0,00: nenhum numero inteiro
excitacao ACR-T1

Ganho proporcional de
F14.50 corrente de torque ACR- ]0,00-100,00 0,50
P2

constante de tempo
0,00-600,00

F14.51 integral da corrente de , L EM 10,00
0,00: nenhum numero inteiro
torque ACR-T2

Coeficiente de rigidez do
F14.52 laco de velocidade do 0-20 12
motor 2

ganho de realimentacéao
F14.56 B 0-100 % 0
de tensao

. O: Invalido
opcdes de controle de . )
F14.57 . 1: célculo direto 1
enfraquecimento de fluxo ) o
2: ajuste automatico

Tensao de
F14.58 , 70,00-100,00 % 100,00
enfraquecimento de fluxo

Ganho proporcional do
F14.60 regulador de 0,00-10,00 0,50
enfraquecimento de fluxo

Tempo integral do

F14.61 regulador de 0,01-60,00 S 2,00
enfraquecimento de fluxo
Ganho de

F14.63 autoaprendizagem na 0-200 % 100

posicao inicial

Frequéncia da faixa de . o

. o 0,00-100,00 (100,00 é a frequéncia
F14.64 baixa frequéncia da ) % 10,00
o nominal do motor)
corrente de injecao




Corrente de injecdo da
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0,0-60,0 (100,0 é a corrente nominal do

F14.65 banda de baixa % 20.0
o motor)
frequéncia
Ganho do regulador da
banda de baixa
F14.66 o 0,00-10,00 0,50
frequéncia da corrente de
injecao
Tempo integral do
regulador da banda de
F14.67 ] o 0,00-300,00 EM 10,00
baixa frequéncia da
corrente de injecdo
Freqguéncia da banda de i o
o 0,00-100,00 (100,00 ¢ a frequéncia
F14.68 alta frequéncia da ) % 20,00
o nominal do motor)
corrente de injecéo
Corrente de injecao f 0,0-30,0 (100,0 é a corrente nominal do
F14.69 o % 8.0
banda de alta frequéncia | motor)
Ganho do regulador da
F14.70 banda de alta frequéncia |0,00-10,00 0,50
da corrente de injecdo
Tempo integral do
regulador da banda de
F14.71 o 0,00-300,00 EM 10,00
alta frequéncia da
corrente de injecéo
0: 0o mesmo que o motor 1
Opcdes de tempo de 1: tempo de aceleracdo e desaceleracao 1
F14.77 aceleracdo/desaceleracdo | 2: tempo de aceleracdo e desaceleracdo 2 0
do motor 2 3: tempo de aceleracao e desaceleracdo 3
4: tempo de aceleracdo e desaceleracao 4
Frequéncia maxima do
F14.78 20,00-600,00 Hz 50,00
motor 2
Limite superior de Freqguéncia limite inferior FO0,19 até a
F14.79 o o . Hz 50,00
frequéncia do motor 2 frequéncia maxima F14,78
O: linha reta V/F
1: linha quebrada multiponto V/F
2:1,3-poténcia V/F
Ajuste da curva V/F do 3:1,7-poténcia V/F
F14.80 0

motor 2

4: quadrado V/F

5: Modo de separacao completa VF (Ud =
0, Ug = K *t = tensdo da fonte de tensao
de separacdo)
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6: Modo de semi-separacao VF (Ud = 0,
Ug=K*t=F/Fe*2*tensdo da fonte de
tensao de separacao)

Frequéncia VF

F14.81 ) 0,00-F14,83 Hz 0,50
multiponto F1 do motor 2
Tensdo VF multiponto V1 . )

F14.82 0,0-100,0 (100,0 = Tens&o nominal) % 1.0
do motor 2
Frequéncia VF

F14.83 . F14.81-F14.85 Hz 2,00
multiponto F2 do motor 2
Tensdo VF multiponto V2

F14.84 0,0-100,0 % 4.0
do motor 2
Frequéncia VF F14,83 para frequéncia nominal do motor

F14.85 ] o o Hz 5,00
multiponto F3 do motor 2 | (frequéncia de referéncia)
Tenséo VF multiponto V3

F14.86 0,0-100,0 % 10.0
do motor 2
Modo de parada do O: Diminua a velocidade para parar

F14.87 ) 0
motor 2 1: Parada gratuita
Fator de correcdo de
baixa velocidade do

F14.96 ] 10.0-500,0 % 100,0
resistor do estator do
motor assincrono 2
Fator de correcdo de
baixa velocidade do

F14.97 ] 10.0-500,0 % 100,0
resistor do rotor do
motor assincrono 2
Frequéncia de comutacéo
do ganho de .

F14.98 0,10-Fmax Hz 5,00
escorregamento do
motor assincrono 2

F15 Grupo de funcdes auxiliares

F15.00 Frequéncia de corrida 0,00 até a frequéncia maxima FOO,16 Hz 5,00




Tempo de aceleracdo da
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0,00-650,00 (F15,13=0)

F15.01 ) 0,0-6500,0 (F15,13=1) s 5,00
corrida
0-65000 (F15.13=2)
. 0,00-650,00 (F15,13=0)
Tempo de desaceleracdo
F15.02 ) 0,0-6500,0 (F15,13=1) S 5,00
da corrida
0-65000 (F15.13=2)
0,00-650,00 (F15,13=0)
F15.03 Tempo de aceleracdo 2 0,0-6500,0 (F15,13=1) S 15,00
0-65000 (F15.13=2)
. 0,00-650,00 (F15,13=0)
Tempo de desaceleracdo
F15.04 5 0,0-6500,0 (F15,13=1) S 15,00
0-65000 (F15.13=2)
0,00-650,00 (F15,13=0)
F15.05 Tempo de aceleracdo 3 0,0-6500,0 (F15,13=1) S 15,00
0-65000 (F15.13=2)
. 0,00-650,00 (F15,13=0)
Tempo de desaceleracao
F15.06 3 0,0-6500,0 (F15,13=1) S 15,00
0-65000 (F15.13=2)
0,00-650,00 (F15,13=0)
F15.07 Tempo de aceleracao 4 0,0-6500,0 (F15,13=1) S 15,00
0 65000 (F15.13=2)
- 0,00-650,00 (F15,13=0)
Tempo de desaceleracao
F15.08 4 0,0-6500,0 (F15,13=1) S 15,00
0-65000 (F15.13=2)
Frequéncia fundamental |O: frequéncia maxima F0O0.16
F15.09 de aceleracdo e tempo de | 1: 50,00Hz 0
desaceleracdo 2: definir frequéncia
Alternancia automatica .
O: Invalido
F15.10 do tempo de aceleracdo e . 0
. 1. valido
desaceleracéao
Frequéncia de comutacéo
F15.1 do tempo de aceleracdo 1 | 0,00 até a frequéncia maxima F0O,16 Hz 0,00
e?2
Frequéncia de comutacéo
F15.12 do tempo de 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 0,00
desaceleracdo le 2
Unidade de tempo de 0:0,01s
F15.13 aceleracdo e 1:0,1s S 0
desaceleracao 21s
Ponto de salto de
F15.14 0,00-600,00 Hz 600,00

frequéncia 1
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F15.15 Alcance de salto 1 0,00-20,00, 0,00 ¢ invalido. Hz 0,00

Ponto de salto de
F15.16 o 0,00-600,00 Hz 600,00
frequéncia 2

F15.17 Alcance de salto 2 0,00-20,00, 0,00 ¢ invalido. Hz 0,00

Ponto de salto de
F15.18 o 0,00-600,00 Hz 600,00
frequéncia 3

F15.19 Alcance de salto 3 0,00-20,00, 0,00 ¢ invalido. Hz 0,00

Largura de deteccdo da
F15.20 chegada da frequéncia de | 0,00-50,00 Hz 2,50
saida (FAR)

Detecg¢ao de frequéncia . o .
F15.21 . 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 30,00
de saida FDT1

F15.22 Histerese FDTI -(Fmax-F15.21)-F15.21 Hz 2,00

Deteccao de frequéncia . o .
F15.23 . 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz 20,00
de saida FDT2

F15.24 Histerese FDT2 -(Fmax-F15.23)-F15.23 Hz 2,00

Opcdes de deteccdo de
F15.25 _ O:Al 0
nivel analdégico ADT

Deteccao de nivel
F15.26 o 0,00-100,00 % 20,00
analdégico ADTI1

) 0,00 a F15,26 (valido para baixo em uma
F15.27 Histerese ADTI L % 5,00
direcao)

Deteccdo de nivel
F15.28 _ 0,00-100,00 % 50,00
analdégico ADT2

) 0,00 a F15,28 (valido para baixo em uma
F15.29 Histerese ADT2 L % 5,00
direcado)
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Opcdes de funcado de -
O: Invalido
F15.30 frenagem para consumo . 0]
] 1: valido
de energia

Consumo de energia
F15.31 B 110,0-140,0 (380V, 100,0 = 537V) % 128,50
tensdo de frenagem

20-100 (100 significa que a taxa de
F15.32 Taxa de frenagem . o % 100
utilizacao é 1)

Modo de operagcdo com O: operando no limite inferior de

frequéncia definida frequéncia

F15.33 o o . 0
inferior ao limite de 1: Desligamento
frequéncia inferior. 2: corrida em velocidade zero

Local: Modo de controle do ventilador

0: em execucao apods a inicializacdo

1: Executando na inicializacéo

2: operacdo inteligente, sujeita ao
controle de temperatura

Dez lugares: Controle de ventilador de
eletrificacdo

O: Execute por 1 minuto primeiro e depois
entre no modo de controle do ventilador
F15.34 Controle do ventilador para funcionar. 101
1: Executar diretamente no modo de
controle da ventoinha

Centenas de posicdes: Modo de
funcionamento da ventoinha em baixa
velocidade ativado (acima de 280 kW)
1: Funcionamento em baixa velocidade
invalido

2: Funcionamento em baixa velocidade
valido

intensidade de
F15.35 1,00-1,10 1.05
sobremodulacao

. o O: invalido (modulacao PWM de 7
Opcdes de alternancia do

. segmentos)
F15.36 modo de modulagao o . 0
1: valido (modulacdo PWM de 5
PWM
segmentos)
Frequéncia de comutacéao
F15.37 do modo de modulacao 0,00 até a frequéncia maxima FOO,16 Hz 15,00

PWM




Opcdes do modo de
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0: sem compensacao

F15.38 compensacdo de zona 1: modo de compensacédo 1 1
morta 2: modo de compensac¢ao 2
Prioridade de .
, . O: Invalido
F15.39 movimentac¢cao do . 0
] 1: valido
terminal
. 0,00-650,00 (F15,13=0)
Tempo de desaceleracdo
F15.40 o 0,0-6500,0 (F15,13=1) S 1,00
para parada rapida
0-65000 (F15.13=2)
A corrente atinge o valor |0,0-300,0 (100,0% corresponde a
F15.44 ~ . % 100,0
de deteccéo. corrente nominal do motor)
A corrente atinge a
F15.45 ) 0,0-F15,44 % 5.0
histerese.
tempo de filtragem da
F15.62 exibicdo da frequéncia de | 0-20000 EM 300
feedback do cartdo PG
A velocidade atinge o .
F15.63 o 0,00-Fmax Hz 30,00
limite crescente
A velocidade atinge o
F15.64 , 0-60000 EM 500
tempo de filtragem
A velocidade atinge o i
F15.65 o 0,00-Fmax Hz 0,00
limite de queda
. . 0,1-300,0 (0,0: sem detec¢do; 100,0%:
Nivel de deteccao de . )
F15.66 correspondente a corrente nominal do % 200,0
sobrecorrente
motor)
tempo de atraso na
F15.67 deteccao de 0,00-600,00 S 0,00
sobrecorrente
F15.68 Preco de mercado 0,00-100,00 1,00
Fator de carga de
F15.69 frequéncia da rede 30,0-200,0 % 90,0
elétrica
F16 Grupo de funcdes de personalizacdo
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0O: Modelo universal

F16.00 Aplicacdo industrial ] . ] ; 0
1: Aplicacdo de abastecimento de agua
1-65535 (F16.13=0)
] o 0,1-6553,5 (F16,13=1)
F16.01 Comprimento definido m 1000
0,01-655,35 (F16,13=2)
0,001-65,535 (F16,13=3)
F16.02 Pulsos por metro 0,1-6553,5 100,0
F16.03 Definir valor de contagem | F16.04-65535 1000
Valor de contagem
F16.04 o 1-F16.03 1000
especificado
Defina o horario de L ]
F16.05 ] 0,0-6500,0, 0,0 é invalido. min 0,0
funcionamento regular.
F16.06 Senha do agente 0-65535 0
Definicdao do tempo ) .
] . |0-65535; O: desativar a protegcdo quando
F16.07 cumulativo de chegada a o . i h 0
o _ o tempo de inicializacdo terminar
inicializacdo.
Definicao do tempo de ) .
] 0-65535; O: desativar a protecdo quando
F16.08 chegada cumulativo em - ] h 0
. o tempo de execucdo terminar
execucao
F16.09 Senha de fabrica 0-65535 XXXX
O:Im
Defina a resolucao de 1:0,1m
F16.13 ) 0
comprimento. 2:0,01m
3:0,00Tm
F17 Grupo de funcdes de E/S virtual
Opcdes de funcao de
F17.00 be ) ¢ 0
entrada virtual VX1 . - .
As mesmas opcdes de funcdo do terminal
Opcdes de funcio de de entrada digital do grupo FO2.
F17.01 0

entrada virtual VX2
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Opcodes de funcao de
F17.02 ) 0
entrada virtual VX3

Opcdes de funcdo de
F17.03 ) 0
entrada virtual VX4

Opcdes de funcdo de
F17.04 ) 0
entrada virtual VX5

Opcdes de funcao de
F17.05 ) 0
entrada virtual VX6

Opcdes de funcdo de
F17.06 ) 0
entrada virtual VX7

Opcdes de funcdo de
F17.07 ) 0
entrada virtual VX8

l6gica positiva/negativa 000
F17.08 )
de entrada virtual 00000
Opcdes de configuracdo 000
F17.09 Pe gurac
de status VX1-VX8 00000
Tempo de atraso valido 000
F17.1
VX1 00000
Tempo de atraso invalido
F17.12 0,000
VX1
Tempo de atraso valido
F17.13 0,000
VX2
Tempo de atraso invalido
F17.14 0,000
VX2
Tempo de atraso valido
F17.15 0,000
VX3
Tempo de atraso invalido
F17.16 0,000
VX3
Tempo de atraso valido
F17.17 0,000-30,000 0,000

VX4




Tempo de atraso invalido
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F17.18 0,000-30,000 0,000
VX4
Opcdes de funcdo de

F17.19 ] , 0,000-30,000 0,000
saida virtual VY1
Opcdes de funcdo de

F17.20 ] , 0,000-30,000 0
saida virtual VY2
Opcdes de funcao de

F17.21 ] , 0,000-30,000 0
saida virtual VY3
Opcdes de funcdo de

F17.22 ] . 0,000-30,000 0
saida virtual VY4
Opcdes de funcdo de

F17.23 ] , 0,000-30,000 0
saida virtual VY5

F17.24 Reservado 0,000-30,000 0

As mesmas opcdes de funcdo do terminal
F17.25 Reservado ] o
de saida digital do grupo FO3.

F17.26 Reservado
Saida virtual I6gica

F17.27 o )
positiva/negativa

F18 Grupo de parametros de monitoramento

F18.00 Frequéncia de saida 0,00 até o limite superior de frequéncia Hz XXX

F18.01 Defina a frequéncia 0,00 até a frequéncia maxima F0O0,16 Hz XXX
Estime a frequéncia do . ) o

F18.03 0,00 até o limite superior de frequéncia Hz XXX

feedback
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F18.04 Torque de saida -200,0-200,0 % XXX

0,00 a 650,00 (poténcia nominal do
motor: < 75 kW)

F18.06 Corrente de saida . ) UM XXX
0,0 a 6500,0 (poténcia nominal do motor:
> 75 kW)
porcentagem da corrente | 0,0-300,0 (100,0 = corrente nominal do
F18.07 ] ] % 0
de saida inversor)
F18.08 Tensdo de saida 0,0-690,0 \% XXX
F18.09 tensdo do barramento CC | 0-1200 \% XXX

Tempos de execucdo de
F18.10 ] 0-10000 XXX
PLC simples

Estagio de operacao
F18.1 ) 1-15 XXX
simples de CLP

Tempo de execucado do )
F18.12 o 0,0-6000,0 s/min XXX
PLC no estagio atual

F18.14 Taxa de carga 0-65535 rom XXX

frequéncia de
F18.15 deslocamento PARA 0,00 a 2 * Frequéncia maxima F0OO,16 Hz XXX
CIMA/PARA BAIXO

F18.16 Configuracao PID 0,0 até a faixa maxima do PID XXX
F18.17 Feedback PID 0,0 até a faixa maxima do PID XXX
F18.18 Medidor de energia: MWh | 0-65535 MWh XXX

Medidor de watt-hora:
F18.19 wh 0,0-999,9 kWh XXX

F18.20 Poténcia de saida -650,00-650,00 kW XXX
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Fator de poténcia de
F18.21 ) -1.000-1.000 XXX
saida
Estado do terminal de
F18.22 o
entrada digital 1
Estado do terminal de
F18.23 o
entrada digital 2
Estado do terminal de
F18.25 ]
saida
F18.26 A1 0,0-100,0 % XXX
F18.27 Reservado 0,0-100,0 % XXX
Freguéncia de entrada de
F18.31 pulso de alta frequéncia: |0,00-100,00 kHz XXX
kHz
Freguéncia de entrada de
F18.32 pulso de alta frequéncia: | 0-65535 Hz XXX
Hz
F18.33 Contar valor 0-65535 XXX
F18.34 Comprimento real 0-65535 m XXX
Tempo restante de )
F18.35 , 0,0-6500,0 min XXX
funcionamento normal
tensdo alvo de separacdo
F18.39 VE 0-690 \ XXX




tensdo de saida de
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F18.40 . 0-690 \% XXX
separacao VF
F18.45 Defina a velocidade 0-65535 rrm XXX
Simbolo de frequéncia de
F18.46 ) 0-65535 XXX
saida
F18.51 Saida PID -100,0-100,0 %
F18.60 Temperatura do inversor |-40-200 °C (0]
Energia elétrica . . .
F18.67 ) Economia cumulativa de energia MWH MWh 0~65535
economizada (MWh)
Energia elétrica ) . .
F18.68 ) Economia cumulativa de energia em kWh | kWh 0,0 -999,9
economizada (kWh)
Economia de energia Alta economia de custos cumulativa
F18.69 o 0~65535
elétrica (1.000 yuans) (*1000)
Economia de energia ) ) )
F18.70 o Baixa economia de custos cumulativa 0,0 -999,9
elétrica (yuan)
Consumo de energia em ] o
L ] Consumo de energia em frequéncia
F18.71 frequéncia industrial ] ] MWh 0~65535
industrial (MWH)
(MWh)
Consumo de energia em ) o
. i Consumo de energia em frequéncia
F18.72 frequéncia industrial ) i kWh 0,0 -999,9
industrial (kWh)
(kWh)
F19 Grupo de registro de protecao
O: Sem protecao
EO1: protecdo contra curto-circuito na
) e saida
Categoria da ultima ) .
F19.00 EO2: sobrecorrente instantanea 0

protecao

EO4: sobrecorrente em regime
permanente
EO5: Sobretensao
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EO6: Subtenséo

EO7: Perda de fase de entrada

EO8: Perda de fase de saida

EQ9: Sobrecarga do inversor

E10: protecdo contra sobreaguecimento
do inversor

E11: conflito na configuracdo de
parametros

E13: sobrecarga do motor

E14: Protecdo externa

E15: Protecdo de memoaria do inversor
E16: anomalia de comunicacao

E17: Anomalia no sensor de temperatura
E18: Desconexao anormal do relé de
partida suave

E19: anomalia no circuito de deteccéo de
corrente

E20: Protecdo contra estol

E21: Desconexao do feedback PID

E22: retencao

E24: anomalia na identificagcé&o do
parametro

E25: retencao

E26: protecdo contra descarga

E27: até o tempo cumulativo de ativacao
E28: até o tempo de execucdo cumulativo
E43: Protecao contra corte de material
E44: Protecdo de cabos

E57: Sobrepressdo na rede de gasodutos
E58: Subpressdo na rede de gasodutos
E76: Protecdo contra curto-circuito a

terra
Freguéncia de saida em . ) o
F19.01 . 0,00 até o limite superior de frequéncia Hz 0,00
protecao
0,00 a 650,00 (poténcia nominal do
Corrente de saida em motor:<75 kW)
F19.02 . _ ) UM 0,00
protecao 0,0 a 6500,0 (poténcia nominal do motor:

> 75 kW)

Tensdo do barramento
F19.03 - 0-1200 V 0
em protecao
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0: ndo estd em execucao

1: aceleracdo para a frente

2: aceleracao reversa

) 3. desaceleracao para a frente
Estado operacional em -
F19.04 - 4: desaceleragao reversa 0
protecao . :
5: velocidade constante na corrida para a
frente

6: velocidade constante reversa em

marcha a ré

Tempo de trabalho em
F19.05 . h 0
protecao

Categoria de protegao . L )
F19.06 teri Igual a descricao do parametro F19.00 0
anterior

Frequéncia de saida em
F19.07 . Hz 0,00
protecao

Corrente de saida em
F19.08 . UM 0,00
protecao

Tensdo do barramento
F19.09 ~ \ 0
em protecao

Estado operacional em . o )
F19.10 . Igual a descricdo do parametro F19.04 0
protecao

Tempo de trabalho em
F1o.m . h 0
protecao

Categoria de duas . L )
F19.12 ~ ] Igual a descricdo do parametro F19.00 0
protecdes anteriores

Frequéncia de saida em
F19.13 . Hz 0,00
protecao

Corrente de saida em
F19.14 . UM 0,00
protecao

Tensao do barramento
F19.15 ~ V 0]
em protecao

Estado operacional em . o A
F19.16 . Igual a descricao do parametro F19.04 0
protecao




Tempo de trabalho em

LISTA DE PARAMETROS DO INVERSOR SERIE ME700

F19.17 . 0
protecao

F45 Grupo de parametros de mapeamento livre Modbus
Habilitar mapeamento .
] ] O: Invalido

F45,00 livre de comunicacao . 0

1: valido

Modbus

F45.01 Endereco de origem 1 0-65535 0

F45.02 Endereco de destino 1 0-65535 0
Coeficiente de

F45.03 0,00-100,00 1,00
mapeamento

F45.04 Endereco de origem 2 0-65535 0

F45.05 Endereco de destino 2 0-65535 0
Coeficiente de

F45.06 0,00-100,00 1,00
mapeamento 2

F45.07 Endereco de origem 3 0-65535 0

F45.08 Endereco de destino 3 0-65535 0
Coeficiente de

F45.09 0,00-100,00 1,00
mapeamento 3

F45.10 Endereco de origem 4 0-65535 0

F45.1 Endereco de destino 4 0-65535 0]
Coeficiente de

F45.12 0,00-100,00 1,00

mapeamento 4
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F45.13 Endereco de origem 5 0-65535 0

F45.14 Endereco de destino 5 0-65535 0
Coeficiente de

F45.15 0,00-100,00 1,00
mapeamento 5

F45.16 Endereco de origem 6 0-65535 0

F45.17 Endereco alvo 6 0-65535 0
Coeficiente de

F45.18 0,00-100,00 1,00
mapeamento 6

F45.19 Endereco de origem 7 0-65535 0

F45.20 Endereco de destino 7 0-65535 0
Coeficiente de

F45.21 0,00-100,00 1,00
mapeamento 7

F45.22 Endereco de origem 8 0-65535 0

F45.23 Endereco de destino 8 0-65535 0
Coeficiente de

F45.24 0,00-100,00 1,00
mapeamento 8

F45.25 Endereco de origem 9 0-65535 0

F45.26 Endereco de destino 9 0-65535 0
Coeficiente de

F45.27 0,00-100,00 1,00

mapeamento 9
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F45.28 Endereco de origem 10 0-65535 0

F45.29 Endereco de destino 10 0-65535 0
Coeficiente de

F45.30 0,00-100,00 1,00
mapeamento 10

F45.31 Endereco de origem 11 0-65535 0

F45.32 Endereco de destino 1 0-65535 0
Coeficiente de

F45.33 0,00-100,00 1,00
mapeamento 11

F45.34 Endereco de origem 12 0-65535 0

F45.35 Endereco de destino 12 0-65535 0
Coeficiente de

F45.36 0,00-100,00 1,00
mapeamento 12

F45.37 Endereco de origem 13 0-65535 0

F45.38 Endereco de destino 13 0-65535 0
Coeficiente de

F45.39 0,00-100,00 1,00
mapeamento 13

F45.40 Endereco de origem 14 0-65535 0

F45.41 Endereco de destino 14 0-65535 0
Coeficiente de

F45.42 0,00-100,00 1,00

mapeamento 14
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F45.43 Endereco de origem 15 0-65535 0

F45.44 Endereco de destino 15 0-65535 0
Coeficiente de

F45.45 0,00-100,00 1,00
mapeamento 15

F45.46 Endereco de origem 16 0-65535 0

F45.47 Endereco alvo 16 0-65535 0
Coeficiente de

F45.48 0,00-100,00 1,00
mapeamento 16

F45.49 Endereco de origem 17 0-65535 0

F45.50 Endereco alvo 17 0-65535 0
Coeficiente de

F45.51 0,00-100,00 1,00
mapeamento 17

F45.52 Endereco de origem 18 0-65535 0

F45.53 Endereco alvo 18 0-65535 0
Coeficiente de

F45.54 0,00-100,00 1,00
mapeamento 18

F45.55 Endereco de origem 19 0-65535 0

F45.56 Endereco de destino 19 0-65535 0
Coeficiente de

F45.57 0,00-100,00 1,00

mapeamento 19
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F45.58 Endereco de origem 20 0-65535 0

F45.59 Endereco de destino 20 0-65535 0
Coeficiente de

F45.60 0,00-100,00 1,00
mapeamento 20

F45.61 Endereco de origem 21 0-65535 0

F45.62 Endereco de destino 21 0-65535 0
Coeficiente de

F45.63 0,00-100,00 1,00
mapeamento 21

F45.64 Endereco de origem 22 0-65535 0

F45.65 Endereco de destino 22 0-65535 0
Coeficiente de

F45.66 0,00-100,00 1,00
mapeamento 22

F45.67 Endereco de origem 23 0-65535 0

F45.68 Endereco de destino 23 0-65535 0
Coeficiente de

F45.69 0,00-100,00 1,00
mapeamento 23

F45.70 Endereco de origem 24 0-65535 0

F45.71 Endereco alvo 24 0-65535 0
Coeficiente de

F45.72 0,00-100,00 1,00

mapeamento 24
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F45.73 Endereco de origem 25 0-65535 0

F45.74 Endereco de destino 25 0-65535 0
Coeficiente de

F45,75 0,00-100,00 1,00
mapeamento 25

F45.76 Endereco de origem 26 0-65535 0

F45.77 Endereco alvo 26 0-65535 0
Coeficiente de

F45.78 0,00-100,00 1,00
mapeamento 26

F45.79 Endereco de origem 27 0-65535 0

F45.80 Endereco alvo 27 0-65535 0
Coeficiente de

F45.81 0,00-100,00 1,00
mapeamento 27

F45.82 Endereco de origem 28 0-65535 0

F45.83 Endereco alvo 28 0-65535 0
Coeficiente de

F45.84 0,00-100,00 1,00
mapeamento 28

F45.85 Endereco de origem 29 0-65535 0

F45.86 Endereco de destino 29 0-65535 0
Coeficiente de

F45.87 0,00-100,00 1,00

mapeamento 29
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F45.88 Endereco de origem 30 0-65535 0

45.89 Endereco de destino 30 0-65535 (0]

Coeficiente de
F45.90 0,00-100,00 1,00
mapeamento 30
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SOLUCOES DE PROTECAO/ALERTA

Codigos de Erros do Inversor da Série ME700

Co:l;go Tipo de Causa de Soluc¢do de
e protegao protegao protegao
1. Curto-circuito para a terra. . o
o 1. Verifigue a fiagcdo quanto a
2. Curto-circuito entre fases ) )
) ) ) curtos-circuitos.
1.  Curto-circuito no resistor
2. Aumente adeguadamente
. de frenagem externo. _
Protecao ~ o tempo de aceleracdo e
2. O tempo de aceleracdo e _
contra ~ ) ) desaceleracao.
EO1 desaceleracdo ¢é muito ] o
curto- 3. Investigue a causa e reinicie
) ) curto. )
circuito . _ ] o) controlador apos
3. O modulo inversor esta ) .
. implementar as solug¢des
danificado.
. ) ) o correspondentes.
Ha excessivo interferéncia no o
Procure suporte técnico.
local.
1. O tempo de aceleracdo e
desaceleracdo ¢é muito
1. Aumente o tempo de
curto. .
] aceleracao e
2. No modo de acionamento .
] . desaceleracao.
V/F, a configuracdo da _
B 2. Defina a curva V/F de
curva V/F é inadequada.
] ] forma adequada.
3. O motor esta funcionando )
o B 3. Ative o rastreamento de
durante a inicializacao. ) o
Sobrecorre . velocidade ou inicie a
4. O motor utilizado excede a
EO2 nte ) ) frenagem CC.
) A capacidade do inversor ou . )
instantanea . i 4. Utilize o motor ou inversor
a carga é excessiva. _
A apropriado.
5. Os parametros do motor o A
_ _ 5. lIdentifique os parametros
ndao sdao adequados e
) ) o do motor.
precisam ser identificados. . o
) 6. Verifique a fiacdo quanto a
6. As fases no lado de saida o
) ~ curtos-circuitos.
do inversor estdo em curto- L
) ] Procure suporte técnico.
circuito.
O inversor esta danificado.
Sobrecorre
EO4 O mesmo que EO2 O mesmo que EO2
nte em
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regime
permanente
1. O tempo de desaceleracdo |1. Aumente o tempo de
é muito curto e o motor desaceleracao.
tem energia regeneradaem |2. Verifigue a fiacdo da
excesso. unidade de frenagem e do
2. A unidade de frenagem ou resistor de frenagem.
o resistor de frenagem |3. Utilize uma unidade de
. formam um circuito aberto. frenagem/resistor de
Sobretensa ]
EO5 3. A unidade de frenagem ou frenagem adequado.
o
o resistor de frenagem ndo |4. Reduza a tensdo de
sdo compativeis. alimentacdo para a faixa
4. A tensdo da rede elétrica esta especificada.
muito alta. Para o modelo da unidade de
5. A funcdo de frenagem para|frenagem integrada, defina
reducdo do consumo de energia|F15.30 como 1 e ative a frenagem
nao esta ativada. com economia de energia.
1. A fonte de alimentacdo de
entrada estd sujeita a
perdas de fase.
2. Os terminais da fonte de |1. Verifique a fonte de
alimentacdo de entrada alimentacao e a fiacdo.
. estdo soltos. 2. Aperte os parafusos dos
EO6 Subtensao . o
3. A tensdo da fonte de terminais de entrada.
alimentacdo de entrada |Verifiue o disjuntor e o
estd caindo demais. contator do circuito de ar.
Os contatos do interruptor da
fonte de alimentacdo de entrada
estdao envelhecendo.
1. Verifigue a fonte de
, _ alimentacao de entrada.
1. A fonte de alimentacdo de o L
) o 2. Verifique a fiacdo da fonte
Perda de entrada estd sujeita a ) ~
de alimentacdao de entrada.
EO7 fase de perdas de fase. . ] .
. _ . 3. Verifique se o terminal esta
entrada A tensdo de alimentacdo de

entrada varia muito.

solto.
Utilize um regulador de tensao
no lado da entrada.
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1. Verifique a conexao entre o
inversor e o motor.

Perda de o . o )
Os terminais de saida U, V e W]2. Verifiqgue se o terminal de
EOS8 fase de i )
» apresentam perdas de fase. saida esta solto.
saida
Verifique se o enrolamento do
motor esta desconectado.
1. O tempo de aceleracdo e
desaceleracdo ¢é muito |1. Aumente o tempo de
curto. aceleracao e
2. No modo de acionamento desaceleracao.
V/F, a configuracdo da |2. Defina a curva V/F de
E09 Sobrecarga curva V/F é inadequada. forma adequada.
do inversor | 3. A carga estd muito pesada. |3. Use o inversor que seja
O tempo de frenagem é muito compativel com a carga.
longo, a intensidade da|Reduza o tempo e a intensidade
frenagem ¢é muito alta ou a|da frenagem. N&o ative a
frenagem CcC é ativada|frenagem CC repetidamente.
repetidamente.
1. O ambiente operacional do
1. A temperatura ambiente inversor deve atender as
estd muito alta. especificacoes.
Superaquec ] ) o o
) 2. O inversor estd sujeito a |2. Melhore a ventilacdo e
E10 imento do . o
] ventilacdo inadequada. verifique se o duto de ar
inversor _ ) - , ,
A ventoinha de refrigeracdo estd obstruido.
apresentou defeito. Substitua a ventoinha de
refrigeracéao.
Conflito na o A
] _ ) ] o Verifiqgue se o0s parametros
configuraca | Existe um conflito logico nas o o
EN _ B ) definidos sao ilogicos antes da
o de configuracdes dos parametros. .
. protecao.
parametros
1. O tempo de aceleracdo e |1. Aumente o tempo de
desaceleracdo ¢é muito aceleracao e
curto. desaceleracao.
Sobrecarga ] ]
E13 2. No modo de acionamento |2. Defina a curva V/F de
do motor

V/F,
curva V/F é inadequada.

a configuracao da

A carga estd muito pesada.

forma adequada.
Utilize um motor adequado a
carga.
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O terminal de protecdo do

Prote¢ao . . . . .
E14 dispositivo externo entra em|Verifigue o dispositivo externo.
externa .

acao.

1.  Pressione a tecla

1. A interferéncia resulta em PARAR/REINICIAR para

erros de leitura e escrita na reiniciar o controlador e

Protecao memoria. tente novamente.
E15 de memoaria| A memoaria interna do|Para que os parametros (por
do inversor |controlador ¢é lida e gravadalexemplo, a configuracdo de
repetidamente, causando danos|frequéncia) sejam modificados

a memoria.. com frequéncia, defina F10.56
para 11 apds a depuracao.

1. No sistema de
comunicacdo descontinua,

1. O tempo limite de F10.03 estd definido como

Erro de comunicacao esta 0.0.
E16 comunicaca habilitado no sistema de |2. Ajuste o tempo limite de
o comunicacdo descontinua. comunicacao F10.03.

A comunicacao foi interrompida.| Verifique se o cabo de
comunicacao esta
desconectado.

Anomalia o
1. Verifigue se o sensor de
Nno sensor )
d O sensor de temperatura do temperatura do inversor
e
E17 inversor estad desconectado ou esta conectado
temperatur ) )
g em curto-circuito. corretamente.
ado
_ Procure suporte técnico.
inversor
1. A fonte de alimentacdo ) )
1. Desligue o inversor antes
falha durante o )
) de interromper o
funcionamento. ) )
) _ fornecimento de energia ou
, 2. A fonte de alimentacado de o )
O relé de ’ o reinicie diretamente a
) entrada estd sujeita a .
partida protecdo.
. perdas de fase. o
E18 suave nao o 2. Verifique a fonte de
. 3. Os terminais da fonte de _ . L
esta ] . alimentacdo e a fiacao.
) alimentacdo de entrada
acionado. 3. Aperte os parafusos dos

estdo soltos.
4. A
alimentacdo de

tensdo da fonte de
entrada

estd caindo demais.

terminais de entrada.
Verifigue o disjuntor e o

contator do circuito de ar.
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Os contatos do interruptor da
fonte de alimentacdo de entrada
estdo envelhecendo.

Erro do o .
o O circuito de deteccdo da placa
circuito de ) .
E19 . de acionamento ou da placa de|Procure suporte técnico.
deteccdo ] o
controle esta danificado.
de corrente
_ |1 Aumente o tempo de
1. O tempo de desaceleracdo .
] ] desaceleracao.
. € muito curto. o ] L
Protecdao ) L 2. Verifigue o freio dinamico.
E20 ) 2. Erro do freio dinamico o ~
de estdbulo ~ Verifigue se o motor ndo pode
durante a desaceleracdo. ]
i . ser parado enquanto estiver
A carga estd muito pesada. )
sendo acionado por outra carga.
1 Verifique se a linha de
feedback esta
. _ desconectada.
_ | O feedback PID é maior que o o
desconexao| = . i 2) Verifigue se o sensor
limite superior (F09.24) ou ) )
do o ) ) estd funcionando de
E21 menor que o limite inferior
feedback ) forma anormal.
(F09.25), dependendo do tipo )
PID 3) Ajuste o) valor de
de sensor de feedback. . .
deteccdo de desconexao
do feedback para um
nivel razoavel.
1.  Pressione a tecla
STOP/RESET durante a |1. Pressione a tecla
identificacao dos PARAR/REINICIAR para
parametros. reiniciar.
2. O terminal externo para de |2. O terminal externo néao
funcionar corretamente deve ser operado durante a
(FRS = LIGADO) durante a identificacdo de
Erro de ] . . .
) o identificacdo de parametros.
E24 autoidentifi A . ~
_ pardmetros. 3. Verifigue a conexdo entre o
cacao
¢ 3 0O motor nao esta inversor e o motor.
conectado. 4. Desconecte o motor
4. O motor rotativo com rotativo de
capacidade de autoaprendizagem da
autoaprendizagem nao carga.
estd desconectado da |Verifique o motor.
carga.
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O motor falha.

1. O motor nao esta

1. Verifique a fiacdo e utilize o

. conectado ou ndo ¢é )
Protecdao ) motor apropriado.
¢ compativel com a carga. 5> Verif _ .
contra . Verifigue o equipamento.
E26 2. Ocorre perda de carga. d ] auip 3
perda de . _ | Alterar o nivel de deteccado de
Os parametros de protecao
carga - . |descarga FO7.22 e o tempo de
contra perda de carga ndo estao q 0723
- eteccao 23.
definidos de forma adequada. ¢
Até o o
. _ 1. Para obter suporte técnico,
tempo 1. O periodo de manutencao do
E27 ) ] ] entre em contato com o
cumulativo |inversor terminou.
_ B revendedor.
de ativacao
Até tempo o
. _ 1. Para obter suporte técnico,
de 1. O periodo de manutencdo do
E28 . i ) entre em contato com o
execucao |inversor terminou.
] revendedor.
cumulativo
1. O tempo de validade do o ]
_ . . _ |1. Verifique se o sensor esta
terminal de deteccdo de fiacdo é ]
. _ funcionando normalmente.
Protecdo |muito longo. o ) .
E44 L o 2. Verifique se o terminal é capaz
da fiacdo |2. O tempo de inatividade do )
_ _ . _ lde avaliar corretamente o
terminal de deteccdo de fiacdo é
i fechamento e a abertura.
muito longo.
1. Verifique se o sensor estd em
estado anormal.
Sobrepress |1. A pressdo de retorno na|2. Verifigue se o terminal
E57 do na rede |aplicacdo de abastecimento de|analdgico detecta normalmente
de dutos |agua estd muito alta. a entrada analdgica.
3.  Verifigue o dispositivo
externo.
1. Verifique se o sensor estd em
estado anormal.
Sob _ o )
. 1. A pressdao de retorno no|2. Verifique se o terminal
pressaona | . ) o
E58 de d sistema de abastecimento delanaldgico detecta normalmente
rede de
dgua estad muito baixa. a entrada analdgica.
dutos

3. Verifique o dispositivo

externo.
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1. A saida estd em curto-

Curto- circuito com a terra.
E76 circuito 2. O modulo inversor esta
para a terra danificado.

Verifigue se o cabo de saida
estd rompido ou se a
carcaca do motor estd
danificada.

Investigue a causa e reinicie
o controlador apos
implementar as solucdes
correspondentes.

Procure suporte técnico.

STOP
STOP/RESET. Para redefinir / eliminar a protecdo ou usar o terminal de
reinicializacdao de protecdo para sair do estado de protecadao, se a protecao tiver
sido eliminada, o inversor retornard ao estado de configuracdo de funcdo; caso
contrario, o display continuara a exibir as informacdes de protecdo atuais.

Visualizacdes rapidas no display sobre o estado de funcionamento do inversor.

Mensagem exibida s
) Descrigcao
no display
P.-ON O inversor esta ligado.
P.-OFF O inversor esta desligado.
SoFT.E
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RESISTORES DE FRENAGEM

Se a velocidade do motor controlado cair muito rapidamente ou a carga do
motor vibrar muito durante a operacdo do inversor, sua forca eletromotriz
carregara o capacitor interno reversamente através do inversor, resultando em
um aumento de tensdo nas duas extremidades do modulo de poténcia. Isso pode
danificar o inversor. O controle interno do inversor suprime esse efeito com base
na carga. Se o desempenho da frenagem ndo atender aos requisitos do cliente,
um resistor de frenagem externo sera necessario para liberar energia em tempo
habil. Devido ao resistor de frenagem externo ser do tipo que consome energia,
toda a energia sera dissipada para o resistor de frenagem de poténcia. Portanto,
a poténcia e a resisténcia do resistor de frenagem devem ser selecionadas de
forma adequada e eficiente.

A poténcia do resistor de frenagem pode ser calculada pela seguinte formula:
Poténcia do resistor Pb = poténcia do inversor P x frequéncia de frenagem D

D = Frequéncia de frenagem. Este é um valor estimado, dependendo das
condicdes de carga. Em circunstancias normais, D é o seguinte:

D =10% sob cargas normais

D = 5% para cargas de frenagem ocasionais

D =10% a 15% para elevadores

D = 5% a 20% para centrifugas

D =10% a 20% para maquinas de reveréncia em campos petroliferos

D = 50% a 60% para desenrolamento e enrolamento. Deve ser calculado com
base nos indicadores de projeto do sistema.

D = 50% a 60% para equipamentos de elevacao com altura de descida superior
al1l00m

A poténcia e a resisténcia recomendadas para o resistor de frenagem do inversor
da série ME700 sdao apresentadas na tabela abaixo. A poténcia recomendada do
resistor é calculada com base na taxa de frenagem (10% a 20%) e serve apenas
como referéncia. Caso o inversor seja utilizado em situacdes de
aceleracdo/desaceleracdo frequentes ou frenagem continua, a poténcia do
resistor de frenagem deverd ser aumentada. O usuario pode alterar o valor de

acordo com as condi¢cdes de carga, mas dentro da faixa especificada.
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o L Fio (mm?)
Resisténcia Poténcia do

Modelo Inversor Motor (kW) . conectado ao

(ff) resistor (C) .

resistor

ME700-0OR4-2B 0,4 =360 =200 1
ME700-0OR7-2B 0,75 =180 =400 1,5
ME700-1R5-2B 1,5 =180 =400 1,5
ME700-2R2-2B 2.2 =90 >800 2,5
ME700-0OR7-3B 0,75 =360 =200 1
ME700-1R5-3B 1,5 =180 =400 1,5
ME700-2R2-3B 2.2 =180 =400 1,5
ME700-4R0-3B 4 =90 >800 2,5
ME700-5R5-3B 5,5 >60 =1000 4

*Os fios listados acima referem-se aos fios de saida de um uUnico resistor. Se os

resistores forem conectados em paralelo, a bitola do barramento devera ser
aumentada proporcionalmente. Para modelos com condutores
monofasicos/trifasicos de 220 V, a tensdo suportavel do cabo deve ser superior
a 300 V CA; para modelos trifasicos de 380 V, 450 V CA, com resisténcia a
temperatura superior a 105 °C.
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