Manual do Usuario para o Inversor ME730

Prefacio
Obrigado por escolher o inversor da série ME730 da Mercosul.

N° do documento: 31010214

Data de lancamento: 2022-6

Versao: 102

Abril de 2026 Poténcias de 4,0 e 5,0 KW 220V - entrada trifasica.

Margo de 2026 ( rev.fev.2026 ) Tabelas dimensionais até 90 KW em 220 V.

O inversor ME730 ¢ um inversor universal de alta confiabilidade e pequeno porte lancado
pela MERCOSUL. O ME730 suporta motores assincronos CA trifasicos. O ME730 sincrono de
ima permanente ndo padronizado suporta motores sincronos de ima permanente. Suporta uma
variedade de tecnologias de controle de acionamento, como controle vetorial VF (VVF) e
controle vetorial sem sensor de velocidade (SVC); saida de velocidade e saida de torque; e acesso
Wi-Fi e depuragdo de software em segundo plano.

Caracteristicas do inversor da série ME730:
Suporte a depuragéo pelo aplicativo do celular ou monitoramento do status do inversor;
Suporte a0 modulo Wi-Fi ou acesso a porta serial;
Fungdes de software de fundo de PC ricas e convenientes;
Nao ha necessidade de redugao de capacidade na temperatura ambiente de 50 °C;
Suporte “one-key shuttle” para ajuste de velocidade rapido e preciso;
Protec¢des precisas: Protegdes contra curto-circuito, sobrecorrente, sobretensdo, sobrecarga,
superaquecimento, entre outras.

Antes de usar o inversor vetorial de alto desempenho da série ME730, leia este manual
com atencio e guarde-o adequadamente.

Ao conectar o inversor ao motor pela primeira vez, selecione o tipo de motor
(assincrono ou sincrono) corretamente e defina os parametros da placa de identifica¢do do
motor: poténcia nominal, tensdo nominal, corrente nominal, frequéncia nominal, velocidade
nominal, conexdo do motor, fator de poténcia nominal etc.

Para as ultimas altera¢des e contetudos, visite mercosulmotores.com.br.


http://www.sinee.cn/
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Precaucdes de seguranca
Defini¢do de seguranca: As precaucdes de seguranca sdo divididas nas duas categorias
a seguir neste manual:

A Perigo: Os perigos causados por operagdes ndo conformes podem incluir ferimentos
/ \, graves ¢ até mortes.

JI\ Observagio: O perigo causado por operagdes ndo conformes, incluindo ferimentos
/ moderados ou leves e danos ao equipamento.

Durante a instalago, parametrizagdo e manutengao, leia este capitulo atentamente e siga as
precaugdes de seguranga aqui contidas. Nossa empresa nao se responsabiliza por quaisquer danos
ou perdas decorrentes de operagdes nao conformes.

Precaucées
Antes da instalacao:

_ & Perigo

1. Nao instale o produto caso haja agua na embalagem ou componentes faltantes ou danificados
ao desembalar!

2.Nido instale o produto em caso de inconsisténcia entre o nome real do produto e a
identifica¢do na embalagem externa.

_ & Aviso

1. Manuseie o inversor com cuidado; caso contrario, ele podera ser danificado!

2. Nunca utilize o inversor danificado ou com algumas pecas faltando; caso contrario,
ferimentos podem ser causados!

3.Nao toque nos componentes do sistema de controle com as maos; caso contrario, carga
estatica pode ser gerada e causar danos ao inversor!

Durante a instalacao:

& Perigo

1. Instale o inversor em objetos metalicos ou outros objetos retardantes de chamas e mantenha-
o longe de materiais combustiveis; caso contrario, pode ocorrer um incéndio!

2. Nao afrouxe os parafusos de fixagdo dos componentes, especialmente aqueles com marcas
vermelhas!

A Aviso

1. Nunca deixe que conectores de fios ou parafusos caiam dentro do inversor; caso contrario,
o inversor podera ser danificado!

2. Instale o inversor em um local com pouca vibragao e exposi¢do direta a luz solar.

3. Quando o inversor for instalado em um gabinete ou espago relativamente fechado, preste
aten¢do ao espago de instalacdo para garantir os efeitos da dissipacéo de calor.

Durante a conexao da fiacio:

_ i Perigo

1. Siga as instru¢des deste manual e contrate profissionais de automagéo elétrica para realizar
a fiagdo; caso contrario, perigos inesperados podem ser causados!

2. O inversor deve ser separado da fonte de alimentagdo através de um disjuntor (recomenda-
se utilizar um disjuntor com corrente nominal maior, que seja 0 mais préoximo possivel do
dobro da corrente nominal do inversor); caso contrario, pode ocorrer incéndio!
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3. Antes de conectar os fios, certifique-se de que a fonte de alimentagdo esteja desligada
(energia zero). Nao conecte os fios enquanto o inversor estiver ligado; caso contrario, podera
ocorrer choque elétrico!

4. Nunca conecte a fonte de alimentagdo de entrada aos terminais de saida (U, V, W) do
inversor. Preste aten¢do as marcagdes dos terminais de fiagdo e conecte os fios corretamente!
Caso contrario, o inversor pode ser danificado e até mesmo causar um incéndio!

5. Aterre o inversor de forma correta e confiavel, de acordo com as normas; caso contrario,
podem ocorrer choques elétricos e incéndios!

& Aviso

1. Certifique-se de que as linhas atendam aos requisitos de compatibilidade eletromagnética
(EMC) e as normas de seguranca locais. Para didmetros de fio, consulte as recomendagdes.
Caso contrario, pode ocorrer um acidente!

2. Nunca conecte o resistor de frenagem diretamente nos terminais + ¢ — (barramento DC) do
inversor, isso pode causar danos irreversiveis e incéndio!

3. Use uma chave de fenda (Phillips) com o torque especificado para apertar os terminais do
circuito principal; caso contrario, pode ocorrer incéndio!

4. Nunca conecte capacitor de correcéio de fator de poténcia e filtro de ruido LC/RC ao circuito
de saida.

5. Nao conecte o interruptor eletromagnético e o contator eletromagnético ao circuito de saida.
Caso contrario, o circuito de prote¢do contra sobrecorrente do inversor sera acionado e, em
casos graves, poderdo ocorrer danos internos ao inversor.

6. Nao desmonte o cabo de conexdo dentro do inversor; caso contrario, danos internos podem
ser causados ao inversor.

Antes de ligar:

& Perigo

1. Verifique se a tensdo de alimentagdo esta de acordo com tensdo nominal do inversor; caso
contrario, podem ocorrer danos ao equipamento ou incéndio.

2. Verifique se a fiagdo dos terminais de entrada de energia (R, S e T) e dos terminais de saida
(U, V e W) esta conectada corretamente; verifique se ha curto-circuito entre os circuitos
periféricos conectados ao inversor ¢ se todas as linhas conectadas estdo apertadas; caso
contrario, o inversor pode ser danificado!

3.0 teste de tensdo de resisténcia foi realizado em todas as partes do inversor, portanto, ndo é
necessario realizd-lo novamente. Caso contrario, pode ocorrer um acidente!

& Aviso

1. O inversor ndo deve ser ligado até que esteja devidamente coberto; caso contrario, pode
ocorrer choque elétrico!

2. A fiacdo de todos os acessorios periféricos deve estar de acordo com as instrugdes deste
manual. Todos os fios devem ser conectados corretamente, de acordo com as conexdes de
circuito deste manual. Caso contrario, pode ocorrer um acidente!

Apos ligar:

& Perigo

1.Nunca toque no inversor e nos circuitos ao redor; caso contrario, pode ocorrer choque
elétrico!

2.Se o indicador ndo acender ou o teclado ndo exibir a mensagem ap0s a energizagao, desligue
imediatamente o interruptor de energia; apds 10 minutos, verifique se a fiacdo esta conectada
corretamente. Nao toque nos terminais R, S e T do inversor e em qualquer terminal de energia
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com as maos ou com uma chave de fenda; caso contrario, pode ocorrer choque elétrico! Apds
climinar as causas dos erros de fiagdo, entre em contato imediatamente com nossa equipe de
atendimento ao cliente.

3.Ao iniciar a inicializacdo, o inversor realiza automaticamente um teste de seguranca em
circuitos externos de alta corrente. N&o toque nos terminais do inversor (U, V, W) ou do motor;
caso contrario, pode ocorrer choque elétrico!

4.Nao desmonte nenhuma peca do inversor enquanto ele estiver ligado.

& Aviso

1.Se for necesséria a identificagdo dos parametros, preste atengdo ao risco de ferimentos
causados pelo motor em rotagdo. Verifique as condi¢des de seguranga antes da identificagdo
dos pardmetros; caso contrario, pode ocorrer um acidente!

2.Ndo altere os parametros definidos pelo fabricante do inversor sem permissdo; caso
contrario, o inversor podera ser danificado!

Durante a operagao:

. i Perigo

1.Nao toque no ventilador de resfriamento, no radiador e no resistor de descarga para sentir a
temperatura; caso contrario, podem ocorrer queimaduras!

2.Pessoas sem treinamento profissional ndo estdo autorizadas a reparar e fazer a manutencéo
do inversor; caso contrario, ferimentos pessoais ou danos ao inversor podem ser causados!

& Aviso

1. Evite que qualquer objeto caia dentro do inversor durante a operagdo; caso contrario, o
inversor podera ser danificado!

2.Néo inicie ou pare o inversor ligando ou desligando o contator; caso contrario, 0 inversor
podera ser danificado!

Durante a manutencio:

. i Perigo

1.Nunca realize reparos ¢ manuten¢do com a maquina energizada; caso contrario, podera
ocorrer choque elétrico!

2.A manuteng¢ao do inversor deve ser realizada 10 minutos apds a rede de entrada ser desligada
e a interface de exibi¢@o do teclado ser desativada; caso contrario, a carga residual no capacitor
causara danos ao corpo humano!

3.Pessoas sem treinamento profissional ndo estdo autorizadas a reparar e fazer a manutengéo
do inversor; caso contrario, poderdo ocorrer ferimentos pessoais ou danos ao inversor!

4.0s parametros devem ser ajustados apos a troca do inversor. Os plugues em todas as
interfaces devem ser operados com a energia desligada!

5.0 motor sincrono gera eletricidade enquanto gira. A manutengdo e o reparo do inversor
devem ser realizados 10 minutos apds o desligamento da alimentagéo elétrica e a parada do
motor; caso contrario, pode ocorrer choque elétrico!

6.Nao toque no ventilador de resfriamento, no radiador e no resistor de descarga para sentir a
temperatura; caso contrario, podem ocorrer queimaduras!

Precaucées

Inspecio de isolamento do motor

Ao utilizar o motor pela primeira vez, apés um longo periodo de armazenamento ou apos

inspecgdo periodica, seu isolamento deve ser verificado para evitar danos ao inversor causados
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por falha no isolamento do enrolamento do motor. Durante a inspe¢do do isolamento, o motor
deve ser desconectado do inversor. Recomenda-se o uso de um megdéhmetro de 500 V. A
resisténcia de isolamento medida nio deve ser inferior a 5 MQ.

Proteciio térmica do motor

Se o motor utilizado nédo corresponder a capacidade nominal do inversor, especialmente quando
a poténcia nominal do inversor for maior que a do motor, o motor devera ser protegido ajustando
os parametros de prote¢do do motor do inversor ou instalando um relé térmico entre a saida do
inversor € 0 motor.

Operacio acima da frequéncia da rede elétrica

Alguns inversores podem fornecer frequéncias de saida de 0,00 a 600,00 ou 0,0 a 3000,0 Hz.
Quando o motor precisar operar acima da frequéncia nominal, considere a capacidade do
dispositivo mecanico. Caso contrario, podem ocorrer danos ao equipamento ou até mesmo
acidentes com risco de vida.

Presenca de dispositivo ou capacitor dependente de tensio aumentando o fator de poténcia
no lado da saida

O inversor emite ondas PWM. Se houver um capacitor aumentando o fator de poténcia ou um
resistor dependente de tensdo (varistor) para prote¢do contra raios no lado da saida, o inversor
poderd ser submetido a sobrecorrente instantdnea e até mesmo a danos. Ndo utilize esses
dispositivos.

Uso além da tensdao nominal

O inversor ndo deve ser utilizado além da faixa de tensdo de trabalho permitida especificada neste
manual; caso contrario, os componentes internos do inversor estardo sujeitos a danos. Se
necessario, utilize o dispositivo elevador ou redutor apropriado para a transformagdo de tenséo.
Proteciio contra impulsos de raios

Esta série de inversores esta equipada com um dispositivo de protegdo contra surtos de corrente
para prote¢do contra raios induzidos. Em locais propensos a raios, um dispositivo de protecao
contra raios deve ser instalado antes do inversor.

Altitude e reducio de classificacdo

Em areas com altitude superior a 1.000 m, onde a dissipagdo de calor do inversor ¢ baixa devido
a rarefacdo do ar, é necessaria uma redugao de poténcia (reducdo de 1% a cada 100 m de altitude,
até um maximo de 3.000 m; para temperaturas ambientes acima de 50 °C, redugdo de 1,5% a
cada 1 °C de aumento de temperatura, at¢ um maximo de 60 °C). Entre em contato conosco para
obter aconselhamento técnico.

Precaucdes para descarte do inversor

A queima dos capacitores eletroliticos do circuito principal e da placa de circuito impresso pode
resultar em explosdo, e a queima das pegas plasticas pode gerar gases toxicos. Descarte o inversor
como um tipo de residuo industrial.
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1.

Capitulo 1 — Visao Geral
1.1 Modelo e Especificacdo de Inversor Série ME730
Tensao nominal de alimentag¢do: AC monofasica/trifasica 200~240 V; AC trifasica 340~460 V.
Motor aplicavel: Motor assincrono AC trifasico e motor sincrono de ima permanente.

O modelo e a corrente de saida nominal do inversor da série ME730 sdo mostrados na Tabela 1-

Tabela 1-1 Inversor Série ME730

~ . Poténcia Corrente nominal de | Corrente nominal de
Tensdo nominal . . . . , .
R e —— Modelo aplicavel do saida para servico | saida para servigo
motor (kW) pesado (A) leve (A)
CA ME730-0R4-2BS 0,4 2.8 32
monofasica/trifasica ME730-0R7-2BS 0.75 48 3.0
200~240 V ME730-1R5-2BS 1,5 8 8.5
ME730-2R2-2BS 2.2 10 11,5
ME730-4R0-2BS 4.0 17 20.5
ME730-5R5-2BS 5.5 25 28
ME730-7R5-2BS 7.5 32 36
ME730-011-2BS 11 45 49
ME730-015-2BS 15 60 70
tr?féAsica ME730-018-2BS 18.5 75 85
200~240 V ME730-022-2BS 22 90 105
ME730-030-2BS 30 110 134
ME730-037-2BS 37 150 168
ME730-045-2BS 45 176 200
ME730-055-2BS 55 210 235
ME730-075-2BS 75 304 340
ME730-0R7-3BS 0,75 2,5 3
ME730-1R5-3BS 1,5 4.2 4.6
ME730-2R2-3BS 2.2 5.6 6,5
ME730-4R0-3BS 4.0 9.4 10,5
ME730-5R5-3BS 5.5 13 15,7
ME730-7R5-3BS 7,5 17 20,5
ME730-011-3BS 11 25 28
ME730-015-3BS 15 32 36
ME730-018-3BS 18,5 38 41,5
ME730-022-3BS 22 45 49
. ME730-030-3/3BS 30 60 70
CA trifdsica  I\p730037-3/3BS 37 75 85
340~460 v ME730-045-3S 45 90 105
ME730-055-3S 55 110 134
ME730-075-3S 75 150 168
ME730-090-3S 90 176 200
ME730-110-3S 110 210 235
ME730-132-3S 132 253 290
ME730-160-3S 160 304 340
ME730-185-3S 185 340 —
ME730-200-3S 200 380 —
ME730-220-3S 220 426 —
ME730-250-3S 250 465 —
ME730-280-3S 280 520 —
ME730-315-3S 315 585 —
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ME730-355-3S 355 650 —
ME730-400-3S 400 725 —
ME730-450-3S 450 820 —

e Selecao correta do inversor: A corrente nominal de saida do inversor ¢ maior ou igual a
corrente nominal do motor, levando em considerac@o a capacidade de sobrecarga.

e A diferenca entre a poténcia nominal do inversor e a do motor geralmente ndo deve exceder
dois degraus de poténcia.

e Quando um inversor de alta poténcia ¢ fornecido com um motor de baixa poténcia, os
parametros do motor devem ser inseridos com precisdo para evitar danos ao motor devido a

sobrecarga.

As especificagdes técnicas do inversor da séric ME730 sao mostradas na Tabela 1-2.

Tabela 1-1 Especificag¢des técnicas do inversor da série ME730

Ttem Especificagio
: Tensio nominal da Mgnof_ésico/nifésico 200 V-10% a 240V+10%,
Alimentagao N Trifasico 340 V-10% a 460 V+10%;
50-60 Hz + 5%; taxa de desequilibrio de tensdo: <3%.
Tensao maxima de A tensdo maxima de saida ¢ a mesma que a tensdo de
Saida entrada.
Corr_e itz peitile Saida continua de 100% da corrente nominal.
nominal
Saida 150% de corrente nominal para servigo pesado: 60s
(185~450 kW 140% de corrente nominal para servigo
Sobrecarga maxima | pesado: 60s );
de sobrecarga 120% da corrente nominal para servico leve: 60s; 150% da
corrente nominal para servigo leve: 10s; 180% da corrente
nominal para servico leve: 2s.
~ Controle V/F (VVF);
WIotlo dls EonieEy Controle vetorial sem sensor de velocidade (SVC).
Modo de entrada Entrada de frequéncia (velocidade), entrada de torque
Modo de controle de | Teclado, terminal de controle (controle de duas linhas e
partida e parada controle de trés linhas), comunicacdo.
Faixa de controle de | , 600 0011,/0,0~3000,011.
freqiiéncia
Resolugao da entrada | Entrada digital: 0,01 Hz;
de frequéncia Entrada analogica: 0,1% da frequéncia maxima.
Faixa de controle de
velocidade 1:50 (VVEF), 1:200 (SVC).
Eltln'coes Premsao.do AT Velocidade sincrona nominal + 0,2%.
asicas de de velocidade
controle e deaceleracaoe| ¢ 600,005/0,15~6000,0s/15-60.000s.
esaceleracdo
Caracteristicas de Tensdo de saida nominal: 20%~100%, ajustavel;
tensdo/frequéncia Frequéncia de referéncia: 1Hz~600Hz/3000Hz, ajustavel.
Armeis @ Curva de aumento de torq}le fixa;
Qualquer curva V/F ¢ aceitavel.
} 150%/1Hz (VVF);
LREE (19 [EETiteey 150%/0,25Hz (SVC).
(Ii’remsao 0o Colie @ +8% torque nominal (SVC).
e torque
Autoajuste de Quando a tensdo de entrada muda, a tensdo de saida
tensdo de saida basicamente permanece inalterada.
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Limite Automatico da
corrente de saida

A corrente de saida ¢ limitada automaticamente para
evitar disparos frequentes de sobrecorrente.

Frenagem DC

Frequéncia de frenagem: 0,01 até a frequéncia maxima;
Tempo de frenagem: 0~30S;
Corrente de frenagem: 0%~150% da corrente nominal.

Fonte de entrada de
sinal

Comunicagdo, multivelocidade, analdgico, etc.

Fonte de alimentagao
de referéncia

10 V/20 mA.

Tensao e corrente do
terminal de saida

24 V/100 mA.

Entradas digitais

Entrada multifuncional digital de 5 canais: X1~X5

O X5 pode ser usado como entrada de pulso de alta
velocidade (max. 100 kHZ).

Fungoes de
entrada e
saida

Entradas analdgicas

Entradas analogicas de 2 canais:

Uma fonte de tensdo (AIl): entrada de -10a 10 V;

Um canal (AI2): tensdo de entrada de 0 a 10 V ou corrente
de entrada de 0 a 20 mA opcional;

Saidas digitais

Saida multifuncional de um coletor aberto e um relé.
Corrente maxima de saida do coletor: 50mA;
Capacidade de contato do relé: 250 VCA/3 A ou 30
VCC/1 A, EA-EC: normalmente aberto; EB-EC:
normalmente fechado

Terminal de Saida
Analégico

Uma saida de terminal analdgico multifuncional
M1: Terminal de saida analogica multifuncional 0-10
V/0-20 mA

Tela LCD

O display LCD exibe informagdes relevantes sobre o
inversor.

Teclado

Copia de parametros

As configuragdes de parametros do inversor podem ser
carregadas e baixadas para uma copia rapida dos
parametros.

Protecao

Funcao protetora

Curto-circuito, sobrecorrente, sobretensdo, subtensio,
perda de fase, sobrecarga, superaquecimento, perda de
carga, falha externa, etc.

Local de
armazenamento

Em ambientes internos, a uma altitude inferior a 1 km,
livre de poeira, gases corrosivos e luz solar direta. Em
altitudes superiores a 1 km, a classificagdo ¢ reduzida
em 1% a cada 100 m. A altitude maxima permitida ¢ de
3 km.

Condigdes
de uso

Ambiente aplicavel

-10°C a +50°C, 5% a 95% UR (sem condensago).
Quando a temperatura ambiente excede 50°C, ¢
necessario reduzir a capacidade em 3% a cada 1°C de
aumento de temperatura. A temperatura ambiente
maxima permitida é de 60°C.

Vibracao Menos de 0,5 g
Temperatura de - 40°C—+T70°C
armazenamento

Método de instalagdo

Montado na parede ou instalado no armario

Nivel de protecdo

1P20/1P21 (com defletor de pléstico)

Meétodo de resfriamento

Resfriamento forgcado a ar

1.2 Introducio detalhada ao status de execucio do inversor série ME730
1.2.1 Fiacao do Terminal do Circuito Principal
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O status de trabalho do inversor da série ME730 ¢ dividido em: status de configuragdo de
parametros, status de execugdo normal, status de execugdo de jog, status de execucdo de
autoaprendizagem, status de parada, status de parada de jog e status de protegdo.

e Status de configuracio de parametros: Apds ser ligado e inicializado, o inversor ficara no
status de espera, sem protecdo de disparo ou comando de partida, e ndo tera saida.

e Status de execug@o normal: Ao receber um comando de partida valido (do teclado, terminal
de controle e comunicagdo), o inversor tera a saida com base nos requisitos de entrada definidos,
acionando o motor para girar.

e Status de corrida de jog: isso ¢ habilitado pelo teclado, terminal externo ou comunicagao,
acionando o motor para girar na velocidade de entrada de jog.

e Status de execuc@o de autoaprendizagem(tune): isso ¢ habilitado pelo teclado, detectando
parametros relevantes do motor no status estacionario ou rotativo.

e Status de parada: E um processo para que a frequéncia de saida diminua para zero de acordo
com o tempo de desaceleracio definido no caso de comandos operacionais invalidos.

e Status de parada de jog: E um processo para que a frequéncia de saida diminua para zero de
acordo com o tempo de desaceleracdo de jog no caso de comandos operacionais de jog invalidos.
e Status de protecdo: Consulte o status do inversor em caso de qualquer protecao.

1.2.2 Modo de Execucao do Inversor

O modo de operagdo do inversor refere-se a lei de controle do inversor para acionar o motor
¢ fazé-lo girar na velocidade e torque necessarios. O modo de operagdo inclui:
e Controle vetorial espacial de malha aberta geral - controle VVF: adequado para aplica¢des
onde a velocidade ndo muda rapidamente e ndo ha altos requisitos para a precisdo da velocidade
de rotag@o, e para a maioria dos acionamentos de motores CA.
e Controle vetorial sem sensor de velocidade - controle SVC: algoritmo avangado de estimativa
de velocidade, envolvendo controle vetorial de malha aberta e alta precisdo de controle, mas sem
encoder.

1.2.3 Modo de Configuracio do Inversor

O modo de ajuste do inversor refere-se a grandeza fisica que ¢ tomada como alvo controlado
quando o inversor aciona um motor.

e Modo de ajuste de velocidade com a velocidade do motor como alvo controlado.

A configuracao digital, a configuragdo de entrada analdgica, a configura¢do de entrada de
pulso de alta velocidade, a configuragdo de comunicagdo, a configuragdo do potencidmetro
digital, a configuragdo do PID de processo, a configuragdo de CLP simples ou a configuracdo de
velocidade multissegmentar podem ser realizadas separadamente ou de forma combinada. As
Figuras 1-1 a 1-4 detalham os varios modos de entrada do inversor da série ME730 por
configuragdo de velocidade.

Figura 1-1 Diagrama esquematico do modo de entrada de velocidade
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Configuragio da fonte de
frequéncia principal A

0: Frequéncia sintética dos canais

Configuragao da fonte de
principal ¢ auxiliar

frequéncia auxiliar B

[Configuragdo das operagoes|
rincipal ¢ auxiliar

+ Frequéncia: F00.16

fonte de
« Diregdo: F00.21 etc.

frequéncia D126

. principal ¢
[ Configuragao da fonte de auxiliar
frequéncia auxiliar B F00.12

Configuragio da fontc de
frequéncia principal A

Ya[Configuragio das operagdes
rincipal ¢ auxiliar
Configuragio da fonte de
frequéncia auxiliar B

V. a[Configuragao das operagdes|
rincipal ¢ auxiliar

Opgdes de fonte ConTavaio da oo de Ganho de 1: Al frequés dos canais
de frequéncia onfigaraglo da fonie de frequéncia rincipal ¢ a Limites de
F00.06 frequéncia principal A sintética Oposes d I princip: ouract
2 Comutagdo da dos canais pedes de ajuste configuragio
analégico F00.13

s

2: A2*frequéncia sintética dos canais
principal ¢ auxiliar

Comutagdo da fonte
de frequéncia DI:26

Conforme mostrado na Figura 1-1, o ajuste de velocidade do inversor da série ME730 ¢é
dividido principalmente em ajuste da fonte de frequéncia principal A (denominada "principal A"),
ajuste da fonte de frequéncia auxiliar B (denominada "auxiliar B") e ajuste das operagdes
principal e auxiliar. Os ajustes finais sdo feitos por meio de simples ajustes e limitagdes (por
exemplo, limite superior de frequéncia, limite maximo de frequéncia, limite de direcao, limite de
salto de frequéncia). Consulte as Figuras 1-2 a 1-4 para obter detalhes sobre o ajuste.

Figura 1-2 Diagrama esquematico da configura¢do da fonte de frequéncia principal A

Conf o
UP/DOWN

n-ésimo segmento: 1: Configuragdo digital de frequéncia
F08.00 - FO8.14 F00.07

13 ATI*F00.16

n=1.2,15

2: AI2*F00.16

Ganho da fonte
de frequéncia
principal F00.10

5: HDI*F00.16

Terminal de velocidade Comutagio da fote | Fonte de frequéncia
Temminal de velocidade de frequéncia [~Nond principal A
8 principal DI:51-56 F00.04

Valid

6: SCI*F00.16

Al

Comunicagdo

8: Potenciometro digital

Conforme mostrado na Figura 1-2, ¢ necessario considerar de forma abrangente a
configuragdo do terminal digital e seu status durante a configuragio da fonte de frequéncia
principal A. Dependendo das configuragdes do terminal, a operacdo de velocidade
multissegmento pode ser realizada ou digital, analdgica, de pulso ou as configuragdes de
comunicac@o podem ser aplicadas diretamente.

Se os terminais ndo estiverem disponiveis, o canal de configuracdo atual serd determinado
pelo parametro F00.04, e as configuracdes finais serfio obtidas por meio do calculo de
configuragdo UP/DOWN.

Figura 1-3 Diagrama esquematico de configuragdo da fonte de frequéncia auxiliar B

11



Manual do Usuario para o Inversor ME730

0: Configuragdo digital da frequéncia F00.07

1: AII*F00.16

2: AI2*F00.16 "

5: HDI*F00.16

6: SCI*F00.16 Ganho de.1 fontf‘: ‘de
frequéncia auxiliar
F00.11

Fonte de frequéncia auxiliar B:
F00.05

7: SCI I

AN

.

8: Potencidmetro digital —-—._.__‘_‘_‘_.

10: Controle PID —‘_—'——‘*‘—-—-_.

11: PLC Simples

Conforme mostrado na Figura 1-3, o canal de configuragao atual é determinado diretamente
pelo parametro F00.05 durante a configuracdo da fonte de frequéncia auxiliar B, e o PID do
processo ¢ o CLP simples podem estar envolvidos na configuragao.

Figura 1-4 Diagrama esquematico de configuragdo das operagdes principais ¢ auxiliares

0: Principal A + auxiliar B >
0 - . .
/ 1: Principal A + auxiliar B >
Opgdes de operagio I Ganho da fonte de
principal e auxiliar ﬁ'cquél}c.ia principal e
F00.08 auxiliar F00.12
3 2: Maximo (principal A, auxiliar B) P
3: Minimo (principal A, auxiliar B) >

Conforme mostrado na Figura 1-4, as operagdes principais e auxiliares sdo divididas em
quatro tipos, nos quais as configuragdes principais e auxiliares sdo validas.
e Modo de ajuste de torque com a corrente do motor como alvo controlado.

12
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Podem ser aplicadas configuragdes digitais, de entrada analdgica, de entrada de pulso de
alta velocidade, de comunicagdo, de potencidmetro digital ou de torque multissegmentar. A
Figura 1-5 detalha os modos de entrada dos inversores da série ME730 com o torque definido.

Figura 1-5 Diagrama esquematico do modo de entrada de torque

Torque do n-ésimo segmento
.05

F13.03 ~ F13.0;
Compensagio de atrito
dinimico ¢ estitico

4 0: Configuragdo digital de torque F13.02

=123
12 ATI*FI3.02

Limite de ajuste de
torque: tamanho ¢
direcdio

Terminal de torque 2: AI2F13.02
ltissegments 0 Opedes da fonte de ajuste de
mutissegmento torque F13.01
DI:18~17
5: HDI*F13.02
6: SCI'F13.02
8: Potenciometro digital

%: O modo de ajuste de velocidade de avango ¢ superior a outros modos de ajuste. Ou seja,
quando os terminais de controle FIOG e RJOG sdo habilitados, o inversor muda automaticamente
para o modo de ajuste de velocidade de avango, independentemente do modo de ajuste atual.

1.2.4 Método de Operagio do Inversor

O método de operagdo do inversor refere-se as condi¢des de operag@o para que o inversor
habilite o status de operagdo. Inclui: operagdo do teclado, operacdo do terminal e operagdo de
comunicacdo. A operagdo do terminal ¢ dividida em controle de duas linhas (RUN, F/R) e
controle de trés fios (RUN, F/R, Xi (i=1-5) (altere a defini¢cdo de Xi para controle de parada de
operacdo de trés fios). A logica de controle deste método de operagdo ¢ mostrada na Figura 1.
Figura 1-6 (tomando como exemplo o modo de entrada NPN).

Figura 1-6 Diagrama de logica de controle da operagdo do terminal

B mEE=
0 o Reversa 0 [ Parada
0 1 Frente 0 1 Frente
1 0 Parada 1 o | Roverss
1 1 Parada 1 1 Parada

0: Contato fechado 1 Contato aberto 4 Contato fechado  1: Conrato aberta

() Modo de execugdo de duas linhas 0 (F00.03 0) (b) Modo de execugdo de duas linhas | (F00.03 1)

oL x| Poaode
—F frooe
Botio 4 Foto dc
s R0 do .
RUN s i parada
Botigdo FiR: Comunde de diregiio
L TevErsY
Xi Bodi e A ! Trente
narada —
0 Reveno

0: Conrato fechado 13 Conrato aberro

{0) Modo de exceugdio de trés linhas 0 (F00.03=2) (d) Modo de excengiio de trés linhas 1 {F00.03=3)

o e T

2.1 Verificagio do produto
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AAVEO

¢ Nunca instale o inversor danificado ou com algumas pecas faltando.
Caso contrario, podem ocorrer ferimentos.

A receber o produto, confira-o de acordo com a Tabela 2-1.

Tabela 2-1 Itens para verificacdo

Item a ser confirmado Meétodos de confirmacao

ifi to esta . . . ~ .
Verifique se o peru 0 estd de Verifique a placa de identificagdo na face lateral do inversor.
acordo com o pedido.
Verifique se alguma pega esta Verifique a aparéncia geral para verificar se ha danos
danificada. causados no transporte.
Verifique se as pegas fixadas (por . .

qu peg x (p Se necessario, verifique o produto com uma chave de fenda.

exemplo, parafusos) estdo soltas.

Em caso de qualquer defeito, entre em contato com o agente ou com a Mercosul Automacao.
e Placa de identificacao
/

&) mercosul (¢

AUTOMACAO

MODELO: ME730-4R0-3BS IP20
POTENCIA: 4.0 kW 50/60Hz
ENTRADA: 3F 340-460V(U IN) 11.2A
SAIDA: 3F 0-UIN 0-800Hz 9.4A
CNPJ 15.568.388/0001-07 CAXIAS DO SUL-RS Manual detalhado
\_ PRODUZIDO NA RPC y,

o Descricao do modelo do inversor

S~ STO - Safe Torque Off:
Desligamento de energéneia
ME: Mercosul B = Brake: Unidade de frenagem integrada

730: Modelo da série Sem o “B": Sem unidade de frenagem

Poténcia (kW) do motor compativel com o

inversor. Exemplo: Tensilo de entrada:
4R0 ~ 4,0 kW 2 = Monofasico/t

0,37 =37 kW 3 = Trifésico 380 V

dsico 220 V

2.2 Dimensoes de contorno e dimensdes de instalacio
Os inversores da série ME730 envolvem 25 especificagdes, 2 tipos de aparéncia e 10
tamanhos de instalagdo, conforme mostrado na Figura 2-1 e na Tabela 2-2.
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Figura 2-1 Aparéncia do inversor da série ME730

H1

Figura 0-1 Dimensdes gerais do inversor e teclado da série ME730
(a) Aparéncia dos inversores ME730-0R7-3B a ME730-022-3B
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(b) Aparéncia dos inversores ME730-030-3B a ME730-075-3
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(c) Aparéncia dos inversores ME730-090-3 a ME730-160-3
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(d) Aparéncia dos inversores ME730-185-3 a ME730-220-3
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(f) Aparéncia dos inversores ME730-280-3 a ME730-315-3
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Tabela 0-1 Dimensdes externas e de instalagdo dos inversores ME730

Especifica¢des

C

W1

H

H1

H2

D

D1

D2

ME730-0R4-2BS

ME730-0R7-2BS

75

65

142

132

146

67

152

4,5

ME730-1R5-2BS

ME730-2R2-2BS

93

82

172

163

136

85

141

4,7

ME730-0R7-3BS

ME730-1R5-3BS

75

65

142

132

146

67

152

4,5

ME730-2R2-3BS

ME730-4R0-3BS

93

82

172

163

136

85

141

4.7

ME730-4R0-2BS

ME730-5R5-3BS

ME730-7R5-3BS

109

98

207

196

154

103

160

5,5

ME730-5R5-2BS

ME730-7R5-2BS

ME730-011-3BS

ME730-015-3BS

136

125

250

240

169

115

174

5,5

ME730-018-3BS

ME730-011-2BS

ME730-022-3BS

190

175

293

280

184

145

189

6,5

ME730-030-3S

ME730-030-3BS

ME730-015-2BS

ME730-037-3S

ME730-018-2S

ME730-037-3BS

245

200

454

440

420

205

156

212

7,5

ME730-045-3S

ME730-022-25

ME730-030-2S

ME730-055-3S

300

266

524

508

480

229

174

236

ME730-075-3S

ME730-037-2S

335

286

580

563

536

228

177

235

ME730-090-3S

ME730-045-2S

ME730-055-2S

ME730-110-3S

335

286

630

608

570

310

247

317

11

ME730-132-3S

ME730-075-2S

ME730-160-3S

430

330

770

747

710

311

248

319

ME730-185-3S

ME730-090-2S

422

320

786

758

709

335

271

256.4

ME730-200-3S

ME730-220-3S

ME730-250-3S

441

320

1025

989

942

357

285
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Especificacoes C W1 H H1 H2 D D1 D2 d

ME730-280-3S

ME730-315-3S

560 450 1024 | 1170,5 | 1100 400 - 333 13

ME730-355-3S

ME730-400-3S 660 443 1597 1567 1504 430 375,5 | 3255 13

ME730-450-3S

Revisdo marco 2026 incluidos na tabela 0-1 os dimensionais at¢ 90 KW em 220 V .

2.3 Requisitos e gerenciamento do local de instalacio

1. Ao transporter o inversor, segure pela parte inferior.

Se vocé segurar apenas o painel, o corpo principal caira e atingira seus pés.

2. Instale o inversor em placas nio inflamaveis (por exemplo, metal).

Se o inversor for instalado em um objeto inflamavel, podera ocorrer incéndio.

3.Quando dois ou mais inversores forem instalados em um gabinete de controle,
instale um ventilador de resfriamento e mantenha a temperatura do ar abaixo de
50 °C na entrada de ar.

O superaquecimento pode causar incéndio e outros acidentes.

2.3.1 Local de instalaciao
O local de instalagdo deve atender as seguintes condigdes:

1.
2.

3.

A A

O local ¢ bem ventilado.

A temperatura ambiente deve ser de -10°C a 50°C. Quando a caixa de plastico for usada
em temperatura ambiente acima de 40°C, remova o defletor superior.

O inversor deve estar livre de altas temperaturas e umidade (menos de 90% UR) ou de
agua da chuva e outras goticulas liquidas.

Instale o inversor em um objeto resistente ao fogo (por exemplo, metal). Nunca o
instale em objetos inflamaveis (por exemplo, madeira).

Sem luz solar direta.

Nao deve haver gases ou liquidos inflamaveis ou corrosivos.

Nao deve haver poeira, poeira oleosa, fibras flutuantes ou particulas metalicas.

A fundag@o da instalagdo deve ser segura e livre de vibragdes.

Evite interferéncia eletromagnética e mantenha o inversor longe de fontes de
interferéncia.

2.3.2 Temperatura Ambiente

Para melhorar a confiabilidade operacional, instale o inversor em um local bem ventilado.
Ao utiliza-lo em um gabinete fechado, instale um ventilador ou ar-condicionado para manter a
temperatura ambiente abaixo de 50 °C.

2.3.3 Medidas Preventivas

Tome medidas de prote¢@o no inversor durante a instalagdo para evitar que fragmentos de
metal ou poeira gerados durante a perfuracdo e outros processos caiam no inversor. Remova a
protecdo apos a instalagdo.

20
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2.4 Direcio e espaco de instalagcdo

Os inversores ME730-1R5-3B e superiores sdo equipados com ventilador para resfriamento
forgado por ar. Para garantir bons efeitos de resfriamento ciclico, o inversor deve ser instalado na
vertical e deve haver espago suficiente entre o inversor e objetos ou defletores (paredes)
adjacentes. Consulte a Figura 2-2.

Figura 2-2 Diregdo e espago de instalagdo do inversor

| Diregao do vento do ventilador

I

[ >200mm =

. esa| , oy .lg
O i |
= ’ NifEd
ey
i ,
_>50mm_| > somm e (4omen
Qi
= i
|=B= |
' , ([ i— ']i((T‘

"/, | h .
#
'/ /| Diregio de entrada

Capitulo 3 — Fiacao

3.1 Conexao de Dispositivo Periférico

A conexao padrao entre o inversor da série ME730 e os dispositivos periféricos ¢ mostrada
na Figura 0-1.
Figura 0-1 Conexao de inversores e dispositivos periféricos
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Alimentacao
Disjuntor ou Interruptor

de protegdo contra fuga
a terra.

Contator

Reator de
entrada

AC
BR100 Unidade de frenagem

Filtro de ruido na

entrada Resistor de frenagem

B

Resistor de frenagem

Inversor
ME730

Filtro de ruido '

na saida

Reator de
saida
AC

Motor triasico ..

3.2 Fiacio do Terminal do Circuito Principal
3.2.1 Fiacdo do Terminal do Circuito Principal

Aterramento

O terminal do circuito principal do inversor da série ME730 consiste nas seguintes partes:
Terminais de entrada de energia CA trifasica: R, S, T
Terminal de terra: ==
Terminais de barramento DC: @ @
Terminais do resistor de frenagem dinamica: PB, @

Terminais do motor: U, V, W

(a) Diagrama esquematico dos terminais (ME730-0R7-3B~ME730-1R5-3B)

22
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PO

PB — R/L1S/L V W

= = = e
SICISICISIGIGIEIS)
B &£ = B 8 T U V WH

] UJ LJ UJ UJ UJ UJ UJ UJ —

T/L3

Observagao:

Os terminais ME730-0R4-2B~ ME730-0R7-2B sdo os mesmos que ME730-0R7-3B~
ME730-1R5-3B;

Os terminais ME730-1R5-2B~ ME730-2R2-2B sdo os mesmos que ME730-2R2-3B~
ME730-4R0-3B.

DC-Bus POWER MOTOR
+ [ = [R[S/2[T/L3[ U [ VW

OHHOH| O [|O | O[O [ O] O

1] Uy Uy i gy N U

Refer manual for conections

Terminal tightening torque :

M3=0.6Nm Mé=1.9Nm

E O L
D

(b) Diagrama esquematico dos terminais (ME730-2R2-3B~ME730-4R0-3B)
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DC-Bus POWER
PB [+ | - [Rwils/L2[T/L3
7\

-
=
<

_1®

Refer manual for conections

Terminal tightening torque :

M3=0.5Nm M4 =1.9Nm

L [ o 0 [

(c) Diagrama esquematico dos terminais (ME730-5R5-3B~ME730-022-3B) (com ligeira
diferenc¢a na posi¢do de aterramento)

=|@

RISITPBl*=|=|U|V|W

POWER DC-Bus MOTOR

[ Yoo Sgening vrque | M3 08 Nom )

M6: 4~5 N.m)

(d) Diagrama esquematico dos terminais (ME730-030-3/3B~ME730-037-3/3B)
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OO |JoOljjol|lol]o

SIT|+[=U]W

POWER DC-Bus MOTOR

M3: 05 Nm
A\ e vmergren L N

(e) Diagrama esquematico dos terminais (ME730-045-3~ME730-110-3)

®

o &
®

@,

®

R T S [T

POWER

(f) Diagrama esquematico dos terminais (ME730-132-3~ME730-160-3)

25



Manual do Usuario para o Inversor ME730

(g) Diagrama esquematico dos terminais (ME730-185-3~ME730-250-3)
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6 (7]

POWER |

F@g

(h) Diagrama esquematico dos terminais (ME730-280-3~ME730-450-3)
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3.2.2 Fungdes dos terminais do circuito principal
As funcdes dos terminais do circuito principal do inversor da série ME730 sdo mostradas
na tabela a seguir. Conecte os fios corretamente de acordo com as fungdes correspondentes.

Tabela 3-1 Fungdes dos terminais do circuito principal

Etiqueta do

torminal Descri¢do da fungao

Terminal de entrada de energia CA, conectado a fonte de alimentagdo CA trifasica
R/L1, S/L2, T/L3 | (o terminal de entrada de energia monofasica pode ser conectado a quaisquer dois

terminais).
U, V,.W Terminal de saida AC do inversor, conectado ao motor AC trifésico.
e Terminais positivo e negativo do barramento DC interno, conectados a unidade
de frenagem externa.
®.PB Terminal do resistor de frenagem, com uma extremidade do resistor de
> frenagem conectada a @ outrae o extremidade ao PB.
PB,® Terminal do reator DC, para o reator DC externo do ME730-090-3 e superior.
@ Terminal de aterramento, conectado & terra.

3.2.3 O diagrama de fiacio do circuito principal
O diagrama de fiagdo padrdo do circuito principal do inversor da séric ME730 ¢ mostrado
na Figura 3-3

Figura 3-3 Fia¢ao padrdo do circuito principal

Resistor de frenagem dindmica (opcional)

— Unidade de frenagem (opcional)

e ® e e

Fiagdo da unidade de freio embutida Fiagdo da unidade de freio

3.2.4 Fiacdo do lado de entrada do circuito principal
Instalacio do disjuntor

Instale o disjuntor de ar (MCCB) correspondente ao inversor entre a fonte de alimentacéo e
o terminal de entrada.
e A capacidade do disjuntor (MCCB) deve ser de 1,5 a 2 vezes a corrente nominal do inversor.
e As caracteristicas de tempo do MCCB devem atender aos requisitos de protecdo contra
superaquecimento (150% corrente nominal/l minuto) do inversor.
e Quando o MCCB for usado com varios inversores ou outros dispositivos, conecte a protecdo
contato do relé de saida do inversor em série com a bobina do contator de po- téncia, conforme
mostrado na Figura3-4, para desconectar a alimentagdo de acordo com o sinal de protegao.

Figura 0-4 Conexao do disjuntor de entrada
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MCCB MC
sTo—oR
o__ s nversor
I T

AN MC

Eg  Reléde

ON falha
-
o © EC
MC
Instalaciio de disjuntor de fuga

Como o inversor emite sinais PWM de alta frequéncia, uma corrente de fuga de alta
frequéncia sera gerada. Utilize um disjuntor de fuga dedicado com sensibilidade de corrente
nunca menor que 30 mA. Utilize um disjuntor de fuga de preferéncia com sensibilidade de
corrente acima de 200 mA e tempo de atuagdo superior a 0,1 s.

OFF

Instalacéio de contator eletromagnético

Conecte o contator eletromagnético correspondente a poténcia do inversor, conforme
mostrado na Figura 3-4.
e Nio controle a operagado ¢ a parada do inversor através do contator eletromagnético no lado
da linha de entrada. O uso frequente deste método ¢ uma causa importante de danos ao inversor.
A frequéncia de operacdo e parada do contator eletromagnético no lado da linha de entrada nao
deve exceder uma vez a cada 30 minutos.
e ApoOs a restauracdo do fornecimento de energia, o inversor ndo funcionara automaticamente.

Conexiao com bloco de terminais

A sequéncia de fases da fonte de alimentacdo de entrada ndo tem relagdo com (R, S, T) do
bloco de terminais, de modo que os terminais da fonte de alimentagdo de entrada podem ser
conectados arbitrariamente.

Instalacao de reator AC

Quando um transformador de alta capacidade (acima de 600 kVA) é conectado, ou a fonte
de alimentacdo de entrada ¢ conectada a uma carga capacitiva, uma alta corrente de partida ¢
gerada, o que causa danos a parte retificadora do inversor. Nesse caso, conecte um reator CA
trifasico (opcional) a entrada do inversor. Isso ndo apenas suprime a corrente e a tensao de pico,
mas também melhora o fator de poténcia do sistema.

Instalacdo de supressor de surtos
Quando uma carga indutiva (contator eletromagnético, valvula solenoide, bobina solenoide,
disjuntor eletromagnético etc.) estiver conectada perto do inversor, instale um supressor de surtos.

Instalacio de filtro de ruido na fonte de alimentacio
O filtro de ruido ¢ usado para suprimir o ruido que invade o inversor a partir do cabo de
alimentacdo e o impacto do ruido do inversor na rede elétrica.
e Use um filtro de ruido especifico para o inversor. Filtros de ruido comuns nio tém bons
efeitos, por isso ndo sdo usados com frequéncia.
e Asinstalagdes corretas e incorretas do filtro de ruido sdo mostradas na Figuras 3-5 e 3-6.
Figura 3-5 Instalagdo correta do filtro de ruido
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Figura 3-6 Instalac@o incorreta do filtro de ruido
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3.2.5 Fiacéo de saida do circuito principal

Fiaciao do motor e inversor
Conecte os terminais de saida (U, V, W) do inversor aos terminais (U, V, W) do motor.
Durante a operag@o, verifique se o motor gira para a frente quando um comando de rotagdo

para a frente ¢ enviado. Se o motor girar para tras, troque quaisquer dois fios dos terminais de
saida (U, V, W) do inversor.

Proibido conectar o cabo de alimentacéo (rede de entrada) ao terminal de saida U, V, W
Nunca conecte o cabo de alimentagdo ao terminal de saida. Quando a tensdo ¢ aplicada ao
terminal de saida, os componentes internos do inversor podem ser danificados

Proibido curto circuitar ou aterrar terminal de saida U, V, W

Nao toque diretamente nos terminais de saida nem provoque curto-circuito no cabo de saida
e na carcaga do inversor; caso contrario, podem ocorrer choques elétricos e curto-circuito. Além
disso, nunca provoque curto-circuito no cabo de saida.

Proibido usar capacitor de deslocamento de fase na saida U, V, W
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Nao conecte um capacitor eletrolitico avancado de deslocamento de fase ou um filtro LC/RC
ao circuito de saida; caso contrario, o inversor podera ser danificado.

Proibido o uso de interruptor eletromagnético na saida U, V, W

Nio conecte o interruptor eletromagnético ou o contator eletromagnético ao circuito de
saida. Caso contrario, tais dispositivos ativarao a protegdo contra sobrecorrente e sobretensio e,
em casos graves, até mesmo danificardo os componentes internos do inversor.

Quando um contator eletromagnético for usado para comutar a fonte de alimentacdo do
inversor, certifique-se de que a comutagio nio seja realizada até que o inversor € 0 motor sejam
desligados.

Instalacio de filtro de ruido na saida U, V, W

Conecte um filtro de ruido no lado de saida do inversor para reduzir a interferéncia indutiva
e a interferéncia de radio.
e Interferéncia indutiva: a inducgdo eletromagnética causara ruido na linha de sinal ¢ mau
funcionamento dos controles.
e Interferéncia de radio: As ondas eletromagnéticas de alta frequéncia emitidas pelo proprio
inversor ¢ pelos cabos causardo interferéncia em dispositivos de radio proximos e ruido na
recepgao do sinal.
e Ainstalagdo do filtro de ruido no lado de saida ¢ mostrada na Figura 3-7.

Figura 3-7 Instalacdo do filtro de ruido no lado de saida

MCCB
o MA |

~ Bty @
Inversor .
ruido
I AAT —

Interferéncia de transmissdo Q
Linhas de sinal | Dispositivo
Dispositivo de radio

de controle

Solucéo para interferéncia indutiva
Para suprimir a interferéncia indutiva no lado da saida, todos os cabos de saida podem ser
instalados em tubos metalicos aterrados, além da instalagdo do filtro de ruido mencionada
anteriormente. Quando a distancia entre o cabo de saida e a linha de sinal for maior que 30 cm, o
impacto da interferéncia indutiva diminuira significativamente, conforme mostrado na Figura 3-
8.
Figura 3-8 Instalagdo do filtro de ruido no lado de saida

M(_:_({B Tubo de metal

~_ 5 oA Inversor

controle

Solucéo para interferéncia de RF
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O cabo de entrada, o cabo de saida e o proprio inversor geram interferéncia de RF, que pode
ser reduzida instalando filtros de ruido nos lados de entrada e saida e protegendo o corpo do
inversor com uma caixa de ferro, conforme mostrado na Figura 3-9.

Figura 3-9 Solugdo para interferéncia de RF
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Distancia de fiagao entre o inversor e o motor

Quanto maior a distancia entre o inversor ¢ o motor e for maior a frequéncia portadora, isso
resultara em maior corrente de fuga harmoénica no cabo. Isso afetara negativamente o inversor e
os dispositivos proximos. Consulte a Tabela 3-2 para ajustar a frequéncia portadora e reduzir a
corrente de fuga de alta frequéncia.
e Quando a distancia da fiagdo do motor exceder 50 m, conecte os terminais de saida (U, V, W)
do inversor com o reator CA dedicado (capacidade de fase: a mesma do inversor) para a saida do
inversor.

Tabela 3-2 Distancia de fiacdo e frequéncia portadora entre inversor ¢ motor

Distancia de fiagdo entre o inversor e <50m <100m ~100m

0 motor
Frequéncia portadora Abaixo de 10 kHz Abaixo de 8 kHz Abaixo de 5 kHz
Parametro F00.23 10.0 8.0 5.0

3.2.6 Dimensdes do cabo e do parafuso do circuito principal
As dimensdes do cabo [mm?] e aperto do parafuso [N-m] do circuito principal sdo mostradas
na Tabela 3-3.

Tabela 3-3 Dimensdes do Cabo e Especificacdes do Parafuso do Terminal

Model(;r(eitellfg&\;zrsor L Simbolo Terminal ggﬁﬂﬁﬁ aggrrt((l)u(%\gfl) D(:i:lgnfgt))ro Tipo de fio
ME730-0R4-2B

ME730-0R7-2B

ME730-0R7-3B M3 0,5a0,7
ME730-1R5-3B 1,5
ME730-1R5-2B PB,+-RST.UY,

ME730-2R2-2B W 4
ME730-2R2-3B

ME730-4R0-3B M4 1,5a2,0
ME730-5R5-3B 6
ME730-7R5-3B

ME730-011-3B
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ME730-015-3B 10
ME730-018-3B M5 3,0a4,0 Fio de
ME730-022-3B 16 750 V

ME730-030-3B

R,S,T,PB, +, -
ME730-037-3B S T.FB,+,- U, V,

W,

ME730-030-3 M6 | 40a50 | 25

ME730-037-3

ME730-045-3 35

ME730-055-3 M8 ] 90210035
R.S.T.+ - U V, W,

ME730-075-3 60

ME730-090-3 60

ME730-110-3 Mi0  [17.0a220[ 9o

ME730-132-3 R,S,T,P,+,- U, V, 90

ME730-160-3 W 120

ME730-185-3 180

ME730-200-3

ME730-220-3 24120

ME730-250-3 R,S,T,P,+,- UV,

ME730-315-3 W M12 30,0 a 40,0 2%150

ME730-355-3

ME730-400-3

ME730-450-3

Nota: 1: As especificagdes do fio dependem da sua queda de tensdo. Em circunstancias
normais, a queda de tensdo calculada pela seguinte formula deve ser inferiora 5 V.

Queda de tensio = /3 - resistividade do fio (Q/KM) + comprimento do fio (m) - corrente
nominal (A) - 1073,

2: Se o fio estiver em uma canaleta de plastico, subir uma bitola.

3: O fio deve ser crimpado no terminal redondo adequado para o fio e o parafuso do terminal.

4: A especificagao do fio terra deve ser a mesma do cabo de alimentagdo com menos de 16
mm?. Quando o cabo de alimentagdo tiver 16 mm? ou mais, o fio terra ndo deve ser menor que

metade da capacidade do cabo de alimentagao.

3.2.7 Aterramento

e O terminal de aterramento deve ser aterrado.

e Preste atengdo especial ao terceiro tipo de aterramento (resisténcia de aterramento: menor que
10Q).

e O fio terra ndo deve ser compartilhado pela maquina de solda e dispositivos elétricos.

e Selecione o fio terra de acordo com as especificagdes técnicas do equipamento elétrico e
minimize o comprimento do fio terra conectado ao ponto de aterramento.

e Ao utilizar dois ou mais inversores, os fios terra ndo devem formar um lago. Os métodos de
aterramento corretos e incorretos sao mostrados na Figura 3-10.

Figura 3-10 Conexdo do fio terra
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3.2.8 Instalacio e fiacdo do resistor de frenagem e da unidade de frenagem

Consulte o Capitulo 10 para a selegdo e fiacdo do resistor de frenagem e da unidade de
frenagem.

Para inversores com unidade de frenagem integrada, conecte o resistor de frenagem entre o
terminal (+) do inversor e o terminal PB. Para inversores sem unidade de frenagem integrada,
conecte os terminais (+ ¢ -) da unidade de frenagem aos terminais (+ ¢ -) do barramento CC do
inversor, e o resistor de frenagem aos terminais PB+ e PB- da unidade de frenagem. Consulte o
manual do usuario da unidade de frenagem BR100 para obter mais informagdes.

3.3 Fiacao do terminal do circuito de controle
3.3.1 Composic¢io do terminal do circuito de controle

Figura 3-11 Layout dos terminais do circuito de controle 1

EeEsesseTe

s [ s O s R s s R e O s Y s [ s [ s | RJ45

COOOCODOOD| | .01,

24V | H1 | Y1 | 1OV ] ATL| AT2| ML | GND| A+ | A-

485

BHEY B |00

EA | EB | EC

24V | H2 | oMl YOM | 24V] X1 | X2 | X3 | X4 %5

3.3.2 Fungoes e fiacdo dos terminais do circuito de controle

Tabela 3-4 Fung¢des dos terminais do circuito de controle

. Etiqueta q 8 ~
Categoria que il Nome do terminal Descrigao da fungéo
terminal
Fonte de Fornece energia de 24 V para dispositivos externos,
24V . ~ , .
alimentagdo externa |com corrente de saida maxima de 100 mA.
Fonte de energia Terminal de Terminal de aterramento de energia da fonte de
COM |aterramento de alimentagdo externa e lado comum do terminal de
energia entrada digital
Fornece alimentagdo de 10 V para dispositivos
Fonte de g .
110V |alimentagio de externos. Corrente maxima de saida: 10,5 = 0,5
Entrada analogical - . V/20mA, geralmente como fonte de alimentagao do
terminal analogico i
potenciémetro externo
GND  |Terminal de Terminal de aterramento de entrada e saida
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aterramento de
energia analogica

analogica

Entrada de tensdo

-10 V a 10 V, impedancia de entrada de 50 kQ,

All analdgica entrada de tensdo analdgica bipolar
AD Entrada analogica |Tipo de corrente ou tensao
de corrente/tensdo | Faixa de entrada: 0/4-20mA ou 0-10V
Saida analogica M1 Sa1d~a analégica de 0-10 V/0-20 mA; precisdo de saida: +2%
tensdo/corrente
X1 Programe os terminais correspondentes definindo
X2 pardmetros para realizar o controle de entrada das
X3 fungdes definidas.
X4 Terminal de entrada O terminal de entrada suporta os modos de entrada
Porta de entrada digital . . PNP e NPN, e 0 modo padrdo ¢ o modo de entrada
multifuncional NPN
X5 O X5 também pode ser usado como entrada de
pulso de alta frequéncia, com frequéncia de entrada
de até 100 kHz.
Terminal de saida |Pode ser programado como terminal de saida
Y1 f .
de coletor aberto multifuncional.
Saida digital multifuncional Lado comum do O lado comum YCM do terminal Y e o lado comum
YCM . COM do terminal de entrada digital sdo
terminal Y .
independentes um do outro.
Comunicagio A+ Termingl de Terminal positivo do sinal diferencial RS485
A- comunicagdo RS485 | Terminal negativo do sinal diferencial RS485
Saida de relé Eg Termilnal de saida |EA-EC: Normalmente aberto
o de relé EB-EC: Normalmente fechado
Para o painel de operacdo externo.
Porta de teclado externo RJ45 Terminal de teclado Tambe;m ¢ possivel conectar um computador
externo (superior) por esta porta para depuragio do software
em segundo plano.
Terminais STO H1, H2 |Safe Torque Off Desligamento seguro de torque

3.3.3 Fiacdo do terminal de entrada analégico
Ligacao dos terminais AIl e AI2 com sinal de tensdo analégico:

Quando o terminal AI2 esta no modo de entrada de sinal de tensdo analdgico, a chave J8 no
painel de controle ¢ definida para o modo de tensdo, conforme mostrado na Figura 3-11.

Quando o sinal de entrada de tensdo analogica ¢ alimentado por uma fonte de alimentagao
externa, a fiagdo dos terminais All e AI2 é mostrada na Figura 3-12-a.

Quando o sinal de entrada de tensdo analdgica é enviado por um potencidometro, os terminais
All e Al2 s3o conectados conforme mostrado na Figura 3-12-b.

Além disso, F02.62 (tipo de entrada All) e F02.63 (tipo de entrada AI2) devem ser definidos
de acordo com as necessidades reais (0: 0-10 V; 1: 4-20 mA; 2: 0-20 mA; 4: 0-5 V).
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Figura 3-12 Diagrama de fiagdo do terminal AI1/AI2
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Fia¢ao do sinal de corrente analégico de entrada do terminal AI2:
Quando o terminal AI2 esta no modo de entrada de sinal de corrente analdgico, a chave J8

no bloco de terminais ¢ definida para o modo de corrente.

Figura 3-13 Diagrama de fiagdo da fonte de corrente externa ¢ terminal AI2

Ater.ramento da Trversoe
extremidade de cabo
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o 7 GND
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3.3.4 Fiacdo do terminal de entrada multifuncional

Os terminais de entrada multifuncionais dos inversores da série ME730 suportam acesso
nos modos NPN ou PNP. Os terminais X1 a X5 podem ser conectados de forma flexivel a
dispositivos externos. O modo NPN ou PNP (NPN por padrdo) pode ser selecionado através do
jumper J10 no painel de controle. A fiagdo do terminal de entrada multifuncional nos diferentes

modos é mostrada abaixo:

Figura 3-14 Diagrama de fiagdo dos terminais de entrada multifuncionais

J1o

24V
oy IO
PN

PNP)

cou T%
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(a) Uso da alimentagdo interna no modo NPN
(b) Uso da alimentagdo interna no modo PNP

(c) Uso de alimentagdo externa no modo NPN
(d) Uso de alimentagdo externa no modo PNP

3.3.5 Fiacao do terminal de entrada multifuncional

O terminal de saida multifuncional Y1 ¢ alimentado pela fonte de alimentacéo interna de 24
V do inversor ou por uma fonte de alimentag@o externa, conforme mostrado na Figura 3-15:

Figura 3-15 NPN Fiagédo de terminais de saida multifuncionais

Relay

(a) Utilizagdo de fonte de alimentagdo interna NPN

(a) Utilizagdo de fonte de alimentagdo interna PNP (b) Utilizagdo de fonte de alimentag@o externa
PNP

Observacdo: Um diodo antiparalelo deve ser incluido no conjunto de fios do relé. Os
componentes do circuito de absor¢ao devem ser instalados em ambas as extremidades da bobina
do relé ou contator.

3.3.6 Fiacao dos terminais de saida analégicos
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O medidor analdgico externo conectado ao terminal de saida analdgica M1 indica uma
variedade de grandezas fisicas. Selecione a corrente de saida (0~20 mA) ou (0~10 V) através do
jumper, M1 correspondendo a J7. Defina F03.34 conforme necessario (0: 0~10 V; 1: 4-20 mA; 2:
0~20 mA). A fiagdo do jumper e do terminal € a seguinte:

N % M1 ¢é para saida de tensdo

analogica

Inversor

<]

corrente analdgica

J7
} M1 ¢é para saida de
|

3.3.7 Cabeamento RS485 - terminais de comunicac¢io

Os terminais de comunicacdo A+ e A- sdo as interfaces de comunicagdo RS485 do inversor.
O controle online do host (inversor PC ou PLC) e do inversor ¢ realizado por meio da conex@o e
comunicacdo com o host. A conexdo dos adaptadores RS485 ¢ RS485/RS232 ao inversor da série
ME730 é mostrada nas Figuras 3-16, 3-17 e 3-18.

e Conexao direta do terminal RS485 de um tnico inversor ao host para comunicagao:

Figura 3-16 Fiagdo do terminal de comunicagio de um Unico inversor

(erminal

* RS483
interfuce de
terminal comunicacio

e Conexao dos terminais RS485 de varios inversores ao host para comunicagao:

Figura 3-17 Fiagdo dos terminais de comunicagio de varios inversores

RS485
interface de
comunicacdo

A+ A- GND

ON H
OFF

Inversor S1

A+ A- GND

OFF E

Inversor  S1

A+ A- GND

OFF E

Inversor  S1

OFF E

Inversor  S1

38



Manual do Usuario para o Inversor ME730

e Conexao ao host via adaptador RS485/RS232 para comunicagio:

Figura 3-18 Fiagdo do terminal de comunicagio

RS232
interface de
comunicagio

Adaptador
RS4BSRS232

3.3.8 Dimensdes dos fios e parafusos do circuito de controle

e Parareduzir a interferéncia e a atenuagdo do sinal de controle, o cabo de conexao do sinal de
controle deve ter menos de 50 m de comprimento e a distdncia entre o cabo de conexao do sinal
de controle e a linha de alimentag@o deve ser maior que 30 cm. Utilize um cabo blindado de par
trangado ao inserir sinais analdgicos externamente.

e Recomenda-se utilizar fio com didmetro de 0,5-1 mm2 no circuito de controle.

e O bloco de terminais do inversor da séric ME730 ¢ composto por terminais de circuito de
controle do tipo passante. Instale-o com a chave de fenda Phillips PHO. O torque de aperto deve
ser de 0,5 Nm.

3.3.9 Precaucdes para a fiag¢do do circuito de controle

e Conecte os fios de conexao do circuito de controle e outros fios separadamente.

e Conecte os terminais do circuito de controle EA, EB, EC ¢ Y1 separadamente dos outros
terminais do circuito de controle.

e Para evitar mau funcionamento causado por interferéncia, utilize cabos blindados trangados
no circuito de controle. A distancia entre os fios deve ser inferior a 50 m.

e Evite que a blindagem entre em contato com outras linhas de sinal e gabinetes. A blindagem
exposta pode ser envolvida com fitas isolantes.

e E proibido tocar nas portas e componentes do painel de controle sem medidas de protegdo
contra eletricidade estatica.
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3.3.10 Diagrama de fia¢io padrio do circuito de controle

Figura 3-19 Diagrama de fiagdo padrdo do circuito de controle
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e Recomenda-se utilizar fios com didmetro de 0,5-1 mm2 no circuito de controle.
e Instale os terminais do circuito de controle com a chave de fenda Phillips PHO. O torque de
aperto deve ser de 0,5 Nm.

3.4 Fiacao de extensio do teclado

1) O teclado externo precisa ser pedido separadamente.

2) O teclado externo ¢ conectado a porta RJ45 por meio de um cabo de rede comum (plugue:
em conformidade com os padrdes EIA/TIA568B) preparado pelo cliente.

3) Conecte a porta RJ45 do teclado a do painel de controle por meio de um cabo de rede. O
cabo de extensdo do teclado ndo deve ter mais de 3 m de comprimento. Nesse caso, o cabo
de extensdo pode ter 10 m de comprimento na presencga de fios Cat5SE e em ambientes com
boa protecao eletromagnética.
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3.5 Teste de conexio — situacdes indesejaveis a serem sanadas
Ap0s a fiacdo, verifique os seguintes itens.
Verifique se a fiagdo esta incorreta.
Verifique se ha parafusos, terminais e restos de fios dentro do inversor.
Verifique se os parafusos estdo soltos.
Verifique se o fio exposto na extremidade desencapada do terminal estd em contato com

outros terminais.
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Capitulo 4 — Operacdes do teclado

4.1 Funcdes do teclado
4.1.1 Estrutura do teclado LCD

O painel de controle do inversor da série ME730 ¢ um teclado LED plugavel. O teclado
LED possui um display digital LED de cinco digitos, quatro botdes de operagdo, um
potencidmetro digital e seis indicadores de status e unidade. Os usudrios podem realizar a
configuragdo de parametros, o monitoramento de status ¢ a partida/parada do inversor por meio
do teclado.

Figura 4-1 Teclado LED

4.1.2 Fungdes das teclas e indicadores no display LED
As fungdes das teclas e indicadores do display LED s2o mostradas na Tabela 4-1:

Tabela 4-1 Fungdes das teclas e indicadores no display LED

Chave/Indicador Nome Funcio
i Selecione grupo (letras) e os algarismos da fungao
\ Avangar/Navegar [do pardmetro atualmente modificado.
Alterar os pardmetros de monitoramento.
Voltar ao menu anterior.
( . Cancele a modifica¢do do parametro atual quando o
esc Voltar , N X .
L / nivel de selecdo do modo de menu estiver habilitado
no nivel de monitoramento.
| Rodar Quando o controle do teclado estiver habilitado,

pressione esta tecla para acionar o inversor.
Quando o controle do teclado estiver habilitado,
pressione esta tecla para parar o inversor.

Redefina a prote¢do em uso.

Gire no sentido horario para selecionar o pardmetro
e o grupo de menu ou aumentar o valor do
parametro.

Aumentar os dados de entrada digital de referéncia
atualmente validos.

Parar/Reiniciar

| sTor
RESET.

y Potenciometro, |Gire-o no sentido anti-hordrio para selecionar o
3 ~ ~ o
@ navegagdo e  [parametro e o grupo de menu ou diminuir o valor do
pulso. pardmetro.

Diminua os dados de entrada digital de referéncia
atualmente validos.

Clique para entrar e ver o valor do pardmetro.
Ap6s modificar, clique para salvar a modificagdo do
pardmetro, com isso vai exibir no display o proximo
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parametro.
e o o Indicadorde  |Led LIGADO quando a frequéncia, ou a corrente,
Hz A v . -~ e
unidade ou a voltagem sdo exibidas.
Este indicador fica LIGADO durante o reverso.
Indicador de  |Fica DESLIGADO durante o rodar.
HEY diregdo de corrida |Fica LIGADO quando uma determinada frequéncia
esta sendo monitorada ou exibida.
. Fica LIGADO quando o inversor esta funcionando,
I Indicador de . . .
rodar piscando quando o inversor esta parado,
(Verde) e DESLIGADO ap6s o inversor ser parado.
I Indicador de  |Quando o inversor esta no estado de protegao,
(Vermelho) protegao este indicador estara LIGADO em vermelho.

(acima
horério.)

abaixo significa que o potencidmetro gira no sentido horario ou anti-

4.2 Modo de operacio do teclado e display

Os NIVEIS DE MENU mencionados abaixo sdo representados por nimeros.
Nao visiveis, mas fazem aluso ao estado de manejo que se esta operando.
Nivel Zero = Monitoramento.

Nivel Um = Sele¢do dos grupos de menu (--A- -U - - C- -E --P--)

Nivel Dois = Sele¢ao do pardametro. FXX. XX

Nivel Trés = Sele¢do de valor do pardmetro, do menor para o maior.

Os grupos de menu sdo representado por LETRAS.

MODOS DE EXIBICAO.

(--A--) Menu completo, exibe todos os parametros.

(--U--) Definido pelo usuario, exibe apenas o parametro selecionado pelo usuario por
meio do grupo F11.

(--C--) Valor ndo de fabrica, exibe apenas parametros diferentes do valor de
fabrica.

(--E--) Exibicdo de informagdes de protegdo, exibe as informagdes de falha atuais.

(--P--) Informagdes de versao, exibe o software e o nimero de série do produto.

Ao ligar o teclado, o primeiro pardmetro de monitoramento do Nivel 0 ¢ exibido.

Pressione a tecla ESC para abrir o menu Nivel 1.

Os usuarios podem usar o botdo para selecionar diferentes modos de exibi¢do. O
processo de sele¢do do modo de exibigdo é mostrado na Figura 4-2.
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Figura 4-2 Fluxograma de sele¢do do modo de menu

4.2.1 Modo de menu completo (--A--)

No modo de menu completo, pressione a tecla ENTER L para entrar no menu Nivel 2 e
selecionar qualquer parametro. Em seguida, pressione a tecla ENTER para entrar no menu Nivel
3 ¢ visualizar ou modificar o valor do pardmetro. Com excegdo de alguns codigos especiais, 0s

parametros necessarios para usuarios em geral podem ser modificados.
Exemplo: Todo o processo desde o status inicial de inicializacdo até a alteragdo do valor do

parametro F03.28 para 5.28 no modo de menu completo ¢ mostrado na Figura 4-3.
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Figura 4-2 Fluxograma de inicializagio até a configuragdo F03.28=5.28
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Em todos os modos de menu, o usudrio precisa pressionar a tecla ENTER kZdpara salvar
modificagdes de parametros.

As diferengas apds salvar os pardmetros sdo as seguintes:

No menu COMPLETO (--A--), apds modificar e salvar o contetido de um pardmetro e
salvar, aparece no display o proximo parametro a conferir ou editar.

No menu DEFINIDO PELO USUARIO (--U--), definidos pela sequéncia F11.00-F11.31),

ap6s modificar o conteudo de um pardmetro e salvar kX,
a conferir ou editar.
No menu dos valores NAO DE FABRICA (néo padrao, editados pelo usuario) (--C--), apos

aparece no display o proximo parametro

modificar o conteido de um pardmetro e salvar kZd,
conferir ou editar.
No menu de INFORMACOES DE PROTECAO (falhas, erros F19.XX) (--E--), apos

aparece no display o préximo parametro a

visualizar o erro gravado e pressionar ENTER K4, aparece no display o proximo pardmetro a ser
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visualizado. Nio editavel, apenas visualizagao.
No menu de VERSAO (--P--), ap6s visualizar o contetido do pardmetro e pressionar ENTER

L aparece no display o proximo pardmetro a ser visualizado. Ndo editavel, apenas visualizagdo.

No menu Nivel 3, pressione a tecla ESC abandonar modificagdes de parametros.
4.2.2 Modo definido pelo usuario (--U--)

Insira o grupo de parametros F11 no modo de menu completo (--A--). O usuario pode entdo
definir arbitrariamente o atalho para o pardmetro a ser acessado com frequéncia. Ao habilitar
F11.00 pela primeira vez, U00.00 sera exibido por padrio, o que significa que o pardmetro
definido por padrio para F11.00 é F00.00. O bit mais baixo (dltimo da direita) do cursor piscara.
O usuario pode definir qualquer parametro, semelhante a sele¢do de pardmetros no menu Nivel
2. Apds a configuragdo, pressione a tecla ENTER. para salva-lo e entrar no modo de menu
definido pelo usuario para exibir o pardmetro definido.

Por exemplo, F11.00 ¢ definido como U00.07 e F11.01 como U00.09. F11.00 ¢ F11.01 serdo
definidos como F00.07 e F00.09, respectivamente. Eles sdo diferenciados por U e F. U indica que
este parametro ¢ definido pelo usuério, conforme mostrado em Figura 4-4.

Figura 4-4 Exemplo de configuragdo de modo definido pelo usudrio
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No modo definido pelo usuério (--U--), pressione a tecla ENTER & para entrar no menu
Nivel 2. O menu Nivel 2 exibe apenas 32 parametros definidos pelo usuario no grupo F11. O
usudrio pode entrar no grupo F11 a partir do modo de menu completo para definir esses
parametros.

Ap0s definir os parametros no grupo F11, entre no modo definido pelo usudrio. Podemos
entdo ver F00.07 definido pelo primeiro parametro F11.00, F00.09 definido pelo primeiro
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parametro F11.01 e assim por diante até F11.31, totalizando 32. A modificagdo do pardmetro no
menu Nivel 3 ¢ equivalente 8 do modo de menu completo, e 0 método de modificagdo também ¢é
0 mesmo.

No menu Nivel 2 do modo definido pelo usuario, gire a chave do potencidmetro no teclado,
para alterar o parametro definido por F11.00 para aquele definido por F11.31.

Quando a tecla Shift direita for pressionado no menu Nivel 2, o cursor ndo se movera.
Pressione a tecla ENTER para entrar no menu de Nivel 3. Se o pardmetro exibido for modificavel
no momento, o bit mais baixo indicado pelo cursor piscara. A modificacdo de pardmetros é a
mesma do menu de Nivel 3 no modo de menu completo. Apds a modificagao, pressione a tecla
ENTER para confirmar e salvar os parametros e habilitar o proximo parametro definido pelo
usuario. As modificagdes de parametro nos menus de Nivel 3 em diferentes modos de menu tém
efeitos equivalentes.

4.2.3 Modo nao padrao (--C--)

Insira o0 No modo ndo padrdo, pressione a tecla ENTER para entrar no menu Nivel 2. O
primeiro parametro diferente das configura¢des padrdo do inversor sera exibido, a partir de
F00.00. Ao pressionar a tecla Shift direita, se a tecla "incremento"” for pressionada no menu Nivel
2, o cursor ndo se deslocara. Se a tecla de incremento ou decremento do teclado for pressionada,
o grupo de fungdes e o parametro ndo serdo modificados, ¢ o parametro ndo padrdo, ap6s e antes
do parametro atual, sera exibido, respectivamente. Se o parametro exibido for modificavel no
menu Nivel 3, o bit mais baixo indicado pelo cursor piscard. Neste caso, os pardmetros podem
ser modificados no menu Nivel 3 no modo de menu completo. Apds a modificagdo, pressione a
tecla ENTER. para confirmar e salvar os parametros e habilitar o proximo parametro ndo padrao.

Por exemplo, altere F00.03 para 1 e F00.07 para 40.00 no modo de menu completo, que ndo
sdo valores padrdo. Em seguida, ative o modo ndo padrao. F00.03 sera exibido primeiro. Quando
a tecla do potencidémetro no teclado for girado no sentido horario, serd exibido F00.07; ¢ quando
a tecla do potencidmetro no teclado for girado no sentido anti-horario, F00.03 sera retornado,
conforme mostrado abaixo:

Figura 4-5 Modificagdo de Parametro em modo ndo padrao
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4.2.4 Modo de exibicao de informacdes de protecio (--E--)
No modo de exibi¢do de informacdes de protegio, pressione a tecla ENTER para entrar no
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menu Nivel 2. O menu Nivel 2 exibira apenas o grupo de registros de falhas no grupo F19, o que
permite a visualizagdo direta das informagdes do registro de protegao.

Gire a chave do potenciometro no teclado no menu Nivel 2 neste modo para aumentar ou
diminuir o pardmetro do grupo de protecdo e a tecla Shift ndo estara disponivel. Em caso de
protecdo, vocé pode pressionar a tecla Shift no teclado no menu Nivel 3 para alternar a exibicdo
do CODIGO DE PROTECAO (ex.:E06, E13), frequéncia de saida de protecio, corrente de saida
de protecdo, tensdo do barramento de protegdo e status de operacdo de protegdo.

4.3 Monitoramento de Protecio

Quando o inversor estiver no status de protecao (led vermelho ligado), vocé pode pressionar
diretamente a tecla Shift direita para visualizar as varidveis no instante da protecdo ter atuado:
frequéncia de saida, corrente de saida, tens@o de saida, status de execucdo e tempo de trabalho até
atuar a protegao.

4.4 Monitoramento de Operacio
4.4.1 Monitoramento normal

No modo de monitoramento 1 do ME730, vocé pode definir qualquer parametro para
visualiza¢ao entre F12.33 e F12.37. Quando F12.32 = 1, o0 modo de monitoramento 1 sera
habilitado. Se o menu de monitoramento Nivel 0 aparecer, vocé pode pressionar a tecla Shift
direita. para alternar os pardmetros de monitoramento de acordo com a ordem definida para cada
parametro entre F12.33 e F12.37. Quando o inversor muda do estado de parada para o estado de
operacdo, o pardmetro de monitoramento muda automaticamente do valor atual para o indicado
por F12.33. Quando o inversor muda do estado de operagdo para o estado de parada, o pardmetro
de monitoramento muda automaticamente do valor atual para o indicado por F12.34.

4.4.2 Modo de Edicao

Mudanga rapida no modo de monitoramento:

Quando F00.04 estiver definido como “0: configuracdo de frequéncia digital F00.07”, gire
a chave do potenciometro para alterar diretamente o deslocamento;

Quando F00.04 estiver definido como “8: potenciometro digital”, gire a chave do
potencidmetro para alterar a frequéncia definida do potenciometro digital F12.42. Neste caso, gire
a chave do potencidometro para entrar no modo de edi¢do. O valor mudara a partir do segundo
digito do display por padrdo. O algarismo correspondente ao digito alterado piscara. Pressione a
tecla Shift direita para passar para o proximo digito a direita. Pressione a tecla ESC para cancelar
a alteragdo e retornar ao valor original. Ou pressione a tecla ENTER para confirmar a alteragdo e
sair do modo de edi¢éo. O indicador ndo piscara. Pressione a tecla Shift direita para ativar o modo
de monitoramento normal: alterne para o préoximo pardmetro de monitoramento. A Figura 4-6
mostra o status de edi¢do no modo de monitoramento.

Figura 4-6 Edi¢do de status no modo de monitoramento

48



Manual do Usuario para o Inversor ME730

Flicker

Flicker bit

4.5 Rodar/Parar

Ap0s definir os pardmetros, pressione a tecla RUN para permitir o funcionamento normal
do inversor e a tecla STOP/RESET para parar o inversor.

4.6 Outros Avisos
4.6.1 P.-ON prompt
P.-ON seré exibido logo apos energizar o inversor, ¢ logo desaparece.

4.6.2 P.-OFF

Quando a tensdo cair para nivel critico, P-OFF sera exibido, e o teclado podera ser operado
para visualizagdo as informagdes normais. Caso o teclado ndo seja acionado em 5 segundos, P-
OFF sera exibido novamente. Apos a restauragdo da tensdo e acionamento do relé de entrada, P-
ON sera exibido novamente.

4.6.3 Aviso SOFT.E

Se o relé de entrada ndo estiver ativado e o inversor for acionado, o aviso SOFT.E sera
exibido. Apoés a restauragdo da tensdo ¢ o relé de entrada ativado, a operagdo normal sera ativada.
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Capitulo 5 — Teste de Execucio
5.1 Processo de parametriza¢io do inversor

Figura 5-1 Fluxograma de parametriza¢do do inversor

Instar o inversor de acordo com as instrugdes no Capitulo 2 ¢ Capitulo 3, ¢
complete a fiacio.

]

Antes de ligar a fonte de energia, verifique a parametros de seguranga e
fiagdo para garantir corre¢do (5.2).

Depois de ligar a fonte de energia, verifique o status para corregdo (5.3).

]

Sc uma macro aplicagdo cstiver disponivel, defina-a primeiro (5.4).

]

Insira os pardmetros da placa de identificagdo do motor e execute a
identificagdo dos pardmetros (5.7).

l

Conliguraciio de parametros de processo (5.6).

F00.01=0 F00.01 F00.01=1

Controle V/F: definir Controle vetorial: definir
parametros relacionados ao pardmetros relacionados ao
grupo FO5. grupo F06.

Os pardmetros padrio podem atender aos
requisitos em circunstincias normais. Ndo €
necessario definir parametros de controle.

Controlar o funcionamento sem carga através do teclado ¢ confirmar a corregio
do sentido de rotagdo do motor e da a¢do mecanica do sistema.

l

Altere F00.02 para a fonte de comando descjada, execute a exccugdo sem carga
e confirme a a¢do mecéanica normal do sistema.

Realizar a inspe¢io de funcionamento na energizagdo e verifique se a operagao
atende aos requisitos relevantes.
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5.2 Confirmacgio antes de ligar

Confirme os seguintes itens antes de ligar a fonte de alimentacao:

Item a ser confirmado

Conteudo de confirmagio

Confirmagao da fiagao
de energia

Verifique se a tensdo de entrada ¢ consistente com a tensdo do
inversor.

Confirme se o disjuntor foi conectado ao circuito de
alimentagdo e se os cabos de alimentago estdo conectados
corretamente aos terminais de entrada (R, S, T) do inversor.

Certifique-se de que o inversor e 0 motor estejam
devidamente aterrados.

Confirmagao da fiagdo
do motor

Confirme se o motor esta conectado corretamente aos terminais
de saida (U, V, W) do inversor e se a fiagdo do motor estd segura.

Confirmagao da
unidade de frenagem e
resistor de frenagem

Certifique-se de que o resistor de frenagem e a unidade de
frenagem estejam conectados conforme mostrado na Figura 3-3
(use o resistor de frenagem dindmica, se necessario, durante a
operacao).

Confirmagao da fiagao
do terminal de controle

Verifique se os terminais de controle do inversor estio conectados
corretamente e de forma confiavel a outros controles.

Confirmagao de status
do terminal de controle

Certifique-se de que o circuito do terminal de controle do inversor
esteja desconectado para evitar operagdo ao ligar.

Confirmagio de carga
mecanica

Confirme se a maquina estd em estado sem carga e livre de perigos
durante a operagao.

Confirmagao da
unidade de frenagem e
resistor de frenagem

Certifique-se de que o resistor de frenagem e a unidade de
frenagem estejam conectados conforme mostrado na Figura 3-3
(use o resistor de frenagem dindmica, se necessario, durante a
operagio).

Ap0s a alimentagdo elétrica ser ligada, o painel de controle (teclado) do inversor exibe as
seguintes informagdes no status normal.

5.3 Confirmacao do status do inversor apos a inicializagao

Status Mostrar Observagio
Durante normal A frequéncia de saida ¢ 0 A configuragdo digital OHz ¢ exibida
operacao por padrao.
O codigo de protecdo € exibido no
sty Codigo de protecdo em status de proteqéq.
formato de caractere ou Exx |Consulte as medidas de protecdo no
Capitulo 6.

5.4 Precaucdes para configuracio de macro do aplicativo

F16.00 ¢ uma opgdo de macro para aplicagdes industriais. Selecione a macro de acordo com
a aplicagdo especifica e pressione a tecla Enter para restaurar automaticamente as configuragdes

padrdo. Consulte o Capitulo 10 para obter detalhes sobre macros de aplicagdes.

5.5 Controle de partida e parada
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~ .. | Nome do codigo .. - " .
Fungéo codigo A P Descrigdo do parametro Padrao | Atributo
Opgdes de fonte |0: controle do teclado1: controle do terminal
F00.02 L 0 -
de comando 2: controle da comunicagdo

F00.02=0: controle do teclado

A partida e a parada do inversor sdo controladas pelas teclas RUN e STOP do teclado. Caso
nao haja protegdo contra desarme, pressione a tecla RUN para entrar no status de operagdo. Se o
indicador LED verde acima da tecla RUN estiver aceso, indica que o inversor estd em operagao.
Se este indicador estiver piscando, indica que o inversor esta em estado de desaceleragdo para
parar.
F00.02=1: controle de terminal

A partida e a parada do inversor sdo controladas pelos terminais de controle de partida e
parada definidos pelos parametros F02.00 a F02.04. O controle do terminal depende de F00.03.
F00.02=2: controle de comunica¢ao

A partida e a parada do inversor sdo controladas pelo host através da porta de comunicagao
RS485.

~ .. | Nome do codigo . . - ~ .
Fungéo codigo i i Descrigdo do parametro Padrao | Atributo
F04.00 Mgtf)df) de~ 0: ¥m'c¥o direto ' 0 o
inicializagdo 1: inicio do rastreamento de velocidade

F04.00=0: partida direta

O inversor ¢ iniciado na frequéncia de partida, apos a frenagem CC (ndo adequada quando
F04.04=0) e a pré-excitacdo (ndo adequada quando F04.07=0). A frequéncia de partida mudara
para a frequéncia definida ap6s o tempo de retencao.
F04.00=1: iniciar com rastreamento de velocidade

O inversor ¢ iniciado suavemente na frequéncia de rotacdo atual do motor, seguindo o
rastreamento de velocidade.

~ .. | Nome do codigo . A ~ .
Fungéo codigo b e Descrigdo do parametro Padrao | Atributo
F04.19 Modo de parada 0: Rampa (.ie parada 0 O
1: Parada livre

F04.19=0: desaceleraciio para parar

O motor desacelera até parar de acordo com o tempo de desaceleragdo definido
[configuragdo padrao: com base em F00.15 (tempo de desaceleracao 1)].
F04.19=1: parada livre

Quando houver um comando de parada valido, o inversor interromperd a saida
imediatamente ¢ o motor parara por inércia. O tempo de parada depende da inércia do motor e da
carga.

Nome do codigo

Parametro Descri¢do do parametro Padrao | Atributo

controle

F/R (ré)3: terminal RUN (em execugio),

Xi (parar) e F/R (frente/ré)

da fungdo
0: terminal RUN (em execug¢@o) e F/R
Opgdes de (frente/ré)1: terminal RUN (frente) e F/R
F00.03 terminal modo de|(ré)2: terminal RUN (frente), Xi (parar) e 0 @]

Terminal RUN: O terminal Xi esta definido como “1: terminal RUN”

Terminal F/R: O terminal Xi esta definido como “2: diregdo de execugdo F/R”
O controle de terminal pode ser dividido em dois tipos: controle de dois fios e controle

de trés fios.
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Controle de dois fios:

F00.03=0: o terminal RUN esta habilitado e o terminal F/R controla a execucio para
frente/reverso.

Habilitar/desabilitar o terminal RUN para controlar a partida e a parada do inversor, e o
terminal F/R para controlar a operagdo de avanco/reverso. Se F00.21 estiver definido como 1 e a
operagdo de reverso estiver desabilitada, o terminal F/R ndo estara disponivel. Quando o modo
de desaceleragdo para parada é selecionado, o diagrama logico ¢ como mostrado na Figura 5-2
(b).

F00.03=1: o terminal RUN controla o avanco e o terminal F/R esta no modo reverso.

Habilitar/desabilitar o terminal RUN para controlar o avango e a parada do inversor, € o
terminal F/R para controlar o retorno e a parada. Quando os terminais RUN e F/R sdo habilitados
simultaneamente, o inversor ¢ parado. Se o retorno estiver desabilitado, o terminal F/R néo estara
disponivel. Quando o modo de desaceleracdo para parada ¢ selecionado, a logica de
avango/reverso ¢ mostrada na Figura 5-2 (d).

Figura 5-2 Controle de dois fios

24V 5 Ligar
Opcragdo g
Inversor 1ier ers | 1
| |
] |
bk ropdis .
Frente/reverso Froquén V_\ i /_\: :
cla de ! ! [
" saida \—j/ lempo
COM -] ..

(a) Diagrama de fiagdo do controle de dois fios (b) F04.09=0, F00.03=0, execute a logica
(F00.03=0) direta/reversa

AV Frente Ligw [] [ L [

Inversor L& e Y [ E
F/R 7 hdopt g it -
Reverso  [rwe |/ A1 L/
\ 1/ / k Tempo
coMm % [ A=Y e
(c) F00.03=1 fiagdo de controle de dois fios (d) F04.19=0, F00.03=1: l6gica de execugdo
frente/reverso

Quando o valor de partida/parada de F00.03 ¢ definido como 0 ou 1, mesmo que o terminall
RUN esteja disponivel, o inversor pode ser parado pressionando a tecla STOP ou enviar um
comando de parada externo ao terminal. Neste caso, o inversor ndo estara em operagao até que
o terminal RUN seja desabilitado e, em seguida, habilitado.

Controle de trés fios

F00.03=2: o terminal RUN controla o avanco, o terminal Xi é para parada e o terminal
F/R esta no status reverso.

O terminal RUN estd normalmente ligado para operagdo em avanco, e o terminal F/R esta
normalmente ligado para operagdo em reverso, com bordas de pulso validas. O terminal Xi esta
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normalmente fechado para parada, com o nivel valido. Quando o inversor estiver em operagao,
pressione Xi para para-lo. No caso de desacelerag@o para parada (F04.19=0), o diagrama logico
¢ como mostrado na Figura 5-3 (b). O terminal Xi é para “controle de parada e operacdo de trés
linhas”, conforme definido por F02.00 a F02.04.

F00.03=3: o terminal RUN é para execuc¢io, Xi para parada e F/R para controle de
avango/reverso.

O terminal RUN esta normalmente ligado para operagdo, com a borda de pulso valida, F/R
para comutacdo para frente/reverso (frente no estado desligado e reverso no estado ligado), e Xi
estd normalmente desligado para parada, com o nivel valido. No caso de desaceleragdo para
parada (F04.19=0), o diagrama légico é mostrado na Figura 5-3(d).

Figura 5-3 Controle de trés fios

A
24V RN 11—
. FR |- L
RUN : b
Inversor Xl JL
F/R f [ L \ ! I
Xi T . Frequéncia de m /
saida s i Tempo

COM

(a) Diagrama de fiagdo do controle de trés fios (b) F04.19=0, F00.03=2: 16gica de execugio para

(F00.03=2) frente/reverso
24V RUN [ |
Operagdo F/R 4—|\ i
Inversor BEN S— i ' i E
F/R rente/Reverso Xl ' ' H I |'\_

. Estacionad ff3-— TH

Xi e Frequéncia de | | /_\ I

saidls |

COM s A prmmmn . Tempo

(c) Diagrama de fiagdo do controle de trés fios (d) F04.19=0, F00.03=3: l6gica de execugao para
(F00.03=3) frente/reverso

@ A logica de controle de trés linhas do inversor da série ME730 ¢ consistente com o controle
elétrico convencional. As teclas e os botdes devem ser usados corretamente, conforme mostrado no
diagrama esquematico. Caso contrario, podem ocorrer erros de operacao.

5.6 Parametros comuns do processo do inversor

Nome do codigo da

IParametr ~
iy fungio

Descrigdo do parametro Unidade | Padrdo |Atributo

0: Controle V/F (VVF)
1: Controle vetorial sem sensor de
velocidade (SVC)

Modo de controle de
F00.01 |acionamento do motor
1

54



Manual do Usuario para o Inversor ME730

0: configuracdo de frequéncia digital
F00.07
1: All
2: A2
3: AI3
Opgoes de principal 4: Al4 (placa de expansao) 0 o
fonte de frequéncia A |5: entrada de pulso de alta frequéncia (X7) 6:
configuragdo percentual da comunicagao de
F00.04 AN
frequéncia principal
7: Configuragdo direta da comunicagdo de
frequéncia principal
8: configuracdo do potencidémetro digital
F00.07 |Frequéncia digital 0,00 até a frequéncia méxima F00.16 Hz | 000 | e
contexto
F00.14 |Tempo de aceleragdo 1 |0,00~650,00 (F15,13=0) s 15h00 .
Foo.15 | Tempode 0,00~650,00 (F15,13=0) s | 15h00 | e
desaceleragdo 1
F00.16 |Frequéncia maxima 1,00~600,00 Hz 50,00 O
F00.18 lelt? de frequéncia lelt? d? frec!uénma inferior F00.19 até Ha 50,00 .
superior frequéncia maxima F00.16
F00.19 lel.te de frequéncia |0,00 até o limite de frequéncia superior Hz 0,00 N
inferior F00.18
F0021 | Controle reverso 0: perr‘m‘tlr execugo para frente/reverso 0 o
1: proibir a reversdo

Observacdo: Os parametros comuns do processo também podem incluir as configuragdes de
fung@o dos terminais de entrada e saida. Consulte os grupos F02 e FO3 na tabela de fungdes.

5.7 Identificacio dos parametros do motor
Para melhor desempenho do controle, os parametros do motor devem ser identificados.

Método de identificacdo

Aplicativo

Efeito de identificagdo

F01.34=1
Autoaprendizagem estatica de
motor assincrono

Ela ¢é aplicada onde o motor e a carga ndo podem

F01.34=12
Autoaprendizagem rotativa de
motor sincrono

carga ndo deve ser colocado em autoaprendizagem

rotativa.

FO134=11 ser separados facilmente e a autoaprendizagem Em geral
) . . rotativa ndo ¢ permitida.
Autoaprendizagem estatica do
motor sincrono
F01.34=2 . .
. . E aplicado quando o motor e a carga podem ser

Autoaprendizagem rotativa de . - .

. facilmente separados. Antes da operagdo, o eixo do
motor assincrono -

motor deve ser separado da carga. O motor sob Otimo

Antes da autoidentificaco, certifique-se de que o motor esteja parado; caso contrario, a
autoidentificagdo ndo podera ser realizada corretamente.
Etapas de identificacio de parametros

Quando o motor e a carga podem ser separados, a carga mecénica ¢ o motor devem ser
completamente separados no estado desligado.
Apbs a inicializacdo, defina a fonte de comando do inversor para controle de teclado
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(F00.02=0).
e Insira os parametros da placa de identificacdo do motor corretamente.
Método de identificacao Aplicativo

F01.00 Tipo de motor

F01.01 Poténcia nominal do motor elétrico
F01.02 Tensao nominal do motor

Motor 1 F01.03 Corrente nominal do motor
F01.04 Frequéncia nominal do motor
F01.05 Velocidade nominal

F01.06 Conexao do enrolamento do motor
F14.00 Tipo de motor

IF14.01 Poténcia nominal do motor elétrico
F14.02 Tensdao nominal do motor

Motor 2 IF14.03 Corrente nominal do motor

[F14.04 Frequéncia nominal do motor
IF14.05 Velocidade nominal

F14.06 Enrolamento do motorconexdo

e Para o0 motor assincrono:

Defina F01.34=1 para confirmagdo e pressione a tecla RUN. O inversor iniciard a
autoidentificacdo estatica do motor.

Ou defina F01.34=2 ¢ pressione a tecla RUN. O inversor iniciard a autoidentificagdo
rotativa do motor.
e Para o motor sincrono:

Defina F01.34=11 e pressione a tecla RUN. O inversor iniciara a autoidentificaco estatica
do motor.

Ou defina F01.34=12 e pressione a tecla RUN. O inversor iniciard a autoidentificagido
rotativa do motor.
e A autoidentificacdo do motor leva cerca de dois minutos. Em seguida, o sistema retornard ao
estado inicial de inicializag@o a partir da interface de "ajuste".
e Se varios motores forem usados em paralelo, a poténcia nominal e a corrente nominal de
entrada dos motores devem ser a soma da poténcia e da corrente desses motores.
e Se dois motores forem usados alternadamente, os parametros do motor 2 no grupo F14
precisam ser definidos separadamente e identificados com base em F14.34.
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Capitulo 6 — Tabela de Parametros
6.1 Descricdo da tabela de cédigos de funcio

Os parametros do inversor da série ME730 (doravante denominados “parametros”) sdo
divididos em 22 grupos em Tabela 6-2, e cada grupo contém varios parametros. Entre eles, o
grupo F18 ¢ um grupo de parametros de monitoramento usado para visualizar o status do inversor;
o grupo F19 é um grupo de registro de protecdo usado para visualizar os detalhes das trés tiltimas
protecdes; e outros grupos sdo grupos de configuragdo de parametros para atender a diferentes
requisitos funcionais.

Tabela 6-2 Introdugédo aos grupos de parametros

FOO | FungOes Basicas FO1 |Parametros do motor 1 P57; P60
F02 | Controle Terminal de Entrada FO3 | Controle terminal de saida P61; P65
FO04 | Controle partida/parada FO05 |Controle V/F P67; P68
FO06 |Controle vetorial FO7 | Protecao P69; P72
FO8 | Multivelocidades e CLP simples [F09 |PID P74; P78
F10 |Comunicagao F11 Paré,n_wetros selecionados pelo P80; P81
usuario
F12 | Teclado e exibicdo F13 |Controle de torque P82; P84
F14 |Parametros do motor 2 F15 | FuncGes auxiliares P85; P90
F16 |Personalizagdo F17 |E/S virtual P92; P93
F18 |Monitoramento F19 |Registros de protecao P95; P96
e g:rcorlgiwi?]to/desenrolamento B 1odbus P98; P100

* Alguns pardmetros da série atual sdo reservados e suas leituras sdo 0. Algumas opcdes
de parametros sdo reservadas e configuraveis, mas isso pode resultar em operagdo anormal do
inversor. Evite o uso indevido de tais parametros.

A tabela abaixo fornece os detalhes da tabela de parametros.

Parametro |F00.00 a F99.99: nimero do parametro

Nome do [Nome completo do Parametro. “Reservado” significa que o Parametro correspondente
parametro [esta temporariamente reservado e ndo tem significado pratico.

Breve descri¢do do codigo do parametro. Ele é dividido principalmente nos trés tipos a

seguir:
O valor do cédigo da fungdo integral representa a selegdo ou o
_ Integrante L. o
Descri¢ao do significado do pardmetro atual.
parametro X As unidades, dezenas, centenas, milhares e dezenas de milhares
Quantificador - . A
representam uma opg¢ao ou o significado atual do Pardmetro.
. Cada bit binario representa uma opgao ou o significado atual do
Binario R
Parametro.
Unidades métricas do Pardmetro. As unidades e abreviagdes sdo as seguintes:
Hz Hertz kW Quilowatt us Microssegundo
Unidade kHz Quilohertz kWh Quilowatt-hora* ms Milissegundo
% Por cento* MWh Megawatt-hora s Segundo
\Y Volt mQ Miliohm Min min

57



Manual do Usuario para o Inversor ME730

A

Ampere mH Mili Henry

H h

Ipm

°C °C

rpm

M

kWh: Quilowatt-hora, como unidade de energia.

% %: Os parametros de referéncia sao diferentes para quantidades fisicas;

Configuragdes do Parametro antes da entrega ou valores apos a restauragdo dos
parametros (F12.14=1). Isso ¢ descrito principalmente pelas trés categorias a seguir.

tipo de motor

segmentos de poténcia.

Numero Consulte cada segmento de poténcia. O Parametro ¢ definido
Configura¢io (ex. 50,00) como o valor atual por padrio.
padrio Dependendo do |A configuragdo padrdo deste Pardmetro varia de acordo com os

XXX

segmentos de energia e lotes.

A configuragio padrio deste Pardmetro varia de acordo com os

Atributo

Alterar atributo do parametro (permissao e condigdo de alteragdo), conforme descrito

exceto no status de execugao.

abaixo:
Alteravel em execucdo: O Parametro atual pode ser alterado em
® qualquer status.
o Nao alteravel em execugdo: O Parametro atual pode ser alterado,

Somente leitura: o Parametro atual ndo pode ser alterado em nenhum

status.

6.2 Tabela de parametros funcionais

Parametro

Nome do pardmetro |Descricdo do pardmetro

[ Unidade | Padrao| Atributo

F00

Grupo de pariametros de fun¢iio basica

F00.00

Reservado

F00.01

Modo de controle de
acionamento do
motor 1

0: controle v/f (VVF)
1: controle vetorial sem sensor de
velocidade (SVC)

F00.02

Opcoes de fonte de
comando

0: controle do teclado (indicador
LOC/REM: LIGADO)

1: controle do terminal (indicador
LOC/REM: DESLIGADO)

2: controle da comunicagdo (indicador
LOC/REM: cintilagdo)

F00.03

Opgodes do modo de
controle do terminal

0: terminal RUN (em execugdo) e F/R
(frente/ré)

1: terminal RUN (frente) e F/R (1é)

2: terminal RUN (frente), Xi (parar) e F/R

ré)
3: terminal RUN (em execug?o), Xi (parar)
e F/R (frente/ré)

F00.04

Opgdes da fonte de
frequéncia principal
A

0: configuragao de frequéncia digital
F00.07

1:All

2 A2

3: reservado

4: reservado

5: entrada de pulso de alta frequéncia (X5)
6: configuragdo de comunicacao de
frequéncia principal (porcentagem)

7: configuracdo de comunicacao de
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frequéncia principal (frequéncia direta)
8: configuragdo do potencidmetro digital

F00.05

Opcoes de fonte de
frequéncia auxiliar B

0: configuragdo de frequéncia digital
F00.07

1: All

2: AR

3: reservado

4: reservado

5: entrada de pulso de alta frequéncia (X5)
6: configuracao de comunicacao de
frequéncia auxiliar (porcentagem)

7: configuragdo de comunicagdo de
frequéncia auxiliar (frequéncia direta)

8: configura¢ao do potenciometro digital
9: reservado10: processo PID11: PLC
simples

F00.06

Opgdes de fonte de
frequéncia

0: fonte de frequéncia principal A

1: fonte de frequéncia auxiliar B

2: resultados da operagdo principal e
auxiliar

3: comutagao entre a fonte de frequéncia
principal A e a fonte de frequéncia auxiliar

4: comutagdo entre a fonte de frequéncia
principal A e os resultados da operagdo
principal e auxiliar

5: comutagdo entre a fonte de frequéncia
auxiliar B e os resultados da operagio
principal e auxiliar

6: fonte de frequéncia auxiliar B + calculo
de feedforward (aplicagdo de enrolamento)

F00.07

Configuragio de
frequéncia digital

0,00 até a frequéncia maxima F00.16

50,00

F00.08

Opgoes de operagao
principal e auxiliar

0: fonte de frequéncia principal A + fonte
de frequéncia auxiliar B

1: fonte de frequéncia principal A - fonte
de frequéncia auxiliar B

2: maior valor das fontes de frequéncia
principal e auxiliar

3: menor valor das fontes de frequéncia
principal e auxiliar

4: fonte de frequéncia principal A - fonte
de frequéncia auxiliar B, o resultado da
operagao ¢ maior ou igual a zero

5: fonte de frequéncia principal A + fonte
de frequéncia auxiliar B, o resultado da
operacao

¢ maior ou igual a zero

F00.09

Opgoes de referéncia
da fonte de frequéncial
auxiliar B na
operacao principal e
auxiliar

0: relativo a frequéncia maxima
1: relativo a fonte de frequéncia principal
A

F00.10

Ganho da fonte de
frequéncia principal

0,0 a300,0

%

100,0

F00.11

Ganho da fonte de
frequéncia auxiliar

0,0 a300,0

%

100,0

F00.12

Ganbho sintético de
fontes de frequéncia
principais e auxiliares

0,0 a300,0

%

100,0

F00.13

Ajuste analogico de
frequéncia sintética

0: frequéncia sintética dos canais principal
¢ auxiliar
1: AIl * frequéncia sintética dos canais
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principal e auxiliar
2: AI2 * frequéncia sintética dos canais
principal e auxiliar
3: reservado
4: reservado
5: pulso de alta frequéncia (PULSE) *
frequéncia sintética dos canais principal e
auxiliar
Tempo de aceleragao 0,00~ 650,00 (F15.13=0)
F00.14 P 40 10,0 ~ 6500,0 (F15.13=1) s 15h00
0~ 65000 (F15.13=2)
Tempo de 0,00 ~ 650,00 (F15.13=0)
F00.15 desagelera ol 0,0 ~6500,0 (F15.13=1) s 15h00
¢ 0~ 65000 (F15.13=2)
F00.16 Frequéncia maxima |1,00~600,00/1,0~3000,0 Hz 50,00
0: definido por F00.18
1:All
2: A2
~ 3: reservado
F0017 | detimitede S |4 reservado - 0
: frequéneia superior 5: entrada de Pulso de alta frecluenma (X95)
q P 6: configuracao de comunicagao
(porcentagem)
7: configuragdo de comunicagdo
(frequéncia direta)
Limite de frequéncia |limite de frequéncia inferior F00.19 até a
F00.18 superior frequéncia maxima F00.16 Hz 50,00
Limite de frequéncia [0,00 até o limite de frequéncia superior
F00.19  lihferior F00.18 Hz | 0,00
L . 0: direcdo consistente
F00.20 Diregédo de corrida 1: direcio oposta 0
0: permitir a execugdo para frente/reverso
F00.21 Controle reverso 1 groibir a reversﬁ(c;) p 0
Duragao da zona ~
F00.22 morta direta e reversa 0,00~650,00 S 0,00
1,0 ~ 16,0 (poténcia nominal do inversor:
0,75-4,00 kW)
1,0 ~ 10,0 (poténcia nominal do inversor:
5,50 ~ 7,50 kW) 40
A s 1,0 ~ 8,0 (poténcia nominal do inversor 0,75 ¢
F00.23 Frequéncia portadora 11,00 - 45,00 kW) kHz abaixo)/
1,0 ~ 4,0 (poténcia nominal do inversor 2,0
55,00 - 90,00 kW)
1,0 ~ 3,0 (poténcia nominal do inversor:
110,00 e acima)
. " 0: invalido
Ajuste automatico da | 3%
F00.24 Y 1: valido 1 1
frequéncia portadora 2 vélido 2
0: invalido
Supressdo de ruido da 1: supressdo de ruido do modo de
F00.25 frepuéncia ortadora frequéncia portadora 1 0
q P 2: supressdo de ruido do modo de
frequéncia portadora 2
Largura de supressao |,
F00.26 | 4o ruido 1~20 Hz 1
0: invalido
. 0~10: supressdo de ruido do modo de
F00.27 iﬁterré?s%aodgsgui do frequéncia portadora 1 % 2
P 0~ 4: supressao de ruido do modo de
frequéncia portadora 2
F00 28 Opgoes do grupo de |0: grupo de parametros do motor |
: parametros do motor | 1: grupo de pardmetros do motor 2
F00.29 Senha do usudrio 0~ 65535
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F00.31 Resolugép de 0:001Hz ] 0
. frequéncia 1: 0,1Hz (unidade de velocidade: 10rpm)
Selegdo de tensdo de |0: 380V
F00.35 alimentacao 1: 440V 0
F01 Grupo de parimetros do motor 1
0: motor assincrono comum
. 1: motor assincrono de frequéncia
F01.00 |Tipo de motor variavel 0
2: motor sincrono de imd permanente
. . . Depende
Fo1.01 |Poténcia nominal domotor 14 14_650,00 KW | dotipo
elétrico de motor
Depende
F01.02 |Tensao nominal do motor  |50~2000 \% do tipo
de motor|
0,01 a 600,00 (poténcia nominal do Depende
: motor: < 75 kW) ;
F01.03 |Corrente nominal do motor 0,1 a 6000,0 (poténcia nominal do A ddo tipo
motor: > 75 kW) ¢ motor
Frequéncia nominal do Depende
F01.04 0,01~600,00 do tipo
motor Hz de motor
Depende
F01.05 |Velocidade nominal 1~60000 rpm | do tipo
de motor|
0:Y Depende
F01.06 [Conexdo do enrolamento do LA do tipo
motor ) de motor|
N . Depende
Fo1.07 | Fator de poténcia nominal do g 591 990 do tipo
de motor|
Depende
F01.08 |Eficiéncia do motor 30,0~100,0 % do tipo
° | de motor,
1-60000 (poténcia nominal do motor: Denende
FO1.09 Resisténcia do estator de <75kW) mo dopti o
’ motor assincrono 0,1 a 6000,0 (poténcia nominal do d pt
motor: > 75 kW) ¢ motor
1-60000 (poténcia nominal do motor: Depende
FO1.10 |Resisténcia do rotor de <75kW) 0,1 a 6000,0 (poténcia o | dotipo
motor assincrono nominal do motor: > 75 kW) m de motor|
0,01 a 600,00 (poténcia nominal do Depende
FO1.11 Indutancia de fuga de motor: <75 kW) 0,001 a 60,000 dopti o
’ motor assincrono (poténcia nominal do motor: > 75 mH de moptor
kW)
0,1 a 6000,0 (poténcia nominal do Denende
FO1.12 Induténcia mutua de motor: < 75 kW) ) ) dopti o
: motor assincrono 0,01 a 600,00 (poténcia nominal do mH de moptor
motor: > 75 kW)
0,01 a 600,00 (poténcia nominal do Denende
FO1.13 Corrente de excitagdo sem | motor: <75 kW) 0,1 a 6000,0 dopti o
’ carga do motor assincrono | (poténcia nominal do motor: > 75 uM d pt
kW) e motor
Saturagdo magnética
F01.14 |coeficiente 1 de motor 10,00~100,00 % 87,00
assincrono
Saturagdo magnética
FO1.15 |coeficiente 2 de 10,00~100,00 % 80,00
motor assincrono
FO01.16 [Saturacdo magnética 10,00~100,00 % 75,00
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coeficiente 3 de
motor assincrono
Saturagio magnética
F01.17 |coeficiente 4 de 10,00~100,00 o
motor assincrono % 72,00
Saturagio magnética
F01.18 |coeficiente 5 de 10,00~100,00 o
motor assincrono % 70,00
1-60000 (poténcia nominal do motor: Depende
FO1.19 Resisténcia do estator de <75kW) ] ) dop tino
’ motor sincrono 0,1 a 6000,0 (poténcia nominal do mQ d I;
motor: > 75 kW) ¢ motor
0,01 a 600,00 (poténcia nominal do D d
F01.20 |Indutancia do eixo d de motor: <75 kW) 0,001 a 60,000 dep;?“ ¢
’ motor sincrono (poténcia nominal do motor: > 75 mH d 0 lpo
kW) € motor
0,01 a 600,00 (poténcia nominal do Depende
FO1.21 Indutancia do eixo q de motor: <75 kW) 0,001 a 60,000 do tipo
) motor sincrono (poténcia nominal do motor: > 75 mH | de motor|
kW)
F01.22 Forga contra eletromotriz do |10,0-2000,0 (forga contra eletromotriz v I?iepfnde
: motor sincrono da velocidade nominal) d 0 tpo
€ motor
F01.23 Angulo elétrico inicial do 0,0 ~ 359,9 (valido para motor
. motor sincrono sincrono)
00: sem operagao
01: autoaprendizagem estatica do
motor assincrono
02: autoaprendizagem de rotagdo do
motor assincrono
FO1.34 Parimetro motor auto- 03: autoaprendizagem de inércia do
. aprendizado motor assincrono » 0
11: autoaprendizagem estatica do
motor sincrono
12: autoaprendizagem rotativa do
motor sincrono
13: autoaprendizagem do encoder do
motor sincrono
F02 Grupo de func¢ées do terminal de entrada
0: nenhuma fungao
1: terminal em execuc@o (RUN)
2: direcdo de corrida (F/R)
3: controle de parada em operagdo de
trés linhas
4: corrida para frente (FJOG)
F02.00 Opgoes da fungdo de entrada | 5: corrida reversa (RJOG) 1
’ digital X1 6: terminal PARA CIMA
7: terminal PARA BAIXO
8: limpar deslocamento PARA
CIMA/PARA BAIXO
9: parada livre
10: protecdo de reinicializagdo
11: terminal de velocidade
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F02.01

Opcoes da fungdo de entrada
digital X2

F02.02

Opgdes da fungdo de entrada
digital X3

F02.03

Opgdes da fungdo de entrada
digital X4

F02.04

Opgdes da fungdo de entrada
digital X5

multissegmento 1

12: terminal de velocidade
multissegmento 2

13: terminal de velocidade
multissegmento 3

14: terminal de velocidade
multissegmento 4

15: terminal PID multissegmento 1

16: terminal PID multissegmento 2
17: terminal de torque multissegmento
1
18: terminal de torque multissegmento

19: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo terminal 1

20: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo terminal 2

21: proibigdo de aceleragdo e
desaceleragdo

22: pausa de operagdo

23: entrada de protecdo externa

24: troca do comando RUN para o
teclado

25: comutagdo do comando RUN para
comunicagao

26: comutacdo de fonte de frequéncia
27: liberagdo do tempo de execugdo
regular

28: comutacdo de controle de
velocidade/controle de torque

29: proibigdo de controle de torque
30: comutagdo motor 1/motor 2

31: redefini¢do do status simples do
PLC (executando a partir do primeiro
segmento, com o tempo de execugao
zerado)

32: pausa de tempo simples do PLC
(continuar executando no segmento
atual)

33: reservado

34: entrada do contador (<250Hz)
35: entrada de contagem de alta
velocidade (<100kHz, valido apenas
para X5)

36: contagem de limpeza

37: entrada do contador de
comprimento (<250Hz)

38: Entrada de contagem de
comprimento de alta velocidade
(£100kHz, valido apenas para X5)
39: redefinir comprimento (limpar por
metro)

40: entrada de pulso (<100kHz, vélido
apenas para X5)

41: pausa do processo PID

42: pausa integral do processo PID
43: Comutagao de parametros PID
44: Comutagao positiva/negativa do
PID

11

63




Manual do Usuario para o Inversor ME730

Opcoes da fungdo de entrada

45: parada e frenagem CC

46: Frenagem CC na parada

47: frenagem DC imediata

48: desaceleragdo mais rapida para
parar

49: reservado

50: parada externa

F02.07 digital ATl 51: comutagdo da fonte de frequéncia 0 O
principal para configuracdo de
frequéncia digital
52: comutagdo da fonte de frequéncia
principal para All
53: comutagdo da fonte de frequéncia
principal para AI2
54: reservado
55: comutagdo da fonte de frequéncia
principal para entrada de pulso de alta
frequéncia
56: comutacdo da fonte de frequéncia
principal para configurago de
comunicagao
o i d J 57: habilitagdo do inversor
pcoes da fungio de entrada | 58: proibir a reverséo e proibir a
F02.08 | giofial AL2 habilitagdo 0 ©
68: desabilitar reversao
69: proibir reversao
70: expansdo do terminal de entrada
121: sinal de corte de material externo
122: sinal de detecgdo de fiagdo
123: terminal de reinicializa¢do do
freio
D7][ D6] D5] D4[ D3[ D2[ D1 DO
Léei .. . | F X5 x4 x3[ X2 X1
ogica positiva/negativa 1 0 o0 Ty Tid ad
F02.15 |do terminal de entrada f ogica positiva, valida no estado 00000 O
digital ecl}aqlo/mvallda no esga_do aberto
1: logica negativa, invalida no estado
fechado/valida no estado aberto
D7| D6] D5] D4] D3] D2] D1] DO
*[* 1 * [ * [ *]AR[AN
Fo2.16 |L0gica positiva/negativa 2 [0: logica positiva, vilida no estado 00 e}
’ do terminal de entrada digital| fechado/invalida no estado aberto
1: l6gica negativa, invalida no estado
fechado/valida no estado aberto
FO2.17 Tempos de filtragem do 0~100, 0: sem filtragem; n: 5 0O
i terminal de entrada digital amostragem a cada n ms
F02.18 |[Tempo de atraso valido X1 [0,000~30,000 s 0,000 °
F02.19 |Tempo de atraso invalido X1 |0,000~30,000 s 0,000 °
F02.20 [Tempo de atraso valido X2 ]0,000~30,000 s 0,000 °
F02.21 [Tempo de atraso invalido X2 |0,000~30,000 s 0,000 °
F02.22 |Tempo de atraso valido X3 |0,000~30,000 s 0,000 °
F02.23 |Tempo de atraso invalido X3 |0,000~30,000 s 0,000 °
F02.24 |Tempo de atraso valido X4 |0,000~30,000 s 0,000 °
F02.25 |Tempo de atraso invalido X4 |0,000~30,000 s 0,000 °
Frequéncia minima de 0,00 até a frequéncia maxima de pulso
F02.26 pulso de entrada de entrada F02.28 kHz 0,00 °
F02.27 |Configuracio minimade 1409 1100,0 % | 00 .
entrada
Fo2.2¢ |Frequéncia mixima de 0,01~100,00 kHz | 50,00 .
pulso de entrada
F02.29 |Configuracio miximade 1409 1100,0 % | 1000 | e
entrada
F02.30 |Tempo de filtragem de 0,00 ~ 10,00 s 0,10 °
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entrada de pulso
Casa das unidades: All
0: entrada analogica
1: entrada digital (0 abaixode 1 V, 1
N ~ acima de 3 V, o mesmo da tltima vez
F02.31 | Opsdes de funglo de entrada | ¢y y 3y 00B
g Casa das dezenas: AI20: entrada
analogica
1: entrada digital (0 mesmo que
acima)
Casa das unidades: Opg¢oes da curva
All curva
0: curva 1
1: curva 2
2:curva 3
F02.32 Opgoes de curva de entrada  |3: curva 4 10
’ analdgica Casa das dezenas: sele¢do da curva
A2
0: curva 1
1: curva 2
2:curva 3
3:curva 4
F02.33 |Entrada minimadacurval |-10~F02,35 Vv 0,10
F02.34 |Configuragdo minimade | 100 1100, % | 00
entrada da curva 1
F02.35 |Entrada maximadacurval [-10~10,00V Vv 9,90
F02.36 | Configuracdo maxima 100,0~ +100,0 % | 1000
de entrada da curva 1
F02.37 |Entrada minima da curva2 |-10,00V~F02,39 Vv 0,10
F02.38 Configuragdo minima de ~100,0 ~ +100,0 % 0.0
entrada da curva 2
F02.39 |Entrada maxima da curva2 |F02.37~10.00V vV 9,90
Configuragdo maxima de
F02.40 entrada da curva 2 —-100,0 ~+100,0 % 100,0
F02.41 |Entrada minimadacurva3 [-10,00V ~F02,43 \ 0,10
F02.42 Configura¢do minima de ~100,0 ~+100.0 % 0.0
entrada da curva 3
F02.43 Entrada do ponto de inflexdo FO2.41 ~ F02.45 v 2,50
1 dacurva 3
F02.44 |Configuragdo deentradado | 16 41009 % | 250
ponto de inflexdo 1 da curva 3
F02.45 Entrada do ponto de inflexao F02.43 ~ F02.47 v 7.50
2 dacurva 3
F02.46 | Configuracdo de entradado | 140 4190,0 % | 750
ponto de inflexdo 2 da curva 3
F02.47 |Entrada méxima da curva3 |F02.45~10.00 \Y 9,90
F02.48 | Configuragio maximade | 1400 _4100,0 % | 1000
entrada da curva 3
F02.49 |Entrada minima da curva4  |-10,00 ~F02,51 \Y -9,90
Fo2.50 | Configuragio minimade | 1400 _4190,0 % | -1000
entrada da curva 4
F02.51 Entrada do ponto de inflexdo F02.49 ~ F02.53 v -5.00
1 da curva 4
F02.52 | Configuracdo de entradado | 140 4190,0 % | -50,0
ponto de inflexdo 1 da curva 4|
F02.53 Entrada do ponto de inflexao F02.51 ~ F02.55 v 5.00
2 dacurva 4
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Configuracdo de entrada do

10: atingir o limite de frequéncia
inferior

11: limite de corrente valido

12: parada de sobretensao valida
13: ciclo PLC simples completo
14: atingir o valor de contagem
definido

15: atingir o valor de contagem
especificado

F02.54 . N —-100,0 ~+100,0 % 50,0
ponto de inflexdo 2 da curva 4
F02.55 |Entrada méxima da curva4 |F02.53 ~10.00 \'% 9,90
Fo2.56 | Configuragdo méximade | 14 _ 1100,0 % | 1000
entrada da curva 4
F02.57 | Tempo de filtragem Al 0,00 ~ 10,00 s 0,10
F02.58 |Tempo de filtragem AI2 0,00 ~10,00 s 0,10
F02.60 |Reservado
F02.61 |Cddigo de histerese AD 2~50 2
Selegio do tipo de entrada |0 010V
F02.62 | €640 €0 P 3:-10~10V 0
analdgica All 4: 0~5V
0: 0~10V
Selegdo do tipo de entrada 1: 4~20mA
F02.63 1 nalégica A2 2: 0~20mA 0
4: 0~5V
Selegdo da impedancia de 0: 500Q
F02.66 entrada de corrente AI2 1: 250Q 0
Selecdo do tipo de entrada (2) ?;ég\;o
F02.65 |analogica Al4 (placade |3 JooTov 2
expanso) 4:0~5V
F03 Grupo de funcdes do terminal de saida
0: sem saida
1: inversor em execucao (RUN)
2: até a frequéncia de saida (FAR)
3: detecgdo de frequéncia de saida
FDT1
4: detecgdo de frequéncia de saida
FDT2
5: marcha ré (REV)
6: correr
7: protec@o do inversor
~ ~ 8: inversor pronto para funcionar
F03.00 Opgoe\s{lda fungdo de (READY) 1
salda 9: atingir o limite superior de
frequéncia
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Opgdes da fungdo de saida

16: comprimento atingido (em metros)
17: pré-alarme de sobrecarga do motor
18: pré-alarme de superaquecimento do
inversor

19: atingir o limite superior do
feedback PID

20: atingir o limite inferior do feedback
PID

21: detecg@o de nivel analégico ADT1
22: deteccao de nivel analdgico ADT2
24: estado de subtensdo

26: até o horario definido

F03.02 27: corrida em velocidade zero 7 O
R1 (EA-EB-EC) 38: descarregamento
47: Saida PLC
67: controle de freio
68: saida de detecgdo de corte de
material
69: Limite inferior do FDT1 (pulso)
70: limite inferior FDT2 (pulso)
71: Limite inferior FDT1 (pulso,
invalido em JOG)
72: Limite inferior FDT2 (pulso,
invalido em JOG)
73: sobrecorrente de saida
D7| D6| D5| D4| D3| D2| D1| DO
F03.05 Opg()es de tipo de sinal de [« x| = «[R1] * [ 11 0% )
Saida 0: nivel
1: pulso tnico
D7| D6| D5| D4| D3| D2| D1| DO
* * * * * | R1 * | Y1
L L : 0: logica positiva, valida no estado
L tiva/negativa d gica p b
FO3.00 | i dimtal o | fechadolinvélida no estado aberto 0%0 -
1: Lobgica negativa, invalida no
estado fechado/valida no estado
aberto
D7| D6| D5| D4| D3| D2| D1| DO
Controle de status d d * * s« |REV|FDT|FDT [FAR RUN
Fo3.08 |Controle de status de saida > 11 00000 )
em jog e -
0: valido em corrida
1: invalido em corrida
F03.09 |Tempo de atraso valido Y1 [0,000~30,000 s 0,000 °
F03.10 |Tempo de atraso invalido Y1{0,000~30,000 s 0,000 °
F03.13 |Tempo de atraso valido R1 [0,000~30,000 s 0,000 °
F03.14 |Tempo de atraso invalido R1{0,000~30,000 S 0,000 °
Tempo de pulso tinico da _
FO3.17 | tda Y1 0,001~30.000 s 0,250 °
Tempo de pulso tinico da _
F03.19 | tda R1 0,001~30.000 s 0,250 °
D7| D6| D5| D4| D3| D2| D1 | DO
Opgoes de logicadecontrole | * | * | * | * | * | RI| * | YI
F03.31 do terminal de saida do PLC [(). sem saida 00000 ®
1: saida
~ . . 0: 0~10V
F03 34 Sele;gag d?vt[lfo de saida 1 420mA 0 0
analogica 2+ 0~20mA

67




Manual do Usuario para o Inversor ME730

F04 Grupo de parametros de controle de partida/parada
0: inicio direto
F04.00 |M¢étodo de inicializagdo 1: inicio do rastreamento de 0 @)
velocidade
F04.01 |Frequéncia inicial 0,00 ~ 10,00 Hz 0,00 @)
Tempo de retengdo da 0,00 ~ 60,00
F04.02 frequéncia inicial 0,00 ¢ invalido s 0,00 o
Corrente de partida da 0,0~100,0
F04.03 > > % 100,0 O
frenagem CC (100,0 = Corrente nominal do motor) ’
Hora de inicio da frenagem |0,00~30,00
F04.04 ’ ; 0,00 O
cc 0,00: invalido S
i 50,0 ~500,0
F04. t -excit > > 9 1
04.06 |Corrente de pré-excitagdo (1000 = corrente sem carga) % 00,0 O
F04.07 |Tempo de pré-excitagio 0,00 ~ 10,00 S 0,10 O
Local de um: frequéncia de inicio de
rastreamento
0: frequéncia maxima
1: frequéncia de parada
2: frequéncia de poténcia
04,08 Modo de rastreamento de gasa das~dezenas: selegdo da diregdo o o
) velocidade © pesquisa L
0: pesquisa apenas na diregdo de
comando
1: pesquisa na dire¢@o oposta se a
velocidade ndo puder ser encontrada
na diregdo de comando
0,1 ~20,0
Tempo de desaceleragio do
F04.10 rastreamento de velocidade | %1 ~20:0 s 20 o
30,0 ~150,0
F04.11 Sggceindt: d(ie rastreamento de (100,0 = corrente nominal do % 50,0 O
inversor)
Ganho de compensagao de
F04.12 rastreamento de velocidade | %:00 ~ 10,00 1,00 o
0: aceleragéo e desaceleragio linear
~ 1: aceleragdo e desaceleragdo da curva
Modo de aceleragio e .
F04.14 desaceleracio S continua ) 0 O
2: aceleragdo e desaceleragdo da curva
S intermitente
s 0,00~30,00(F15.13=0)
Tempo de inicio da curva S ’ ’ _
Fo4.15 | aceleragao 0,0~300,0(F15.13=1) s 1,00 °
0~3000(F15.13=2)
0,00~30,00(F15.13=0)
Tempo final da curva S em ’ ’ -
F04.16 aceleracio 0,0~300,0(F15.13=1) s 1,00 °
0~3000(F15.13=2)
s 0,00~30,00(F15.13=0)
Tempo de inicio da curva S ’ ’ _
FO4.17 | . desacelera Gio 0,0~300,0(F15.13=1) s 1,00 °
0~3000(F15.13=2)
0,00~30,00(F15.13=0)
Tempo final da curva S em ’ ’ -
FO4.18 | jesacel eracio 0,0~300,0(F15.13=1) s 1,00 °
0~3000(F15.13=2)
F04.19 |Modo de parada 0: desacelgrar ate parar 0 O
1: parada livre

68




Manual do Usuario para o Inversor ME730

Frequéncia inicial de 0,00 Hz até a frequéncia maxima
F04.20 frenagem CC na parada F00.16 Hz 0,00 o
Corrente de frenagem CCna [0,0~100,0
F04.21 i i % 50,0% O
parada (100,0 = Corrente nominal do motor) ’ ’
F04.22 Tempo de frenagem CC na 0,00'\.* 30,90 s 0.00 0
parada 0,00: invalido
Tempo de desmagnetizagio
F04.23 pera frenagem CC em parada 0,00 ~ 30,00 s 0,50 O
100~150
F04.24 |Ganho de frenagem de fluxo (100: sem frenagem de fluxo) 100 O
0: iniciar de acordo com o modo de
F04.26 Modo ~de inicio apos cor_lﬁ_g_ura(;io F04.00 0 0
protegao/parada livre 1: iniciar o rastreamento de
velocidade
0: Nao necessario para confirmagao
Segunda confirmagao do 1: a ser confirmado
F04.27 |comando de inicio do 2: Néo ¢é necessario para confirmagio 0 ©)
terminal do modo 2 (também ndo € necessario
durante a reinicializagdo de falha)
Menor frequéncia de saida  {0,00~50,00
F04.28 : H: 0,00 O
efetiva (0,00 : fungdo invalida) ?
Frequéncia de verificagdo de
F04.29 1 Velocidade zero 0,00~5,00 Hz 0.25 °
Modo de busca inicial do pélo| 0: Invalido
F04.30 magnético do motor sincrono | 1: Modo 1 0 °
F05 Grupo de parimetros de controle V/F
0: linha reta V/F
1: linha quebrada multiponto V/F
2: 1,3-poténcia V/F
3: 1,7-poténcia V/F
4: quadrado V/F
~ 5: vfmodo de separagido completa
FO5.
05.00 |Configuragdo da curva V/F (Ud =0, Uq=K * t - tensiio da 0 O
fonte de tensdo de separagdo)
6: vf modo de semi-separagdo (Ud
=0,Uq=K *t=F/Fe*2 *
tensdo da fonte de tensdo de
separacgio)
F05.01 Pontf) de frequéncia F1 de VF 0,00 ~ F05,03 Hz 0.50 N
multiponto
F05.02 Ponto de tensdo V1 de VF 0,0~.' 100,0 (100,0 = Tensao % 10 N
multiponto nominal)
F05.03 Pontg de frequéncia F2 de VF F05.01 ~ F05.05 Hy 2,00 N
multiponto
Ponto de tensdo V2 de VF
F05.04 multiponto 0,0~100,0 % 4.0 °
A F05.03 para frequéncia nominal
F05.05 Pontf) de frequéncia F3 de VF do motor (frequéncia de Hz 5,00 °
multiponto .
referéncia)
F05.06 Pontf) de tensdo V3 de VF 0.0~100,0 % 10.0 N
multiponto
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0: configuragao digital da tensao
de separagdo VF
1: All
~ 2: A2
F05.07 f:nat:adgot%ls:ao do modo de 4: pulso de alta frequéncia (X5) 0
parag 5: PID 6: configuragéo de
comunicagdo
nota: 100% ¢ a tensdo nominal do
motor.
F05.08 Conflgura(;éo digiNtal da 0,0~.100,0 (100,0 = tensao % 0.0
tensdo de separacdo VF nominal do motor)
F05.09 Tempo Eie subida da tensdo de 0.00 ~ 60,00 s 2.00
separagdo VF
Ganho de compensagdo da
F05.10 |queda de tensdo do estator 0,00 ~ 200,00 % 100,00
V/F
F0s.11 | Ganho de compensagdode | ) 500 09 % | 100,00
deslizamento V/F
Tempo de filtragem de
F03.12 deslizamento V/F 0,00~10,00 § 1,00
F05.13 Gal?ho~de supressdo de 0 ~ 10000 100
oscilacdo
F05.14 Frequer}ma de cqﬂe <~ie 0,00~600,00 Hz 55,00
supressdo de oscilacdo
F05.16 |Taxa de economia de energia | 0,00 ~ 50,00 % 0,00
F05.17 | Tempo de agdo para 1,00 ~ 60,00 s | 500
economia de energia
FO05.18 Ganho de compensagao de 0.00 ~500,00 % 0.00
fluxo do motor sincrono
Constante de tempo de
F05.19 |filtragem da compensagio de |0,00 ~ 10,00 s 0,50
fluxo do motor sincrono
Taxa de alteragdo da
F05.20 |configuragdo da fonte de -500,0 ~+500,0 % 0,0
alimentacio separada VF
F06 Grupo de parimetros de controle vetorial
Ganho proporcional de
F06.00 velocidade ASR P1 0,00 ~ 100,00 12h00
Constante de tempo integral |0,000-30,000
F06.01 de velocidadeASR T1 0,000: sem integral s 0,200
Ganho proporcional de
F06.02 velocidadeASR P2 0,00~ 100,00 8,00
Constante de tempo integral |0,000-30,000
F06.03 de velocidadeASR T2 0,000: sem integral i 0,300
F06.04 |Frequéncia de comutagdo 1 0,00 para frequéncia de Hz 5,00
comutagio 2
F06.05 |Frequéncia de comutagdo 2 Frequéncia df,: comutagdo I para Hz |10,00
frequéncia maxima F00.16
F06.06 |Ganho de corrente sem carga |50,0~300,0 % 1100,0
Constante de tempo de
F06.07 |filtragem da saida do loop de |0,000 ~ 0,100 s 10,001
velocidade
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F06.08 Ganho de desl_lzamento do 50,00 ~ 200,00 % 100,00
controle vetorial
0: definido por F06.10 e F06.11
1: All
2: A2
Selecdo da fonte do limite 3: reservado
F06.09 |superior do torque de controle|4: reservado 0
de velocidade S:configuragio de
comunicagao(porcentagem)
6: O maior de All e AI2
7: O menor entre All e AI2
Limite superior do torque do
F06.10 [ motor de controle de 0,0 ~250,0 % 165,0
velocidade
Limite superior do torque do
F06.11 |freio de controle de 0,0 ~250,0 % 165,0
velocidade
Ganho proporcional da
F06.12 |corrente de excitagdo ACR- |0,00 ~ 100,00 0,50
Pl
Constante de tempo integral
F06.13 |da corrente de excitagdo gaggjésg?r’loi(r)ne al A 10,00
ACR-T1 o g
Ganho proporcional de
Fo06.14 corrente de torqueACR-P2 0,00~ 100,00 0,50
Constante de tempo integral
F06.15 |da corrente de torque ACR- O’OO_N 600,00 A 10,00
T 0,00: sem integral
Processamento de frequéncia 0: frenagem
F06.17 q 1: ndo processado 2
zero SVC
2: selar o tubo
F06.18 Correflte_de frenagem de 50,0 ~400,0 (100,0 é a corrente sem % 100,0
frequéncia zero SVC carga do motor)
F06.20 Ganho :ie alimentagdo direta 0~100 % 0
de tensdo
~ 0: invalido
F06.21 |Opgoes de controle de 1: cdlculo direto 2
enfraquecimento de fluxo e ”
2: ajuste automatico
F06.22 (Tiee‘fllsjfode enfraquecimento |74 5 _ 100,00 % | 9500
Corrente maxima de , .
F06.23 |enfraquecimento de campo do 0,0 ~150,0 (100,0 é a corrente nominal % 100,0
. do motor)
motor sincrono
Ganho proporcional do
F06.24 |regulador de enfraquecimento|0,00 ~ 10,00 0,50
de fluxo
F06.25 Tempo mtegfal do regulador 0.01 ~ 60,00 s 2,00
de enfraquecimento de fluxo
F06.26 |OPsa© (?e controle MTPA do 0: invalido1: valido 1
motor sincrono
F06.27 Ganho. d~e a}xtpe}prendizagem 0~200 % 100
na posicao inicial
F06.28 FrequAénc.ia da banda de baixa | 0,00 ~ 100,00 (100,00 ¢ a frequéncia % 10,00
frequéncia da corrente de nominal do motor)
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injecdo
20.040.0

F06.29 Corrente de injegdo de banda [0,0 ~ 60,0 (100,0 ¢ a corrente nominal % -
de baixa frequéncia do motor) (Flg.)OOZ
Ganho do regulador da banda

F06.30 |de baixa frequéncia da 0,00 ~ 10,00 0,50
corrente de injecdo
Tempo integral do regulador

F06.31 |da banda de baixa frequéncia |0,00 ~ 300,00 EM 10,00
da corrente de injecdo
Frequéncia da banda de alta , .

F06.32 |frequéncia da corrente de 0,00 - 100,00 (100,00 € a frequéncia % 20,00
Lo nominal do motor)
injecdo

F06.33 Corrente de ipjegéo de banda |0,0 ~30,0 (100,0 ¢ a corrente nominal % 8.0
de alta frequéncia do motor)
Ganho do regulador da banda

F06.34 |de alta frequéncia da corrente | 0,00 ~ 10,00 0,50
de injecdo
Tempo integral do regulador

F06.35 |da banda de alta frequéncia daf 0,00 ~ 300,00 EM 10,00
corrente de injecdo

F06.36 Coeﬁ(,:i'ente de saturagyﬁo 0,00~1,00 0,75
magnética do motor sincrono i

F06.37 Qoeﬁciente de rigidez do 0~20 12
circuito de velocidade
Coeficiente de ganho do

F06.38 |modo deslizante do motor 1,00~3,70 3,50
sincrono

F06.39 Largura de erro do m9d0 0.005~0.100 0.100
deslizante do motor sincrono | ’

F06.40 Amplimde da corre,nte reativa 0.0~20.0 % 10.0
injetada do motor sincrono ’ ’
Processamento de baixa 0: VF

F06.41 |frequéncia em malha aberta |1: IF 0
de motor sincrono 2: IF em iniciar ¢ VF em parar
Faixa de processamento de

F06.42 |baixa frequéncia em malha  |0,0 ~ 50,0 % 8.0
aberta do motor sincrono

F06.43 | Corrente de injecdo IF 0,0 ~ 600,0 % 50,0
Constante de tempo da

F06.44 | corrente de atragdo do polo  |0,0 ~ 6000,0 EM 1.0
magnético

F06.45 Angulo de avango inicial do 0.0 ~359.9 ° 30.0
polo magnético ’ i
Ganho proporcional de

F06.46 |rastreamento de velocidade |0,00 ~ 10,00 1,00
do motor sincrono
Ganho integral de

F06.47 |rastreamento de velocidade |0,00 ~ 10,00 1,00
do motor sincrono
Constante de tempo de

F06.48 |filtragem do rastreamento de |0,00 ~ 10,00 EM 0,40
velocidade do motor sincrono
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Intensidade do controle de
F06.49 |rastreamento de velocidade |1,0 ~100,0 5.0
do motor sincrono
Limite de controle de
F06.50 |rastreamento de velocidade 0,00 ~ 10,00 0,20
do motor sincrono
Tempo de subida da corrente
F06.51 |ativa injetada do motor 0,010 ~ 1,000 s 0,020
sincrono
Fator de correcao de baixa
F06.76 |velocidade do resistor do 10,0~500,0 % 100,0
estator do motor assincrono
Fator de correcao de baixa
F06.77 |velocidade do resistor do 10,0~500,0 % 100,0
rotor do motor assincrono
Frequéncia de comutagio de
F06.78 |ganho de deslizamentodo ~ |0,10 ~ Fmax Hz 5,00
motor assincrono
Constante de tempo de ~
F06.82 filtragem UDC 0~1500,0 ms 2.0
FO07 Grupo de configuraciio de fun¢io de protecio
E20] * |E13]E06] * [E04{ E07] E0s o0
F07.00 |Escudo de prote¢do 0: protecdo Vélida o 0*000
1: protecdo blindada (inibida)
F07.01 Ganho de protegdo contra 0.20~10,00 1,00
sobrecarga do motor
FO7.02 Coeficiente de pré-alarme de 50100 % 30
sobrecarga do motor
Casa das unidades: op¢oes de fungio
de parada instantdnea/sem parada
0: invalido
~ ~ | 1: desaceleragao
F07.06 é)g)ggfrsa;i;egct)éltrole de tensio 2: desacelerag@o para parar 10
Casa das dezenas: opgoes de funcdo de
parada por sobretensdo
0: invalido
1: valido
Tensdo de controle de parada 131,0
F07.07 ~ — 0 5
por sobretensio 110,0 ~ 150,0 (380 V, 100,0 =537 V) % (703'V)
~ ~ 60,0 para tensdo de parada
F07.08 ;ZT;E%SZ;E:&QZ?;ZP arada instantanea/recuperagido sem parada % 76,0
P (100,0 = tensdo de barramento padrao)
Tensdo de recuperagdo de tensdo de operagdo de parada
F07.09 |parada instantdnea/sem . de operag para % 86,0
instantanea/sem parada até 100,0
parada
Verifique o tempo para
F07.10 |parada instantdnea/tensdo de |0,00 ~ 100,00 s 0,50
recuperacio sem parada
0: invalido
F07.11 |Controle de limite de corrente| 1: modo limite 1 2
2: modo limite 2
F07.12 |Nivel limite de corrente | 20-0-180,0 (100,0 = corrente nominal | o, | 154
do inversor)
F07.13 | Opgdes de limite de corrente |0: invélido 0
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1: desabilitar nova tentativa apds falha

rapida 1: valido
F07.14 |Tentativas de prote¢do 0-20 . . 0 O
0: Desativar nova tentativa de prote¢do
Opgdes de agdo de saida
F07.15 |digital em tentativas de 0: nenhuma ag2o 1: agdo 0 (@)
protecao
FO7.16 Intervalo ~de novas tentativas 0,01 ~ 30,00 s 0.50 .
de protecdo
FO07.17 Temp.o de restaura(;fio das 0.01 ~30,00 s 10,00 N
tentativas de protecdo ’
E08] * [E07] * [E02[ Eos| E05| E04
0: permitir nova tentativa apos
F07.18 |Opgao de agdo de protecdo | falha 0*0*0000 -
1: desabilitar nova tentativa apds
falha
E21[E16] E15| E14[ E13] * [E08] E07 00000000
F07.19 |Opgdo de agdo 1 apos falha 0: parada livre O
1: pare de acordo com o modo de
parada
F07.20 |Opgcao de agdo 2 de protecio |E28 E27 * E23
0: parada livre
1: parada de acordo com o modo de
parada
F07.21 Opgdes de protecdo contra | 0: inxélido 0 N
perda de carga 1: valido
F07.22 Nivel de deteccdo de perda de 0.0~ 100,0 % 20.0 N
carga
F07.23 Tempo de detecgdo de perda 0.0 ~60.0 s 1.0 N
de carga
0: protecdo de disparo, parada livre
~ ~ ~ 1: protecdo de disparo, parada de
F07.24 Opodes de agdo de protecio acordo com o modo de parada 1 O
contra perda de carga ; . ,
2: continuar a operar, com saida de
status DO
Nivel de detecgdo de sobre | 0,0 ~ 50,0 (referéncia: frequéncia
F07.2 . T 9 20.
07.25 velocidade do motor maxima F00.16) & 0.0 *
Tempo de detecgao de sobre 0,0~ 600,
F07.26 P ¢ 0,0: desabilita a proteco contra sobre s 1.0 °
velocidade do motor .
velocidade do motor
0: invalido
F07.27 |Fungdo AVR 1: valido 1 (@)
2: automatico
Tempo de detecgao de 0,0~6000,0
F07.28 ~ (0,0: sem detecgao de protegdo contra s 0,0 O
protegdo contra estol
estol)
F07.29 Intensidade do controle de 0~ 100 % 20 0
estol
Tempo de desaceleracdo de
F07.30 |parada instantinea/sem 0,00 ~ 300,00 S 20,00 @)
parada
EI10[E13[E15|El6] * [E19]E20] *
F07.32 | Opgao de agdo 2 de prote¢do |0: permitir nova tentativa apos falha 00000000, O
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slel =] *]*[E09ET
F07.36 |Opgdo de agdo 3 de prote¢do |0: permitir nova tentativa apds falha w00 | O
1: desabilitar nova tentativa ap6s falha
Salvar a voltagem inicial
F07.37 durante o desligamento 60,0 a 100,0 % 76,0 0O
Ao ligar, leia e avalie a
F07.38 |voltagem 60,0 2100,0 % 86.0 o
Tempo de atraso de
F07.39 |julgamento de leitura de 0~100,00
inicializa¢do S 5,00
Tempo de atraso de
F07.40 |julgamento de subtensdo em |5 a 6000 ms 20
estado estacionario
N , 0: Deteccao de software 1: Detecgao de
Selec¢ao do método de
= hardware
F07.41 |detecgo de perda de fase de L. . 0 -
entrada 2: Deteccao simultanea de software e
hardware
Faga um curto-circuito no
F07.42 |aterramento para avaliar o 0,0 100,0 % 20 0O
valor de ajuste da corrente °
F08 Velocidade multissegmento e CLP simples
F08.00 |[Velocidade multissegmento 1 [0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 0,00 °
F08.01 |[Velocidade multissegmento 2 [0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 5,00 °
F08.02 |Velocidade multissegmento 3 [0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 10,00 °
F08.03 |Velocidade multissegmento 4 [0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 15,00 °
F08.04 |Velocidade multissegmento 5 [0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 20,00 .
F08.05 |Velocidade multissegmento 6 [0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 25,00 .
F08.06 |Velocidade multissegmento 7 [0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 30,00 .
F08.07 |Velocidade multissegmento 8 [ 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 35,00 .
F08.08 |Velocidade multissegmento 9 [0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 40,00 .
F08.09 |Multivelocidade 10 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 45,00 °
F08.10 Yle locidade multissegmento 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 50,00 °
F08.11 | Velocidade multissegmento 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 50,00 °
FO8.12 1 Velocidade multissegmento 00 ¢ a frequéncia méxima F00.16 | Hz | 5000 |
F08.13 | Velocidade multissegmento | 0 5 4 frequéncia maxima F00.16 | Hz | 50,00 | e
F08.14 | Velocidade multissegmento |4 0, 5 frequéncia maxima F00.16 | Hz | 50,00 | e
F08.15 ]s\i/[n(ig(l)e(sje execugdo PLC 0: parar ap6s uma Unica execugao
F08.16 |Numero limitado de ciclos 1 ~ 10000 1 °
Casa das unidades: parar opgdes de
memoria
0: sem memoria (do primeiro
segmento)
Oncdes simples de meméria 1: memoria (do momento da parada)
F08.17 PIIj% P Casa das dezenas: op¢des de memoria 0 °
apos o desligamento
0: sem memoria (do primeiro
segmento)
1: memoria (do momento do
desligamento)
F08.18 Unidade de tempo PLC 0 s (segundo) 0 R
simples 1: min (minuto)
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F08.19

Configuracao do primeiro
segmento

Casa das unidades: opgdes de direcdo
de corrida

0: para frente

1: reverso

Casa das Is: opgdes de tempo de
acelerago e desaceleragdo

0: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 1

1: tempo de aceleracdo e
desaceleragdo 2

2: tempo de aceleragéo e
desaceleragdo 3

3: tempo de aceleragdo e
desaceleracdo 4

F08.20

Duragao do primeiro
segmento

0,0 ~6000,0

s/min

5.0

F08.21

Configuragao do segundo
segmento

Casa das unidades: opgoes de diregao
de corrida

0: para frente

1: reverso

Casa das dezenas: opcoes de tempo
de aceleragdo e desaceleragdo

0: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 1

1: tempo de aceleragdo e
desaceleragao 2

2: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 3

3: tempo de aceleragdo e
desaceleracdo 4

F08.22

Duragao do segundo
segmento

0,0 ~6000,0

s/min

5.0

F08.23

Configuracao do terceiro
segmento

Casa das unidades: opgoes de diregao
de corrida

0: para frente

1: reverso

Casa das dezenas: opgdes de tempo
de acelerago e desaceleragdo

0: tempo de aceleragdo e
desaceleragao 1

1: tempo de aceleragdo e
desaceleragéo 2

2: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 3

3: tempo de aceleragdo e
desaceleracéo 4

F08.24

Durac@o do terceiro segmento

0,0 ~6000,0

s/min

5.0

F08.25

Configuracao do quarto
segmento

Casa das unidades: opgdes de direcao
de corrida

0: para frente

1: reverso

Casa das dezenas: opgdes de tempo
de aceleragdo e desaceleragido

0: tempo de aceleragdo e
desaceleragao 1

1: tempo de aceleragao e
desaceleragdo 2

2: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 3

3: tempo de aceleragdo e
desaceleracdo 4

F08.26

Duracdo do quarto segmento

0,0 ~6000,0

s/min

5.0

F08.27

Configuracdo do quinto

Casa das unidades: opcdes de direcio
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segmento

de corrida

0: para frente

1: reverso

Casa das dezenas: opgdes de tempo
de aceleragéo e desaceleragdo
0: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 1

1: tempo de aceleracdo e
desaceleragdo 2

2: tempo de aceleragéo e
desaceleragdo 3

3: tempo de aceleragdo e
desaceleracdo 4

F08.28

Duracdo do quinto segmento

0,0 ~6000,0

s/min

5.0

F08.29

Configuracdo do sexto
segmento

Casa das unidades: opgdes de direcio
de corrida

0: para frente

1: reverso

Casa das dezenas: opcoes de tempo
de aceleragdo e desaceleragdo

0: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 1

1: tempo de aceleragdo e
desaceleragao 2

2: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 3

3: tempo de aceleragdo e
desaceleracéo 4

F08.30

Duracdo do sexto segmento

0,0 ~6000.,0

s/min

5.0

F08.31

Configuragao do sétimo
segmento

Casa das unidades: opgoes de diregao
de corrida

0: para frente

1: reverso

Casa das dezenas: opcoes de tempo
de aceleragdo e desaceleragdo

0: tempo de aceleragdo e
desaceleracao 1

1: tempo de aceleragdo e
desaceleragao 2

2: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 3

3: tempo de aceleragdo e
desaceleracéo 4

F08.32

Durac¢fo do sétimo segmento

0,0 ~6000,0

s/min

5.0

F08.33

Configuragdo do oitavo
segmento

Casa das unidades: opgoes de diregao
de corrida

0: para frente

1: reverso

Casa das dezenas: opcoes de tempo
de acelerago e desaceleragido

0: tempo de aceleragdo e
desaceleragao 1

1: tempo de aceleragdo e
desaceleragao 2

2: tempo de aceleragdo e
desaceleragédo 3

3: tempo de aceleragdo e
desaceleracdo 4

F08.34

Duracao do oitavo segmento

0,0 ~6000,0

s/min

5.0

F08.35

Configurac¢do do nono
segmento

Casa das unidades: opgdes de direcdo
de corrida

0: para frente

1: reverso
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Casa das dezenas: opgoes de tempo
de aceleragéo e desaceleragdo

0: tempo de acelerag@o e
desaceleragdo 1

1: tempo de aceleragdo e
desacelerago 2

2: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 3

3: tempo de aceleragdo e
desaceleracdo 4

F08.36

Duracéo do nono segmento

0,0 ~6000,0

s/min

5.0

F08.37

Configuragao do décimo
segmento

Casa das unidades: opgdes de direcio
de corrida

0: para frente

1: reverso

Casa das dezenas: opgdes de tempo
de aceleragdo e desaceleragdo

0: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 1

1: tempo de aceleragdo e
desaceleragao 2

2: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 3

3: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 4

F08.38

Duracéo do décimo segmento

0,0 ~6000,0

s/min

5.0

F08.39

Configuragdo do décimo
primeiro segmento

Casa das unidades: opgdes de direcao
de corrida

0: para frente

1: reverso

Casa das dezenas: opcoes de tempo
de aceleragdo e desaceleragdo

0: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 1

1: tempo de aceleragdo e
desaceleragao 2

2: tempo de aceleragdo e
desacelerago 3

3: tempo de aceleragdo e
desaceleracdo 4

F08.40

Duragédo do décimo primeiro
segmento

0,0 ~6000,0

s/min

5.0

F08.41

Configuragdo do décimo
segundo segmento

Casa das unidades: opgoes de diregao
de corrida

0: para frente

1: reverso

Casa das dezenas: opgoes de tempo
de acelerag@o e desaceleragdo

0: tempo de aceleragdo e
desaceleragao 1

1: tempo de aceleragdo e
desaceleragao 2

2: tempo de aceleragdo e
desaceleragao 3

3: tempo de aceleragdo e
desaceleracdo 4

F08.42

Duragéo do décimo segundo
segmento

0,0 ~6000,0

s/min

5.0

F08.43

Cenario do décimo terceiro
segmento

Casa das unidades: opgdes de direcdo
de corrida O: para frente

1: reverso

Casa das dezenas: opgoes de tempo
de aceleragdo e desaceleragdo
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0: tempo de aceleracdo e
desaceleragdo 1
1: tempo de aceleragdo e
desaceleragao 2
2: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 3
3: tempo de aceleragdo e
desaceleracdo 4
FO8.44 Duragéo do décimo terceiro 0.0 ~ 6000.0 /min 50
segmento
Casa das unidades: opgdes de direcdo
de corrida
0: para frente
1: reverso
Casa das dezenas: opgoes de tempo
de aceleragéo e desaceleragdo
F08.45 Configuragio do décimo 0: tempo de aceleragdo e 0
’ quarto segmento desaceleragdo 1
1: tempo de aceleragdo e
desaceleragéo 2
2: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 3
3: tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 4
Fo08.46 |Duraco do décimo quarto 14 o _ 60,0 smin | 5.0
segmento
Casa das unidades: opgdes de direcao
de corrida
0: para frente
1: reverso
Casa das dezenas: opcoes de tempo
de aceleragdo e desaceleragdo
F08.47 Configuragido do décimo 0: tempo de aceleragdo e 0
: quinto segmento desaceleragdo 1
1: tempo de aceleragdo e
desaceleragao 2
2: tempo de aceleragdo e
desacelerago 3
3: tempo de aceleragdo e
desaceleracdo 4
F08.48 Duragéo do décimo quinto 0.0 ~ 6000.,0 o/min 50
segmento
F09 Grupo de funcées PID
0: configuragao PID digital
1: All
2: Al2
~ 3: reservado
F09.00 |Fonte de configuragiao PID 4 reservado 0
5: PULSO, pulso de alta frequéncia
(X5)
6: configuracdo de comunicagdo
~ .. 0,0 para faixa de feedback de
F09.01 |Configuracdo PID digital configuraciio PID F09.03 0,0
1: All
2: AI2
3: reservado
F09.02 |Fonte de feedback PID 4: reservado 1
5: PULSO, pulso de alta frequéncia
(X5)
6: configuracdo de comunicacéo
F09.03 |Faixa de feedback de 0,1 ~6000,0 100,0
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configuracdo PID
Selecao de agdo positiva e 0: positive
F09.04 negativa do PID 1: negativo 0 O
F09.05 |Ganho proporcional 1 0,00 ~ 100,00 0,40 °
. 0,000 ~ 30,000
F09.06 |Tempo integral 1 0.000: sem integral s 2.000 °
F09.07 |Tempo diferencial 1 0,000 ~ 30.000 ms 0,000 °
F09.08 | Ganho proporcional 2 0,00 ~ 100,00 0,40 °
. 0,000 ~ 30,000
F09.09 |Tempo integral 2 0.000: sem integral s 2.000 °
F09.10 |Tempo diferencial 2 0,000 ~ 30.000 ms 0,000 °
0: sem comutagao
1: comutagéo via terminal de entrada
. = digital
F09.11 C01}d1g:oes de comutagdo de 2: comutag@o automatica de acordo 0 °
parametros PID com o desvio
3: comutagdo automatica por
frequéncia
Fo9.12 |Desvio decomutagiodo 1 0 _pog 13 % | 2000 | e
parametro PID 1
Fo9.13 | Desvio decomutagiode g9 15 109,00 % | 8000 | e
parametro PID 2 ’
F09.14 |Valor PID inicial 0,00~100,00 % 0,00 °
Tempo de retengdo do valor ~
F09.15 inicial do PID 0,00~650,00 s 0,00 °
F09.16 |Limite superior da saida PID |F9.17~+100.0 % 100,0 °
F09.17 |Limite inferior da saida PID |-100,0~F9,16 % 0,0 °
F09.18 |Limite de desvio do PID 0,00~100,00 (0,00: invalido) % 0,00 .
F09.19 |Limite diferencial PID 0,00~100,00 % 5,00 °
Limiar de separagdo integral |0,00~100,00 (100,00% = separagdo
F09.20 PID integral invalida) % 100,00 °
Tempo de alteragdo da .
F09.21 configuracio do PID 0,000~30,000 s 0,000 °
Tempo de filtragem de .
F09.22 foedback PID 0,000~30,000 s 0,000 °
F09.23 gﬁr)npo de filtragem de saida 0.000~30,000 s 0,000 N
Valor de detecgdo de limite  {0,00~100,00
F09.24 |superior de desconexao de 100,00 = desconexao de feedback % 100,00 °
feedback PID invalida
Valor de detecgdo de limite  {0,00~100,00
F09.25 |inferior de desconexdo de 0,00 = desconexao de feedback % 0,00 °
feedback PID invalida
F09.26 | 1empo de deteccdo de 0,000 ~ 30.000 s | 0000 | e
) desconexao de feedback PID | ) ?
0: invalido
= 1: dormir em velocidade zero
F09.27 | psoes de controle de son0- 5. ormir em limite de frequéncia 0 .
inferior
3: dormir com tubo selado
0,00-100,00 (100,00 corresponde a
F09.28 |Ponto de agdo do sono faixa de feedback da configuragdo do % 100,00 °
PID)
F09.29 |Tempo de atraso do sono 0,0 ~6500,0 s 0,0 °
0,00 ~100,00 (100,00 corresponde a
F09.30 |Ponto de agdo de despertar | faixa de feedback da configuragao do % 0,00 °
PID)

80




Manual do Usuario para o Inversor ME730

F09.31 Tempo de atraso para 0.0 ~ 6500.0 s 0.0
despertar
F09.32 Configuragdo PID 0,0 para faixa de feedback de 0.0
) multissegmento 1 configuragdo PID F09.03 >
F09.33 Configuragdo PID 0,0 para faixa de feedback de 0.0
) multissegmento 2 configuragdo PID F09.03 >
F09 34 Configuracdo PID 0,0 para faixa de feedback de 0.0
i multissegmento 3 configuragdo PID F09.03 >
Limite superior da tensdo de |limite inferior da tensdo de feedback
F09.35 feedback para 10,00 \% 10,00
Limite inferior da tensdo de  |0,00 até o limite superior da tenséo de
F09.36 feedback feedback \% 0,00
] 0: sempre calcular o termo integral
Opgio de acdo integral dentro| 1: calcular o termo integral apds atingir 0Straight
F09.37 [do tempo de alteragdo do PID |o tempo definido em F09.21 N g
definido 2: calcular o termo integral quando o B
erro for menor que F09.38
Integral dentro do tempo de
F09.38 |alteragdo do PID definido 0,00-100,00 % 0
Desvio de entrada
0: pressao alvo F09.01* coeficiente de
F09.39 |Opgao de despertar agao de despertar ponto 0
1: ponto de acdo de despertar (F09.30)
Coeficiente do ponto de agdo |0,0~100,0 (100% corresponde a
F09.40 de despertar configuragio PID) % 90,0
Alarme de sobre pressdo da |0,0 para faixa do sensor de pressdo o
FO9.41 | de de dutos F09.03 % 20,0
F09.42 | Tempo deprotecdo contra | 3600 (0 inyalido) s 6
sobre pressao
. 0: sem limite
F09.43 |Limite reverso do PID 1> limite 1
F10 Grupo de fun¢ées de comunicaciio
F10.00 Enderego de comunicagdo 1-247; 1
) Modbus local 0: endereco de transmissdo
0:4800
1:9600
F10.01 Taxa de transmissdo da 2:19200 1
’ comunicagdo Modbus 3:38400
4:57600
5:115200
0: 1-8-N-1 (1 bit de inicio + 8 bits de
dados + 1 bit de parada)
1: 1-8-E-1 (1 bit de inicio + 8 bits de
dados + 1 bit de verificagdo de paridade
par + 1 bit de parada)
2: 1-8-0O-1 (1 bit de inicio + 8 bits de
dados + 1 bit de verificagdo de paridade
impar + 1 bit de parada)
F10.02 | Formato de dados Modbus  |3.77 g N2 (1 bit de inicio + 8 bits de 0
dados + 2 bits de parada)
4: 1-8-E-2 (1 bit de inicio + 8 bits de
dados + 1 bit de verificagio de paridade|
par + 2 bits de parada)
5: 1-8-O-2 (1 bit de inicio + 8 bits de
dados + 1 bit de verificagdo de paridade
impar + 2 bits de parada)
F10.03 |485 tempo limite de 0,0s ~ 60,0s; s 0,0

81




Manual do Usuario para o Inversor ME730

comunicagao 0,0: invalido (valido para o modo
mestre-escravo)
Atraso de resposta do
F10.04 Modbus 1~20 ms 2
Opgodes da fungdo de 0: invalido
F10.05 comunicagio mestre-escravo | 1: valido 0
0: escravo
F10.06 |Opgdes mestre-escravo 1: host (transmisséo de transmisséo do 0
protocolo Modbus)
0: frequéncia de saida
1: frequéncia definida
. 2: torque de saida
F10.07 |Dados enviados pelo host 3. tor?]ue definido 1
4: configuracdo PID
S: corrente de saida
F10.,08 |Fator proporcional de 0,00 ~ 10,00 (multiplo) 1,00
recepgdo de escravos
F10.09 |Intervalo de envio do host 0,000 ~ 30.000 S 0,200
F10.10 |OPsao deprotocolo de 0: Protocolo Modbus-RTU 0
comunicacgdo
0-10: operagao padrio (para
F10.56 Opgdes de escrita 485 comissionamento) 0
’ EEPROM 11: escrita ndo acionada (disponivel
apos 0 comissionamento)
Habilitando a redefini¢do C
F10.57 |do limite d o d 0: redefinigdo invalida |
: S(élempo tmite de envio do | 1. redefinicio valida
Tempo de atraso de 110 ~10000 .
F10.58 |redefini¢ao de tempo limite 0: responder a comandos de leitura ms 150
de envio do SCI gravagao
1: responder apenas a comandos de
N gravagao
F10.61 |Opgao de resposta SCI 2: ndo responder a comandos de leitura 0
e gravacao
F11 Grupo de parametros selecionados pelo usuario
Parametro 1 selecionado pelo U
FI100 | surio 00.00
F11.01 Pargn}etro 2 selecionado pelo U
usuario 00.01
Parametro 3 selecionado pelo U
FIL02 1, qudrio 00.02
F11.03 Pargn_letro 4 selecionado pelo U
usuario , oy, 00.03
- - O conteudo exibido ¢ UXX.XX, o que
Parametro 5 selecionado pelo | . . N , U
F11.04 . significa que o parametro Fxx.xx esta
usudrio . N 00.04
Parametro 6 selecionado pelo selecionado. Quando o pardmetro U
F11.05 i F11.00 esta habilitado, o teclado exibe
usudrio S L 00.07
~ - U00.00, indicando que o primeiro
Parametro 7 selecionado pelo A . . U
F11.06 . parametro selecionado ¢ F00.00.
usuario 00.14
F11.07 Para'n_letro 8 selecionado pelo U
usudrio 00:15
F11.08 Pargn_letro 9 selecionado pelo U
usudrio 00.16
Parametro selecionado pelo U
F1L09 1, sudrio 10 00.18
F11.10 |Pardmetro selecionado pelo U
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usuario 11 00.19
FIL11 Parametro 12 selecionado U
) pelo usuario 00.29
F11.12 Parametro selecionado pelo U
) usuario 13 02:00
F11.13 Parametro selecionado pelo U
) usuario 14 02.01
Fl1.14 Parametro selecionado pelo U
) usudrio 15 02.02
F11.15 Parametro selecionado pelo U
) usudrio 16 03:00
F11.16 Parametro selecionado pelo U
) usuario 17 03.02
FI1.17 Parametr,o.IS selecionado U
pelo usuario 03.21
F11.18 Parametro selecionado pelo U
) usuario 19 04:00
F11.19 Parametro selecionado pelo U
) usuario 20 04.20
Parametro 21 selecionado u
F11.20 pelo usuario 05:00
Parametro 22 selecionado u
Fl1.21 pelo usuario 05.03
Parametro 23 selecionado u
Fl1.22 pelo usuario 05.04
Parametro 24 selecionado u
FI11.23 | clo ususrio 08h00
Parametro selecionado pelo U
FIL.24 1 suario 25 19h00
Parametro selecionado pelo U
FIL.25 | suario 26 19.01
Parametro selecionado pelo U
F11.26 usuario 27 19.02
F11.27 Parametr,o.28 selecionado U
pelo usuario 19.03
F11.28 Parametro selecionado pelo U
) usuario 29 19.04
Parametro selecionado pelo U
F1129 | isudrio 30 19h05
F11.30 Parametryoi31 selecionado U
pelo usuario 19.06
F12 Grupo de funcdes de teclado e exibicao
F12.00 |Reservado 1
~ ~ 0: valido apenas no controle de teclado
F12.01 Opgdes de fungdo de parada 1: com todos os canais de comando 1
da tecla STOP L
validos
0: ndo bloquear
. R 1: entrada de referéncia ndo bloqueada
F12.02 |Bloqueio de pardmetros 2: tudo bloqueado, exceto este 0
Parametro
. A 0: nenhuma operagao
F12.03 | Copia de pardmetros 1: upload de pardmetro para o teclado 0
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2: baixar pardmetros para o inversor (os|
grupos FO1 e F14 ndo baixam)
3: baixar pardmetros para o inversor
F12.09 Coeﬁleente de exibigdo da 0.01~600,00 30,00
velocidade de carga
Taxa de aceleragio e . .
F12.10 |desaceleraio PARA I(21,0/0S taxa automatica de 0,05 a 500,00 15{70/2
CIMA/PARA BAIXO “ “
0: ndo limpo (alteragdes claras na
configuragdo de frequéncia principal)
Opgoes de compensagdo de | 1: limpo em estado ndo em execugao
F12.11 |deslocamento PARA 2: limpo ao soltar o botdo PARA 0
CIMA/PARA BAIXO CIMA/PARA BAIXO
3: limpar uma vez em estado ndo em
execucio
F12.12 Opgoes de economia de (1) nélo Sil(va,rli d 55 0 deslocament 1
’ energia UP/DOWN de offset | ° salvar (vafido apos o deslocamento
ser modificado)
F12.13 Re1n1c1a1'1za(;ao do medidor |0: ndo limpar 0
de energia 1: limpar
0: sem operagao
1: restauracdo dos padrdes de fabrica
Restauragdo de padrdes de | (excluindo os pardmetros do motor,
F12.14 |, . - . « 0
fabrica parametros do inversor, parametros do
fabricante, registro de tempo de
execugdo e de inicializa¢do)
Fi2.15 | Lempo deativagio 0~65535 ho| xxx
cumulativo (h)
Fi2.16 | empo deativagio 0~59 min | XXX
cumulativo (min)
Fi2.17 | Fempo de execugdo 0~ 65535 h XXX
cumulativo (h)
Fi2.18 |Tempo de execugdo 0~59 min | XXX
cumulativo (min)
Depende
F12.19 |Poténcia nominal do inversor | 0,40 ~ 650,00 kW | do tipo
de motor|
Depende
F12.20 |Tensao nominal do inversor |60 ~ 690 \% do tipo
de motor|
Depende
F12.21 |Corrente nominal do inversor |0,1 ~ 1500,0 A do tipo
de motor|
F12.22 ?oﬁware de desempenho S/N XXX XX KXXXX
F12.23 gfﬁy are de desempenho |y wyey XX.XXX
F12.24 |Software funcional S/N 1 XXX.XX XXX XX
F12.25 |Software funcional S/N 2 XX XXX XX XXX
F12.26 Numero de série do software XXX XX XXXXX
do teclado |
F1227 Numero de série do software XX XXX NXXXX
do teclado 2
F12.28 |Numero de série 1 XX XXX XX XXX
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F12.29 |Numero de série 2 XXXX.X XXXX.X
F12.30 |Numero de série 3 XXXXX XXXXX
0: Chinés
F12.31 |Opgoes de idioma do LCD  |1: Inglés 0
2: reservado
Parametro de exibigdo de
Fl233 [Status de execugdo 1 do Modol ) ) _ g9 g9 18000
1 (parametro de exibigdo de
status de parada de LED 5)
Parametro de exibi¢do do
status de execucdo 2 do Modo
F12.34 |1 0,00 - 99,99 18.01
(Parametro 1 de exibigdo de
status de parada do LED)
Parametro de exibigdo de
F12.35 |Status de execugao 3 do Modol ) 5 g9 9 18.06
1 (parametro de exibi¢ao de
status de parada de LED 2)
Parametro de exibigdo de
F12.36 |Status de execugao 4 do Modol ) 5 g9 9 18.08
1 (parametro de exibi¢ao de
status de parada de LED 3)
Parametro de exibigdo de
F12.37 |Status de execugao 3 do Modol ) 5 g9 9 18.09
1 (parametro de exibi¢ao de
status de parada de LED 4)
Fi2.3g |Farametro 1 dodisplay LCD | 1 g9 g9 18h00
de linha grande
F12.39 Pargmetro 2 do display LCD 0.00 ~99.99 18.06
de linha grande
Fl2.40 |Farametro3 dodisplay LCD |, 1 _ g9 g9 18.09
de linha grande
Opgdes de cruzamento por e
F12.41 |zero PARA CIMA/PARA (l)j “;ﬁ;do 0
BAIXO v
Fl2.4) |Aluste de frequéncia do 0,00 até a frequéncia méxima F00.16 | Hz | 0,00
potencidmetro digital
Configuragdo de torque do 0,00 Configuragio de torque digital N
F12.43 potencidémetro digital F13.02 /o 0.0
< é 38
% 5 _ﬂé S w 'g — g %
5 | 82|38 |58 |22
Opgdes de fungdo PARA 5 3% ‘é g Qg;.%b <3
F12.45 |CIMA/PARA BAIXO do £ £ X 3 28 00000
teclado © e
0 0 0 0 0
0: Invalid
1: valid
Exibigao de frequéncia de 0: valor absoluto
F12.48 . o . 1
saida 1: positivo/negativo
F13 Grupo de parametros de controle de torque
F13.00 Opgodes de controle de 0: controle de velocidade 0
’ velocidade/torque 1: controle de torque
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0: configuragio de torque digital
F13.02
1: Al
2: AI2
3: reservado
4: reservado
F13.01 Opgoes de fonte de ajuste de |5: entrada de pulso de alta frequéncia 0
’ torque (X5)
6: configuragdo de comunicagdo
7: reservado
8: configuragdo do potenciémetro
digital (gama completa dos itens 1-6,
correspondendo a configuragio de
torque digital F13.02)
F13.02 | Sonfiguracio detorque | 550 _909,0 % | 1000
digital
F13.03 |Torque multissegmento 1 -200,0 ~ 200,0 % 0,0
F13.04 |Torque multissegmento 2 -200,0 ~ 200,0 % 0,0
F13.05 |Torque multissegmento 3 -200,0 ~ 200,0 % 0,0
Tempo de aceleragio e
F13.06 |desaceleragdo do controle de |0,00 ~ 120,00 S 0,00
torque
0: definido por F13.09
1: All
2: AI2
3: reservado
Opgdes de limite de 4: reservado
F13.08 |frequéncia superior do 5: entrada de pulso de alta frequéncia 0
controle de torque (X5)
6: configuracdo de comunicagdo
(porcentagem)
7: configura¢do de comunicagdo
(frequéncia direta)
Limite superior positivo da
F13.09 |frequéncia de controle de 0,50 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 50,00
torque
F13.10 |Deslocamento do limitede 1 46 ;s o froquéncia méxima F00.16 | Hz | 0,00
frequéncia superior
FI3.11 Covmpens,a.g:?io de torque de 0.0 ~100,0 % 0.0
atrito estatico
Faixa de frequéncia de
F13.12 |compensagdo de atrito 0,00 ~ 50,00 Hz 1,00
estatico
FI3.13 Compensagﬁ_o dindmica de 0.0 ~100,0 % 0.0
torque de atrito
F13.18 | Opsdes delimite de 0~ 100 % | 100
velocidade reversa
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F13.19 Opgodes de controle de torque 0~1 0
reverso
F14 Grupo de parimetros do motor 2
0: motor assincrono comum
F14.00 | Tipo de motor 1: rprotor assincrono de frequéncia 0
variavel
2: motor sincrono de ima permanente
Fl4.01 |Powncianominal domotor 4 14650 9 kW %pri;ie
elétrico
de motor|
Depende
F14.02 |Tensdo nominal do motor 50~2000 \% do tipo
de motor
0,01 a 600,00 poténcia nominal do Depende
. motor: <75 kW do tipo
F14.03 | Corrente nominal do motor 0,1 a 6000,0 (po)téncia nominal do A de m(f)tor
motor: > 75 kW)
Depende
F14.04 |Frequéncia nominal do motor 0,01 ~600,00 Hz | dotipo
de motor|
Depende
F14.05 |Velocidade nominal 1~60000 rpm | do tipo
de motor|
Conexao do enrolamento do [0:Y Depqnde
F14.06 : do tipo
motor 1A
de motor|
F14.07 Fator de poténcia nominal do 0.600~1,000 Ddzngge
motor
de motor|
Depende
F14.08 |Eficiéncia do motor 30,0 a 100,0 % do tipo
de motor|
1~ 60000 (poténcia nominal do Depende
F14.09 Resisténcia do estator do motor: <75 kW) mo do tipo
: motor assincrono 0,1~ 6000,0 (poténcia nominal do de motor|
motor: > 75 kW)
1~60000 (poténcia nominal do motor: Depende
F14.10 Resisténcia do rotor do motor [< 75 kW) o do tipo
. assincrono 0,1~6000,0 (poténcia nominal do de motor|
motor: > 75 kW)
0,01 a 600,00 (poténcia nominal do Depende
Fla11 Indutancia de fuga do motor |motor: <75 kW) mH do tipo
. assincrono 0,001 a 60,000 (poténcia nominal do de motor|
motor: > 75 kW)
0,1 a 6000,0 (poténcia nominal do Depende
Fl4.12 Indutancia mutua do motor | motor: < 75 kW) mH do tipo
. assincrono 0,01 a 600,00 (poténcia nominal do de motor|
motor: > 75 kW)
0,01 a 600,00 (poténcia nominal do Depende
F14.13 Corrente de excitagdo sem motor: <75 kW) A do tipo
’ carga do motor assincrono 0,1 a 6000,0 (poténcia nominal do de motor]|
motor: > 75 kW)
F14.14 |Cocficiente de 10,00 ~ 100,00 % | 87,00
enfraquecimento de fluxo 1
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do motor assincrono

Coeficiente de

de velocidadeASR T2

0,000: sem integral

F14.15 |enfraquecimento de fluxo2 |10,00 ~ 100,00 % 80,00
do motor assincrono
Coeficiente de
F14.16 |enfraquecimento de fluxo3 |10,00 ~ 100,00 % 75,00
do motor assincrono
Coeficiente de
F14.17 |enfraquecimento de fluxo4 |10,00 ~ 100,00 % 72,00
do motor assincrono
Coeficiente de
F14.18 |enfraquecimento de fluxo 5 |10,00 ~ 100,00 % 70,00
do motor assincrono
1~60000 (poténcia nominal do motor: Depende
F14.19 Resisténcia do estator do <75kW) . ‘ mo r}do do
’ motor sincrono 0,1 a 6000,0 (poténcia nominal do tipo de
motor: > 75 kW) motor
0,01~600,00 (poténcia nominal do Depende
F14.20 indutancia do eixo d do motor| motor: < 75 kW) mH ndo do
’ sincrono 0,001~60,000 (poténcia nominal do tipo de
motor: > 75 kW) motor
0,01~600,00 (poténcia nominal do Depende
Fl401 indutancia do eixo q do motor| motor: < 75 kW) mH ndo do
’ sincrono 0,001~60,000 (poténcia nominal do tipo de
motor: > 75 kW) motor
Depende
F14.22 Forga contra eletromotriz do |10,0~2000,0 (forga contra v ndo do
’ motor sincrono eletromotriz da velocidade nominal) tipo de
motor
F14.23 Angulo elétrico inicial do 0,0~359,9 (valido para motor
) motor sincrono sincrono)
00: sem operagao
01: autoaprendizagem estatica do
motor assincrono
02: autoaprendizagem de rotagéo do
motor assincrono
. 03: autoaprendizagem de inércia do
F14.34 AutAoaprendlzagem de motor as£n0r0n0 y 00
parametros motores 3 . .
11: autoaprendizagem estatica do
motor sincrono
12: autoaprendizagem rotativa do
motor sincrono
13: autoaprendizagem do encoder do
motor sincrono
Modo de controle de 0: controle v/f (YVF)
F14.35 acionamento do motor 2 1: controle vetorial sem sensor de 0
velocidade (SVC)
Ganho proporcional de
F14.36 velocidadeASR P1 0,00~100,00 12h00
Constante de tempo integral |0,000~30,000
FI437 | 4 velocidadeASR T1 0,000: sem integral S | 0200
Ganho proporcional de
F14.38 velocidadeASR P2 0,00~100,00 8,00
F14.39 Constante de tempo integral |0,000~30,000 S 0.300
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F14.40 |Frequéncia de comutacdo 1 | 0,00 para frequéncia de comutacdo 2 Hz 5,00
F14.41 |Frequéncia de comutagdo 2 tf‘requfnqa de'C(?mutaqao | para Hz 10,00
requéncia maxima F00.16
Fl4.42 (Ci}anho de corrente sem carga 50,0~300.0 % 50,0
0 motor 2
Constante de tempo de
F14.43 |filtragem da saida do loop de |0,000 ~ 0,100 S 0,001
velocidade
Fl4.44 |Ganho de deslizamento do 5, 5, 509 o % | 100,00
controle vetorial
0: definido por F06.10 e F06.11
1: Al
2: AI2
Selecdo da fonte do limite 3: reservado
F14.45 |superior do torque de controle|4: reservado 0
de velocidade 5: configura¢do de comunicagdo
(porcentagem)
6: O maior entre All e AI2
7: O menor entre All e AI2
Limite superior do torque do
F14.46 |motor de controle de 0,0 ~250,0 % 165,0
velocidade
Limite superior do torque do
F14.47 |freio de controle de 0,0 ~250,0 % 165,0
velocidade
Ganho proporcional da
F14.48 |corrente de excitagdo ACR- [0,00 ~100,00 0,50
P1
Constante de tempo integral
F14.49 |da corrente de excitagdo 8’88;:&01’333 ral ms 10,00
ACR-TI e g
Ganho proporcional de
F14.50 |corrente de torque 0,00 ~ 100,00 0,50
ACR-P2
Constante de tempo integral
F14.51 |da corrente de torque ACR- 8’gg.~ 600.’00 ms 10,00
™ ,00: sem integral
Coeficiente de rigidez do
F14.52 |circuito de velocidade do 0~20 12
motor 2
Processamento de frequéncia 0: frenagem
F14.53 1: ndo processado 2
zero SVC
2: selar o tubo
Fl4.54 Correpte_de frenagem de 50,0 ~400,0 (100,0 ¢ a corrente sem % 100.0
frequéncia zero SVC carga do motor) ’
F14.56 Ganho fie alimentagdo direta 0~ 100 % 0
de tensdo
~ 0: invalido
F14.57 Opgdes de. controle de 1: calculo direto 2
enfraquecimento de fluxo e i
2: ajuste automatico
F14.58 g:‘;j:ode enfraquecimento |76 5 _ 10,00 % | 9500
Corrente maxima de .
F14.59 |enfraquecimento de campo do 0.0 = 150,0(100,0 & a corrente % 100,0
. nominal do motor)
motor sincrono
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Ganho proporcional do

do motor 2

(Ud=0,Uq=K * t =tensdo da fonte
de tensdo de separagdo)

6: modo de semi-separagdo VF (Ud =
0, Uq=K *t=F/Fe * 2 * tensdo da
fonte de tensdo de separacio)

F14.60 |regulador de enfraquecimento|0,00 ~ 10,00 0,50
de fluxo
Fl41 | ompointegmal do reguador .o, _ g9 s | 200
e enfraquecimento de fluxo
Fl4.62 Opgao (?e controle MTPA do |0: inyglid 0
motor sincrono 1: véalido
Fl4.63 |Ganho deautoaprendizagem |, % | 100
na posigdo inicial
Frequéncia da banda de baixa A L
F14.64 |frequéncia da corrente de 0,00 . 100,00 (100,00 ¢ a frequéncia % 10,00
L nominal do motor)
injecdo
Fl14.65 Cor'repte de injﬁegé.o de banda (0,0 ~ 60,0 (100,0 € a corrente o 200
de baixa frequéncia nominal do motor)
Ganho do regulador da banda
F14.66 |de baixa frequéncia da 0,00 ~ 10,00 0,50
corrente de injecdo
Tempo integral do regulador
F14.67 |da banda de baixa frequéncia |0,00 ~ 300,00 ms 10,00
da corrente de injecdo
Frequéncia da banda de alta . A
F14.68 |frequéncia da corrente de 0,00 - 100,00 (100,00 ¢ a frequéncia % 20,00
Lo nominal do motor)
inje¢do
F14.69 Corrente de iAnje_(;éo na banda [0,0 ~ 30,0 (100,0 ¢ a corrente o 3.0
de alta frequéncia nominal do motor)
Ganho do regulador da banda
F14.70 |de alta frequéncia da corrente | 0,00 ~ 10,00 0,50
de injecdo
Tempo integral do regulador
F14.71 |dabanda de alta frequéncia da| 0,00 ~ 300,00 ms 10,00
corrente de injecdo
0: 0 mesmo que o motor 1
1: tempo de aceleragdo e
desaceleragao 1
Opgdes de tempo de 2: tempo de aceleragdo e
F14.77 |aceleragdo/desaceleragdo do |desaceleragdo 2 0
motor 2 3: tempo de acelerag@o e
desaceleragdo 3
4: tempo de aceleragéo e
desaceleragdo 4
F14.78 grequéncia méaxima do motor 20,00 ~ 600,00 Hz 50
F14.79 Limite de frequéncia superior frequ%nc%a linrlit‘e inferior F00.19 até¢ a Hz 50
do motor 2 frequéncia maxima F14.78
0: linha reta V/F
1: linha quebrada multiponto V/F
2: 1,3-poténcia V/F
3: 1,7-poténcia V/F
~ 4: quadrado V/F
F14.80 Configuracio da curva V/F 5: modo de separagdo completa VF 0
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Fl14.81 Frequéncia VF multiponto F1 0.00 ~ F14.83 Hz 0.50
do motor 2
Fl4.82 | Fensdo VEmultiponto VIdo |, o 60 o (100,0 = Tensio nominal) | % 1.0
motor 2
F14.83 Frequéncia VF multiponto F2 F14.81 ~F14.85 Hz 2,00
do motor 2
Fl4.84 Tensdo VF multiponto V2 do 0.0~ 1000 o 40
motor 2
F14.85 Frequéncia VF multiponto F3 |F14.83 para fAreq‘uéncia nor:nin.al do Hz 5,00
do motor 2 motor (frequéncia de referéncia)
F14.86 Tensdo VF multiponto V3 do 0.0 ~100,0 o 100
motor 2
F14.87 |Modo de parada do motor 2 0 desacele.rar ate parar 0
1: parada livre
Fator de corregdo de baixa
F14.96 |velocidade do resistor do 10,0 ~ 500,0 % 100,0
estator do motor assincrono 2
Fator de correc¢do de baixa
F14.97 |velocidade do resistor do 10,0 ~ 500,0 % 100,0
rotor do motor assincrono 2
Frequéncia de comutagio de
F14.98 |ganho de deslizamento do 0,10 ~ Fmax Hz 5,00
motor assincrono 2
F15 Grupo de fungées auxiliaries
F15.00 |Frequéncia de corrida 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 5,00
0,00 ~ 650,00 (F15,13=0)
F15.01 |Tempo de aceleragao do jog [0,0 ~6500,0 (F15,13=1) S 5,00
0 ~ 65000 (F15,13=2)
= 0,00 ~ 650,00 (F15,13=0)
Fi5.02 | Lempo dedesaceleragiodo 1’0" 6500’0 (F15,13=1) s 5,00
Jog 0 ~ 65000 (F15,13=2)
0,00 ~ 650,00 (F15,13=0)
F15.03 |Tempo de aceleragdo 2 0,0 ~6500,0 (F15,13=1) S 15h00
0 ~ 65000 (F15,13=2)
0,00 ~ 650,00 (F15,13=0)
F15.04 |Tempo de desaceleragio 2 0,0 ~6500,0 (F15,13=1) s 15h00
0 ~ 65000 (F15,13=2)
0,00 ~ 650,00 (F15,13=0)
F15.05 |Tempo de acelerago 3 0,0 ~6500,0 (F15,13=1) S 15h00
0 ~ 65000 (F15,13=2)
0,00 ~ 650,00 (F15,13=0)
F15.06 |Tempo de desaceleragio 3 0,0 ~6500,0 (F15,13=1) s 15h00
0~ 65000 (F15,13=2)
0,00 ~ 650,00 (F15,13=0)
F15.07 |Tempo de aceleragéo 4 0,0 ~6500,0 (F15,13=1) S 15h00
0 ~ 65000 (F15,13=2)
0,00 ~ 650,00 (F15,13=0)
F15.08 |Tempo de desaceleragdo 4 0,0 ~6500,0 (F15,13=1) S 15h00
0 ~ 65000 (F15,13=2)
Frequéncia fundamental do | 0: frequéncia maxima F00.16
F15.09 [tempo de aceleragdo e 1: 50.00Hz 0
desaceleracéo 2: frequéncia definida
F15.10 Comutagdo automatica do 0: invalid 0
) tempo de aceleracdo e 1: véalido
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desaceleracdo
F15.11 | Frequénciade comutagio do | 0 21 4 frequéncia maxima F00.16 Hz | 0,00 o
tempo de aceleracdo 1 e 2
F15.12 | Frequénciade comutagio do 1 5 o1 o frequéncia maxima F00.16 Hz | 0,00 o
tempo de desaceleracdo 1 e 2
. 0:0,01s
FI5.13 Un1dade~de tempo de N 1:0.1s 0 o
acelerago e desaceleragdo ol
F15.14 |Ponto de salto de frequéncia 1|0,00 ~ 600,00 Hz 600,00 °
. 0,00 ~ 20,00
F15.15 |Faixa de salto 1 0.00 & invalido Hz 0,00 .
F15.16 |Ponto de salto de frequéncia 2|0,00 ~ 600,00 Hz 600,00 °
. 0,00 ~ 20,00
F15.17 |Faixa de salto 2 0.00 & invalido Hz 0,00 °
F15.18 |Ponto de salto de frequéncia 3|0,00 ~ 600,00 Hz 600,00 °
. 0,00 ~ 20,00
F15.19 |Faixa de salto 3 0.00 & invalid Hz 0,00 .
Largura de detecgdo da
F15.20 |chegada da frequéncia de 0,00 ~ 50,00 Hz 2,50 @)
saida (FAR)
Fis21 |Detecsdo de frequénciade | 1 ¢ o frequéncia méxima F00.16 | Hz | 3000 | O
saida FDT1
F15.22 |Histerese FDT1 -(Fméax-F15,21)~F15,21 Hz 2,00 O
Fis.23 |Detecgdo de frequénciade 1 16 o1c o frequéncia maxima F00.16 | Hz | 2000 | O
saida FDT2
F15.24 |Histerese FDT2 -(Fmax-F15,23)~F15,23 Hz 2,00 O
Opgodes de detecgdo de nivel [0 : All
FI3.25 | nalégico ADT 1: AR 0 °
F15.26 Kg?rcfao denivel analogico | 4 _ 100,00 % | 20,00 o
F15.27 |Histerese ADT1 0,00 a.F15~,26 (valido para baixo em o 5,00 o
uma direcdo)
F15.28 Kg?;;ao de nivel analogico | 5 _ 100,00 % | 50,00 .
F15.29 |Histerese ADT2 0,00 a.F15~,28 (valido para baixo em % 5.00 N
uma direcdo)
Opgoes de fungdo de . .
F15.30 |frenagem de consumo de 0: myghd 0 O
> 1: valido
energia
Fl531 | lensdode frenagemde )10 1400380, 1000=537V) | % | 1250 | O
consumo de energia
20 ~ 100 (100 significa que a taxa de o
F15.32 |Taxa de frenagem trabalho & 1) % 100 °
Modo de operagao com 0: executando no limite de frequéncia
F15.33 frequel?crfl definida menor 1nfen0r 0 o
que o limite de frequéncia 1: desligamento
inferior 2: execugdo em velocidade zero
Casa das unidades: modo de controle
do ventilador
0: em execugao apos ligar
F15.34 |Controle do ventilador I execugao na u}lclahzag:e‘lo‘ 101 O
2: operagdo inteligente, sujeita ao
controle de temperatura
Casa das dezenas: controle do

ventilador ligado
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0: execute por 1 minuto e depois
execute no modo de controle do
ventilador

1: operar diretamente no modo de
controle do ventilador

Casa das centenas: Modo de baixa
velocidade do ventilador habilitado
(acima de 280 kW)

1: a operagdo em baixa velocidade ¢
invalida

2: a operagdo em baixa velocidade é
valida

de poténcia

Fi5.35 |Mntensidade de 1,00~ 1,10 1,05
sobremodulagio
Alternando opg¢des do modo 0: invilido (n.lod,u} agdo PWM C}C 7
F15.36 de modulacio PWM segmentos) 1: valido (modulagio 0
¢ PWM de 5 segmentos)
Frequéncia de comutagio do X A
F15.37 modo de modulagio PWM 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 15h00
~ 0: sem compensac¢ao
F15.38 Opgdes do Enodo de 1: modo de compensagéo 1 1
compensagdo de zona morta |’ ~
2: modo de compensagdo 2
F1539 |Prioridade de jog terminal |0 nvalido 0
1: valido
Tempo de desaceleragio para 0,00 ~ 650,00 (F15,13-0)
F15.40 arada rapida 0,0 ~6500,0 (F15,13=1) s 1,00
P P 0 ~ 65000 (F15,13=2)
F15.55 |A corrente atinge o valor 0,0~300,0 (100,0% correspondente a
. . % 100,0
medido corrente nominal do motor)
F15.56 | A corrente atinge a histerese [0,0a 15,44 F % 5.0
F15.57 |O torque atinge o valor de 0,0~300,0 (100,0% correspondente
. % 100,0
teste a0 torque nominal do motor)
F15.58 |O torque atinge o anel de 0,0a1546 F
. % 5.0
histerese
Tempo de filtragem da
F15.62 |exibigdo da frequéncia de 0~20000 ms 300
feedback do cartio PG
F15.63 (A Velopldade atinge o limite |0,00~Fmax Hz 30,00
de subida
F15.64 |A velocidade atinge o tempo |0~60000 ms 500
de filtragem
F15.65 (A Veloc_ldade atinge o limite |0,00~Fmax Hz 0.00
de descida
. ~ 0,1~300,0
Fi5.66 |Nivel de detecgio de (0,0: sem detecgdo; 100,0%: % | 2000
sobrecorrente s .
correspondente a corrente nominal do
motor)
F15.67 Tempo de atraso de detecgao 0.00 ~ 600,00 s 0.00
de sobrecorrente
F15.68 |Preco de mercado 0,00 ~ 100,00 1,00
F15.69 Fator de carga de frequéncia 30,0 ~ 200.0 % 90,0

[F16

[Grupo de funcdes de personalizacio
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0: modelo universal
1: aplicagdo de abastecimento de dgua
2 : aplicagdo de compressor de ar
3: aplicagdo de enrolamento
4 : aplicagdo de ventilador
5 : Aplicagdo de fuso de maquina-
F16.00 |Aplicagao industrial ferramenta 0 O
6: aplicagdo de extrusora
7: aplicagéo de motor de alta
velocidade
8: maquina de extrusdo de plastico
9: macro de comunicagdo EM100
10: macro de comunicagdo EM303B
1~ 65535 (F16,13 =0)
F16.01 |Comprimento definido g:(l) lN fggg:g 5(1211“?%{? ; :1 )2) m 1000 )
0,001 ~ 65,535 (F16,13 =3)
F16.02 |Pulsos por metro 0,1 ~6553,5 100,0 °
F16.03 |Definir valor de contagem  |F16.04 ~ 65535 1000 °
F16,04 | Yalor de contagem 1 ~F16.03 1000 | o
especificado
F16.05 Definir horario de corrida O,ON, §509,Q min 0.0 .
regular 0,0 ¢ invalido i
F16.06 |Senha do agente 0~65535 0 .
Configuracdo do tempo de  |0-65535
F16.07 |chegada cumulativo de 0: desabilitar a prote¢do quando o h 0 °
inicializa¢do tempo de inicializagdo terminar
Definigio do tempo de 0-65535 N
F16.08 - 0: desabilitar a prote¢do quando o h 0 °
chegada cumulativo <
tempo de execucdo acabar
F16.09 |Senha de fabrica 0~65535 XXXX °
Porcentagem de saida
F16.10 |analdgica correspondente ao |0,00 ~100,00 % 0,00 O
valor de contagem 0
Porcentagem de saida
F16.11 |analégica correspondente ao |0,00 ~100,00 % 100,00 O
valor de contagem definido
0:1m
Resolugdo de comprimento | 1:0,Im
FI16.13 | i finido 2:0,01 m 0 o
3:0,001m
F17 Grupo de fungoes de E/S virtual
Opgdes de fungdo de entrada
F17.00 virtual VX1 0 O
Opgdes de fungdo de entrada
F17.01 virtual VX2 0 O
F17.02 8%2?8\;1;2?111 ¢do de entrada O mesmo que as opgdes de fungdo do 0 O
~ o terminal de entrada digital do grupo
F17.03 ngoes de fungéo de entrada FO2 0 o
virtual VX4
Opgdes de fung@o de entrada
FI7.04 1 yirtual VXS 0 ©
Opgoes de fungdo de entrada
FI7.05 1 iual VX6 0 ©
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Opgodes de fungdo de entrada

saida virtual

fechado/invalida no estado aberto
1: 16gica negativa, invalida no estado
fechado/valida no estado aberto

F17.06 virtual VX7 0
Opgoes de fungdo de entrada
FI7.07 1 irtual vX8 0
D7|D6| D5| D4| D3| D2| D1 | DO
VX| VX| VX]| VX| VX| VX| VX| VX
- .. . 81 716|514 [3]2]1
F17.08 ;?t%;f;% (i)illt;\ia/negatlva de 0: logica positiva, valida no estado 08880 O
fechado/invalida no estado abertol:
logica negativa, invalida no estado
fechado/valida no estado aberto
D7|D6| D5| D4| D3| D2| D1 | DO
VX| VX| VX]| VX| VX| VX| VX| VX
F17.09 Opgoes de configuragio de 81 716 5]14[3]2]1 000 o
: status VX1-VX8 0: o status VXn € o mesmo que o status 00000
de saida VYnl: status definido por
F17.10
D7 D6| D5| D4| D3| D2| D1 | DO
F17.10 Configuragao de status VX1- VSX V7X V6X VSX V4X V3X \/2X le 000 .
’ VX8 T 00000
0: invalido
1: valido
F17.11 |Tempo de atraso valido VX1 |0,000~30,000 0,000 °
F17.12 I,‘;?{po deatraso invalido 1 15030 900 0,000 o
F17.13 |Tempo de atraso valido VX2 [0,000~30,000 0,000 °
F17.14 Eggp" deatraso fnvalido 1 030,000 0000 | o
F17.15 |Tempo de atraso valido VX3 |0,000~30,000 0,000 °
F17.16 fggp" deatraso invalido 1 939,000 0,000 | e
F17.17 |Tempo de atraso valido VX4 |0,000~30,000 0,000 °
F17.18 I,‘;?j‘po deatrasoinvalido 1 190,_30,000 0,000 | e
Opgoes de fungdo de saida
FI7.19 1 irtual vy1 0 ©
Opgoes de fungdo de saida
F17.20 1 irtual vy2 0 ©
F17.21 ngoes de fungdo de saida 0 o
virtual VY3 N N
Opdes de fungio de saida (0] mesmo que as opedes de fungédo do
F17.22 virtual VY4 terminal de saida digital do grupo F03 0 O
Opgdes de fungdo de saida
F17.23 virtaal VY5 0 O
F17.24 |Reservado
F17.25 |Reservado
F17.26 |Reservado
D7 D6| D5| D4| D3| D2| D1 | DO
VY| VY| VY| VY| VY| VY| VY| VY
Logica positiva/negativa de 8 47 6. ! > 4 31211
F17.27 0: 16gica positiva, valida no estado 00000 O
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D7| D6| D5| D4| D3| D2| D1| DO
VY| VY| VY| VY| VY| VY| VY| VY
Opgodes de controle do 81716135]4]3]12]1
F17.28 terminal de saida virtual 0: dependendo do status do terminal 11111
X1-X5 (sem VY6-8)
1: dependendo do status da fungdo de
saida
F17.29 |Tempo de atraso valido VY1 |0,000~30,000 s 0,000
F17.30 E,i‘;ipo de atraso invillido 1 030,000 s | 0,000
F17.31 |Tempo de atraso valido VY2 |0,000~30,000 s 0,000
F17.32 |{smpo deatasoinvilido 4 009-30,000 s | 0000
F17.33 |Tempo de atraso valido VY3 |0,000~30,000 S 0,000
F17.34 E,‘g’;po deatraso invdlido 1, 7 30 000 s 0,000
F17.35 |Tempo de atraso valido VY4 [0,000~30,000 s 0,000
F17.36 %po deatraso invalido 1 15030 000 s 0,000
VX| VX| VX| VX| VX| VX]| VX| VX
F17.37 Status do terminaldeentrada | 8 | 7 | 6 | 5] 4| 3| 2| 1 000
’ virtual 0: invalido 00000
1: valido
VY| VY| VY| VY| VY| VY| VY| VY
Status do terminal de saida 817161 514[3]2]1
F17.38 | Sirtual 0: invalido 00000
1: valido
F18 Grupo de parimetros de monitoramento
F18.00 |Frequéncia de saida 0,00 até o limite de frequéncia superior| Hz XXX
F18.01 |Definir frequéncia 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz XXX
Fig.03 |Estimarafrequéncia de 0,00 até o limite de frequéncia superior| Hz | XXX
feedback
F18.04 |Torque de saida -200,0 ~ 200,0 % XXX
F18.05 |Configuracdo de torque -200,0 ~200,0 % XXX
0,00 a 650,00 (poténcia nominal do
F18.06 |Corrente de saida motor: <75 kW) ) A XXX
0,0 a 6500,0 (poténcia nominal do
motor: > 75 kW)
F18.07 qucentagem de corrente de 0,07300,0 (100,0 = corrente nominal o 0
saida do inversor)
F18.08 |Tensdo de saida 0,0 ~690,0 \% XXX
F18.09 |Tensdo do barramento CC 0~ 1200 \ XXX
F18.10 T_empos de execugdo de PLC 0 ~ 10000 XXX
simples
F18.11 E_staglo de operagdo PLC 1~15 XXX
simples
Fig.12 |Fempo deexecuggodoPLC 1 560 XXX
no estagio atual
F18.14 |Taxa de carga 0~65535 pm | XXX
Frequéncia de deslocamento % .
F18.15 PARA CIMA/PARA BAIXO 0,00 a 2 * Frequéncia maxima F00.16 Hz XXX
F18.16 |Configuragdo PID 0,0 para faixa maxima de PID XXX
F18.17 |Feedback PID 0,0 para faixa maxima de PID XXX
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F18.18 |Medidor de poténcia: MWh  |0~65535 MWh | XXX X
F18.19 |Medidor de watt-hora: kWh |0,0 ~999,9 kWh XXX X
F18.20 |Poténcia de saida -650,00~650,00 kW XXX x
F18.21 |Fator de poténcia de saida -1.000 ~ 1.000 XXX X
Status do terminal de entrada | X5 X4 X3 X2 X1 XXX
F18.22 digital 1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 3
Status do terminal de entrada * A2 | All * *
FI8.23 | gigital 2 * o1 | o1 | * | ol XXX |~
. , * * R1 * Y1
F18.25 |Estado do terminal de saida P = o1 = ol XXX x
F18.26 |All 0,0~100,0 % XXX
F18.27 |A2 0,0~100,0 % XXX
F1831 Frequéncia de entre}da_de 0.00~100,00 KHz XXX «
pulso de alta frequéncia: kHz
Fig3p |Frequénciadeentradade o 5555 Hz | XXX | x
pulso de alta frequéncia: Hz
F18.33 |Valor de contagem 0~65535 XXX
F18.34 |Comprimento real 0~65535 m XXX
F1835 Tempo restante de corrida 0.0 ~ 6500.0 min XXX «
regular
F1836 Ppsm:ao do rotor do motor 0.0~359.90 XXX «
sincrono
F18.39 |Tensdo alvo de separagdo VF [0 ~ 690 \ XXX X
F18.40 ”\F];nsao de saida de separagao 0~ 690 v XXX «
F18.45 |Configuracdo de velocidade |0~65535 rpm XXX X
F18.46 f;?;g"l" de frequénciade 1, _ 65535 XXX | x
F18.51 |Saida PID -100,0 ~ 100,0 %
F18.60 |Temperatura do inversor -40 2200 °C 0
Energia elétrica economizada . . . 0~
F18.67 (MWH) economia de energia cumulativa MWH 65535 MWh X
Energia elétrica economizada . . . 0,0a
F18.68 (KWH) economia de energia cumulativa KWH 999.9 kWh X
F18.69 Carga elétrica economizada |alta economia de custos cumulativos 0~ «
) (1.000 reais) (*1000) 65535
F18,70 Carga e}etnca cconomizada baixa economia de custos cumulativos 0.0a X
(em reais) 999,9
F18.71 Consgm(_) de energia em consumo de energia de frequéncia de 0~ MWh «
frequéncia de energia MWh | energia MWH 65535
FI&.72 Cons1A1m<_> de energi{i de consumo de energia de frequéncia de 0,0a KWh «
frequéncia de energia KWh | energia KWH 999,9
F19 Grupo de registro de protecao
0:nenhuma protegado
EO1: protecdo contra curto-circuito de
saida
E02: sobrecorrente instantanea
F19.00 |Categoria de ultima protegdo E04: sobrecorrente em regime 0 x
permanente
EO05:sobretensao
E06:subtensao
EO07: perda de fase de entrada
E08: perda de fase de saida
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E09: sobrecarga do inversor

E10: protecdo contra superaquecimento
do inversor

Ell:conflito de configuragio de
pardmetros

E13: sobrecarga do motor
El4:protegdo externa

E15: protecdo de memoria do inversor
E16: anormalidade de comunicagido
E17:anormalidade do sensor de
temperatura

E18:desconexao anormal do relé de
partida suave

E19: anormalidade no circuito de
deteccdo de corrente

E20:protegdo contra estol

E21: Desconexdo de feedback PID
E22:reservado

E24: anormalidade na identificagdo de
parametros

E25: reservado

E26:protegdo contra perda de carga
E27: até o tempo acumulado de
ativagdo

E28: até o tempo de execugio
cumulativo

E43:protecdo de corte de material
E44:protecao de cabo
E57:sobrepressio na rede de dutos
ES58:subpressao na rede de dutos
E76:protegao contra curto-circuito ao
aterramento

Frequéncia de saida em

F19.01 ~ 0,00 até o limite de frequéncia superior| Hz 0,00
protecdo
0,00 a 650,00 (poténcia nominal do
<
F19.02 |Corrente de saida na protegdo gj((;t;)r(; i)gi)lgf))téncia nominal do A 0,00
motor: > 75 kW)
Tensdo do barramento na
F19.03 ~ 0~ 1200 \Y% 0
protecdo
0: ndo em execugao
1: aceleragdo para frente
2: aceleragio reversa
Status operacional em 3: desaceleragdo para frente
F19.04 ~ 4: desacelerag@o reversa 0
protecao 5: velocidade constante em execugao
para frente
6: velocidade constante reversa em
execugdo reversa
F19.05 Tempci de trabalho em h 0
protecdo
F19.06 |Categoria de protecao prévia |Igual a descri¢do do parametro F19.00 0
F19.07 Frequ@:ncia de saida em Hz 0.00
protecdo
F19.08 |Corrente de saida na prote¢do A 0,00
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F19.09 Tensag do barramento na v 0
protegao
F19.10 Status~o peracional em Igual a descri¢do do parametro F19.04 0
protegao
F19.11 Temp(z de trabalho em h 0
protegao
F19.12 Categorla de duas protecdes Igual a descri¢do do parametro F19.00 0
anteriores
F19.13 Freque~nc1a de saida em Hz 0.00
protegéo
F19.14 |Corrente de saida na prote¢do A 0,00
F19.15 Tensa(z do barramento na v 0
protegao
F19.16 |Status operacional em Tgual & descricdo do pardmetro F19.04 0
protecao
F19.17 Temp(z de trabalho em h 0
protecao
F27 Grupo de parametros macro de aplicacao de enrolamento/desenrolamento
0: modo de enrolamento
1: modo de desenrolamento
F27.00 |Macro de aplicagdo 2: modo de trefilagdo 0
3: modo de maquina de trefilagdo de fig
reto
0: ganho de feedforward * fonte
Canal de acio de eanho d definida B
F27.01 |;2na’ deacdo de ganho de 1: ganho de feedforward * fonte 1
feedforward .
definida A
2: ganho de feedforward * 10V
0: nenhuma alteragdo no ganho de
feedforward
1: 0,00 até o limite superior do ganho
F27.02 Modo de entrada de ganho de feedforward 1
feedforward A .
2: - limite superior do ganho de
feedforward até + limite superior do
ganho de feedforward
Local de um: opgao de redefinigao de
feedforward
0: redefini¢do automatica
1: redefinig¢do do terminal
Casa das dezenas: op¢ao de parada de
F27.03 |Controle de feedforward deshgament,o de feedforwarq 10
0: salvar apos falha de energia
1: ndo salvar apds falha de energia
Casa das centenas: opgdes de calculo
de feedforward continuo
0: ndo calcular
1: calcular
F27.04 Limite superior do ganho de 0.00~500,00 o 500,00
feedforward
F27.05 |Ganho de feedforward inicial |0,00~500,00 % 50,00
F27.06 Tempo de filtro de ganho 0~1000 ms 0
feedforward
F27.07 |Faixa de feedforward 0 0,00 para intervalo de feedforward 1 % 4,00
F27.08 |Faixa de feedforward 1 intervalo de feedforward 0 a intervalo % 12h00
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de feedforward 2

F27.09

Faixa de feedforward 2

faixa de feedforward 1 para faixa de
feedforward 3

%

23h00

F27.10

Faixa de feedforward 3

faixa de feedforward 2 para faixa de
feedforward 4

%

37,00

F27.06

Tempo de filtro de ganho
feedforward

0~1000

EM

F27.11

Faixa de feedforward 4

faixa de feedforward 3 para faixa de
feedforward 5

%

52,00

F27.12

Faixa de feedforward 5

faixa de feedforward de 4 a 100,00

%

72,00

F27.13

Incremento de partida suave

0,00 ~ 50,00

%/S

0,60

F27.14

Incremento de avango 1

0,00 ~ 50,00

%/S

0,11

F27.15

Incremento de avanco 2

0,00 ~ 50,00

%/S

0,30

F27.16

Incremento de avango 3

0,00 ~ 50,00

%/S

0,75

F27.17

Incremento de avango 4

0,00 ~ 50,00

%/S

1,55

F27.18

Incremento de avango 5

0,00 ~ 50,00

%/S

4,00

F27.19

Incremento de avango 6

0,00 ~ 50,00

%/S

11h00

F27.20

Modo de controle de corte de
material

Casa das unidades: modo de detecgdo
de desconexao

0: detecgdo automatica

1: sinal externo

Casa das dezenas: controle de detecgdo
de corte de material

0: detecta quando a saida é maior que o
limite inferior da detecgdo de corte de
material

1: sem deteccao

Casa das centenas: modo de manuseio
de corte de material

0: protecdo somente da agdo do
terminal

1: protecao de parada e disparo
retardados

2: protecdo de corte de material

3: reinicializa¢do automatica apds
desligamento da protegao

4: saida do terminal de detecgdo de
corte de material somente (maquina de
trefilagdo de fio reto)

5: reinicializagdo automatica do
terminal de detec¢do de corte (maquina
de trefilagdo de fio reto)

Casa de milhares: modo de freio 0:
modo 01: modo 1

Myriabit: modo de desenrolamento
reverse

0: sem limite de velocidade

1: limite de velocidade reverso por
F27.24

01201

F27.21

Atraso na detecgdo de corte
de material

0,0~10,0

6.0

F27.22

Limite inferior de detec¢do de
corte de material apos
estacionamento

0,00 ~ 60,00

5,00

F27.23

Tempo de funcionamento

0,0 ~60,0

10.0
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continuo ap6s o corte do

material
Frequéncia de funcionamento
F27.24 |continuo ap6s o corte do 0,00~Fmax Hz 5,00 .
material
F27.25 Frequ§nc1a de saida do sinal 0.00~FUP Hz 2.50 .
de freio
F27.26 |Duracdo do sinal de frenagem|0,0~100,0 S 5.0 °
F27.27 |Frequéneia minima de 0,00~20,00 Hz | 1000 | e
deteccdo de fiagdo
F27.28 Hora do Julggmento para sinal 0.1~20.0 S 10.0 N
de cabo invalido
F27.29 |Tempo dejulgamentopara 1o\ 5 S 2.0 .
sinal de cabo vélido
Tempo de filtragem para ~
F27.30 detecgdo de corte de material 1~100 ms 3 °
F27.36 Valor atual do ganho de -500,0~500,0 9% «
feedforward
F45 Grupo de parimetros de mapeamento livre Modbus
Mapeamento de comunicag@o |0 : invalido
F45.00 T fodbus 1 : valido } 0 °
F45.01 |Enderego de origem 1 0~65535 - 0 °
F45.02 |Enderego de destino 1 0~65535 - 0 .
F45.03 |Coeficiente de mapeamento 1{0,00~ 100,00 - 1,00 °
F45.04 |Endereco de origem 2 0~65535 - 0 °
F45.05 |Enderego de destino 2 0~65535 - 0 .
F45.06 |Coeficiente de mapeamento 2|0,00~100,00 - 1,00 °
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