Manual do Usuario para o Inversor Vetorial de Alto Desempenho da Série ME760

Preficio
Obrigado por escolher o inversor vetorial de alto desempenho da série
ME760 da Mercosul.

N° do documento: 31010200

Data de lancamento: 2022-3

Versao: 200

Margo 2026 (rev. marco 2026) tab.1-1 Especificacées VVE,SVC,FVC.

O inversor da série ME760 é um inversor de controle vetorial de alto desempenho langado
pela MERCOSUL, que integra o acionamento do motor sincrono e o acionamento do motor
assincrono. Ele suporta motores assincronos AC trifasicos e motores sincronos de ima
permanente, tecnologias de controle de acionamento avangadas internacionalmente [como a
tecnologia de controle vetorial V/F aprimorada (VVF), a tecnologia de controle vetorial sem
sensor de velocidade (SVC) e a tecnologia de controle vetorial com sensor de velocidade
(FVC)], saida de velocidade e saida de torque, acesso Wi-Fi e depuragdo de software em
segundo plano. expansdes (como placas de expansdo de E/S, placas de expansdo de barramento
de comunicag@o e placas PG).

O EM 760 padrao suporta controle V/F, controle SVC e controle FVC de motores
assincronos; também suporta controle V/F e controle FVC de motores sincronos de ima
permanente. A versdo ndo padrio para motores sincronos também suporta controle V/F,
controle SVC, controle FVC de motores assincronos, bem como controle V/F, controle SVC e
controle FVC de motores sincronos de ima permanente.

O inversor vetorial de alto desempenho da série ME760 possui os seguintes recursos:
e O equipamento tem um reator DC integrado (no caso de um inversor acima de 18,5 kW)
pode reduzir a corrente de entrada distor¢do, aumenta o fator de poténcia e promove a
confiabilidade do produto;
e Alta precisdo de controle de torque: SVC/£5% torque nominal, FVC/+3% torque nominal,;
e Ampla faixa de velocidade e alta precisio de controle: Velocidade nominal SVC/1:200
(#0,2%), FVC/1:1000 (£0,02%);
e Portadora de baixa frequéncia: VVF/3Hz/150%, SVC/0,25Hz/150%, FVC/0Hz/180%;
e Protecdes contra parada por sobretensdo, limite rapido de corrente, sobrecarga,
superaquecimento, descarga, excesso de velocidade e assim por diante;
e Suporte para expansdo de E/S: entradas digitais de 3 canais, saidas de relé de 2 canais,
entrada de tensdo de 1 canal -10 V~10 V, Entrada de sensor de 1 canal;
e Suporte a expansdo do barramento de comunicagdo: configuragdo padrdo incluindo
barramento 485, PROFINET opcional, CANopen e EtherCAT;
e Suporta varios encoders: incremental ABZ, incremental UVW, economizador de fio UVW,
transformador rotativo e transformador seno-cosseno;
e Suporte a depuragao pelo aplicativo do celular ou monitoramento do status do inversor;
e Suporte a0 modulo Wi-Fi ou acesso a porta serial;
e Fungdes de software de fundo para PC ricas e convenientes.

Antes de usar o inversor vetorial de alto desempenho da série ME760, leia este guia
com atencio e mantenha-o adequadamente.

Ao conectar o inversor ao motor pela primeira vez, selecione o tipo de motor
(assincrono ou sincrono) corretamente e defina os parametros da placa de identificagdo do
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motor: poténcia nominal, tensdo nominal, corrente nominal, frequéncia nominal,
velocidade nominal, conexiao do motor, fator de poténcia nominal, etc. No caso do modo de
controle de acionamento FVC, é necessario selecionar o cartio PG opcional e definir os
parametros corretos do encoder.

Estamos comprometidos em melhorar continuamente nossos produtos e dados de
produtos, portanto, os dados fornecidos por nds podem ser modificados sem aviso prévio.
Para as ultimas alteragdes e conteudos, visite mercosulmotores.com.br.


http://www.sinee.cn/
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Precaucoes de seguranca
Defini¢cdo de seguran¢a: As precaucdes de seguranca sdo divididas nas duas
categorias a seguir neste manual:

A Perigo: Os perigos causados por operagdes ndo conformes podem incluir ferimentos
/ \, graves ¢ até mortes.

JI\ Observagio: O perigo causado por operagdes ndo conformes, incluindo ferimentos
/ moderados ou leves e danos ao equipamento.

Durante a instalagdo, parametrizacdo e manutencdo, leia este capitulo atentamente e siga
as precaucgdes de seguranca aqui contidas. Nossa empresa ndo se responsabiliza por quaisquer
danos ou perdas decorrentes de operagdes ndo conformes.

Precaucées
Antes da instalacao:

& Perigo

1. N2o instale o produto caso haja agua na embalagem ou componentes faltantes ou
danificados ao desembalar!

2.Ndo instale o produto em caso de inconsisténcia entre o nome real do produto e a
identifica¢do na embalagem externa.

& Aviso

1. Ao abrir a caixa de madeira, use luvas; para evitar ferimentos, ndo toque na placa de
vedagdo com as maos!

2. Ao manusear o inversor, segure-o pela parte inferior. Se vocé segurar a tampa frontal, o
corpo do inversor podera cair e causar ferimentos!

3. Manuseie o inversor com cuidado; caso contrario, ele podera ser danificado!

4.Nunca utilize o inversor danificado ou com algumas pegas faltando; caso contrario,
ferimentos podem ser causados!

5.Ndo toque nos componentes do sistema de controle com as maos; caso contrario, carga
estatica pode ser gerada e causar danos ao inversor!

6. O inversor foi submetido a testes de tensdo de resisténcia antes da entrega. Nao realize
testes de tensdo de resisténcia por conta propria; caso contrario, o inversor poderd ser
danificado!

Durante a instalacao:

@ Perigo

1. Instale o inversor em objetos metdlicos ou outros objetos retardantes de chamas e
mantenha-o longe de materiais combustiveis; caso contrario, pode ocorrer um incéndio!

2. Nao afrouxe os parafusos de fixagcdo dos componentes, especialmente aqueles com marcas
vermelhas!

Q Aviso

1.0 inversor ndo deve ser instalado em locais com poeira condutiva, gas corrosivo, névoa
salina, sujeira oleosa, condensagdo, vibragdo ou exposicao direta a luz solar!

2. Nunca deixe que conectores de fios ou parafusos caiam dentro do inversor; caso contrario,
o inversor podera ser danificado!

3. Quando o inversor for instalado em um gabinete ou espago relativamente fechado, preste
atencdo ao espago de instalacdo para garantir os efeitos da dissipacdo de calor.
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Durante a conexao da fiacao:

i& Perigo

1. Observe as instru¢des deste manual e faga a fiagdo elétrica por um profissional; caso
contrario, pode ocorrer choque elétrico!

2.0 inversor deve ser separado da fonte de alimentagdo através de um disjuntor (recomenda-
se utilizar um disjuntor com corrente nominal maior, que seja 0 mais proximo possivel do
dobro da corrente nominal do inversor); caso contrario, pode ocorrer incéndio!

3. Antes de conectar os fios, certifique-se de que a fonte de alimentagdo esteja desligada
(energia zero). Nao conecte os fios enquanto o inversor estiver ligado; caso contrario, podera
ocorrer choque elétrico!

4. Nunca conecte a fonte de alimentagdo de entrada aos terminais de saida (U, V, W) do
inversor. Preste atengdo as marcagdes dos terminais de fiagdo e conecte os fios corretamente!
Caso contrario, o inversor pode ser danificado e até mesmo causar um incéndio!

5. Aterre o inversor corretamente e de forma confiavel, conforme necessario; caso contrario,

pode ocorrer choque elétrico!

& Aviso

1.Conecte os terminais de saida (U, V, W) do inversor aos terminais de entrada
correspondentes (U, V, W) do motor. Uma sequéncia de fases inconsistente causard a
reversdo do motor.

2. Certifique-se de que as linhas atendam aos requisitos de compatibilidade eletromagnética
(EMC) e as normas de seguranga locais. Para didmetros de fio, consulte as recomendagdes.
Caso contrario, pode ocorrer um acidente!

3. Nunca conecte o resistor de frenagem diretamente nos terminais + ¢ — (barramento DC) do
inversor, isso pode causar danos irreversiveis e incéndio!

4. Use uma chave de fenda (Phillips) com o torque especificado para apertar os terminais do
circuito principal; caso contrario, pode ocorrer incéndio!

5.Nunca conecte capacitor de corre¢do de fator de poténcia e filtro de ruido LC/RC ao
circuito de saida.

6. Ndo conecte o interruptor eletromagnético e o contator eletromagnético ao circuito de
saida. Caso contrario, o circuito de prote¢do contra sobrecorrente do inversor sera acionado
e, em casos graves, poderdo ocorrer danos internos ao inversor.

7. Nao desmonte o cabo de conexdo dentro do inversor; caso contrario, danos internos podem
ser causados ao inversor.
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Antes de ligar:

& Perigo

1. Verifique se a tensdo de alimentagdo ¢ consistente com a tensdo nominal do inversor; caso
contrario, podem ocorrer danos ao equipamento ou incéndio.

2. Verifique se a fiagdo dos terminais de entrada de energia (R, S e T) e dos terminais de saida
(U, V e W) esta conectada corretamente;

3. Verifique se héd curto-circuito entre os circuitos periféricos conectados ao inversor e se
todas as linhas conectadas estdo apertadas; caso contrario, o inversor pode ser danificado!

& Aviso

1. O inversor ndo deve ser ligado até que esteja devidamente coberto; caso contrario, pode
ocorrer choque elétrico!

2.A fiagdo de todos os acessorios periféricos deve estar de acordo com as instrugdes deste
manual. Todos os fios devem ser conectados corretamente, de acordo com as conexdes de
circuito deste manual. Caso contrario, pode ocorrer um acidente!

Apé6s ligar:

& Perigo

1.Nunca toque no inversor € nos circuitos ao redor; caso contrario, pode ocorrer choque
elétrico!

2.Se o indicador ndo acender ou o teclado ndo exibir a mensagem apo6s a energizagao,
desligue imediatamente o interruptor de energia; apds 10 minutos, verifique se a fiagdo esta
conectada corretamente. Nao toque nos terminais R, S e T do inversor e em qualquer
terminal de energia com as maos ou com uma chave de fenda; caso contrario, pode ocorrer
choque elétrico! Apds eliminar as causas dos erros de fiagdo, entre em contato
imediatamente com nossa equipe de atendimento ao cliente.

3. Nunca toque em nenhum terminal de fiagdo do inversor apés a eletrificag@o; caso contrario,
pode ocorrer choque elétrico!

4. No desmonte nenhuma peca do inversor enquanto ele estiver ligado.

& Aviso

1.Se for necessaria a identificagdo dos paradmetros, preste aten¢do ao risco de ferimentos
causados pelo motor em rotag@o. Verifique as condi¢des de seguranca antes da identificagdo
dos parametros; caso contrario, pode ocorrer um acidente!

2.Néo altere os parametros definidos pelo fabricante do inversor sem permissdo; caso
contrdrio, o inversor podera ser danificado!

Durante a manutenciao:

_ & Perigo

1. Nunca realize reparos e manutengdo com a maquina energizada; caso contrario, podera
ocorrer choque elétrico!

2. A manutengdo do inversor deve ser realizada 10 minutos ap6s o circuito principal ser
desligado e a interface de exibigdo do teclado ser desativada; caso contrario, a carga residual
no capacitor causara danos ao corpo humano!

3. Pessoas sem treinamento profissional ndo estdo autorizadas a reparar e fazer a manutengao
do inversor; caso contrario, ferimentos pessoais ou danos ao inversor podem ser causados!
4.Apés a substitui¢do do inversor, ¢ necessario configurar e verificar os parametros. As
operagdes de conexdo e desconexdo devem ser realizadas com a alimentagdo desligada!

5. O motor sincrono pode girar para gerar eletricidade. Para manutenco e reparo do inversor,
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¢ necessario aguardar 10 minutos apds o motor parar de girar e adotar medidas de seguranca
antes de desconectar o motor ¢ 0 inversor; caso contrario, pode ocorrer choque elétrico!

Durante a operagao:

_ & Perigo

1.N3o toque no ventilador de resfriamento, no radiador e no resistor de descarga para sentir a
temperatura; caso contrario, podem ocorrer queimaduras!

2. Técnicos nao profissionais ndo devem testar sinais quando o inversor estiver em operagio;
caso contrario, podem ser causados ferimentos pessoais ou danos ao equipamento!

& Aviso

1.Evite que qualquer objeto caia dentro do inversor durante a operagdo; caso contrario, o
inversor podera ser danificado!

2. Ndo inicie ou pare o inversor ligando ou desligando o contator; caso contrario, o inversor
podera ser danificado!

Precaucdes

Inspec¢do de isolamento do motor

Ao utilizar o motor pela primeira vez, apés um longo periodo de armazenamento ou apds
inspecdo regular, seu isolamento deve ser verificado para evitar danos ao inversor causados por
falha no isolamento do enrolamento do motor. Durante a inspegdo do isolamento, o motor deve
ser desconectado do inversor. Recomenda-se o uso de um megohmetro de 500 V. A resisténcia
de isolamento medida nio deve ser inferior a 5 MQ. Consulte o fabricante em caso de duvidas.
Protecao térmica do motor

Se o motor utilizado ndo corresponder a capacidade nominal do inversor, especialmente quando
a poténcia nominal do inversor for maior que a do motor, o motor devera ser protegido
ajustando os parametros de protegdo do motor do inversor ou instalando um relé térmico antes
do motor.

Operagao acima da frequéncia da rede elétrica

Alguns inversores podem fornecer frequéncias de saida de 0,00 a 600,00 ou 0,0 a 3000,0 Hz.
Quando o motor precisar operar acima da frequéncia nominal, considere a capacidade do
dispositivo mecanico. Caso contrario, podem ocorrer danos ao equipamento ou até mesmo
acidentes com risco de vida.

Presenca de dispositivo ou capacitor dependente de tensdo aumentando o fator de
poténcia no lado da saida

O inversor emite ondas PWM. Se houver um capacitor aumentando o fator de poténcia ou um
resistor dependente de tensdo (varistor) para prote¢do contra raios no lado da saida, o inversor
podera ser submetido a sobrecorrente instantinea ¢ até mesmo a danos. Nao utilize esses
dispositivos.

Uso além da tensdo nominal

O inversor ndo deve ser utilizado além da faixa de tensdo de trabalho permitida especificada
neste manual; caso contrario, os componentes internos do inversor estardo sujeitos a danos. Se
necessario, utilize o dispositivo elevador ou redutor apropriado para a transformagéo de tensao.
Protecio contra impulsos de raios

Esta série de inversores esta equipada com um dispositivo de protegdo contra surtos de corrente
para protegdo contra raios induzidos. Em locais propensos a raios, um dispositivo de protegdo
contra raios deve ser instalado antes do inversor.

Altitude e reducio de classificacdo

Em areas com altitude superior a 1.000 m, onde a dissipagdo de calor do inversor ¢ baixa
devido a rarefacdo do ar, ¢ necessaria uma redugéo de poténcia (reducdo de 1% a cada 100 m de
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altitude, até um maximo de 3.000 m; para temperaturas ambientes acima de 50 °C, reducio de
1,5% a cada 1 °C de aumento de temperatura, at¢é um maximo de 60 °C). Entre em contato
conosco para obter aconselhamento técnico.

Precaucdes para descarte do inversor

A queima dos capacitores eletroliticos do circuito principal e da placa de circuito impresso pode
resultar em explosdo, ¢ a queima das pegas plasticas pode gerar gases toxicos. Descarte o
inversor como um tipo de residuo industrial.

Ambito de aplicagao

Este produto ndo foi projetado e fabricado como um dispositivo ou sistema de vital
importancia. Nao utilize este produto nesses casos.

Este produto ¢ fabricado sob rigoroso controle de qualidade. Caso a falha deste produto possa
causar um acidente grave ou perda, instale um dispositivo de seguranca.

Prevencio de choque elétrico

Leia atentamente todos os requisitos de seguranca! A manutengdo do inversor deve ser
realizada 10 minutos apos o circuito principal ser desligado ¢ a interface de exibi¢do do teclado
ser desativada; caso contrario, a carga residual no capacitor podera causar danos ao corpo
humano!

Anti-tombamento

O armario possui uma etiqueta antitombamento afixada. Vocé pode verificar a etiqueta ao
receber a mercadoria para verificar as condi¢des de transporte e rejeita-la caso a cor da etiqueta
tenha mudado.

Transporte

Ao selecionar o transporte do inversor em um gabinete, ¢ necessario proteger todo o gabinete
com medidas antichoque.



Manual do Usuario para o Inversor Vetorial de Alto Desempenho da Série ME760

Prefacio

Precaucdes de seguranga

Capitulo 1 — Visdo Geral

Capitulo 2 — Instala¢io

Capitulo 3 — Fiacio

12

20

Capitulo 4 — Operacdes do teclado

30

35

Capitulo 5 — Teste de Execucdo

Capitulo — 6 Solucio

42

Capitulo 7 — Manutengic

47

49

Capitulo 8 — Selecdo de Acesséri

Capitulo 9 — Tabela de Parametros

52




Manual do Usuario para o Inversor Vetorial de Alto Desempenho da Série ME760

Capitulo 1 — Visao Geral
1.1 Modelo e Especificacdo de Inversor Série ME760
Tensao nominal de alimentag@o: AC trifasica 340~460 V.
Motor aplicavel: Motor assincrono AC trifasico e motor sincrono de ima permanente.

Tens@o nominal Modelo Codigo do produto |Poténcia aplicavel | Corrente nominal
de alimentacdo Mercosul do motor (kW) de saida (A)
ME760-0R7G/1R5P-2BS  |ME7600R71R5-2BS 0,75/1,5 4,2/5,6
ME760-1R5G/2R2P-2BS |[ME7601R52R2-2BS 1,5/2,2 5,6/7,2
ME760-2R2G/3R0P-2BS |ME7602R23R0-2BS 2,2/3,0 9,4/12
ME760-4R0G/SR5P-2BS  |[ME7604R05R5-2BS 4,0/5,5 17/20
ME760-5R5G/7R5P-2BS |ME7605R57R5-2BS 5,5/1,5 25/32
fasi ME760-7R5G/9R0P-2BS |[ME7607R59R0-2BS 7,5/9,0 32/38
‘ggotj‘zjgfj‘ ME760-011G/015P-2BS _|ME760011015-2BS 11/15 45/59
ME760-015G/018P-2/2BS [ME760015018-2BS 15/18,5 60/73
ME760-018G/022P-2/2BS [ME760018022-2BS 18,5/22 75/87
ME760-022G/030P-2/2BS [ME760022030-2BS 22/30 90/106
ME760-030G/037P-2/2BS [ME760030037-2BS 30/37 110/145
ME760-037G/045P-2/2BS [ME760037045-2BS 37/45 150/169
ME760-045G/055P-2/2BS [ME760045055-2BS 45/55 176/208

Tensdo nominal Modelo Codigo do produto |Poténcia aplicavel | Corrente nominal
de alimentacéo Mercosul do motor (kW) de saida (A)
ME760-0R7G/1R5P-3BS [ME7600R71R5-3BS 0,75/1,5 2,5/4,2
ME760-1R5G/2R2P-3BS |[ME7601R52R2-3BS 1,5/2,2 4,2/5,6
ME760-2R2G/3R0P-3BS [ME7602R23R0-3BS 2,2/3,0 5,6/7,2
ME760-4R0G/SR5P-3BS  |[ME7604R05R5-3BS 4,0/5,5 9,4/12
ME760-5R5G/7R5P-3BS |[ME7605R57R5-3BS 5,5/7,5 13/17
ME760-7R5G/9R0P-3BS [ME7607R59R0-3BS 7,5/9,0 17/20
ME760-011G/015P-3BS  [ME760011015-3BS 11/15 25/32
ME760-015G/018P-3BS  [ME760015018-3BS 15/18,5 32/38
ME760-018G/022P-3BS  [ME760018022-3BS 18,5/22 38/44
ME760-022G/030P-3BS  [ME760022030-3BS 22/30 45/59
ME760-030G/037P-3/3BS [ME760030037-3BS 30/37 60/73
ME760-037G/045P-3/3BS [ME760037045-3BS 37/45 75/87
ME760-045G/055P-3/3BS [ME760045055-3BS 45/55 90/106
AC trifasi ME760-055G/075P-3/3BS [ME760055075-3BS 55/75 110/145
o acov [ME760-075G/090P-3/3BS [ME760075090-3BS 75/90 150/169
ME760-090G/110P-3S ME760090110-3S 90/110 176/208
ME760-110G/132P-3S ME760110132-3S 110/132 210/248
ME760-132G/160P-3S ME760132160-3S 132/160 253/298
ME760-160G/185P-3S ME760160185-3S 160/185 304/350
ME760-200G/220P-3S ME760200220-3S 200/220 380/410
ME760-220G/250P-3S ME760220250-3S 220/250 426/456
ME760-250G/280P-3S ME760250280-3S 250/280 465/510
ME760-280G/315P-3S ME760280315-3S 280/315 520/573
ME760-315G/355P-3S ME760315355-3S 315/355 585/640
ME760-355G/400P-3S ME760355400-3S 355/400 650/715
ME760-400G/450P-3S ME760400450-3S 400/450 725/810
ME760C-450G/500P-3S  [ME760C450500-3S 450/500 820/900
ME760C-500G/560P-3S  [ME760C500560-3S 500/560 900/1010
ME760C-560G/630P-3S  [ME760C560630-3S 560/630 1010/1140
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ME760C-630G/710P-3S  [ME760C630710-3S 630/710 1140/1280
ME760C-710-3S 1280
ME760C-800-3S 1519
Tabela 1-1 Especificag¢des técnicas do inversor da série ME760
Item Especificagio
Alimentagéio Tensao nomingl da Trifasico 340 V-10% a 460 V+ 1'0% .
fonte de energia 50-60 Hz + 5%; taxa de desequilibrio de tensdo: <3%
Tensao maxima de A tensdo maxima de saida ¢ a mesma que a tensdo de
Saida entrada.
Corrente de saida . . .
. Saida continua de 100% da corrente nominal
nominal
Saida Modelo G: 150% da corrente nominal por 60s
Sobrecarga maxima | Modelo P: 120% da corrente nominal por 60s
Atual (portadora de 2 kHz; reduza a capacidade para
portadoras acima deste nivel)
Controle V/F (VVF);
Modo de conducao | Controle vetorial sem sensor de velocidade (SVC)
Controle vetorial com sensor de velocidade (FVC)
Modo de entrada Entrada de frequéncia (velocidade), entrada de torque
Modo de controle de | Teclado, terminal de controle (controle de duas linhas e
partida e parada controle de trés linhas), comunica¢do
Faixa de Freqliencia | , 600 0011/0,0~3000,0Hz
controlada
Resolucao da entrada | Entrada digital: 0,01 Hz Entrada analdgica: 0,1% da
de frequéncia frequéncia maxima
Faixa de controle de
velocidade 1:50 (VVF), 1:200 (SVC), 1:1000 (FVC)
Precisdo da +0,5% (VVF), £0,2% (SVC), £0,02% (FVC) (rev.margo
velocidade controlada| 2026)
_ Aceleracio e | 1 (00 005/0,15~6000,05/15~60000s
Funcgdes tempo de desaceleracao
basicas de ~ N Tensdo de saida nominal 20%-~100% ajustavel,
Tensdo/frequéncia . . -
controle caracteristicas frequéncia de referenc1_a
1Hz~600Hz/3000Hz ajustavel
A s Curya de aumento de torque fixa, qualquer curva V/F
opcional
Torque de partida 150%/3Hz (VVF), 150%/0,25Hz (SVC), 180%/0Hz (FVC)
Eéi:;z?z d((i)o torque +5% torque nominal (SVC), +3% torque nominal (FVC)
Autoajuste de Quando a tensdo de entrada muda, a tensdo de saida
tensdo de saida basicamente permanece inalterada.
Limite Automatico da| A corrente de saida ¢ limitada automaticamente para
corrente de saida evitar disparos frequentes de sobrecorrente.
Frequéncia de frenagem: 0,01 até a frequéncia maxima
Frenagem DC Tempo de frenagem: 0~30S
Corrente de frenagem: 0%~150% da corrente nominal
Fonte de entrada de Comunicagdo, multivelocidade, analogico, pulso de alta
sinal velocidade, etc.
Tensdo e corrente
Fungoes de para o terminal de 10,5V +0,5V/20 mA
entrada e saida | entrada analdgica
Tensao e corrente do | 24 V/200 mA

10
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terminal de saida

Entradas digitais

7 (configuragdo padrio X1~X7) + 3 (placa de extensdo
X8~X10) entradas multifuncionais digitais de canal:
X7 pode ser usado como um terminal de entrada de

pulso de alta velocidade (F02.06 = 35/38/40); X1~X6
e X8~X10, um total de 9 terminais que podem servir
apenas como terminais de entrada digital

Comuns

Entradas analdgicas

Entrada analogica de 3 canais (configuragdo padrio All
~ AlI3) + 1 (placa de extensdo Al4):

All de 1 canal: suporta 0 ~ 10 V ou-10 ~ 10 V, opcional
para selecdo usando o codigo de fungdo F02.62;
AI2/AI3 de 2 canais: suporte 0 ~ 10 V ou 0 ~20 mA ou 4
~ 20 mA, opcional para sele¢do usando o codigo de
fungdo F02.63 ¢

F02.64 ¢ opcional;

Al4 de 1 canal: suporte 0 ~ 10 V ou-10 ~ 10 V, opcional
para selecdo usando o cddigo de funcdo F02.65

Saidas digitais

2 saidas multifuncionais de coletor aberto (padrdo
Y1/Y2) + 2 saidas multifuncionais de relé (RI1:
EA/EB/EC e R2: RA/RB/RC) + 2 (placa de extensao)
(R3: RA3/RC3 e R4: RA4/RC4) saidas multifuncionais
de relé

Corrente maxima de saida do coletor: 50 mA;
Capacidade de contato do relé 250 VCA/3 A ou 30
VDC/1 A, com EA-EC e RA-RC normalmente
abertos, EB-EC ¢ RB-RC normalmente fechados; RA3-
RC3, A4-RC4 normalmente abertos

Terminal de Saida

Terminais de saida analdgica multifuncionais de 2
canais (M1/M2) para saida de 0~10 V ou 0~20 mA ou

Analégico 4~20 mA, opcionais para selecdo usando os codigos de
funcdo F03.34 e F03.35
Tela LCD .O display LCD exibe informagdes relevantes sobre o
inversor.
Teclado As configuragdes de pardmetros do inversor podem
Copia de parametros | ser carregadas e baixadas para uma copia rapida dos
parametros.
Curto-circuito, sobrecorrente, sobretensdo, subtensdo,
Prote¢ao Fungao protetora perda de fase, sobrecarga, superaquecimento,
sobrevelocidade, perda de carga, falha externa, etc.
Aplicavel - 10°C a +50°C, reducdo de 5% a cada aumento de 1°C
ambiente acima de 40°C, 20% a 90% UR (sem condensagdo)
Caslicics Vib;ggﬁo - Menos de 0,5 g
de uso Ambiente de -40°C~+70°C
armazenamento

M¢étodo de instalagdo

Armario de controle elétrico montado na parede e no
chdo, através da parede

Nivel de prote¢ao

Padrao IP20/IP21 (remova a tampa plastica na parte
superior da caixa de plastico)

Método de resfriamento

Resfriamento de ar forcado

11
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Capitulo 2 — Instalaciao

/A Aviso

¢ Nunca instale o inversor danificado ou com algumas pecas faltando.
Caso contrario, podem ocorrer ferimentos.

2.1 Verificacio do produto

A receber o produto, confira-o na tabela abaixo.

Ttem a ser confirmado M¢étodos de confirmacao
Verifique se o produto esta de
acordo com o pedido.
Verifique se alguma peca esta Verifique a aparéncia geral para verificar se ha danos
danificada. causados no transporte.

Verifique se as pecas fixadas (por

exemplo, parafusos) estdo soltas.
Em caso de qualquer defeito, entre em contato com o agente ou com a Mercosul

Automacao.

o Placa de identificacio

(&) MERCOSUL (¢

A UTOMACGCAO

Verifique a placa de identificacdo na face lateral do inversor.

Se necessario, verifique o produto com uma chave de fenda.

MODELO:ME7604R05R5-3BS  IP20
ENTRADA:

U1: 3F 340-460V 50/60Hz 11:11.4/15.4A
SAIDA:

U2: 3F 0-U1 0-600Hz

12: 9.4/12A  4.0/5.5kW

CNPJ 15.568.388/0001-07 CAXIAS DO SUL-RS
\ PRODUZIDO NA RPC J

o Descricao do modelo do inversor

ME 760 - 4ROG/5RSP - 3

ME: Mercosul | S - STO - Safe Torque Off:
Desligamento de emergéncia

760: Modelo da série de alto desempenhio

B = Brake: Unidude de frenagem integrada

Nulo: Instalagdo cm gabincte

Sem 0B Sem unidade de frenagem

TC: Tipo de gabinete

Identificagio Tipo de motor compativel

G Modelo universal Tensdo de entrada:

P Ventiladores ¢ bombus 2 = Trifisico 220 V.

Poténcia de carga compativel 3 = Trifasico 380 V

0R7 4R0 | -+ - 018 | -+ - 6 — Trifasico 660 V
0.75kW | 4.0kW | == -e- 18 5kW | -e- -e-

2.2 Dimensoes de contorno e dimensdes de instalacio

Os inversores ME760 tém 3 tipos de aparéncia e 13 tamanhos de instala¢do, e podem ser
conectados a teclados e bandejas externos, conforme mostrado na Figura 2-1 e na Tabela 2-1.
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Figura 2-1 Dimensdes gerais do teclado e inversor da série ME760
110,6 23.7

| | @ Dimensdes da abertura para a bandeja
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(a) Aparéncia dos inversores ME760-0R7G/1R5P~022G/030P
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Tabela 2-1 Dimensdes externas e de instalagdo dos inversores ME760

Especificacdes W W1 H Hl H2 D Dl D2 d |Aparéncia
ME760-0R7G/1R5P-3B 95 82 230 [ 222 | 218 | 171 | 132 96 4.5
ME760-0R7G/1R5P-3B 95 82 230 | 222 [ 218 | 171 | 132 96 45
ME760-0R7G/1R5P-3B 95 82 230 [ 222 | 218 | 171 | 132 96 4.5
ME760-0R7G/1R5P-3B 95 82 230 | 222 [ 218 | 171 | 132 96 45
ME760-5R5G/7R5P-3B
ME760-7R5G/OROP-3B 110 95 275 | 267 | 260 | 187 | 146 | 105 [ 5.5 (b)
ME760-011G/015P-3B
ME760-015G/018P-3B
ME760-018G/022P-3B
ME760-022G/030P-3B
ME760-030G/037P3/3B
ME760-037G/045P-3/3B
ME760-045G/055P3/3B
ME760-055G/075P-3/3B
ME760-075G/090P-3/3B| 324 | 230 [ 638 | 613 | 570 | 264 [ 220 | 181 | 11,5
ME760-090G/110P-3
ME760-110G/132P-3 339 | 270 | 623 | 600 | 578 | 296 | 243 | 243 [ 11,5
ME760-132G/160P-3
ME760-160G/185P-3
ME760-200G/220P-3
ME760-220G/250P-3
ME760-250G/280P-3
ME760-280G/315P-3
ME760-315G/355P-3
ME760-355G/400P-3 660 | 443 | 1597 | 1567 | 1504 | 430 |375,5]323,5| 13
ME760-400G/450P-3

140 124 | 297 | 289 | 280 | 207 | 163 | 120 | 55

190 171 350 | 340 | 330 | 220 | 173 | 128 7

254 | 200 | 484 | 465 | 440 | 221 |180,5| 158 | 9,5

304 | 210 [ 540 | 519 | 480 | 263 | 217 | 197 | 9,5

422 | 320 | 786 | 758 | 709 | 335 | 271 [2564| 11,5 (c)

441 320 | 1025 | 989 | 942 | 357 / 285 | 11,5

560 | 450 [ 1204 |1170,5( 1100 | 400 / 333 13

ME760C-450G/500P-3
ME760C-500G/560P-3
ME760C-560G/630P-3 805 | 756 (2145 | 1945 | 1804 | 700 | 440 | 165 13 (d)
ME760C-630G/710P-3
ME760C-710-3

2.3 Requisitos e gerenciamento do local de instalacio

Local de instalagao

O local de instalagdo deve atender as seguintes condigodes:
e O local ¢ bem ventilado.
e A temperatura ambiente ¢ de -10 °C a 50 °C.
e O inversor deve estar livre de altas temperaturas e umidade (menos de 90% UR) ou de agua
da chuva e outras goticulas liquidas.
e Instale o inversor em um objeto resistente ao fogo (por exemplo, metal). Nunca o instale em
objetos inflamaveis (por exemplo, madeira).
e Sem luz solar direta.
e Nenhum gas ou liquido inflamavel ou corrosivo, poeira, poeira oleosa, fibras flutuantes ou
poeira condutiva.
e Abase de instalagdo deve ser firme e livre de vibragdes. Nao coloque obstaculos a menos de
1 metro do gabinete do inversor, para que haja espago para manutengao.
o Evite interferéncia eletromagnética e mantenha o inversor longe de fontes de interferéncia.
Medidas preventivas

15
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Tome medidas de prote¢do no inversor durante a instalagéo para evitar que fragmentos de
metal ou poeira gerados durante a perfuracdo e outros processos caiam no inversor. Remova a
protecdo apos a instalagdo.
2.4 Direcao e espaco de instalagao

Os inversores ME760 sdo equipados com ventiladores para resfriamento forgado por ar.
Para garantir bons efeitos de resfriamento ciclico, o inversor deve ser instalado na vertical e
deve haver espago suficiente entre o inversor e¢ objetos adjacentes ou defletores (paredes).

Consulte a Figura 2-2.

Figura 2-2 Diregéo e espago de instalagdo do inversor

>120mm  Convecgio

i D LEs >
= T
] ]
S50 , |Ra %
0S0— }
>50 mm — >50 mm )
I ~
Esdill
| )}
SI=P ]
‘, mmqtom 1 i
>120 mm

2.5 Remocio e instalagdo do painel

A fiacao do circuito principal, circuito de controle e placa de expanséo para a série ME760
requer a remoc¢do da parte superior tampa. Quando a fiagdo estiver concluida, instale os dutos de
fiagdo e a tampa superior na ordem inversa da remogao.

(1) Remocéo do painel ME760 OR7G/1R5P~022G/030P
Figura 2-3 ME760 Diagrama de remogao do painel 0R7G/1R5P~022G/030P

i

Pressione

(3) Quando uma placa de expansdo ¢

[O) 1ma ferramen = . . .
- gj;lre;o:e: osL “ (@ Pressione os clipes laterais usada, a tampa superior pode ser
parafusos que fixam a pare f?"}m Cpuxcd Emp removida apds os parafusos que a fixam
tampa inferior inferior inclinada para fora serem removidos ¢ o teclado ser
desconcetado da porta de acesso a rede
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(2) Remogdo do painel ME760 030G/037P~400G/450P
Figura 2-4 ME760 Diagrama de remogao do painel 030G/037P~400G/450P

¢ =7

e

@) Use uma 1ep'amenta para_ @) Gire o lado direito do painel @ Gire o painel e ele podera ser
remover os parafusos nas laterais com a mdo para abri-lo girado finalmente em cerea de 1107
superior ¢ inferior do painel

2.6 Instalaciio através da parede

ME760 0R7G/1R5P~160G/185P permite instalagdo através da parede, o que pode dissipar
70% do calor total gerado para fora do dispositivo (gabinete), de modo a reduzir o acimulo de
calor. Além disso, a instalacdo através da parede também pode evitar a entrada de aparas de
madeira, restos de papel, poeira, p6 de metal e outros detritos no inversor e melhorar
confiabilidade do inversor. O suporte para instalagdo na parede esta disponivel como peca
opcional para compra. Caso necessite, contate-nos.

Figura 2-5 Instalag@o através da parede

oo Dissipagdo de
Dissipagio de pag

X calor externa
calor interna
—

! .
= ‘entilador

Duto de ar
/ independente

Fornecimento de ar | Fornecimento de ar
interno externo
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Tabela 2-2 Numero de parafusos e dimensao de abertura para ME760 OR7G/1R5P~160G/185P
instalacdo na parede

Suporte Instalagao dos
. . ~ Tamanho da abertura
Modelo de conversor de frequéncia instalacao Parafusos na
(G0
parafusos parede

ME760-0R7G/1R5P~4R0G/5R5P-3B 2xM4 6xM6 235 mm x 100 mm
ME760-5R5G/7R5P~7R5G/9R0P-3B 2xM4 6xM6 280 mm x 115 mm
ME760-011G/015P~015G/018P-3B 2xM4 6xM6 300 mm x 145 mm
ME760-018G/022P~022G/030P-3B 4xM4 6xM6 355 mm x 195 mm
ME760-030G/037P~037G/045P-3/3B 14xM5 6xM8 500 mm x 265 mm
ME760-045G/055P~055G/075P-3/3B 14xM5 6xM8 550 mm x 320 mm
ME760-075G/090P-3/3B 14xM5 6xM10 645 mm x 340 mm
ME760-090G/110P~110G/132P-3 14xM5 6xM10 630 mm x 350 mm
ME760-132G/160P~160G/185P-3 13xM6 6xM10 715 mm x 440 mm

Figura 2-6 Diagrama de instalaco através da parede do ME760-0R7G/1R5P~022G/030P

7

Parafusos de
instalagdo do
suporte

Suporte de
instalagdo através da
parede

Parafusos de
instalagdo através da
parede

o

Figura 2-7 Diagrama de instalagdo através da parede do ME760-030G/037P~110G/132P

£ Paratusos de instatagao do
% suporte

]

Paralusos deinstalagao
& avaves da parede
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Figura 2-8 Diagrama de instalagdo através da parede do ME760-132G/160P~160G/185P

Suporte de insLalaga0
através da parede

<¥
- ,\ “*_Parafusos deinstalagao
" ¥ ‘ através da parede

*_ Parafusos deinstalagdo
através da parede
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Capitulo 3 - Fiacao
3.1 Conexdao de Dispositivo Periférico

A conexdo padrio entre o inversor da série ME760 e os dispositivos periféricos ¢ mostrada
na Figura 3-1.

Figura 3.1 Conex@o do inversor e dispositivos periféricos

REDE ELETRICA @

Disjuntor ou disjuntor ,,
com relé de fuga terra &,

Contator

FILTRO DE ENTRADA
CONTRARUIDO

INVERSOR ME760

FILTRO DE SAIDA
CONTRARUIDO |

REATOR AC DE SAIDA @
MOTOR TRIFASICO .c

ATERRAMENTO
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3.2 Fiacdo do Terminal do Circuito Principal

3.2.1 Fiacio do Terminal do Circuito Principal
Figura 3-2 Diagrama esquematico do layout do terminal do circuito principal

-
E

DEC-Bus.
\ P

B\

POWER MOTOR i
v
)

@;-) @
(a) Terminal do circuito principal de 0,75-22
kW
@{ ?[‘ o[‘ follo o o o
T + = U v W
ojlefel el el (9l e
(o] [ (o] (o] (o] 5 o &)
BIS|T || 4+]= ‘ Ul V]| W
POWER DC-Bu | MOTOR
D (1]

(c) Terminal do circuito principal de 90-110 kW

LE)
e

I 0 1
m (5 (7

=]

o)
c|@

@
o

(e) Terminal de poténcia principal 250-400 kW

[=] o =] o [e] o [=] o =]
ooooootoﬁo 0
el el G lIveal el Neal| el el el
R[S TPEA{%\:‘U v|w|@
POWER BRK  DCBUS MOTOR O

(b) Terminal do circuito principal de 30-75 kW
(a série -3 ndo tem terminal PB)

(d) Terminal do circuito principal de 132-220 kW

— 5]

00
==l e oo

-

(d) Terminal de poténcia principal 450-560 kW

21



Manual do Usuario para o Inversor Vetorial de Alto Desempenho da Série ME760

Conforme mostrado na Figura 3-3, a fiagdo de inversores de 0,75~22kW pode ser
conduzida com a porta no protetor de cabo removido no caso de um cabo de grande porte.

Figura 3-3 Protetor de cabo

= 2

—x

¥ Parte removivel

3.2.2 Fungdes dos terminais do circuito principal
Tabela 3-1 Fungdes dos terminais do circuito principal

Eti - =
thue.t 24 Descrigdo da fungdo
terminal
RS.T Terminal de entrada de energia CA, conectado a fonte de alimentagdo AC
> trifasica.
U, V,W Terminal de saida AC do inversor, conectado ao motor AC trifésico.
Terminais positivo e negativo do barramento DC interno, conectados a
®e unidade de frenagem externa.
Terminal do resistor de frenagem, com uma extremidade do resistor de
@,PB 5 .
frenagem conectada 4 (@ outra e o extremidade ao PB.
D Terminal de aterramento, conectado a terra.

O diagrama de fiacdo padrio do circuito principal do inversor da série ME760 é
mostrado na Figura 3-4.

Figura 3-4 Fiagdo padrdo do circuito principal
Resistor de frenagem

Resistor de frenagem (opcional)
T (opcional) fl Resistor de frenagem
r< © © ‘g—g' (opcional)
| & FB S ‘s ® 6 o

|

i (%) R u X /—""—"“’—‘l‘ R Ue
@é‘”‘”“_é s Vvie Q) »Q{—n—;# s Vo—— \’@
\Jum_é T w

|
|
|
|

|
|
L 1 L ]

e ME760-0R7G/1R5P-3B~ME760-075G/090P-3B ME760-030G/037P-3~ME760C-560G/630P-3

3.2.3 Fiacio do lado de entrada do circuito principal
Medidas contra interferéncia

O principio de funcionamento do inversor determina que ele causara interferéncia externa.
Configure os dispositivos periféricos do inversor conforme mostrado na Figura 3-1. Instale o
filtro e o inversor na mesma chapa de ago e proteja-os.
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Proteja o inversor e seus periféricos com caixas de ago para reduzir interferéncias
externas. Consulte a Figura 3-5 para os requisitos de fiagdo. Para medidas mais detalhadas para
reduzir interferéncias externas, consulte o0 Manual do Usuario do ME760.

Figura 3-5 Medidas para reducdo de interferéncia externa

g "u. o f.
MCCB e ‘(“u‘\ﬂ 9& e Tubo metalico

oA F”“:‘) de || Tnversor
ruido

M| ||

Filtro de

Dimensdes do cabo e do parafuso do circuito principal

Para especificagdes de tamanho de cabo e parafuso de terminal, consulte o manual do
usuario do ME760.

Instalag@o e fiagdo do resistor de frenagem e da unidade de frenagem

Para frenagem dindmica durante a operagdo, ¢ necessario selecionar um resistor de
frenagem e uma unidade de frenagem seguindo o Capitulo 8.

Para inversores com unidade de frenagem integrada, conecte o resistor de frenagem entre
o terminal (+) do inversor e o terminal PB. Para inversores sem unidade de frenagem integrada,
conecte os terminais (+ ¢ -) da unidade de frenagem aos terminais (+ ¢ -) do barramento DC do
inversor, e o resistor de frenagem aos terminais PB+ e PB- da unidade de frenagem. Consulte o
manual do usuario da unidade de frenagem BR100 para obter mais informagdes.

3.3 Fiacao do terminal do circuito de controle

3.3.1 Composi¢ao do terminal do circuito de controle
O layout dos terminais do circuito de controle ¢ mostrado na Figura 3-6.

Figura 3-6 Layout dos terminais do circuito de controle

J7 J8 24VIH1 | H2| X1 | X2 | X3 | X4 | X5 | X7 COMGND| Al1 [ A2 | 10V EA | EB |EC

N A A A\ A\ A A\ A A A A A || %l%

OO’OOOOOOOOOOOO [e)[e)[e)

ON

OFF A AANAAAA A A A A AAA Y4\\%\%
.,USH..‘ olofo[o|o|o|olo[o[o[o[o[o0] o[o[o
-J13_ PE |24V | PLCICOM 24V [YCMICOM Y1 | Y2 |M1| M2 [GNO A1 | A2 RA [ RB |RC
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3.3.2 Funcoes e fiacdo dos terminais do circuito de controle
As fungdes dos terminais do circuito de controle sdo mostradas na tabela abaixo.

terminal

Categoria T:;nullr;al Nome do terminal Descrigdo da fungdo do terminal
10V- + Fonte de alimentacdo |Fornece alimentagdo de +10,5+0,5V  para
Terra de 10V dispositivos externos. Corrente maxima de saida:
20mA.
Fornece alimentagdo de +24 V  para
dispositivos externos. Geralmente ¢ usado
AV COM + Fonte de alimentacio [€O™O fonte de alimentagdo para terminais de
de 24 V entrada e saida digitais e também para
dispositivos externos. Corrente maxima de saida:
200 mA.
Multifuncional Entrega com conexdo padrdo de 24 V
Fonte auxiliar entrada comum Quando uma fonte de alimentagdo externa
PLC terminal aciona o terminal de entrada digital, ¢
necessario desconectar o terminal de 24 V e
conectar a fonte de alimentagdo externa
STO — LIGADO AO 24 V através de contato
NF.
H1 Ao bater contato de emergéncia abre o circuito,
desliga o inversor .
H1 e H2 trabalham em redundancia.
STO — LIGADO AO 24 V através de contato
NF
[H2 Ao bater contato de emergéncia abre o circuito,
desliga o inversor.
H1 e H2 trabalham em redundéncia.
- Faixa de tensdo de entrada: DC -10~10V/0~10V,
Entrada analdgica . ~
All-Terra terminal 1 opcional para sele¢do
ermina usando o cddigo de funcdo F02.62
Entre}d'fi A Entrada analogica Faixa de entrada: DC 0~10V/0~20mA/4~20mA;
analogica ~Terra terminal 2 AI2 pode ser selecionado usando o codigo de
AD-Terra Entrada analogica func;'ﬁo' F02.63; A~I3 pode ser selecionado usando
terminal 3 o codigo de fungao F02.64
X1-COM MulFl-ﬁmctlon input
terminal 1
X2-COM Mult'l—ﬁmctlon input
terminal 2
X3-COM Multi-function input Isolamento do optoacoplador, compativel com
terminal 3 entrada bipolar NPN e PNP
.. Multi-function input Impedancia de entrada: 4kQ
Entrada digital | X4-COM terminal 4 Faixa de tensdo de entrada: 9~30V
X5-COM Mult}-funCtlQn input
terminal 5
X6-COM Mult'l—ﬁmctlon input
terminal 6
X7-COM High-speed pulse input [Além de ser usado como um terminal de entrada

multifuncional, ele também pode ser usado
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como um terminal de entrada de pulso de alta
velocidade; frequéncia maxima de resposta: 100
kHz, tensdo de entrada: 12-30 V,
impedéancia de entrada: 2 Ko
Faixa de saida: DC 0~10V/0~20mA/4~20mA;
MIl- Saida analogica M1 pode ser selecionado usando o codigo de
Saida Terra terminal 1 fungdo F03.34; M2 pode ser selecionado pelo
. codigo de fungdo F03.35
HEGRED . . Faixa de saida: DC 0~10V/0~20mA/4~20mA,
M2- Saida analégica . ~ 1
Terra terminal 2 op01(3na1 para sele¢do usando o codigo de
funcdo F03.35
Isolamento do optoacoplador, saida aberta do
Y1- Terminal de saida coletor Tensao
YCM coletor aberto maxima de saida: DC30V, Corrente de saida:
Saida S0mA
. - Isolamento do optoacoplador, saida aberta do
multifungao = s Pl
Pulso de alta velocidade coletor Tensag maxima de saida: DC30V
Y2- COM terminal de saida Corrente maxima de saida: 50mA
Como uma saida de pulso de alta velocidade, a
frequéncia maxima de saida ¢: 100 kHz
R1: EA-EC: Normalmente aberto EB-EC: Normalmente
, ., |EA-EB-CE B , . fechado
Saida de relé R2: Saida de relé terminal RA-RC: Normalmente aberto RB-RC: Normalmente
RA-RB-RC fechado
c . LA+ RS-485 terminal de terminal positivo do sinal diferencial 485
OUICacao - comunicagdo terminal negativo do sinal diferencial 485
Protegio PE — Terra At-erramento de Usafio para ate‘rramento da camada de blindagem da
blindagem fiagdo do terminal

3.4 Fiacdo do terminal de entrada analogico

3.4.1 Ligacao dos terminais AIl, AI2 e AI3 com sinal de tensdo analégico:

Quando a entrada do sinal de tensdo analdgico ¢ selecionada para o terminal All e o
codigo de fungdo é definido como F02.62 (0/3), a entrada correspondente é (0~10V/-10~10V).

Quando a entrada do sinal de tensdo analdgico ¢ selecionada para o terminal AI2 e o
codigo de fungdo é definido como F02.63 (0), a entrada correspondente ¢ (0~10V).

Quando a entrada do sinal de tens@o analdgico ¢ selecionada para o terminal AI3 e o
codigo de fungao ¢ definido como F02.64 (0), a entrada correspondente ¢ (0~10V).

Quando o sinal de entrada de tensdo analogica ¢ alimentado por uma fonte de alimentagao
externa, a fiagao de All, AI2 e AI3 ¢ realizada conforme mostrado na Figura (a) a seguir.

Quando o sinal de entrada de tensdo analdgica é um potenciometro, a fiacdo dos terminais
All, Al2 e AI3 ¢é conforme mostrado na Figura (b).

EMre0 T EM760
Al/AIZ/ALS =
AI/AI2/AT3
Aterramento proximo da 0/-10V PE
extremidade do cabo
blindadn
(@ (b)
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3.4.2 Ligacdo dos terminais AI2 e AI3 com entrada de sinal de corrente analégico:
Quando a entrada do sinal de corrente analdgico ¢ selecionada para os terminais Al2 e
Al3, e o codigo de fungdo ¢é definido como F02.63 (1/2) e F02.64 (1/2)

TAY
o Inversor
4-20 mA
O
0-20 mA \ }
© v

Aterramento proximo da extremidade

do cabo blindado

Fiacdo do terminal de entrada multifuncional

O terminal de entrada multifuncional do inversor ME760 possui um circuito retificador de
ponte completa. O terminal PLC ¢ um terminal comum de X1 a X7, através do qual a corrente
pode ser direta (modo NPN) ou reversa (modo PNP).

Assim, a conexdo externa dos terminais X1 a X7 ¢ flexivel. A fiacdo tipica ¢ mostrada na
Figura 3-7.

A utilizagdo de fonte de alimentagdo interna (+24 Vpc) no modo NPN B. Utilizagdo de
fonte de alimentag@o interna (+24 Vpc) no modo PNP.

Figura 3-7 Diagrama de fiagdo dos terminais de entrada multifuncionais

-
L ©
|
9
L ©
I
L

N
(c) Uso de fonte de alimentagdo externa no modo NPN (d) Uso de fo-nte de alimentagdo externa no
modo PNP

Observacdo: Quando uma fonte de alimentagdo externa for usada, remova o jump entre a
fonte de alimentagdo de 24 V e o terminal PLC.

Fiacao de terminais de saida multifuncionais

Os terminais de saida multifuncionais Y1 e Y2 podem ser alimentados pela fonte de
alimentacdo interna de 24 V do inversor ou por uma fonte de alimentagdo externa, conforme
mostrado na Figura 3-8.
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Figura 3-8 Fiagdo de terminais de saida multifuncionais

UV v ﬁ
T o ‘ T >S5 e
Tnversor = Inversor .,
YL(Y2) | Y1Y2)
2 @

Y

Relay

S
Relay () ne

YUM{COM),

[YOM (COM},

(b) Uso de fonte de alimentagdo externa

(a) Uso de fonte de alimentagdo interna

Nota: O conjunto de fios do relé deve incluir diodos antiparalelos. Os componentes do circuito
de absor¢@o devem ser instalados proximo a ambas as extremidades do relé ou da bobina do
contator.

Fiacio dos terminais de saida analégicos

Os terminais de saida analdgica (M1 e M2) podem ser conectados com medidores
analogicos externos para representar multiplas grandezas fisicas, que sdo opcionais para sele¢ao
usando F03.34 ou F03.35.

Cabeamento de 485 terminais de comunicac¢io

Os terminais de comunicagdo A+ e A- sdo as interfaces de comunicagdo RS485 do
inversor. O controle online do host (inversor PC ou PLC) e do inversor ¢ realizado por meio da
conexdo ¢ comunicagdo com o host. As conexdes dos adaptadores RS485 ¢ RS485/RS232 ao
inversor ME760 sdo mostradas nas Figuras 3-9, 3-10 ¢ 3-11.

e Conexao direta do terminal RS485 de um tnico inversor ao host para comunicagio:

Figura 3-9 Fiacao do terminal de comunicagdo de um tinico inversor

Tnterfa
cede
comuni
cacho
RS8S
du host

terminal +

terminal -

e Conexao dos terminais RS485 de varios inversores ao host para comunicagao:

Figura 3-10 Fiagdo dos terminais de comunicagdo de varios inversores
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Interface de
comunicagio
RS485 do host

el temmainal (;N1)

A+ A- GND Al

OFF H

Inversor  S1

A+t A- GND

OFF EI

Inversor  S1

A- GND

OFF EI

Inversor  S1

A+  A- GND

ONEI

Inversor  S1

Diagrama de fiacio padrao do circuito de controle

Figura 3-11 Diagrama de fiagdo padrdo do circuito de controle

Resistor de frenagem
=

Mccs MC
————-
Fonte de ,{/ : ’lv \
i cd I 1 —— A
ifasi ! ! i terramento
trifisica = | ol Y T3 Inversor
e Aterramento
Quando do a uma ali & azica de 220 V,
conecte quaisquer dois terminais entre L1, L2 e L3
Operagdo IR X1 R1
Frente reverzo - X2 Contato de saida de relé
Termina] | de velocidade 30 Vpe 10 mA ou mais, 1 A ou menos
| 250 V¢ 10 mA ou mais, 3 A ou menos
Terminal de entrada | Tennina! 2 de velocidade - A
5 2 multisesmento R2
multifungio I HreyTa wonne H X4
multissegmento
‘Entrada de pulso de 2it2 X5
velocidade 100kHz _— X7 3 2
] Saida de pulsos de alta velocidade e
saida coletor aberto multifungdo
com :
10U/ Saida do coletor aberto multifungdo
10 V/20 mA +10V Y1
1k-5kQ ;
=5 -10~10 V
Pot tr Al YCMO
de ajuste de 0~10 V/0~20mA
AE A2
frequéncia
GND M1
M2
24V
GND!
STO: Dezlizamento
Seguro de Torque 485
&~
H1 Q A- comunicagio
Status de H2 1
seguranga 1
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3.4.3 Fiacdo de extensio do teclado

1
2)

3)

A porta do teclado externo ¢ uma porta RJ45, com um cabo de rede comum (conexdo de
plugue de acordo com EIA/ TIA568B) usado como linha de extensao.

Conecte a porta RJ45 do teclado a porta RJ45 na placa de montagem do teclado usando
um cabo de rede.

O cabo de extensdo do teclado ndo deve ter mais de 30 m de comprimento. Quando o cabo
CatSE for usado em ambientes eletromagnéticos de ruido, um cabo de extensdo de até 50
m pode ser adquirido da empresa.
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Capitulo 4 — Operacdes do teclado
4.1 Funcdes do teclado

Estrutura do teclado LCD
Os inversores ME760 podem ter dois tipos de painéis de controle:

teclado LED e teclado LCD. ‘
O teclado LED consiste em um visor LCD, nove teclas de

operagdo e dois indicadores de status.

Os usuarios podem realizar a configuragdo de parametros,
monitoramento de status e partida/parada do inversor por meio do
teclado.

4.2 Operagao do teclado LCD

O menu do teclado LCD ¢ dividido em:
e Nivel 0: monitoramento
Nivel 1: selecdo do modo de menu
Nivel 2: sele¢do do pardmetro
Nivel 3: parametro detalhado (ou contetido do pardmetro) do menor para o maior.
Os niveis do menu sdo representados por niimeros no texto subsequente deste manual.
A sele¢do do modo de menu tem 6 opgdes:
Modo de menu completo : exibe todos os parametros ;
Modo definido pelo usudrio: exibe apenas parametros do grupo de usuarios F11;
Modo ndo padrio: exibe apenas os pardmetros que diferem das configura¢des padrao;
Consulta de falha: permite que o usuario visualize os trés ultimos registros de falhas
salvos;
Modo guia: permite definir pardmetros relacionados aos pardmetros do motor para
operagdo de autoaprendizagem;
Configuragdo do sistema: permite definir o brilho, o tempo de luz de fundo, o idioma e a
visualizag¢@o da versdo do software.
Ao ligar o teclado, ele exibe o menu de nivel 1, ou seja, a interface de monitoramento
(monitor principal).

Na interface de monitoramento (monitor principal), pressione a tecla ESQUERDA ﬂ para

alternar o pardmetro exibido na segunda linha e pressione a tecla DIREITA M para alternar o
parametro exibido na terceira linha;

os parametros para alternar sdo definidos usando F12.33-F12.37; no menu de nivel 1,
pressione a tecla ESC para voltar ao nivel 0.

No menu de nivel 0, use a tecla ESQUERDA n e a tecla DIREITA u ara selecionar um
modo de menu diferente. No menu de nivel 0, pressione a tecla ESC para retornar a
interface principal de monitoramento do menu de nivel 1.

O procedimento para selegdo do modo de menu é mostrado na figura abaixo.
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KYP SPD 0.00Hz KYP SPD 0.00Hz
All Menu Mode

Output Freq 0.00Hz| H=ie

Output Current 0.00A [/ E g Eo;

set Freq 0.00Hz| oy | M i o

Esc o oK p ESC E

sC < oK > ESC
<N
] KYP___SPD

KYP  SPD 0.00Hz 0.00Hz
System Settings

Output Freq 0.00Hz
Set Freq 0.00Hz

Output Current 0.00A O ¢‘
Output Voltage 0.00V D )

DC bus Voltage 0.00V

User-Defined Fault System
DI Terminal 000 00 000 000 000 Mode Query Settings
DO Terminal 00O
ESC <« Positioning:F18.00 P> ESC ESC 4 oK > ESC

Modo de menu completo

No modo de menu completo, pressione a tecla ENTER m Em para entrar no menu
Nivel 2 e selecionar qualquer parametro.

Em seguida, pressione a tecla ENTER m, para entrar no menu Nivel 3 e visualizar ou
modificar o valor do pardmetro. Exceto para uns poucos especiais, 0s parametros necessarios
para usuarios em geral podem ser modificados.

Em todos os modos de menu, o usudrio precisa pressionar a tecla ENTER m para salvar
modificagdes de parametros.

No menu Nivel 3, pressione a tecla ESC para abandonar modificagdes de
parametros: se o valor do pardmetro for igual ao valor ndo modificado, saia diretamente do
menu Nivel 3 e volte ao menu Nivel 2; caso contrario, o valor ndo modificado sera restaurado e
exibido, e o usuario pode pressionar a tecla ESC para sair do menu do Nivel 3 e volte ao
menu do Nivel 2.

Funcdo de posicionamento rapido: O modo de menu completo exibe todos os grupos de
parametros e o posicionamento rapido pode facilitar as OEgées. Para localizar um parametro,

basta defini-lo para exibigdo e pressionar a tecla ENTER para exibir o valor do pardmetro.

O processo de alteragdo do valor do pardametro F03.02 para 10, a partir do status inicial, ao
ligar o aparelho no modo de menu completo, ¢ mostrado na figura a seguir. No menu de nivel 2,
o numero de grupos de pardmetros pode ser conhecido através da indicagdo de progresso do
parametro. Conforme mostrado na figura a seguir, 02/36 significa que o grupo F03 consiste em
36 parametros, e o cursor esta atualmente localizado em F03.02.
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F00.00:Not Used

. o } s0e® “ oo
F00.01:Control Mode Motor 1

F00.02:Command Source Options

LN
| Positioning:F00. EO | ’l Positioning:F00. @

ESC
Positioning:F03.EO Posntlomng:F03.E0 |
ES >N 4 B

F00.03:Terminal Mode Options.

F00.04:Main Freq Options

ESC |« Positioning:F00.00

KYP___SPD 0.00Hz [x<v¢—spD 0.00Hz
F03.02:R1 Output Function F03.02:
0:_No Output
F03.03:R2 Output Function cur:
AN
F03.04:D0 Function Y3 (EC) P _
F03.05:Output Signal Type [ 0:
F03.06:POS/Neg Logic of DO ESC Scope: 073
Esc  Positioning:F03 .02p» 02/36 ESC Esc < OK » ESC
B-ru| | B
4
KYP___SPD 0.00Hz KYP___SPD 0.00Hz
- Output Function F03.02:R1 Output Function
10: Lower Limit Freq Reach
F03.03:R2 Output Function cur
.04: i ra
F03.04:D0 Function Y3 (EC) 2 Q
£03.05:Output Slgnallvoe 10:Lower Limit Freq Reach
F03.06:POS/Neg Logic of DO Scope: 0~73
Esc -« Positioning:F03 .02p>  02/36 ESC Esc K] oK » ESC

Para detalhes sobre outros modos, consulte o Manual do Usuario

4.3 Copia de parametros

Para facilitar a configuragdo de parametros entre inversores que utilizam os mesmos
parametros, o teclado possui fungdes de upload e download de parametros. Quando o codigo de

fungdo F12.03 ¢ definido como 1 e ENTER ¢ pressionado para confirmagao, os parametros
relacionados ao inversor serdo carregados no teclado; apos o upload o teclado mostra o
progresso; quando o upload estiver concluido, o valor do codigo de fungdo mudara
automaticamente para 0. O teclado, com o upload concluido, pode ser inserido em outro
inversor que precise usar os mesmos parametros. Uma vez inserido o teclado, vocé pode alterar
o valor do codigo de fungdo F12.03 para 2 e baixar os parametros para o inversor. Se vocé
definir o valor do codigo de fungdo para 3, os pardmetros do motor serdo baixados, além dos
parametros normais. Apés o download, o teclado mostrara o progresso. Da mesma forma, apds
a conclusdo do download dos pardmetros, o valor do codigo de fungdo mudara automaticamente
para 0.
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KYP SPD 0.00Hz KYP SPD 0.00Hz
F12.03:Parameter Copy

Uploading Parameter
Cur: Please Wait® @ @

— 0 100
[ ]
I

1:Upload Parameter to Keypad

Scope: 0~3
ESC ESC ESC ESC
KYP SPD 0.00Hz KYP SPD 0.00Hz

F12.03:Parameter Co
Y Downloading Parameter

Cur: Please Wait @ @ @

s (0] 100
2:Download Pare:'leter _:

Scope: 0~3

ESC ESC ESC ESC

Deve-se notar particularmente que:

1) Nao utilize o teclado para download de pardmetros antes de realizar o upload de
parametros, pois parametros desconhecidos no teclado sem o upload de parametros podem
causar falha no inversor, alterando os parametros existentes no inversor. Se um teclado for
utilizado para download de pardmetros sem o upload de pardmetros, serd exibida a
mensagem "nenhum pardmetro no teclado", indicando que o download de pardmetros ndo
foi bem-sucedido; pressione ECS para sair; execute o upload novamente antes de realizar
o download.

2) Para download de parametros para um inversor com uma versdo diferente do software
CPUS, o teclado solicitard se deseja continuar baixando independentemente da versdo
diferente; neste momento, ¢ necessario deixar claro se o download de pardmetros ¢é
%mitido entre as duas versodes diferentes. Em caso afirmativo, pressione a tecla ENTER

para executar o download; caso contrario, pressione ESC para cancelar a operacdo
atual. Esteja ciente de que o upload e o download de pardmetros entre dois inversores com
parametros incompativeis sdo provaveis causar falha de operagdo dos inversores.

4.4 Executar/Parar
Apos definir os parametros, pressione tecla RUN e a tecla STOP para parar o

inversor. A tecla MK pode ser definida como estacionamento livre ou como parada da
operagdo do inversor, alterando o codigo de fungdo F12.00 para 5.
Quando o cédigo de funcdo F01.34 ¢ definido para o modo de autoaprendizagem

correspondente, é necessario pressionar RUN para que o inversor possa entrar no status
de identificagdo do pardmetro correspondente; apds a identificagdo do parametro, ele mostrara
"TUNE"; quando a identificag@o for concluida, ele retornara a exibi¢do original e o codigo de
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fungdo F01.34. Apds a identificagdo do pardmetro de rotagdo pelo inversor, o motor pode girar;

N sTop

em emergéncias, o usuario pode pressionar STO para cancelar a identificagéo.
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Capitulo 5 — Teste de Execucio
5.1 Processo de parametriza¢io do inversor

Figura 5-1 Fluxograma de parametriza¢do do inversor

Instale o inversor ¢ o cartdo PG seguindo as instrugdes do Capitulo 2 ¢ Capitulo 3 ¢
conclua a fiagdo

l

Antes de ligar a alimentago elétrica. verifique a seguranga ¢ a fiagio quanto a corregio
(52)

l

Apos ligar a fonte de alimentagio. verifique sc o status csta correto (5.3)

!

Insira os parametros da placa de identificagdo do motor ¢ os parimetros do encoder:
exceute a identificagdo dos parametros (5.7)

Defina a macro do aplicativo conforme necessirio ou defina os pardmetros do processo
com base no equipamento

Meétodo de

F00.01

F00.01=0 F00.01=1 F00.01=2

Controle efinir Controle vetorial de malha
parametros relacionados ao aberta: definir parimetros
grupo FOS relacionados ao grupo FO6

Ajuste vetorial de malha
techada (5. 8)

. . .

Controle o funcionamento sem carga através do teclado e conlirme a exatidao do sentido de
rotagdo do motor ¢ da agdo mecanica do sistema.

A 4

Altere F00.02 para a fonte de do descjada, exceute a ¢do sem carga ¢ confirme a agdo
mecanica normal do sistema.

4
Exccute a inspegdo de funcionamento em carga ¢ verifique se o funcionamento atende aos
requisitos relevantes.

35



Manual do Usuario para o Inversor Vetorial de Alto Desempenho da Série ME760

5.2 Confirmacgio antes de ligar
Confirme os seguintes itens antes de ligar a fonte de alimentacao:

Item a ser confirmado

Conteudo de confirmagao

Fiagdo de energia
confirmagao

Verifique se a tensdo de entrada é consistente com a tensdo do
inversor.

Confirme se o disjuntor foi conectado ao circuito de
alimentagd0 e se os cabos de alimentacdo estdo conectados
corretamente aos terminais de entrada (R, S, T) do inversor.

Certifique-se de que o inversor e o motor estejam devidamente
aterrados.

Fia¢do do motor
confirmagao

Confirme se o motor estd conectado corretamente aos
terminais de saida (U, V, W) do inversor e se a fiagdo do motor
estd segura.

Confirmagao da
unidade de frenagem
e resistor de
frenagem

Certifique-se de que o resistor de frenagem e a unidade de
frenagem estejam conectados corretamente (use o resistor de
frenagem dindmica, se necessario, durante a operagao).

Confirmagdo da
fiagdo do terminal de
controle

Verifique se os terminais de controle do inversor estdo
conectados corretamente e de forma confidvel a outros
controles.

Confirmagao de status
do terminal de controle

Certifique-se de que o circuito do terminal de controle do
inversor esteja desconectado para evitar operagdo ao ligar.

Verifique a fiagdo do
cartdo PG e do encoder

Quando o controle de malha fechada é necessario, ¢ necessario
verificar a fiagdo do cartdo PG e do encoder para corre¢do e
confiabilidade

Carga mecanica
confirmagio

Confirme se a maquina estd em estado sem carga e livre de
perigos durante aoperagdo.

5.3 Confirmacao do status do inversor apos a inicializagao
Apds a alimentagdo elétrica ser ligada, o painel de controle (teclado) do inversor exibe as
seguintes informagdes no status normal.

Status Mostrar Observagio
Durante normal A frequéncia de saida é 0 A configuragdo digital OHz é exibida
operacao por padrao.
O codigo de protecdo € exibido no
st /ot Codigo de protecdao em status de prote(;éq.
formato de caractere ou Exx |Consulte as medidas de prote¢do no
Capitulo 6.

5.4 Precaucdes para configuracio de macro do aplicativo

F16.00 ¢ uma op¢do de macro para aplicagdo industrial. Selecione a macro de acordo com
a aplicagdo especifica e pressione a tecla Enter para restaurar automaticamente as configuragdes

padrao.

Observacgdo: selecione primeiro a macro do aplicativo ¢ depois defina os pardmetros do

processo.

5.5 Controle de partida e parada
F00.02=0: controle do teclado
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O arranque e a paragem do inversor sdo controlados pelas teclas RUN e STOP do teclado.
Em caso de ndo protecdo de viagem, pressione a tecla RUN para entrar no status de execugéo.
Se o indicador LED de faixa acima da tecla RUN estiver fixo LIGADO, indica que o inversor esta
em funcionamento. Se piscar, significa que o inversor esta desacelerando para parar.
F00.02=1: controle de terminal

A partida e a parada do inversor sdo controladas pelos terminais de controle de partida e
parada definidos pelo codigo de funcdo F02.00 a F02.06. O controle do terminal depende de
F00.03.
F00.02=2: controle de comunica¢io

A partida e a parada do inversor sdo controladas pelo host através da porta de
comunicagdo RS485.
F04.00=0: partida direta

O inversor ¢ iniciado na frequéncia de partida, seguindo a frenagem DC (nio adequado
quando F04.04=0) e pré-excitagdo (ndo adequado quando F04.07=0). A frequéncia inicial
mudara para a frequéncia definida apds a reteng@o tempo.
F04.00=1: iniciar com rastreamento de velocidade

O inversor ¢ iniciado suavemente na frequéncia de rotacdo atual do motor, seguindo o
rastreamento de velocidade.
F04.19=0: desaceleragdo para parar

O motor desacelera até parar de acordo com o tempo de desacelera¢do definido no
sistema.
F04.19=1: parada livre

Quando houver um comando de parada valido, o inversor interromperd a saida
imediatamente e o motor funcionara livremente para parar. O tempo de parada depende da inércia
do motor e da carga.

Fungao codigo Codlgﬁsi;é’ungao Descrigao do parametro clf,?ftléi‘t’o Atributo

0: terminal RUN (em execugdo) e F/R
(frente/reverso)

Opcoes de 1: terminal RUN (avangar) e F/R (reverso)

F00.03 terminal modo  |2: terminal RUN (avangar), Xi (parar) e 0 -

de controle F/R (reverso)
3: terminal RUN (em execugdo), Xi
(parar) e F/R (frente/ré)

Terminal RUN: O terminal Xi esta definido como “1: terminal RUN”

Terminal F/R: O terminal Xi esta definido como “2: diregdo de execugdo F/R”

O controle de terminal pode ser dividido em dois tipos: controle de dois fios e
controle de trés fios.

Controle de dois fios:

F00.03=0: o terminal RUN esta habilitado e o terminal F/R controla a execu¢do para
frente/para reverso.

O terminal RUN ¢ ativado/desativado para controlar a partida e parada do inversor; o
terminal F/R é ativado/desativado para controlar o avango/reverso. O diagrama logico é mostrado na
Figura 5-2 (b);

F00.03=1: o terminal RUN controla o avanco e o terminal F/R esta no modo reverso.

Habilitar/Desabilitar o terminal RUN para controlar o avango e a parada do inversor, € o
terminal F/R para controlar a marcha ré e a parada. Quando os terminais RUN e F/R sdo
habilitados simultaneamente, o inversor serd parado. Quando o modo de desaceleracdo para
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parar ¢ selecionado, a ldgica de funcionamento para frente/ré ¢ como mostrado na Figura 5-2

().

Figura 5-2 Controle de dois fios
y

RUN —I—‘—
Executar
—_— F/R w
! |
—— D Fatl
Frente/Reverso I‘;cqué'r;cia f\ ! .
IC salda T
£ \_/ Tempo

(a) Diagrama de fiag@o do controle de dois fios (b) F04.09=0, F00.03=0, execute a logica
(F00.03=0) direta/reversa

Frente RUN LJ——J_
—] g P
Reverso Frequéncia de :/—\ i E /_\: 3

24V
Inversor RUN

F/R

24V
RUN

F/R

Inversor

saida

COM

of premmsmens

(c) Diagrama de fiagdo do controle de dois fios (d) F04.19=0, F00.03=1, execute a logica para
(F00.03=1) frente/reverso

Controle de trés fios

F00.03=2: o terminal RUN controla o avan¢o, o terminal Xi é para parada e o
terminal F/R esta no status reverso.

O terminal RUN estd normalmente ligado para operagdo em avango, e o terminal F/R esta
normalmente ligado para operagdo em reverso, com bordas de pulso validas. O terminal Xi esta
normalmente fechado para parada, com o nivel véalido. Quando o inversor estiver em operagao,
pressione Xi para para-lo. Quando o modo de estacionamento for F04.19=0, a ldgica de
desacelerag@o para parada é mostrada na Figura 5-3 (b). Xi é o terminal entre X1~X7 definido
por F02.00~F02.06 para "controle de operagdo e parada de trés linhas";

Observacdo: X7 ¢ uma entrada de pulso de alta velocidade; a frequéncia suportada é 200
kHz.

F00.03=3: o terminal RUN é para execucio, Xi para parada e F/R para controle de
avango/reverso.

O terminal RUN esta normalmente ligado para operagéo, com a borda de pulso valida, F/R
para comutagdo para frente/reverso (frente no estado desligado e reverso no estado ligado), e Xi
estd normalmente desligado para parada, com o nivel valido. No caso de desaceleracdo para
parada (F04.19=0), o diagrama l6gico ¢ mostrado na Figura 5-3(d).
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(a) Diagrama de fiagdo do controle de trés fios

24V

RUN
I sor
NVersor F/R

(F00.03=2)

(c) Diagrama de fiag@o do controle de trés fios

RU
Inversor

24V

(F00.03=3)

Figura 5-3 Controle de trés fios

A
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F/R

Frenwe

Xi ||
£

Estacionado Frequéncia de

saida

frente/reverso
RUN ||
Operagdo F/R —3—\

I
T
1
1
1
|
!
T
1
)
1
i
!

Tempo

I
Frente/Reverso . ! !
| |
— Xi| o
T T
Estacionado fi--
I

Frequéncia de

(b) F04.19=0, F00.03=2: 16gica de execugdo para

saida

frente/reverso

5.6 Parametros comuns do processo do inversor

Tempo

(d) F04.19=0, F00.03=3: 16gica de execugdo para

Fl,,mgao a9 c?dlgo e Descrigao do pardmetro Unidade B Atributo
codigo fungdo contexto
0: Controle V/F (VVF)
Modo de controle de |1: Controle vetorial sem sensor de
F00.01 |acionamento do velocidade (SVC) 0 -
motor 1 2: Controle vetorial do sensor de
velocidade (FVC)
0: configuragdo de frequéncia digital
F00.07
1: All
2: A2
3:AI3
Opgdes de principal 4: Al4 (placa de expansao) 0 )
fonte de frequéncia A |5: entrada de pulso de alta frequéncia (X7) 6:
configuragao percentual da comunicagdo de
F00.04 AR
frequéncia principal
7: Configuragao direta da comunicagdo de
frequéncia principal
8: configuracdo do potencidmetro digital
F00.07 | Freduéneia digital 1 ) e 4 frequéncia méxima F00.16 Hz | 000 | e
contexto
F00.14 | Tempo de aceleragdo 1/0,00~650,00 (F15,13=0) s 15h00 .
F00.15 | Lempo de 0,00~650,00 (F15,13=0) s 15000 |
desaceleragdo 1
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F00.16 |Frequéncia méxima | 1,00~600,00 Hz 50,00 -
F00.18 leltf: de frequéncia leltf de. frec!ue.:nma inferior F00.19 até Hy 50,00 N
superior frequéncia maxima F00.16
F00.19 lel'te de frequéncia |0,00 até o limite de frequéncia superior Hz 0,00 N
inferior F00.18
F00.21 |Controle reverso 0: Pennl‘tlr Vmarcha a frente/ré 1: Proibir 0 )
marcha a ré

Observagdo: Os parametros comuns do processo também podem incluir as configuragdes de
fun¢@o dos terminais de entrada e saida. Consulte os Grupos F02 e F03 na tabela de fungdes.

5.7 Identificacdo dos parametros do motor

Para melhor desempenho do controle, os parametros do motor devem ser identificados.

Meétodo de identificagdo Aplicativo Efeito de identificagdo

F01.34=1
Autoaprendizagem estatica de . N

P . & Ela ¢ aplicada onde o motor e a carga ndo podem
motor assincrono . .
FO134=11 ser separados facilmente e a autoaprendizagem Em geral

i . . rotativa ndo ¢ permitida.
Autoaprendizagem estatica do
motor sincrono
F01.34=2 L
. . Cenarios em que o motor e a carga podem ser
Autoaprendizagem rotativa de .
. facilmente separados e o controle em malha aberta
motor assincrono \ - .
FO1.34=12 ¢ adotado. Antes da operagdo, o eixo do motor Bom
) . . deve ser separado da carga. O motor sob carga ndo
Autoaprendizagem rotativa de . .
i deve ser colocado em autoaprendizagem rotativa.

motor sincrono
F01.34=3
Autoaprendizagem de Controle em malha fechada; cenarios em que o
motor assincrono motor e a carga podem ser facilmente separados e
encoder o controle em malha fechada é adotado. (Para um Otimo
F01.34=13 motor sincrono com encoder, € necessaria a
autoaprendizagem do autoaprendizagem do encoder)
encoder do motor sincrono

autoidentificagdo ndo podera ser realizada corretamente.
Etapas de identificaciio de parametros

completamente separados no estado desligado.

Antes da autoidentificagdo, certifique-se de que o motor esteja parado; caso contrario, a

Quando o motor e a carga podem ser separados, a carga mecanica e o motor devem ser

Apos a inicializagdo, defina a fonte de comando do inversor para controle de teclado

(F00.02=0).
e Insira os pardmetros da placa de identificagdo do motor corretamente.
Motor Pardmetro correspondente
Motor 1 F01.00 Tipo de motor F01.01 Poténcia nominal do motor elétrico
(O motor 2 [F01.02 Tensdo nominal do motor F01.03 Corrente nominal do motor
correAsponde F01.04 Frequéncia nominal do motor F01.05 Velocidade nominal
apardmetros
dOF%Z‘;po F01.06 Conexdo do enrolamento do motor
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e Para o motor assincrono:

Defina F01.34=1 para confirmagdo e pressione a tecla RUN. O inversor iniciard a
autoidentificacdo estatica de o motor.

Defina F01.34=2, confirme e pressione a tecla RUN. O inversor iniciard a
autoidentificagdo da rotagdo do motor.

Defina F01.34=3, confirme e pressione a tecla RUN. O inversor iniciard a
autoidentificagdo do motor e do encoder.
e Para o motor sincrono:

Defina F01.34=11, confirme e pressione a tecla RUN. O inversor iniciard a
autoidentifica¢do do motor.

Defina F01.34=12, confirme e pressione a tecla RUN. O inversor iniciard a
autoidentifica¢do da rotacdo do motor.

Defina F01.34=13, confirme e pressione a tecla RUN. O inversor iniciard a
autoidentifica¢do do motor e do encoder.
e A autoidentificagdo do motor leva cerca de dois minutos. Em seguida, o sistema retornara
ao estado inicial de inicializagdo a partir da interface de "ajuste".
e Se varios motores forem usados em paralelo, a poténcia nominal e a corrente nominal de
entrada dos motores devem ser a soma da poténcia e da corrente desses motores.
e Se dois motores forem usados alternadamente, os pardmetros do motor 2 no grupo F14
precisam ser definidos separadamente e identificados com base em F14.34.

5.8 Procedimentos de ajuste vetorial em malha fechada

e Defina a fonte de comando do inversor para controle de teclado ¢ a fonte de frequéncia
principal para frequéncia digital F00.07 (5,00 Hz); defina a tecla multifuncional F12.00 MK
para opg¢do: 3 (Comutacdo para frente/reverso); modo de controle de acionamento do motor
F00.01: 0 (VVF).

e Pressione "RUN" no teclado para executar o inversor; verifique F18.02 (frequéncia de
feedback PG) - ela deve oscilar em torno de 5,00 Hz apos a estabilizagdo; em seguida, pressione
MK para fazer o inversor operar em sentido inverso e, apos a estabilizacdo, a frequéncia de
feedback deve oscilar em torno de -5,00 Hz. Em seguida, defina F00.07 para 10,00 Hz, 25,00
Hz e 50,00 Hz sucessivamente (certifique-se de que seja seguro e tecnologicamente permitido!).
Repita as operagdes acima. Se tudo correr bem, significa que a placa PG e o encoder estao
conectados e configurados corretamente.

e Se a diregdo de rotagdo do motor for oposta a diregdo real, troque a conexdo de qualquer par
de linhas do motor; se a dire¢do da frequéncia de feedback do encoder for oposta a diregéo real
(F18.02 e F18.01 sdo opostas na diregdo), troque a conexdo da fiagdo das fases A e B no cartdao
PG; se o valor da frequéncia de feedback estiver incorreto, verifique a contagem da linha do
encoder FO1.25.

5.9 Tratamento de anormalidades

Direcio de rotagio anormal do motor

e Verifique se o valor do pardmetro F00.03 estd definido corretamente. O diagrama logico ¢é
mostrado na Figura 5-2 e Figura 5.3.

e Verifique se a fiagdo do motor esta correta.

e Procure suporte técnico.

Autoaprendizagem anormal do encoder

e Verifique se a contagem das linhas de fiagdo do motor esté correta.

e Verifique todos os cartdes PG do encoder para correspondéncia correta.
e Verifique se a fiacdo do encoder do motor esta correta.

e Procure suporte técnico.
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Capitulo — 6 Solucao
Conteudo de protecio
Quando ocorrer qualquer anormalidade no inversor, o display do teclado digital mostrara
a anormalidade correspondente codigo de protecdo e parametros, o relé de protegdo e o terminal
de saida de protegdo funcionardo e o inversor funcionard interromper a saida. Em caso de
protecdo, o motor parara de girar normalmente ou desacelerara até parar.
Os conteudos e solugdes de protegdo do inversor da série ME760 sdo mostrados na Tabela

6-1.
Tabela 6-1 Contetdo e solugdes de protecdo do inversor da séric ME760
Cp(;gtggaie Tipo de prote¢ao Causa de protegao Solugdo de protegao
|, Curto-circuito interfasico 1. Verifique se ha curto-circuitos na
L 2. Curto-circuito do resistor fiagdo. . L
EO01 Curto-circuito de frenagem externo 2. Investigue a causa e reinicie o
protecdo 30 m()gdulo inverso.r osta inversor apos implementar as solu¢des
dani ficado correspondentes.
) 3. Procure suporte técnico.
l. A aceleragdo e o
tempo de desaceleragdo sdo
muito curtos.
2. No modo de acionamento
V/F, a configuragdo da curva | 1. Aumente o tempo de aceleracdo e
V/F néo é razoavel. desaceleragao.
3. O motor esta funcionando |2. Defina razoavelmente a curva V/F.
durante a inicializagdo. 3. Habilite o rastreamento de
Instantineo 4. O motor utilizado esta velocidade ou inicie a frenagem DC.
E02 sobrecorrente além da capacidade do 4. Utilize o motor ou inversor
inversor ou a carga ¢ muito apropriado.
pesada. 5. Identifique os pardmetros do motor.
5. Os parametros do motor 6. Verifique se ha curto-circuitos na
ndo sdo adequados e precisam |fiagdo.
ser identificados. 7. Procure suporte técnico.
6. As fases no lado de saida
do inversor estdo em curto-
circuito.
7. O inversor esta danificado.
E04 Curso estével O mesmo que E02 O mesmo que E02
sobrecorrente
}. O_tempo de desaceleragdo I Aumente o tempo de
¢ muito curto e o motor tem desaceleraciio
muita energia regenerada. oragao. ~ .
2. A unidade de frenagem ou 2. Verifique a ﬁag_;ao da unidade de
résis tor de frenacem forma frenagem e do resistor de frenagem.
e ito Ao 3. Utilize uma unidade de
3 A unidade de fr.ena em ou frenagem/resistor de frenagem
E05 Sobretensdo o e adequado.
o resistor de frenagem nédo ~ . ~
correspondem. 4. Redu;a a tensdo de alimentagdo
4. A tensdo de alimentagdo para a faixa espemﬁcadg.
eété muito alta 5. Para o modelo da unidade de
50 consumo. de encreia da frenagem integrada, defina F15.30
ﬁenagem a fungdo néoge sth como 1 e habilite o consumo de energia
desabilitada. na frenagem.
E06 Subtensdo 1. A fonte de alimentacdo de | 1. Verifique a fonte de alimentacdo de
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entrada esta sujeita a perda de
fase.

2. Os terminais da fonte de
alimentagao de entrada estdo
soltos.

3. A tensdo da fonte de
alimentagdo de entrada cai
muito.

4. Os contatos do interruptor
da fonte de alimentagdo de
entrada estdo envelhecendo.

entrada e a fiagdo.

2. Aperte os parafusos dos terminais
de entrada.

3. Verifique o disjuntor de ar ¢ o
contator.

1. A alimentacdo de entrada

1. Verifique a fonte de alimentacgdo de
entrada.
2. Verifique a fiagdo da fonte de

EO7 Perda de fase de  |estd sujeita a per_da de fa~se. alimentagdo de entrada.
entrada 2. A fonte de alimentacdo de . . .
. . 3. Verifique se o terminal esta solto
entrada oscila muito. ~
4. Use um regulador de tensdo no lado
de entrada.
1. Verifique a conex3o entre o
L . inversor ¢ 0 motor.
Perda de fase de 1. Os terminais de saida U, V 2. Verifique se o terminal de saida
E08 . e W apresentam perdas de .
saida fase esta solto.
’ 3. Verifique se o enrolamento do
motor esta desconectado.
4. O tempo de aceleragdo e
desaceleragdo ¢ muito curto. N
. 1. Aumente o tempo de aceleragdo e
5. No modo de acionamento desaceleragio
V/I?’.O gjuste da curva V/F 2. Ajuste adequadamente a curva V/F.
esta inadequado. o : ,
Sobrecarga do P 3. Utilize um inversor compativel com
E09 . 6. A carga esta muito pesada.
1mversor 7. O tempo de frenagem é a carga.
- P . & 4. Reduza o tempo e a intensidade de
muito longo, a intensidade de ~ I
A . frenagem. Nao habilite a frenagem DC
frenagem ¢é muito alta ou a repetidamente
frenagem DC est4 habilitada P ’
repetidamente.
1. A temperatura ambiente .1' O ambiente de operagao do
. . inversor deve atender as
esta muito alta. . <
Superaquecimento | 2. O inversor estd com especificagdes.
E10 . T . 2. Melhore a ventilacdo e verifique se
do inversor ventilagdo insuficiente. N . .
. o duto de ar nao esta obstruido.
3. Falha do ventilador de . .
. ~ 3. Substitua o ventilador de
refrigeragdo - =
refrigeragéo.
Conflito na . S 1. Verifique se os pardmetros
~ 1. Ha um conflito l6gico nas <
Ell configuragdo de ~ A configurados estdo coerentes antes do
N configuragdes dos pardmetros. . <
parametros acionamento da protegdo.
1. A temperatura medida pelo
sensor de temperatura do 1. Verifique se o limite de protecdo
motor esta acima do valor térmica do motor estd adequado.
El2 Superaquecimento |configurado. 2. Verifique se o sensor esta
do motor 2. O sensor de temperatura desconectado.
do motor esta desconectado. 3. Melhore a dissipagdo de calor do
3. Temperatura ambiente motor.
excessiva.
1. O tempo de aceleragdo e 1. Aumente o tempo de aceleragao e
Sobrecarga do 4 - <
E13 desacelerag@o é muito curto. desaceleragao.

motor

2. No modo de acionamento

2. Ajuste adequadamente a curva V/F.
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V/F, o ajuste da curva V/F
esta inadequado.
3. A carga estd muito pesada.

3. Utilize um motor compativel com a
carga.

1. O terminal de protegdo do

E14 Protegdo externa |dispositivo externo foi 1. Verifique o dispositivo externo.
acionado.
1. Interferéncia causando .
. ~ 1. Pressione a tecla STOP para
erros de leitura e gravag@o na
~ . resetar e tentar novamente.
Protegdo de memoria. A .
b JUT 2. Para parametros que precisem ser
El5 memoria do 2. A memoria interna do A
. ; 1 alterados com frequéncia (por
inversor inversor € lida e gravada - A .
. exemplo, ajuste de frequéncia), apds
repetidamente, causando < >
5 2 a depuragdo configure F10.56 = 11.
danos a memoria.
1. O tempo limite de 1. F10.03 ¢ definido como 0,0 no
comunicagdo estd habilitado  [sistema de comunicagdo descontinua.
El6 Erro de esta habilitado no sistema de |2. Ajuste o tempo limite de
comunicagio comunicagdo descontinua. comunicagdo em F10.03.
2. A comunicagdo esta 3. Verifique se o cabo de
desconectada. comunicagio estd desconectado.
i;zza(li? do 1. O sensor de temperatura
El7 do inversor esta desconectado | 1. Acione o suporte técnico.
temperatura do L
. ou em curto-circuito.
inversor
Relé de})artldya I A fiagdo ﬁcg solta. . 1. Verifique a fiagdo do inversor.
E18 suave ndo esta 2. Falha do relé de partida - -
. 2. Acione o suporte técnico.
acionado suave.
Erro do circuito de| 1. O circuito de detecgdo da
E19 detecgdo de placa de poténcia ou da placa | 1. Acione o suporte técnico.
corrente de controle esta danificado.
1. O tempo de desaceleragdo | 1. Aumente o tempo de desacelerac@o.
~ ¢ muito curto. 2. Verifique o freio dindmico.
Protecao contra A . - .
E20 estol 2. Erro na frenagem dinamica | 3. Verifique se o motor nio esta
durante a desaceleragdo. impedido de parar por estar sendo
3. A carga esta muito pesada. |acionado por outra carga.
1. O feedback do PID é maior 1. Verifique se a linha de feedback esta
e . desconectada.
que o limite superior (F09.24) - .
~ . 2. Verifique se o sensor esta
Desconexao do ou menor que o limite .
E21 . . funcionando de forma anormal.
feedback PID inferior (F09.25), - ~
; 3. Ajuste o valor de detecgdo de
dependendo do tipo do ~
desconexao do feedback para um
sensor de feedback. .
nivel adequado.
1. Verifique a conexao do cartdo PG e
5 . do encoder.
1. O encoder ndo estd 2. Verifique se o cartdo PG esta
conectado corretamente. oo
2 O cartio PG niio esté inserido corretamente.
- 3. Verifique o tipo de cartdo PG
instalada corretamente. -
E22 Falha do encoder ~ . ~ _ |selecionado.
3. O cartdo PG selecionado nio .
¢ compativel 4. Substitua o encoder.
- 5. Adote medidas de compatibilidade
4. Encoder danificado. o
i . eletromagnética (por exemplo, uso de
5. Ha interferéncia no local. e ,
anel magnético) no cabo de saida do
inversor.
.. | 1. Interferéncia causando 1. Pressione a tecla STOP para resetar e
Falha da memoria . N
E23 erros de leitura e gravag@o na |tentar novamente.

do teclado

memoria.

2. Contate o suporte técnico.
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2. A memoria esta
danificada.

1. A tecla STOP foi
pressionada durante o
autoajuste de parametros.

2. O terminal externo
interrompeu o
funcionamento (FRS = ON)
durante o autoajuste de

1. Pressione a tecla STOP para
reiniciar.

2. Nao opere o terminal externo
durante o autoajuste de parametros.

E24 Erro de autoajuste A 3. Verifique a conexdo entre o inversor
pardmetros.
N . € 0 motor.
3. O motor ndo esta
4. Desacople da carga o motor usado
conectado. : .
. . no autoajuste rotativo.
4. No autoajuste rotativo, o B
~ . 5. Verifique o motor.
motor nao foi desacoplado da
carga.
5. Falha no motor.
1. O cartdo PG nao esta
conectado
2. O namero de linhas do 1. Conecte a placa PG ou altere para
encoder (FO1.25) ndo esta controle V/F.
~ configurado corretamente. 2. Configure o numero de linhas do
Protegdo contra A . ~
3. A sequéncia de fases A B |encoder conforme as instru¢des do
excesso de .-
E25 . (F01.27) esta incorreta. encoder.
velocidade do . -
4. Carga excessiva 3. Inverta a ligacéo das fases A e B do
motor .
resultando em velocidade do |encoder.
motor maior do que a 4. Reduza a carga ou substitua por um
velocidade definida no inversor e motor de maior poténcia.
inversor, ou rotagdo reversa
do motor.
1. O motor ndo esta
conectafio ou nao ¢ 1. Verifique a fiagdo e utilize o motor
compativel com a carga. .
~ apropriado.
Protegdo contra 2. Ocorreu perda de carga. . .
E26 N 2. Verifique o equipamento.
perda de carga 3. Os parametros da . . ~ .
roteglio por perda de carga 3. Ajuste o nivel de detec¢do em vazio
pr L F07.22 e o tempo de detecgdo F07.23.
ndo estdo ajustados
adequadamente.
Tempo acumu lado 1. O tempo de manutengdo 1. Entre em contato com o revendedor
E27 de energizagio . - o
L do inversor expirou. para obter suporte técnico.
atingido
Tempo acumu lado 1. O tempo de manutengao 1. Entre em contato com o revendedor
E28 de energizagao . . L
L do inversor expirou. para obter suporte técnico.
atingido
. Quando o sinal externo ¢ | 1. Se a desconexdo ocorrer na partida,
detectado, o terminal de sinal |reduza o feedforward inicial e o ganho
externo ¢ fechado. de feedforward da partida suave.
E43 Protegdo de corte | 2. Durante a detecgdo 2. Se ocorrer oscilagdo e desconexao
de material automatica, o feedback de durante a operagdo, ajuste a componente
tensdo esta acima do limite proporcional P.
superior ou abaixo do limite | 3. Verifique se a causa ¢ mau contato
inferior. na conexao do sensor.
1. O tempo valido do 1. Verifique se o sensor pode operar
terminal de detecgdo de normalmente.
E44 Protegdo de fiacdo |fiacdo ¢ muito longo. 2. Verifique se o terminal consegue

2. O tempo invalido do
terminal de detecc¢do de

identificar corretamente as condigdes de
abertura e fechamento.
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fiagdo ¢ muito longo.

Sobrepressdao em

1. A pressao de retorno
(feedback) na aplicagdo de

1. Verifique se o sensor esta em
condi¢@o anormal.

ES7 rede de oleodutos |abastecimento de dgua esta 2 \{er_lﬁque 5eo terminal de entrada
. analogica esta normal.
muito alta. . . -
3. Verifique o dispositivo externo.
I A saida esté em curto 1. Verifique se a capa d0~cab0 §e saida
. . ou a carcaga do motor estdo danificadas.
Saida em curto circuito com o terra. . ol
N N 2. Identifique a causa e reinicie o
E76 circuito com o 2. O encoder do motor nao ; A . ~
. inversor apos aplicar as corregdes
terra esta conectado de forma
correta correspondentes.
) 3. Contate o suporte técnico.
1. Foi fi .
oi configurada uma 1. Verifique se o valor de PPR do
contagem PPR do encoder .
ES] Falha na contagem incorreta encoder esta correto.
de PPR do encoder py . . | 2. Verifique se a fiagdo do encoder do
2. O moédulo do inversor esta .
; motor esta correta.
danificado.
~ 1. F00.01 esta ajustado para | 1. Quando o controle em malha
C30 Nenhum cartao PG 2, porém ndo ha cartdo PG fechada for utilizado, insira o cartdo PG
detectado . .
inserido. do encoder correspondente.
Duas placas 1. Duas placas
P absolutamente idénticas 1. Verifique se foi inserido uma placa
C31 absolutamente . .
Ca foram inseridas nos slots de |errada.
idénticas 5
cartdo
1. Duas placas do mesmo
Duas placas do tipo for~am inseridas nos slots 1. Verifique se foi inserido uma placa
C32 de cartdes (por exemplo,

mesmo tipo

ambas sdo placas PG ou de
comunicagdo).

errada.
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Capitulo 7 — Manutencio

Manutengio diaria do inversor

Devido ao ambiente de operacdo, ao envelhecimento dos componentes internos e a outros
fatores, o inversor pode apresentar diversas falhas. Portanto, ele deve receber manutengdo
regular durante o armazenamento e o uso.
e Antes de usar, verifique se as condigdes externas do inversor estdo intactas e se os parafusos
estdo apertados apds o transporte.
e Durante a operagdo normal do inversor, limpe a poeira regularmente ¢ verifique se os
parafusos estdo apertados.
e Se o inversor nio for utilizado por um longo periodo, é recomendavel liga-lo (de preferéncia
por 30 minutos) uma vez a cada seis meses durante o armazenamento, para evitar falhas nos
componentes eletronicos.
e O inversor ndo deve ser utilizado em locais expostos & umidade, vibragdo, sujeira oleosa e
poeira condutiva. Quando o inversor precisar operar em tais locais, ele deve ser instalado em
um gabinete elétrico ou cabine com medidas de protecao.
e Verifique os seguintes itens durante a operagdo normal do inversor:
Verifique se ha ruidos anormais, vibragdo ¢ aquecimento anormal no motor.
Verifique se a temperatura ambiente esta muito alta.
Verifique se a corrente de saida esta normal.
Verifique se o ventilador de resfriamento do inversor funciona corretamente.

Dependendo da utilizagdo, o usudrio precisa verificar o inversor regularmente para
climinar falhas e riscos a seguranca. Para a inspegdo, ¢ necessario desligar a fonte de
alimentagdo; ndo realize a inspegdo até decorridos 10 minutos ap6s o LED do teclado apagar. O
contetdo da verificagdo ¢ mostrado na Tabela 7-1.

Tabela 7-1 Contetido da inspecao regular

Verificar item Verificar contetido Solucdo
Terminal do circuito i fu %o sol Aperte os parafusos com uma chave de
principal Verifique se os parafusos estdo soltos. fonda.
Dissipador de calor e
ventilacdo Verifique se ha poeira, corpos Purgue-os com ar comprimido seco
PCB (circuito impresso | estranhos e entupimentos. (pressdo: 4-6 kg/cm?2).
quadro)
Verifique se ha ruidos e vibragoes
Ven.tlladO{ de anormats. . Substituir o ventilador de refrigeracao
refrigeracdo Verifique se o tempo de funcionamento
acumulado ¢é de até 20.000 horas.
Capacitor eletrolitico Zgglfligsle se hd mudancas de cor, odor Substitua o capacitor eletrolitico.

Para que o inversor funcione corretamente por um longo periodo, a manutengdo e a
substitui¢do regulares devem ser realizadas com base na vida 1til de seus componentes internos.
A vida util dos componentes do inversor varia de acordo com o ambiente ¢ as condigdes de
operagao.

Tabela 7-2 Intervalos de substituicdo de componentes do inversor

Componente Intervalo de substituicdo padrio (ano)
Ventilador de refrigeragdo 2-3 anos
Capacitor eletrolitico 4-5 anos

As condi¢des operacionais para substituicdo dos componentes do inversor listadas na
tabela acima sdo as seguintes:
Temperatura ambiente: 40°C
Fator de carga: menos de 80%.
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Tempo de operagdo: menos de 12 horas por dia.
Instrucdes para garantia do inversor

Nossa empresa fornecera servigos de garantia para o inversor nos seguintes casos.

A garantia aplica-se apenas ao corpo do inversor. A garantia cobre falhas e danos ao
inversor dentro de doze meses de operacdo. Qualquer falha ou dano fora do periodo de garantia
podera ser reparado pela empresa a um custo adequado. Falhas ou danos ao inversor ndo sdo
cobertos pela garantia durante o periodo de garantia de um ano em qualquer um dos seguintes
casos:

e O inversor for danificado devido a ndo observancia das instrugdes deste manual durante a
operagao;

e O inversor esta danificado devido a inundagéo, incéndio, tensdo anormal, etc.;

e O inversor esta danificado devido a fiagdo incorreta;

e O inversor estd danificado devido a modificagdo nao autorizada.

e A garantia ndo cobre danos causados ao inversor por condi¢des ambientais severas,
especialmente por exposi¢do a poeira condutiva, névoa salina, gas corrosivo, condensacio,
sujeira oleosa e vibragdo obvia.

Os custos de servigos relevantes sdo calculados com base no valor real, e os principios do
contrato separado prevalecerao.
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8.1 Resistor de Frenagem

Quando o desempenho de frenagem ndo atende aos requisitos do cliente, é necessario
conectar uma unidade de frenagem externa e um resistor de frenagem para realizar a liberacdo

oportuna de energia.

Capitulo 8 — Seleciio de Acessorios

A poténcia do resistor de frenagem pode ser calculada pela seguinte formula:
Poténcia do resistir Pb = poténcia do inversor P x frequéncia de frenagem D

D - Frequéncia de frenagem. Este ¢ um valor estimado, dependendo das condigdes de carga
Em circunstancias normais, D € o seguinte:
D = 10% sob cargas normais
D =5% para cargas de frenagem ocasionais
D=10% a 15% para elevadores
D =5% a 20% para centrifugas

D = 10% a 20% para maquinas de kowtow de campos petroliferos
D = 50% a 60% para desenrolamento e enrolamento. Deve ser calculado com base nos
indicadores de projeto do sistema.

D =50% a 60% para equipamentos de elevagdo com altura de descida superior a 100m

A poténcia e a resisténcia recomendadas para o resistor de frenagem do inversor da série
ME760 sdo apresentadas na tabela abaixo. A poténcia recomendada do resistor ¢ calculada com
base na taxa de frenagem (10% a 20%). E apenas para referéncia. Se o inversor for utilizado em
caso de aceleracdo/desaceleragdo frequente ou frenagem continua, a poténcia do resistor de
frenagem precisa ser aumentada. O usuario pode alterar o valor de acordo com as condigdes de
carga, mas dentro da faixa especificada.

Modelo do inversor Motor Resisténcia | Poténcia do resistor | Cabo (mm?) conectado ao
(kW) Q) (W) resistor
ME760-0R7G/1R5P-3B 0,75/1,5 >360 >200 1
ME760-1R5G/2R2P-3B 1,522 >180 >400 1,5
ME760-2R2R/3R0P-3B 2,2/3,0 >180 >400 1,5
ME760-4R0G/5R5P-3B 4/5,5 >90 >800 2,5
ME760-5R5G/7R5P-3B 5,5/1,5 >60 >1000 4
ME760-7R5G/9R0P-3B 7,5/9,0 >60 >1000 4
ME760-011G/015P-3B 15/11 >30 >2000 6
ME760-015G/018P-3B 15/18 >30 >2000 6
ME760-018G/022P-3B 18,5/22 >30 >2000 6
ME760-022G/030P-3B 22/30 >15 >4000 6
ME760-030G/037P-3B 30/37 >15 >4000 6
ME760-037G/045P-3B 37/45 >10 >6000 6
ME760-045G/055P-3B 45/55 >10 >6000 6
ME760-055G/075P-3B 55/75 >7,5 >8000 6
ME760-075G/090P-3B 75/90 >6 >8000 6

Os fios listados acima referem-se aos fios de saida de um unico resistor. Se os resistores
forem conectados em paralelo, o barramento deve ser ampliado de acordo. A tensdo de suporte
dos fios deve ser de 300 VAC ou superior para o modelo monofasico e de 450 VAC ou superior
para o modelo trifasico. Os cabos devem ser resistentes a 105 °C.

8.2 Unidade de frenagem

Inversores ME760 de 22 kW ou mais e sem unidades de frenagem integradas precisam ser
equipados opcionalmente com nossas unidades de frenagem BR100 (faixa de poténcia: 45-315
kW). Os modelos de nossas unidades de frenagem sao os seguintes.
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Modelo e Aplicacio Resisténcia | Corrente média de | Corrente de pico | Poténcia aplicavel
especificagdo plicag minima (Q) | frenagem I, (A) Tnax-(A) do inversor (kW)
BR100-045 10 45 75 18.5~45
BR100-160 | Frenagem por 6 75 150 55~160
BR100-200 | dissipacdo de 5 100 200 160~200
BR100-315 |energia 3 120 300 185~315
BR100-400 3 200 400 315~400

Observacdo: Quando o BR100 trabalha com a resisténcia minima, a unidade de frenagem pode
trabalhar continuamente na frequéncia de frenagem D=33%.
No caso de D>33%, o sistema de frenagem funcionaria de forma intermitente. Caso
contrario, pode ocorrer um superaquecimento. ocorrera uma falha de protecao.

8.2.1 Selecao de fios de conexao
Como todas as unidades de frenagem e resistores de frenagem trabalham em alta tensdo

>400 VDC) e no modo descontinuo, selecione fios apropriados.

Especificagio e Corrente média de Corrente de pico de Segdo transversal (mm?) do
modelo frenagem I, (A) frenagem Imax.(A) cabo com condutor de cobre

BR100-045 45 75 10

BR100-160 75 150 16

BR100-200 100 200 25

BR100-315 120 300 25

BR100-400 200 400 35

Cabos flexiveis possuem maior flexibilidade. Como os cabos podem estar em contato com
dispositivos de alta temperatura, recomenda-se o uso de cabos flexiveis com niicleo de cobre e
resistentes ao calor ou cabos retardantes de chama. A unidade de frenagem deve estar o mais
proximo possivel do inversor e do resistor de frenagem, com uma distdncia maxima de,
preferencialmente, 2 m. Caso contrario, os cabos do lado CC devem ser trancados e utilizados
com anéis magnéticos para reduzir a radiagdo e a indutancia.

8.3 Cartao opcional

Cartio de expansio de E/S

Especificagao e
modelo

Observagio Fungdo do terminal

Entrada de sinal digital multifuncional de 3 canais: X8~X10
Saida de relé de 2 canais: a fungdo de R3 ¢ definida usando o
codigo de fungdo F03.32; a fungdo de R4 ¢ definida usando o
codigo de fungdo F03.33

Entrada de sinal analdgico de 2 canais:

1 canal 14, suportando entrada de tensdo de -10 V~+10 V ou
0~+10V

Entrada de sinal digital multifuncional de 1 canal, suportando
PT100/ PT1000/PTC/KTY84

Cartio de expansio para placa de comunicacio
Especificagio e
modelo
ME760-CM-C1
ME760-CM-PN1

ME760-I0-A1 | Cartdo de expansdo

E/S

Taxa de comunicagdo

125 kbps, 250 kbps, 500 kbps, 1 Mbps
Suporta 100 Mbps full duplex

Observagao

Comunica¢do CANopen
Comunica¢do PROFINET cartao

Placa de expansao do encoder (placa PG)
Para inversores ME760, ha varios tipos de cartdes PG gerais disponiveis para o usuario
escolher de acordo com o modo de saida do encoder, conforme mostrado na tabela a seguir:
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Especificagdo e
modelo

Item

Tipo de encoder suportado

ME760-PG-0D1

Placa PG coletor aberto
diferencial

Pode ser usada em conjunto com encoder de saida
diferencial (line drive), encoder de saida coletor aberto
(OC) e encoder de saida push-pull complementar. A
frequéncia maxima de saida ¢ 100 kHz. A tensdo de
saida pode ser 5 V ou 12 V (opcional por discagem, 5 V
por padrdo). Uso com encoder incremental AA-, BB-,

Z

ME760-PG-0D2

Placa PG coletor aberto
diferencial com saida de
divisdo de frequéncia

Pode ser usada em conjunto com encoder de saida
diferencial (line drive), encoder de saida coletor aberto
(OC), encoder de saida push-pull complementar, com
saida de divisdo de frequéncia e saida NPN coletor
aberto. A frequéncia maxima de entrada ¢ 300 kHz. A
tensdo de saida pode ser 5 V ou 12 V (5 V como
padrio).

ME760-PG-Ul |Placa PG diferencial UVW Encoder de saida diferencial UVW.
ME760-PG-R1 f(lii:t?viG de transformador Encoder com saida de transformador rotativo.
ME760-PG-S1 |Placa PG SinCos Encoder com saida SinCos.
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Capitulo 9 — Tabela de Parametros

Descricao da tabela de cédigos de funcio

Os inversores ME760 possuem 22 grupos de pardmetros (doravante denominados
"parametros"), conforme mostrado na tabela a seguir, e cada grupo consiste em varios
parametros. Entre eles, o grupo F18 ¢ um grupo de parametros de monitoramento usado para
visualizar o status do inversor; o grupo F19 ¢ um grupo de registro de falhas usado para
visualizar os detalhes das ultimas trés falhas; e os outros grupos sdo grupos de configuragido de
parametros para atender a diferentes requisitos funcionais.

F0O0 |Grupo de parametros de fungdo basica [F01 |Grupo de parametros do motor 1

F02 | Grupo de fungdes do terminal de entrada |F03 |Grupo de fungdes do terminal de saida

Fo4 Grupo de parametros de controle de

partida/parada FO05 | Grupo de parametros de controle V/F

Grupo de configuragdo de fungao de

F06 |Grupo de parametros de controle vetorial [FO7 protecio

Velocidade multissegmento e CLP

FO8 | . F09 | Grupo de fungGes PID

simples
F10 |Grupo de fungdes de comunicagdo F11 Ssrlljgrci)ode parametros selecionados pelo
F12 |Grupo de fungdes de teclado e exibicgdo [F13 g)rr:%z_ de pardmetros de controle de
F14 |Grupo de parametros do motor 2 F15 |Grupo de fungles auxiliares
F16 |Grupo de funcdes de personalizacao F17 | Grupo de fungOes de E/S virtual

F18 |Grupo de parametros de monitoramento |F19 |Grupo de registro de falhas

Grupos especiais de parametros
F27 |funcionais da maquina de F45
enrolamento

Grupo de parametros de mapeamento
livre Modbus

% Alguns pardmetros da série atual sdo reservados e suas leituras sdo 0. Algumas opgoes
de pardmetros sdo reservadas e configuraveis, mas isso pode resultar em operagdo anormal do
inversor. Evite o uso indevido de tais pardmetros.

% Propriedades dos pardmetros:

® Parametros que podem ser alterados em qualquer estado;

- Pardmetros que nao podem ser alterados no estado operacional;

x Parametros somente leitura.

Tabela de parametros funcionais

clz,)lgil;g(; Nome do codigo da fungido Descrigdo do parametro [Unidade Ll Atributo

contexto

F00 Grupo de parametros de func¢iio basica
0: Controle V/F (VVF)
Modo de controle de 1: Controle vetorial sem sensor de
F00.01 acionamento do motor 1 velocidade (SVC) 0 .

2: Controle vetorial com sensor de
velocidade (FVC)
0: controle do teclado (indicador
LOC/REM LIGADO)
F00.02 [Opgdes de fonte de comando I{ggr;]t}rgﬁfigée;{l{gﬂ]ggglcador 0 -
2: controle da comunicagao (indicador
LOC/REM: piscando)
0: terminal RUN (em execugdo) e F/R
(frente/reverso) 0 -
1: terminal RUN (avancar) e F/R
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(reverso)

2: terminal RUN (avangar), Xi (parar)
e F/R (reverso)

3: terminal RUN (em execugdo), Xi
(parar) e F/R (frente/ré)

F00.04

Opcoes da fonte de
frequéncia principal A

0: configuracgdo de frequéncia digital
F00.07

1: All

2: A2

3: A3

4: Al4 (placa de expansio)

5: entrada de pulso de alta frequéncia
(X7) 6: configuragdo de comunicagao
de frequéncia principal (porcentagem)
7: configuragdo de comunicagio de
frequéncia principal (frequéncia
direta)

F00.05

Opgoes de auxiliares
fonte de frequéncia B

0: configuragdo de frequéncia digital
F00.07

1: All

2: AI2

3: A3

4: Al4 (placa de expansio)

5: entrada de pulso de alta frequéncia
(X7)

6: configuracdo de comunicacdo de
frequéncia auxiliar (porcentagem)

7: configuragdo de comunicagio de
frequéncia auxiliar (frequéncia direta)
10: PID do processo

11: PLC simples

F00.06

Opcoes de fonte de
frequéncia

0: fonte de frequéncia principal A

1: fonte de frequéncia auxiliar B

2: resultados da operagao principal e
auxiliar

3: comutagdo entre a fonte de
frequéncia principal A e a fonte de
frequéncia auxiliar B

4: alternando entre a fonte de
frequéncia principal A e os resultados
da operagdo principal e auxiliar

S: alternando entre a fonte de
frequéncia auxiliar B e os resultados
da operagdo principal e auxiliar

6: Fonte de frequéncia auxiliar B +
calculo de feedforward (aplicagdo de
enrolamento)

F00.07

Configuragdo de frequéncia
digital

0,00 até a frequéncia maxima F00.16

Hz

50,00

F00.08

Opgoes de operagao
principal e auxiliar

0: fonte de frequéncia principal A +
fonte de frequéncia auxiliar B

1: fonte de frequéncia principal A -
fonte de frequéncia auxiliar B

2: maior valor das fontes de
frequéncia principal e auxiliar

3: menor valor das fontes de
frequéncia

principal e auxiliar

4: fonte de frequéncia principal A -
fonte de frequéncia auxiliar B

5: fonte de frequéncia principal A +
fonte de

frequéncia auxiliar B
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Opgoes de referéncia de
fonte de frequéncia auxiliar

0: relativo a frequéncia maxima

1,0 - 8,0 (poténcia nominal do
inversor 11 - 45kW) 1,0 - 4,0
(poténcia nominal do inversor 55 -
90kW) 1,0 - 3,0 (poténcia nominal do
inversor 110 - S60kW)

F00.09 B em principal e auxiliar 1: relativo a fonte de frequéncia 0
principal ¢ au. principal A
operagao
F00.10 |ianho da fonte de 0,0~300,0 % | 1000
requéncia principal
Fo0.11 |ianho da fonte de 0,0~300,0 % | 1000
requéncia auxiliar
Ganbho sintético de fontes de
F00.12 |frequéncia principais e 0,0~300,0 % 100,0
auxiliares
0: frequéncia sintética dos canais
principal e auxiliar
1: AIl * frequéncia sintética dos
canais
principal e auxiliar
2: AI2 * frequéncia sintética dos
. . canais principal e auxiliar
F00.13 gégﬁg&?:ﬁ%ﬁ%g; 3: AI3* frequéncia sintética dos 0
canais principal e auxiliar
4: Al4* frequéncia sintética dos
canais principal e auxiliar
5: Pulso de alta frequéncia (PULSE) *
frequéncia
sintética dos canais principal e
auxiliar
F00.14 |Tempo de aceleragéo 1 0,00~650,00 (F15,13=0) S 15h00
F00.15 |Tempo de desaceleragdo 1 89656050000’(%9;1153:L;) D s 15h00
F00.16 [Frequéncia maxima 1,00~600,00 Hz 50,00
0: definido por
F00.18
1: All
2: AI2
3: A3
F00.17 Opcoes de controle de limite [4: Al4 (placa de expansdo) 0
: de frequéncia superior S: entrada de pulso de alta frequéncia
q P p q
(X7
6: configuragdo de comunicagio
(porcentagem)
7: configuragdo de comunicagio
(frequéncia direta)
Limite de frequéncia Limite de frequéncia inferior F00.19
F00.18 | TN q até frequéncia Hz | 50,00
P méxima F00.16
F00.19 |Limite de frequéncia inferior g&%%ngr (]):(l)lén 11t8e de frequéncia Hz 0,00
F00.20 |Diregdo de corrida (1): ggreggo consistente 0
: diregéio oposta
F00.21 |Controle reverso (I)FF ermitir marchg a frente/ré 0
:Proibir marcha a ré
F00.22 dD.“ra‘?ao da zona morta 0,00~650,00 s 0,00
ireta e reversa
1,0-16,0 (poténcia nominal do
inversor: menos de 4
kW)
1,0-10,0 (poténcia nominal do
F00.23 |Frequéncia portadora inversor: 5,5-7,5 kW) kHz 2.0
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. [ 0: Invalido
Ajuste automatico da 1: valido 1
F00.24 |frequéncia portadora 2 valido 2 1
0: Invalido
Supressdo de ruido da };eﬁ%i%igepiﬁégzﬁo de ruido 1 da
F00.25 | frequéncia portadora 2: Modo de supressdo de ruido 2 da 0
frequéncia portadora
Largura de supressao de N
F00.26 | i 1~20 1
0-10: Modo de supressao de ruido 1
. . da frequéncia portadora
F00.27 iﬁ%ggmdade de supressdo de 0-4: Modo de supressao de ruido 2 da 0
) frequéncia
portadora
Opgoes d d A
F00.28 pegg(r)r?:tr(?sgdrg po e (1)5 grupo %e pardmetros ‘110 motor 12 0
motor : grupo de pardmetros do motor
F00.29 |Senha do usuario 0~65535
~ 0: tipo G
F00.30 [Selegdo de modelo 1 Tipo P
0:0,01 Hz
F00.31 [Resolugdo de frequéncia 1: 0,1 Hz (unidade de velocidade: 10 0
rpm)
Ponto de frequéncia
correspondente ao limite %
F00.32 |inferior da frequéncia 0,00~F0,33 Hz 20,00
portadora
Ponto de frequéncia
correspondente ao limite _
F00.33 |superior da frequéncia 10,00~150,00 HZ | 50,00
portadora
Limite inferior da
F00.34 frequéncia portadora 1.0~F00.23 kHz 2.0
Selecdo de tensdo de
F00.35 |alimentagdo do inversor de [0: 380V 1:440 V 0
380 V
Iniciar/parar sele¢do de canal{0: Modbus
F00.36 |para controle de 1: Profinet 0
comunicagio 2: EtherCAT
F00.37 Comunicagio especifica 3: CANopen 0
) selecdo de canais 10: Todos os protocolos sdo validos
Fungéo de bloqueio de 0: Bloqueado para todos os canais de
F00.38 A N -
parametros selegao comando 1: Apenas o teclado 0
bloqueado
Pincel simples e duplo 0: Pincel tinico
F00.39 |controle de interruptor PWM | 1: Pincel duplo 0
de escova 2: Troca automatica
FO1 Grupo de parametros do motor 1
0: motor assincrono comum
F01.00 | Tipo de motor 1: motor assincrono de frequéncia 0
variavel
2: motor sincrono de imad permanente
Poténcia nominal do motor Depende
F01.01 e 0,10~650,00 kW | dotipo
elétrico d
€ motor
Depende
F01.02 |Tensdo nominal do motor  |50~2000 v do tipo
de motor|
F01.03 |Corrente nominal do motor [0,01 a 600,00 (poténcia nominal do Depende
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motor: <75 kW) A do tipo
0,1 a 6000,0 (poténcia nominal do de motor|
motor: > 75 kW)
Frequéncia nominal do Depende
F01.04 q 0,01~600,00 do tipo
motor Hz de motor
Depende
F01.05 |Velocidade nominal 1~60000 rpm | do tipo
de motor|
Depende
F01.06 |Conexao do enrolamento do [0: Y I:A do tipo
motor de motor|
. . Depende
Fo1.07 | Fator de poténcia nominal dol g 691 900 do tipo
de motor|
Depende
F01.08 |Eficiéncia do motor 30,0~100,0 % do tipo
° | de motor,
] ] 1-60000 (poténcia nominal do motor: Denende
FO1.09 Resisténcia do estator de <75kW) mo dopti o
: motor assincrono 0,1 a 6000,0 (poténcia nominal do d Pt
motor: > 75 kW) ¢ motor
1-60000 (poténcia nominal do motor: Depende
FO1.10 |Resisténcia do rotor de <75kW) 0,1 a 6000,0 (poténcia o | dotipo
motor assincrono nominal do motor: > 75 kW) m de motor|
0,01 a 600,00 (poténcia nominal do Depende
FO1.11 Indutancia de fuga de motor: <75 kW) 0,001 a 60,000 dop tino
’ motor assincrono (poténcia nominal do motor: > 75 mH de mo%or
kW)
0,1 a 6000,0 (poténcia nominal do Denende
FO1.12 Indutancia mutua de motor: <75 kW) ) ) dopti o
: motor assincrono 0,01 a 600,00 (poténcia nominal do mH de m(f)tor
motor: > 75 kW)
0,01 a 600,00 (poténcia nominal do Denende
FO1.13 Corrente de excitagdo sem | motor: <75 kW) 0,1 a 6000,0 dop tino
) carga do motor assincrono | (poténcia nominal do motor: > 75 UM d pt
kW) e motor,
Saturagdo magnética
F01.14 |coeficiente 1 de motor 10,00~100,00 % 87,00
assincrono
Saturagdo magnética
FO1.15 |coeficiente 2 de 10,00~100,00 % 80,00
motor assincrono
Saturagdo magnética
FO01.16 |coeficiente 3 de 10,00~100,00 % 75,00
motor assincrono
Saturagdo magnética
F01.17 coeﬁment; 4 de 10,00~100,00 % 72,00
motor assincrono
Saturagdo magnética
FO1.18 coeﬁment; 5de 10,00~100,00 % 70,00
motor assincrono
1-60000 (poténcia nominal do motor: Denende
F01.19 Resisténcia do estator de <75kW) dopti o
’ motor sincrono 0,1 a 6000,0 (poténcia nominal do mQ d pt
motor: > 75 kW) ¢ motor
0,01 a 600,00 (poténcia nominal do Depende
F01.20 Indutancia do eixo d de motor: <75 kW) 0,001 a 60,000 dopti o
’ motor sincrono (poténcia nominal do motor: > 75 mH de mg)tor
kW
FO1.21 Indutancia do eixo q de 0,01 a 600,00 (poténcia nominal do Depende
i motor sincrono motor: <75 kW) 0,001 a 60,000 mH | do tipo
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(poténcia nominal do motor: > 75 de motor|
kW)
Forga contra eletromotriz do . Depende
F01.22 mot% © sincrono 10,0-2000,0 (forga contra eletromotriz do tipo
da velocidade nominal) de motor|
0: encoder de ganho ABZ 3: encoder
FO1.24 SinCos
) Tipo de encoder 1: Encoder de ganho UVW 4: 0
Transformador rotativo
Contagem de linhas do
F01.25 encoder 1~65535 1024
F01.26 Angulo de fase de pulso zero 0,0~359.9° 0.0
do encoder
F01.27 Sequéncia de fase de pulso 0 para a frente 0
AB 1: reverso
F01.28 FaseAdo encoder UVW 0 para a frente 0
sequéncia 1: reverso
Angulo de fase de
F01.29 |deslocamento inicial 0,0~359,9° 0,0
Uvw
Pares de polos de
FOL.30 transformador rotativo 1~65535 1
Filtro de alta frequéncia
F01.31 coeficiente do encoder 0-15 10
Tempo de deteccao de 0,0~10,0 (0,0: detecgao inativa de
F01.32 |desconexdo do desconexao de 1.0
feedback de velocidade feedback de velocidade)
Filtragem de feedback de
FO1.33 | clocidade tempo 0,000~0,100 0,002
0: Nenhuma operacao
1: autoaprendizagem estatica do
motor assincrono
2: autoaprendizagem de rotagdo do
motor assincrono
Parimetro motor auto- 3: autoaprendizagem do encoder do
F01.34 - motor assincrono 0
aprendizado | . .
11: autoaprendizagem estatica do
motor sincrono
12: autoaprendizagem rotativa do
motor sincrono
13: autoaprendizagem do encoder do
motor sincrono
F02 Grupo de fung¢ées do terminal de entrada
F02.00 Opgoes da fungdo de entrada | 0: nenhuma fungio 1
digital X1 1: execugdo terminal (RUN) 2:
Opgoes da fungdo de entrada | diregio de execugio (F/R)
F02.00 | :F% ¢ ¢ 2
digital X1 3: controle de parada em operagdo de
F02.01 |Opsoes da fungdo de entrada | trés linhas 11
© |digital X2 4: avango rapido (FJOG)
F02.02 |Opsoes da fungdo de entrada |S: jog reverso (RIOG) 12
digital X3 6: terminal UP
F02.03 Opcoes da fungdo de entrada | 7: terminal PARA BAIXO 13
) digital X4 8: limpar deslocamento PARA
Opgdes da fungdo de entrada | CIMA/PARA BAIXO
F02.04 digital X5 9: parada livre 14
Opcdes da fungdo de entrada | 10: falha de reinicializagdo
F02.05 digital X6 11: terminal 1 de velocidade 10
Opcdes da fungdo de entrada | multissegmento
F02.06 diggi;tal X7 ¢ 12: terminal 2 de velocidade 0
Opcoes da funcio de entrada | multissegmento
F02.07 di}éqi:toa?sAﬁ rigao de entrada 13: terminal 3 de velocidade 0
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Opgdes da fungdo de entrada

F02.08 | giottal AI2

Opgdes da fungdo de entrada

F02.09 | jioftal AI3

multissegmento

14: terminal 4 de velocidade
multissegmento

15: terminal 1 do PID multissegmento
16: terminal 2 do PID multissegmento
17: terminal 1 de torque
multissegmento

18: terminal 2 de torque
multissegmento

19: tempo de aceleragdo e
desaceleracdo terminal 1

20: tempo de aceleragdo e
desaceleracdo terminal 2

21: Proibigdo de aceleragéo e
desaceleragdo

22: pausa de operagdo

23: entrada de falha externa

24: Mudanga do comando RUN para
o teclado

25: comutagdo do comando RUN para
comunicagao

26: Comutagdo da fonte de frequéncia
27: limpeza do tempo de execugio
regular

28: comutagdo do controle de
velocidade/controle de torque

29: proibigao de controle de torque
30: comutagdo motor 1/motor 2

31: redefini¢do do status simples do
PLC (executando a partir do primeiro
segmento, com o tempo de execugdo
zerado)

32: pausa de tempo simples do PLC
(continuar

executando no segmento atual)

33: Comando servo zero

34: entrada do contador (<250Hz)

35: entrada de contagem de alta

velocidade (<100kHz, valido apenas

para X7)

36: contagem de limpeza

37: entrada do contador de

comprimento (<250Hz)

38: entrada de contagem de

comprimento de alta velocidade

(<100kHz, valido apenas para X7)

39: limpeza de comprimento

40: entrada de pulso (< 100 kHz,

valido apenas para X7)

41: pausa do PID do processo

42: pausa integral do processo PID

43: comutagao de parametros PID

44: comutagdo positiva/negativa do
1D

45: parada e frenagem DC

46: Frenagem DC na parada

47: Frenagem DC imediata

48: desaceleragdo mais rapida até a
parada

50: parada externa

51: comutagdo da fonte de
frequéncia principal para
configuragao de frequéncia
digital

52: comutagéo da fonte de
frequéncia principal para
All 53: comutagao da
fonte de frequéncia
principal para AI2

54: comutagio da fonte de
frequéncia principal para
AI3

55: comutagdo da fonte de
frequéncia principal para
entrada de pulso de alta
frequéncia

56: comutagdo da fonte de
frequéncia principal para
configuragao de
comunicagao

57: habilitagdo do inversor
69: Reserva proibida ou
89: Redefinir feedforward
121: Externo material
sinal de corte

122: Fiagdo detecgdo
sinal

123: Terminal de
reinicializagdo do freio

D7][ D6] D5] D4[ D3[ D2[ D1 DO
. . . * [ X7 X6| X5 X4 X3| X2[ X1
F02.15 gg g;gf_rg?;:; \zjaén:ffrg‘éz] 0: a logica positiva ¢ valida no estado * )
’ digi fechado/invalida no estado aberto 0000000,
gital AP PR aayer
1: a logica negativa € vélida no estado
fechado/invalida no estado aberto
*
D7| D6| D5| D4| D3| D2| D1| DO 0000000 -
Logica positiva/negativa 2 | X11] X10] X9 | X8| Al4| AI3| AI2| All
F02.16 |do terminal de entrada 0: a logica positiva é valida no estado
digital fechado/invalida no estado aberto 00000000 -
1: a logica negativa ¢ valida no estado
fechado/invélida no estado aberto
Tempos de filtragem
. 0-100; 0: sem filtragem; n:
F02.17 d9 _termmal de entrada amostragem a cada nms 2 .
digital
F02.18 [Tempo de atraso valido X1 |0,000~650,00 s 0,000 °
F02.19 |empo de atraso invilido 4 099650,00 s | 0000 | e
F02.20 [Tempo de atraso valido X2 |0,000~650,00 S 0,000 °
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Fo2.21 |Tempo deatraso invalido 14 500_650,00 s | 0000
F02.22 |Tempo de atraso valido X3 [0,000~650,00 S 0,000
F02.23 | 1empo de atraso invalido 14 09650,00 s | 0000
F02.24 |Tempo de atraso valido X4 [0,000~650,00 S 0,000
F02.25 | 1empo de atraso invalido 14 09650,00 s | 0,000
Pulso de entrada 0,00 até a frequéncia maxima de
F02.26 minimo freqﬁéncia pulso de entrada F02.28 kHz 0,00
Configuragdo minima de
F02.27 entrada -100,0~+100,0 % 0,0
Fo2.28 |Pulso de entrada 0,01~100,00 kHz | 50,00
maximo frequiéncia
F02.29 | Configuragio mixima de 140 41000 % | 1000
entrada
F02.30 | Lempo de filtragem de 14 401 0o s | 010
entrada de pulso
Casa das Unidades : AIl 0: entrada
analogica
1: entrada digital (0 abaixode 1 V, 1
Oncdes de funcio de acima de 3 V, o mesmo da tltima vez
F0231 | B T anals 5 abaixo de 1-3 V) 0000D
entrada analogica Casa das Dezenas: AlI2; como acima
Casa das Centenas : AI3; como acima
Casa dos Milhares : Al4 (placa de
expansio); como acima
Casa das Unidades: Opgdes da curva
All 0: curva 1
1: curva 2
2:curva3
Opgoes de curva de entrada  |3: curva 4
F02.32 analogica Casa das Dezenas: Selegdo da curva 3210D
AlI2; como acima Casa das Centenas:
Selegdo da curva Al3; como acima
Casa dos Milhares: Sele¢do de curva
Al4; como acima
F02.33 |Entrada minima da curva 1 [0,00~F02,35 \Y 0,10
F02.34 |Configuragio minima ~100,0~+100,0 % | 00
de entrada dacurva 1
F02.35 |Entrada maxima da curva 1|F02.33~10.00 Vv 9,90
F02.36 | Configuragdo méxima ~100,0~+100,0 % | 100,0
de entrada dacurva 1
F02.37 |Entrada minima da curva 2 |- 10,00~F02,39 Vv 0,10
Fo2.38 | Configuragio minima ~100,0~+100,0 % 0,0
de entrada da curva 2
F02.39 |Entrada maxima da curva 2 [F02.37~10.00 Vv 9,90
F02.41 |Entrada minima da curva 3 [0,00V~F02.43 Vv 0,10
Fo2.42 |Configuragao minimade |46 11000 % 0,0
entrada da curva 3
F02.43 |Entrada do ponto de F02.41~F02.45 v | 250
inflexdo 1 dacurva 3
Configuragdo de entrada do
F02.44 |ponto de inflexdo 1 da curva|- 100,0~+100,0 % 25,0
3
F02.45 |Entrada do ponto de F02.43~F02.47 v | 750
inflexdo 2 dacurva 3
F02.46 |Configuragdo de entrada do| 4 o 11090 % | 750
ponto de inflexdo 2 da curva
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9: atingir o limite de frequéncia
superior 10: atingir o limite de

feedback PID
20: atingir o limite inferior do feedback

saida PLC

3
F02.47 |Entrada maxima da curva 3 |F02.45~10.00 \ 9,90 .
Fo2.4g |Configuragdo maxima de |00 11000 % | 1000 | e
entrada de curva 3
F02.49 |Entrada minima da curva 4 |-10,00~F02,51 v -9,90 °
Fo2.50 |Configuragdo minima de |14 11009 % | -1000| e
entrada da curva 4
Foo.51 | Entrada do ponto de F02.49~F02.53 v | 500] e
inflexdo 1 dacurva 4
Configuracdo de entrada do
F02.52 |ponto de inflexdo 1 da curval—100,0~+100,0 % -50,0 .
4
F02.53 |Entrada do ponto de F02.51-F02.55 Vo[ 500 | e
inflexdo 2 da curva 4
Configuracdo de entrada do
F02.54 |ponto de inflexdo 2 da curval— 100,0~+100,0 % 50,0 o
4
F02.55 |Entrada maxima da curva 4 |F02.53~10.00 \'% 9,90 °
F02.56 |Configuragdo maxima de | 1400 1100, % | 1000 | e
entrada da curva 4
F02.57 |Tempo de filtragem AIl 0,000~10,000 S 0,100 °
F02.58 |Tempo de filtragem AI2 0,000~10,000 S 0,100 °
F02.59 | Tempo de filtragem AI3 0,000~10,000 s 0,100 °
F02.60 | Fempo de filtragem A4 500,10 00 s | 0100| e
(placa de expansdo)
F02.61 |Histerese de amostragem AD|2~50 2 -
~ . 0: 0~10V
F02.62 Seleg,;a(? do tipo de entrada 30 10~10V 0 )
analégica All 4: 0~5V
0: 0~10V
F02.63 Selegdo do tipo de entrada | 1: 4~20mA 1 )
"7 |analégica AI2 2: 0~20mA
4: 0~5V
0: 0~10V
Selegdo do tipo de entrada |1: 4~20mA )
F06.64 analdgica AI3 2: 0~20mA 0
4: 0~5V
Selecdo do tipo de entrada g ?:12\{
F02.65 |analogica Al4 (placade |3 10 0V 2 -
expansio) 4:0~5V
F03 Grupo de fung¢ées do terminal de saida
Opgdes da fungdo de 0: sem saida
F03.00 Sal,?ﬁa Y1 ¢ 1: inversor em execugdo (RUN) 1 -
= 5 2: até a frequéncia de saida (FAR)
F03.01 Oggoiizda fungdo de 3: detecgdo de frequéncia de saida 3 -
Saida FDT]1 4: detecgdo de frequéncia de
Opgdes da fungdo de saida saida FDT2 5: execugdo reversa
(REV) 7 -
F03.02 [R1 (EA-EB-EC)
6: correr
Opgoes da fungdo de saida )
F03.03 R2(RA-RB-RC) 7: falha do inversor 8
F03.04 |Reservado 0 -
8: inversor pronto para funcionar 19: atingir o limite superior do 42: até a velocidade 47:

67: Controle de freio 68:
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frequéncia inferior 11: limite de
corrente valido

12: parada de sobretensdo valida 13:
ciclo PLC simples completo 14:
atingir o valor de contagem definido
15: atingir o valor de contagem
especificado 16: atingir o
comprimento

17: pré-alarme de sobrecarga do
motor 18: pré- alarme de
superaquecimento do inversor

PID

21: detecgdo de nivel analogico ADT1
22: detecgdo de nivel analogico ADT2
24: estado de subtensdo

25: pré-alarme de superaquecimento do
motor

26: até o tempo definido

27: corrida em velocidade zero

38: descarregamento

39: Velocidade zero em execugao 2
40: Corrente atingida

41: Torque atingido

Corte de material saida de
deteccdo

69: Limite inferior do FDT1
(pulso)

70: limite inferior FDT2
(pulso)

71: Limite inferior FDT1
(pulso, invalido em JOG)
72: Limite inferior FDT2
(pulso, invalido em JOG)
73: Status de sobrecorrente

D7| D6| D5S| D4| D3| D2| D1 | DO
F03.05 Op((i;f)es de tipo de sinal de « | x| | = [ R2| RI| Y2 Y1 0000 )
saida 0: nivel
1: pulso tnico
D7| D6| DS| D4| D3| D2| D1 | DO
L. .. . * | R4/ R3] * [R2| RI|Y2|YI
F03.06 ngwa po.smva/negatlva da [0 légica positiva ¢ valida no estado 000000 -
saida digital fechado/invalida no estado aberto
1: a logica negativa ¢ valida no estado
fechado/invalida no estado aberto
0: saida digital comum
F03.07 {Opgdes do tipo de saida Y2 |1: saida de pulso de alta 0 -
frequéncia
D7| D6| DS| D4| D3| D2| D1 | DO
Controle de status d d * * + |REV|FDT|FDT [FAR RUN
F03.08 | Controle de status de saida I 00000 )
em Jjog 0: valido em corrida
1: invalido em corrida
F03.09 | Tempo de atraso valido Y1 |0,00~650,00 S 0,00 .
F03.10 ﬁmm de atraso invalido 1 55650 00 s 0,00 o
F03.11 |Tempo de atraso valido Y2 |0,00~650,00 S 0,00 .
F03.12 \T{;mp" de atraso invalido 1 50650 00 s 0,00 .
F03.13 | Tempo de atraso valido R1 |0,00~650,00 S 0,00 .
F03.14 [Tgmp" de atraso invalido 1 5650 9 s 0,00 .
F03.15 | Tempo de atraso valido R2 |0,00~650,00 S 0,00 4
F03.16 gmp" de atraso invalido 1 5 650 9 s 0,00 o
Tempo de pulso Gnico
F03.17 da saida Y1 0,001~30,000 s 0,250 °
Tempo de pulso tGnico
F03.18 | o v 0,001~30,000 s 0,250 .
F03.19 | Tempo de pulso dnico 1 ;30 09 s | 0250 | e
da saida R1 ’ ’
Tempo de pulso tGnico
F03.20 da saida R2 0,001~30,000 s 0,250 °
Opgdes de saida analdgica |0: frequéncia de execugdo (valor
F03.21 0 -
Ml absoluto)
F03.22 Opgoes de saida analogica |1: frequéncia definida (valor absoluto) 5 )
) M2 2: torque de saida (valor absoluto)
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F03.23 Fungédo de saida de pulso de |3: torque definido (valor absoluto) 1 )
) alta frequéncia Y2
10: AI3 15: valor de comprimento
4: corrente de saida 11: Al4 (placa de expansio) 16: Saida PID
5: Tensao de saida 12: Entrada de pulso de alta frequéncia | 18: Feedback PID
6: tensao do barramento (100,00% corresponde a frequéncia 19: Configuragéo PID
7: poténcia de saida maxima e 0,00% corresponde a 30: Comunicagio
8: All frequéncia minima) configuragio 2
9: AI2 13: Configuragdo de comunicagao 1 31: Comunicagdo
14: valor de contagem configuracdo 3
Frequéncia correspondente
F03.24 {a100% da saida de pulso de |0,00~100,00 kHz 50,00 °
alta frequéncia Y2
Frequéncia orrespondente a
F03.25 {0% da saida de pulso de 0,00~100,00 kHz 0,00 °
alta frequéncia Y2
Tempo de filtragem da
F03.26 [saida de pulso de alta 0,00~10,00 S 0,10 °
frequéncia Y2
F03.27 |Polariza¢do de saida M1 -100,0~100,0 % 0,0 [
F03.28 |Ganho de saida M1 -9.999~9.999 1.000 [
F03.29 |Polariza¢do de saida M2 -100,0~100,0 % 0,0 °
F03.30 |Ganho de saida M2 - 9.999~9.999 1.000 °
D7| D6| D5S| D4| D3| D2| D1 | DO
Opgdes de logica de controle | * | R4| R3| * | R2| R1| Y2| YI
F03.31 d(? (t;erminal d% saida do PLC [(). sem saida 00000 ®
1: saida
F03.32 Opgdes de funcgdo de saida R3| Para mais detalhes, consulte a 0 )
) (placa de expans?o) introducdo ao F03.02
F03.33 Opgoes de funcgdo de saida R4| Para mais detalhes, consulte a 0 )
(placa de expans?o) introducdo ao F03.02
F03.34 Selegdo do tipf) (_ie saida da 0:0~10V 0 )
grandeza analogica M1
Selecdo do tipo de saida da I+ 4-20mA
F03.35 L 2: 0~20mA 1 -
grandeza analogica M2
F04 Grupo de parimetros de controle de partida/parada
0: inicio direto
F04.00 |Método de inicializagdo 1: inicio do rastreamento de 0 -
velocidade
F04.01 [Frequéncia inicial 0,00~50,00 Hz 0,00 -
F04.02 "fl"empp de retengdo da 0,00-@Q,OQ ) S 0,00 B
requéncia inicial 0,00 ¢ invalido
Corrente de partida da 0,0 a 100,0 (100,0 = corrente nominal
F04.03 |gorente de P P ( % | 500 | -
Hora de inicio da frenagem |0,00~30,00
F04.04 1pc #1000 invalido s | 000 )
F04.06 | Corrente de pré-excitago i;)r,g;soo,o (1000 =corrente sem o, 11500 |-
F04.07 |Tempo de pré-excitagdo 0,00~10,00 S 0,10 -
F04.08 Modo de rastreamento de dC:iZSra:alrﬁﬁides' frequéncia inicial o1 }
velocidade ~ L.
0: frequéncia méaxima
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1: frequéncia de parada

2: frequéncia de energia

Casa das Dezenas: selegdo da dire¢do
de pesquisa 0: pesquisa somente na
dire¢do do comando

1: Pesquise na dire¢@o oposta se a
velocidade nao

puder ser encontrada na dire¢do do
comando

Tempo de desaceleracao do

FO4.10 | - streamento de velocidade |%1~20:0 § 20
FO4.11 Corrente de rastreamento de 30,0?150,0 (.100,0 = corrente % 50,0
velocidade nominal do inversor)
Rastreamento de velocida
F04.12 de ganho de compensagdo 1,00~10,00 1,00
0: aceleragéo e desaceleragdo linear
N 1: aceleragao e desaceleragdo da curva,
Aceleragdo e ]
F04.14 s S continua 0
modo de desaceleragao ~ ~
2: aceleragdo e desaceleragdo da curva
S intermitente
Tempo de inicio da
F04.15 |curva Sem S 1,00
aceleracdo
Tempo final da curva S 0,00~325,00 (F15,13=0)
F04.16 ’ ’ ’ 1,00
em acelera¢do 0,0 ~3250,0 (F15,13=1) s ’
F04.17 Tempo de im’ci<~) dacurvaS [0~32500 (F15.13=2) S 1,00
em desaceleracdo
FO4.18 Tempo ﬁna} da curva S em S 1,00
desaceleracdo
F04.19 | Modo de parada 0: desacelgrar para parar 0
1: parada livre
Frequéncia inicial de 0,00 até a frequéncia maxima
> H:
F04.20 frenagem DC na parada F00.16 i 0,00
F04.21 Corrente de frenagem DC  [0,0 a 100,0 (100,0 = corrente % 50,0
na parada nominal do motor)
Tempo de frenagem DC 0,00~30,00
POt 0,00
F04.22 na parada 0,00: invalido s
Tempo de
F04.23 |desmagnetizacdo para 0,00~30,00 S 0,50
frenagem DC em parada
F04.24 |Ganho de frenagem de fluxo 1}]?1?(_02)00 (100: sem frenagem de 100
FO04.26 Modo de inicio apos 0: iniciar de acordo com o0 modo 0
) falha/livre parar de configuracdo F04.00
0: Nao ¢ necessario para
confirmagdo 1: a ser confirmado
Segunda confirmagéo de 2: Modo 2 para nenhuma
F04.27 |comando de inicio do confirmagdo (nenhuma 0
terminal confirmagdo ¢ feita
mesmo apos a reinicializagdo da
falha)
Saida minima valida 0,00~50,00
F04.28 freqiiéncia (0,00: fungdo invalida) Hz 0
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Frequéncia de verificagao de

deslizamento V/F

F04.29 . 0,00~5,00 Hz 0,25
velocidade zero
Modo de busca inicial do pdlo| 0: Invalido
F04.30 " ! 1
magnético do motor sincrono | 1: Modo 1
F05 Grupo de parimetros de controle V/F
0: linha reta V/F
1: linha quebrada multiponto V/F
2: 1,3-poténcia V/F
3: 1,7-poténcia V/F
4: quadrado V/F
5: Modo de separagdo completa
F05.00 |Configuracio da curva V/F | VF (Ud =0, Uq=K 0
* t = tensdo da fonte de tensdo de
separagao)
6: Modo de semi-separagdo VF
(Ud=0,Uq=K *t=F/Fe *2 *
tensdo da fonte de tensdo de
separacio)
F05.01 Pontp de frequéncia F1 do VF| 0,00~F05.03 Hz 0.50
multiponto
F05.02 Pontp de tensdo V1 do VF 0,0~_100,0 (100,0 = Tensdo % 1.0
multiponto nominal)
F05.03 |Ponto de frequéneia F2 do VE| g5 ) s os Hz | 200
multiponto
F05.04 |Ponto de tensdo V2 do VF 0,0~100,0 % 4.0
multiponto
A F05.03 para frequéncia nominal
F05.05 | Ponto de frequéncia F3 do VE|  ° o0 (frequéncia de Hz 5,00
multiponto e
referéncia)
F05.06 Pontp de tensdo V3 do VF 0.0~100,0 % 10.0
multiponto
0: configuracio digital da tensao
de separagdo VF
1: All
2: A2
F05.07 Fonte de tensdo do modo de  |3: AI3 0
’ separagdo VF 4: pulso de alta frequéncia (X7) 5:
PID
6: Configuracdo de comunicagdo
Nota: 100% ¢ a tensdo nominal do
motor.
F05.08 Conflgurag:ﬁo digi~ta] da 0,0 a 100,0 (100,0 = Tensao % 0.0
tensdo de separa¢do VF nominal do motor)
F05.09 Tempo iie subida da tensdo de 0,00~60,00 S 2,00
separacdo VF
Ganho de compensagdo da
F05.10 |queda de tensdo do estator | 0,00~200,00 % 100,00
V/E
F0s.11 |Ganho de compensagao de 1) 1, 500 o9 % | 100,00
deslizamento V/F
F05.12 Tempo de filtragem de 0.00~10,00 S 1,00
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Ganho de supressao de

ganho proporcional ACR-P1

F05.13 - 0~20000 100
oscilacdo
F05.14 |Oscilagdo supressio 0,00~600,00 Hz | 55,00
frequéncia de corte
F05.15 Frequéncia de controle de 0.00~10,00 Hz 0.00
queda
F05.16 |Taxa de economia de energia | 0,00~50,00 % 0,00
F05.17 | Tempo de agdo para 1,00~60,00 s 5,00
economia de energia
F05.18 Ganho de compensagao de 0.00~500,00 % 100,00
fluxo do motor sincrono
Constante de tempo de
F05.19 filtragem da corr}pensa(;ﬁo de 0.00~10,00 s 0,50
fluxo de motor sincrono
Taxa de variagdo da VF
F05.20 |separada configuragdo da -50,00~50,00 % 0,00
fonte de alimentagéo
F06 Grupo de parametros de controle vetorial
Ganho proporcional de
F06.00 velocidade ASR Pl 0,00~100,00 12h00
Constante de tempo integral |0,000~30,000
F06.01 de velocidade ASR T1 0,000: sem integral s 0,250
Ganho proporcional de
F06.02 velocidade ASR P2 0,00~100,00 10,00
Constante de tempo integral |0,000~30,000
F06.03 de velocidade ASR T2 0,000: sem integral s 0,300
F06.04 | Frequéncia de comutagdo 1 0,00 para frequéncia de comutagdo 2| Hz 5,00
F06.05 |Frequéncia de comutagdo 2 FrequAenc.1a de] comutagao 1 para Hz 10,00
frequéncia maxima F00.16
Constante de tempo de
F06.07 |filtragem da saida do loop de |0,000~0,100 S 0,001
velocidade
F06.08 Ganho de desl_lzamento do 10,00~200,00 % 100,00
controle vetorial
0: definido por F06.10 e F06.11 1:
All
2: AI2
3: AI3
Selecao da fonte do limite 4: Al4 (placa de expansdo)
F06.09 |superior do torque de controle|5: Configuragdo de comunicagéo 0
de velocidade (porcentagem)
6: Tome os valores maximos de Al2 e
AlI3
7: Tome os valores minimos de AI2 e
AI3
Limite superior do torque do
F06.10 |[motor de controle de 0,0~250,0 % 165,0
velocidade
Limite superior do torque do
F06.11 |freio de controle de 0,0~250,0 % 165,0
velocidade
Fo6.12 |Corrente de excitagdo 0,00~100,00 0,50
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Constante de tempo integral
F06.13 |da corrente de excitagdo 8’88723?1’?3& ral ms 10,00
ACR-T1 o g
Ganho proporcional de
F06.14 corrente de torque ACR-P2 0,00~100,00 050
Constante de tempo integral
F06.15 |da corrente de torque ACR- 0’007600’(.)0 ms 10,00
T 0,00: sem integral
0: frenagem
F06.17 SVC frequéncia zero 1: ndo processado 2
’ processamento 2: sem frenagem / parada livre / (selar
0 tubo)
F06.18 Cor'reAnte'de frenagem de 50,0-400,0 (100,0 ¢ a corrente sem % 100.0
frequéncia zero SVC carga do motor)
F06.20 Ganho fie alimentagdo direta 0~100 % 0
de tensdo
Motor assincrono
Casa das unidades: Modo de
enfraquecimento de fluxo assincrono
0: Sem saida de ajuste de PI
Nao nulo: saida de ajuste de PI
Casa das dezenas: Método de limitagdo
da tensdo de saida do motor assincrono
no modo de enfraquecimento de fluxo
0: F06.22 limitagao da tenso de saida
de acordo com a tens@o do barramento
1: F06.22 Limitagdo da tensdo de saida
de acordo com a
Controle de enfraquecimento |tensdo nominal
F06.21 |de fluxo Motor sincrono 1
opgdes Casa das unidades: Modo de
enfraquecimento do fluxo do motor
sincrono
1: Invalido
1: calculo direto
2: ajuste automatico
Casa das dezenas: Método de limitagdo
da tensdo de saida do motor sincrono
no modo de enfraquecimento de fluxo
0: F06.22 limitag@o da tensdo de saida
de acordo com a tensdo do barramento
1: F06.22 Limitagdo da tensdo de saida
de acordo com a tens@o nominal
F06.22 g:rglslz;;ode enfraquecimento 70,00~100,00 % 100,00
ﬁ“fraq“ec‘me““’ méximo do | 4 1500 (100,0 & a corrente nominal % | 1000
F06.23 |fluxo corrente de sincrono do motor) o ,
motor
Ganho proporcional do
F06.24 |regulador de enfraquecimento|0,00~60,00 0,50
de fluxo
F06.25 | Lempo integral do regulador | ¢ 509 s 0,200
de enfraquecimento de fluxo
F06.26 Opgéesrde controle MTPA de|0: Inyfilido 1
motor sincrono 1: valido
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Ganho de autoaprendizagem

F06.27 R 0~200 % 100
na posi¢do inicial
Frequéncia da banda de baixa X -

F06.28 frec;l.léncia dacorrente de | 2+007100,00 (100,00 é a frequéncia % | 10,00
L nominal do motor)
injecdo

F06.29 Corre_nte de injAec;éo de banda |0,0-200,0 (100,0 ¢ a corrente nominal % 40,0
de baixa frequéncia do motor)
Ganho do regulador da banda

F06.30 |de baixa frequéncia da 0,00~10,00 0,50
corrente de injecéo
Tempo integral do regulador

F06.31 |dabanda de baixa frequéncia |0,00~300,00

S ms 10,00

da corrente de injecdo
Frequéncia da banda de alta |0,00-100,00 (100,00 ¢ a frequéncia

F06.32 | frequéncia da corrente de nominal % 20,00
injecdo do motor)

F06.33 Corrente de iAnje_(;éo na banda |0,0-30,0 (100,0 é a corrente nominal do % 30
de alta frequéncia motor)
Ganho do regulador da banda

F06.34 |de alta frequéncia da corrente | 0,00~10,00 0,50
de injecdo
Tempo integral do regulador

F06.35 |dabanda de_ aha ~frequéncia da| 0,00~300,00 ms 10,00
corrente de injegéo
Saturagdo magnética 0.60

F06.36 | coeficiente do motor sincrono|0,00~1,00 ’

F06.37 Coeﬁciente de rigidez do 0~20 1
circuito de velocidade
Amplitude de injegdo

F06.40 |corrente reativa de motor -50,0~+50,0 % 10.0
sincrono
Processamento de baixa (1) ;/I]E:

F06.41 frequenc1a,em malha aberta 2: IF no inicio e VF no fim 0
de motor sincrono 3: Ao longo do SVC
Faixa de processamento de

F06.42 | baixa frequéncia em malha 0,0~50,0 % 8.0
aberta de motor sincrono

F06.43 | Corrente de injecdo IF 0,0~600,0 % 80,0
Constante de tempo da

F06.44 |corrente de atragdo do polo  |0,0~6000,0 ms 1.0
magnético

F06.45 Angulo de ?Yango inicial do 0.0~359.9 ° 0.0
polo magnético ’ i
Ganho proporcional de

F06.46 |rastreamento de velocidade |0,00~10,00 1,00
do motor sincrono
Ganho integral de

F06.47 |rastreamento de velocidade |0,00~10,00 1,00
do motor sincrono
Constante de tempo de

F06.48 | filtragem do rastreamento de 0.00~10.00 ms 0,40
velocidade de motor sincrono | ’

F06.49 | Controle de rastreamento de 5.0
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velocidade intensidade do 1,0~100,0
motor sincrono
Controle de rastreamento de
F06.50 v,elocidade limiar do motor 0,00~10,00 0,20
sincrono
Tempo de subida da corrente
F06.51 |ativa injetada do sincrono 0.1~50.0 s 50
motor
Valor do codigo de transi¢do
F06.52 |linear de compensagdo na 1~1000 15
zona morta
Configuracao da corrente de
F06.53 |excitagdo para comutagio de 0
frequéncia de F3 para F4 0,0~100,0 o 300
F06.54 |Frequéncia de comutacio 3 |0,00~50,00 Hz 6,00
F06.55 |Frequéncia de comutagdo 4 |0,00~60,00 Hz 10,00
F06.56 Torque de carga constante e 0.0~150,0 % 30,0
configuracdo de corrente >
Constante de tempo de
F06.57 0,001~5,000 ms 0,350
filtragem dacorrente
F06.58 ¥n}c1zir largura do pulso de 0,020~5.,000 ms 0,050
injecdo
F06.59 |Frequéncia de comutagdo 1 | 0,00~F06,60 Hz 0,00
F06.60 |Frequéncia de comutagdo 2 |0,00~(F06,54/2) Hz 1,00
Cenario atual para
F06.61 |autoaprendizagem na 0,10~1,25 0,90
posicao inicial
Proporgao do anel de
F06.62 |velocidade para 0,00~100,00 2,00
autoaprendizagem de rotacdo
Tempo integral do anel de
F06.63 |velocidade para 0,000~30,000 s 0,150
autoaprendizagem de rotacdo
F06.64 Tempo de gceleragéo para 5.00~100,00 s 20,00
autoaprendizagem de rotacdo
F06.65 | Lempo de desaceleragio para | g o 4 o) s | 2000
autoaprendizagem de rotacdo
0: Motor sincrono de ima permanente
integrado
Selegdo do tipo de motor 1: Motor sincrono de ima permanente
F06.66 ) . 0
assincrono montado na superficie
2: Motor de acionamento direto de ima
permanente
F06.67 Ganho de célculo qe l\flTPA 0,0~300,0 % 20.0
de corrente de excitacdo ’
Ganho de célculo de
F06.68 |enfraquecimento do fluxo de |0,0~300,0 % 20.0
corrente de excitacdo
F06.69 Al_lg_ulo de compensagio 0~360 ° 0
inicial
Contador expandido
Fo6.70 |fator de filtragem de potencial 0,000~1,732 0,279
eletrodinamico 1
Foe.67 | Ganho de cdleulo de MTPA 1 50 % | 200
de corrente de excitagdo ’ ’
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Contador expandido
fator de filtragem de potencial
F06.71 cletrodindmico 2 0,000~1,732 0,578
Estimativa minima frequéncia Hz 0.50
F06.72 |do motor sincrono SVC 0,01~100,00 >
Fo6.73 |Ganho especifico deDde | 54 % | 1000
banda de baixa frequéncia
F06.74 | Tempos de comutagdo suaves | 1~1000 20
F06.75 Temp(gs de alteme_”mcia e 1-2000 100
retencdo de velocidade
Fator de corre¢do de baixa
velocidade do resistor do % 100,0
F06.76 estator de motor assincrono 10,0~500,0
Fator de corre¢do de baixa
F06.77 velocidade do resi§tor do 10,0~500.0 % 100,0
rotor de motor assincrono
Comutagdo de ganho de
deslizamento Hz 500
F06.78 |frequéncia do motor 0,10~Fmax >
assincrono
Constante de tempo
F06.79 |diferencial do anel 0,000~10,000 S 0
de velocidade ASR Td1
Constante de tempo
F06.80 |diferencial do anel de 0,000~10,000 S 0
velocidade ASR Td2
F06.81 leltg diferencial do anel de 0.0~150,0 % 0
velocidade
Constante de tempo de
F06.82 |filtragem da tensdo do 0,0~1500,0 ms 8.0
barramento
FO07 Grupo de configuracgio de fun¢io de protecio
E20] E22] E13] E06] E05] E04] E07] E08
F07.00 [Escudo de protegdo 0: protegdo valida 00000000
1: protecdo blindada (negada)
F07.01 Ganho de protecao contra 0.20~10.00 100
sobrecarga domotor ’ >
FO7.02 Coeficiente de pré-alarme de 50100 % 30
sobrecarga do motor
0: Sem sensor de temperatura
. 1: PT100
FO07.03 dTlprc]:1 dte 1§ensor de temperatural 2: PT1000 0
© moto 3: KTY84-130/150
4: PTC-130/150
FO7.04 Limite de p_rote(;éo contra 0~200 oC 110
superaquecimento do motor
F07.05 Limite de p.ré-alamle de 0~200 oC 90
superaquecimento do motor
Casa das unidades: opgoes de fungio
de parada instantdnea/sem parada
0: Invalido
Opgoes de controle de tensdo | 1: desaceleragao
F07.06 : ~ 10
de barramento 2: desaceleragio para parar
Casa das dezenas: Opcoes de fungao de
parada por sobretensao 0: Invalido
1: véalido
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Limite de prote¢ao contra

contra perda de carga

1: pare de acgpdo com o modo de
AV

F07.04 . 0~200 °C 110
superaquecimento do motor
F07.07 | Tensao de controle de parada | o_150,0 (380 v, 100,0=537 V) % | 1341
por sobretensao
60,0 para tensdo de parada
FO7.08 Tensdo de operagdo de parada| instantanea/recuperagéo sem Y 76.0
’ instantanea/sem parada parada (100,0 = tensdo de barramento ’ ’
padrdo)
Tensao de recuperagao de Tensao de parada
F07.09 |parada instantdnea/sem instantanea/recuperagao % 86,0
parada sem parada ~100,0
Verifique o tempo para
tensdo de recuperacao de
F07.10 parada instantanea/sem 0,00~100,0 s 0,50
parada
F07.07 | Tensao de controle de parada |1 1500 (380 v, 100,0=537 V) % | 1341
por sobretensio
0: Invalido
Controle de limite de corrente| 1: modo limite 1 2
F07.11 : b
2: modo limite 2
20,0-180,0 (100,0 = corrente
F07.12 |Nivel limite de corrente nominal do % 150,0
inversor)
FO7.13 ngées de limite de corrente |0: quélido 0
rapida 1: valido
FO7.14 Numero de tentativas apés | 0~20 0
) falha 0: desabilitar nova tentativa apds falha
Opgodes de agdo de saida 0: nenhuma acio
F07.15 |digital em tentativas apds . ¢ 0
1: agdo
falha
FO7.16 lntfervalo de tentativas 0.01~30.00 S 0.50
apos falha ’ i
F07.17 | Tempo de restauragio em | o) 34 o) s 10,00
tentativas apds falha
E08] * [E07] * [E02[ Eos| E0S| Eo4
~ . 0: iti tentati 0
Fo7.18 |Opsdes de novas tentativas fa”?aerml 1r nova tentativa apos 000000
apos falha . .
1: desabilitar nova tentativa apds
falha
E21[ E16] E15] E14] E13[ E12] E08] E07 00000000
F07.19 |Opgao de agdo 1 apos falha 0: parada livre
1: pare de acordo com o modo de
parada
E28 | E27 | E25 | E23
~ ~ . 0: parada livre
F07.20 0000
Opgdo de agdo 2 apds falha 1: pare de acordo com o modo de
parada
FO721 Opgdes de protecdo contra | 0: Inyélido 0
perda de carga 1: valido
FO07.22 Nivel de detecgdo de perda de 0.0~100,0 % 20.0
carga
F07.23 Tempo de detecgao de perda 0.0~60.0 S 10
de carga
F07.24 Opgoes de agdo de prote¢do | 0: parada livre 1
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ILP deteccdo de hardware

parada
Nivel de detecgio de O,Q-§0,0 (referéncia: frequéncia ,
F07.25 brevelocidade d " maxima % 20.0
sobrevelocidade do motor F00.16)
N 0,0-60,0
F07.26 Tempo de Qetecqao de 0,0: desabilitar protegao contra s 1.0
sobrevelocidade do motor .
sobrevelocidade do motor
F07.27 |Fungiio AVR 0: Invlido % 1
1: vélido
Tempo de deteccao de falha |0,0-6000,0
F07.28
07 de estol (0,0: sem detecgdo de falha de parada) s 0.0
F07.29 Intensidade do controle de 0~100 % 20
estol
Tempo de desaceleragio de
F07.30 |parada instantinea/sem 0,00~300,00 S 20,00
parada
Opgdes de novas tentativas E10| E13| E15| E16| - | El9| E20| .
F07.32 ap%gs falha 2 0: permitir nova tentativa apds falha 1111111
1: desabilitar nova tentativa apos falha
F07.34 Desconexao do encodef 0~150,0 % 100,0
porcentagem de detecg¢do
* [+« *] =] * [E18[E8I 000000
F07.35 |Escudo de protecédo 2 0: protecio valida 00
1: protecdo blindada (negada)
. . HIEEE *f*|E09|E17 000000
FO7.36 Opgdes de novas tentativas O permitir nova tentati < falh
. apos falha 3  permitir nova tentativa apos falha 1
1: desabilitar nova tentativa ap6s falha
Tensdo inicial para
F07.37 |economia em caso de 60,0~F07,38 % 76,0
desconexdo de energia
Fo7.3g | Leitura e determinagdo da |7 37100 g % | 860
tensdo de eletrificacdo
Tempo de atraso da leitura e
F07.39 |determinagdo da 0~100,0 S 5,00
eletrificacdo
Tempo de atraso da
F07.40 |determinagédo de subtensdo |50~6000 ms 20
constante
Seleciio do método de ga gagcr:gao de software 1: Detecgdo de
F07.41 gﬁ:f:g:o de perda de fase de 2: Deteccao simultanea de software e 0
hardware
Valor de ajuste de corrente
F07.42 |para determinar curto-circuito | 0,00~100,0 % 20.0
a terra
* %%k % (032 C31 C30
F07.43 |Escudo de adverténcia 0: Aviso valido
1: Aviso blindado 0003000
Limite superior de corrente
F07.44 |para deteccdo de perda de 10,0~100,0 % 30,0
fase de saida
F07.45 | Tempos deperdade fasede |, <0000 10
saida deteccdo
F07.46 |Tempos de determinagdodo |5 ;000 100
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Atraso de desconexdo de

|F07.47 partida suave tempo 20~1000 ‘ ms | 400 | -
F08 Velocidade multissegmento ¢ CLP simples
F08.00 | Velocidade multissegmento 10,00 até a frequéncia mixima F00.16 Hz 0,00 °
F08.01 |Velocidade multissegmento 2 | 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 5,00 °
F08.02 | Velocidade multissegmento 3 | 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 10,00 [
F08.03 |Velocidade multissegmento 40,00 até a frequéncia méxima F00.16 Hz 15h00 [
F08.04 |Velocidade multissegmento 5| 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 20,00 °
F08.05 | Velocidade multissegmento 60,00 até a frequéncia mixima F00.16 Hz | 25,00 °
F08.06 |Velocidade multissegmento 7| 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 30,00 °
F08.07 | Velocidade multissegmento 80,00 até a frequéncia mixima F00.16 Hz | 35,00 °
F08.08 |Velocidade multissegmento 90,00 até a frequéncia méxima F00.16 Hz 40,00 L
F08.09 Yg locidade multissegmento 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 45,00 .
F08.10 Ylel"c‘dade multissegmento | 06 ot g frequéncia maxima F00.16 | Hz | 5000 | e
F08.11 Y;l"c‘dade multissegmento | 4 6 4 frequéncia maxima F00.16 | Hz | 50,00 |
F08.12 }/3eloc1dade multissegmento 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 50,00 .
F08.13 Xfl"“dade multissegmento | o 06 ¢ 4 frequéncia mxima F00.16 | Hz | 5000 | e
F08.14 Y;l"c‘dade multissegmento | 6 at¢ g frequéncia maxima F00.16 | Hz | 5000 | e
0: parar apds uma tnica execugao
1: parar ap6s um numero limitado de
Modo de execugdo PLC ciclos
F08.15 |_: . L . 0 .
simples 2: executar no ultimo segmento apds
um nimero limitado de ciclos
3: ciclos continuos
F08.16 | Ntimero limitado de ciclos 1~10000 1 hd
Casa das Unidades : Parar opgdes de
memoria
Casa das dezenas : Opgdes de
- . desligamento de memoria
Fog.17 |Memoria PLC simples 0: sem memoria (do primeiro 0 ®
opgodes
segmento)
1: Memoria (do momento de
desligamento)
F08.18 L_lnidade de tempo PLC 0:s (segur}do) 0 .
simples 1: min (minuto)
Casa das unidades: op¢oes de dire¢do
de execug@o
0: para a frente
1: reverso
Configuraco do primeiro Casa das dezenas: opgdes de tempo de
F08.19 ~ - 0 .
segmento aceleragdo e desaceleragdo
0: tempo de aceleracao/desaceleragéo 1
1: tempo de aceleragao/desaceleragao 2
2: tempo de aceleragdo/desaceleragdo 3
3: tempo de aceleracdo/desaceleracio 4
Fog.20 |Puracdo doprimeiro 0,0~6000,0 s/min | 5.0 .
segmento
Fog.21 |Configuraciodosegundo 1y, o pog 19 0 .
segmento
F08.22 | Duragéo do segundo 0,0~6000,0 s/min 5.0 °
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segmento

Configuracao do terceiro

segmento

F08.23 Igual a F08.19 0
segmento

F08.24 |Duragdo do terceiro 0,0~6000,0 s/min | 5.0
segmento

Fog.25 |Configuragdo do quarto Tgual a F08.19 0
segmento

F08.26 |Durasdo do quarto 0,0~6000,0 s/min | 5.0
segmento

Fog.27 | Configuragio do quinto Tgual a F08.19 0
segmento

Fog.2g | Puracdo do quinto 0,0~6000,0 s/min | 5.0
segmento

F08.29 Configuracao do sexto Igual a F08.19 0
segmento

Fog.30 |Duracdo dosexto 0,0~6000,0 s/min | 5.0
segmento

Fog.31 | Configuraco do sétimo Igual a FO8.19 s/min | 5.0
segmento

F08.32 |DPuragdo do sétimo 0,0~6000,0 s/min | 5.0
segmento

Fog.33 |Configuragio do oitavo Igual a F08.19 0
segmento

F08.34 |Puracdo do oitavo 0,0~6000,0 s/min | 5.0
segmento

Fog.35 |Configuragio do nono Igual a F08.19 0
segmento

F08.36 |Puracdo donono 0,0~6000,0 s/min | 5.0
segmento

F08.37 Configuragdo do décimo Igual a F08.19 0
segmento

Fog.38 |Puracdo do décimo 0,0~6000,0 s/min | 5.0
segmento

F0g.39 | Configuracdo do décimo Tgual a F08.19 0
primeiro segmento

F08.40 Duragdo do décimo primeiro 0.0~6000,0 /min 50
segmento

Fo8.41 | Configuragio do décimo Igual a F08.19 0
segundo segmento

Fog.42 |Puracdo dodécimo segundo | o 4000 g s/min | 5.0
segmento

F08.43 Cenario do décimo terceiro Tgual a F08.19 0
segmento

F08.44 |Duragdo do décimo 0,0~6000,0 s/min | 5.0
terceiro segmento

Fog.45 |Configuragio do décimo Igual a F08.19 0
quarto segmento

F08.46 |Puracdo do décimo 0,0~6000.0 s/min | 5.0
quarto segmento

Fog.47 |Configuragio dodécimo 1y, 14 Fog 19 0
quinto segmento

Fog.48 | Durasdo do décimo quinto 1 o ¢4 o s/min | 5.0
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F09 Grupo de fun¢oes PID
0: configuragio PID digital
1: All
2: A2 :Configuracdo de
F09.00 |Fonte de configuragdo PID  |comunicagdo 0 -
3: AI3
4: Al4 (placa de expansdo)
5: PULSO, alta frequéncia pulso (X7)
F09.01 |Configuragio PID digital géigagrli:zg’;a&%f;?;fggk de 0.0 R
1: All
2: A2
3: A3
4: Al4 (placa de expans@o)
F09.02 | Fonte de feedback PID 5: PULSO, alta frequéncia pulso (X7) ! )
6: Configuracdo de comunicagdo
7: retengao
8: torque de saida
F09.03 |Faixa de feedback de 0,1~6000.0 100,0
configuracdo PID
Casa das unidades:
0: positivo
1: negativo
F09.04 Selecdo de acdo positiva e Casa das dezenas: Selegdo de dire¢ao 0 )
’ negativa do PID do comando de acompanhamento de
acdo positiva e negativa
0: Nao seguir
1: Seguir
F09.05 | Ganho proporcional 1 0,00~100,00 0,40 °
F09.06 | Tempo integral 1 0,000 - 30,000, 0,000: sem integral S 10.000 °
F09.07 |Tempo diferencial 1 0,000~30,000 ms 0,000 [
F09.08 |Ganho proporcional 2 0,00~100,00 0,40 °
F09.09 |Tempo integral 2 0,000 - 30,000, 0,000: sem integral S 10.000 [
F09.10 |Tempo diferencial 2 0,000~30,000 ms 0,000 °
0: sem comutagao
Condigdes de comutagdo de 1 gomutag:éo via terminal de entrada
F09.11 A digital
parametros PID 2: comutagdo automatica de acordo 0 ¢
com o desvio
F09.12 Desvio de comutagio do 0.00~F09.13 y 20.00
. ~ ,UU~ 5 (] A ®
parametro PID 1
Foo.13 |Desvio decomutagiode g9 15 100,00 % | 8000 | e
parametro PID 2
F09.14 |Valor PID inicial 0,00~100,00 % 0,00 [
F09.15 | [empo de retengdo dovalor |4 00 650,09 s | 000 | e
inicial do PID
F09.16 |Limite superior da saida PID |F09.17~+100.0 % 100,0 °
F09.17 |Limite inferior da saida PID |- 100,0~F09,16 % 0,0 °
F09.18 |Limite de desvio do PID 0,00-100,00 (0,00: invalido) % 0,00 °
F09.19 |Limite diferencial PID 0,00~100,00 % 5,00 °
F09.20 Limiar de separagdo Q,OO—]OQ,OQ ( 100,00% = separagdo % 100,00 .
integral PID integral invalida)
F09.21 | Lempo de alteragdo da 0,000~30,000 s 0,000 .
configuracido do PID
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Tempo de filtragem de
F09.22 foedback PID 0,000~30,000 s 0,000
F09.23 gfg‘po de filtragem de saida |, 500 31 600 s | 0,000
Valor de detecgdo de limite  |0,00-100,00;
F09.24 superior do feedback PID 100,00 = desconexio de feedback % 100,00
) desconexdo invalida
i\:;(l:(r)irocrie deteccao de limite 0.00- l ?10700; N O
F09.25 |do feedback PID 0,00 = desconexdo de feedbac %o | 000
N invalida
desconexdo
Tempo de deteccao de
F09.26 desconexao de feedback PID 0,000~30,000 s 0,000
0: Invalido
F09.27 Opgodes de controle de sono | 1: dormir em velocidade zero 0
’ PID 2: dormir no limite de frequéncia
inferior 3: dormir com o tubo selado
0,00-100,00 (100,00 corresponde a
F09.28 |Ponto de agdo do sono faixa de feedback da configuragdo do % 100,00
PID)
F09.29 |Tempo de atraso do sono 0,0~6500,0 S 0,0
0,00-100,00 (100,00 corresponde a
F09.30 [Ponto de agdo de despertar | faixa de feedback da configuragido do % 0,00
PID)
F0931 Tempo de atraso para 0.0~6500.0 S 00
despertar
F09.32 Configuragao PID 0,0 para faixa de feedback de 0.0
) multissegmento 1 configuracdo PID F09.03 i
F09.33 Configuragdo PID 0,0 para faixa de feedback de 0.0
) multissegmento 2 configuracdo PID F09.03 i
F09.34 Configuragdo PID 0,0 para faixa de feedback de 0.0
) multissegmento 3 configuracdo PID F09.03 i
F09.35 | Limite inferior datensiode i vie inferior da tensio de feedback | V| 10,00
feedback
para 10,00
F09.36 If“lmlte superior da tensdo de 0,00 até o limite superior da tensao de \% 0,00
eedback feedback
eedbac
0: Sempre calcule o termo integral
Opgodes de agdo integral 1: Calcular o termo integral apos
F09.37 |dentro do tempo de alteragéo |atingir o tempo definido F09.21 0
definido do PID 2: Calcular o termo integral quando
o erro_for menor que F09,38
Desvio de entrada da agdo
F09.38 |integral dentro do tempo de | 0,00~100,00 % 30
mudanga definido do PID
0: pressao alvo F09.01* coeficiente do
F09.39 |Opcao de despertar ponto de agdo de despertar 0
1: Ponto de agdo de despertar (F09.30)
F09.40 Coeﬁciente~de despertar 0,0-100,0 (Nl 00% corresponde a 9 90,0
ponto de agdo configuragio PID)
F09.41 Alarme de~rede de dutos 0,0 para faixa do sensor de pressao bar 60
sobrepressao F09.03
F09.42 | Tempo de protegdo contra 0-3600 (0: invalido) S 0
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sobrepressao
F09.43 |Limite reverso do PID O: Inyg lido 0
1: vélido
F10 Grupo de funcées de comunicaciio
F10.00 Modbus local - 1-247; 0: enderego de transmissao 1
endereco de comunicagdo
. 0: 4800 3:38400
Flo.01 |Baud avaliar “deModbus 1 9599 4: 57600 1
¢ 2: 19200 5: 115200
0: 1-8-N-1 (1 bit de inicio + 8 bits de
dados + 1 bit de parada)
1: 1-8-E-1 (1 bit de inicio + 8 bits de
dados + 1 bit de verificagdo de
paridade par + 1 bit de parada)
2: 1-8-0O-1 (1 bit de inicio + 8 bits de
dados + 1 bit de verificagdo de
aridade impar + 1 bit de parada
F10.02 | Formato de dados Modbus | 350 YRR L EEPEe bit)s de
dados + 2 bits de parada) 0
4: 1-8- E-2 (1 bit de inicio + 8 bits de
dados + 1 bit de verificagdo de
paridade par + 2 bits de parada)
5: 1-8-0-2 (1 bit de inicio + 8 bits de
dados + 1 bit de verificagdo de
paridade impar + 2 bits de parada)
F10.03 |Tempo limite de comunicagao| 0,05-60,0s; 0,0: invalido (valido para s 0,0
0 modo mestre-escravo)
Atraso de resposta do
F10.04 Modbus 1~20 EM 2
F10.05 Opg(?es de megtre-?scravo 0: In,v.ailido 0
fun¢do de comunicagio 1: valido
~ 0: escravo
F10.06 | Opgdes mestre-escravo 1: Host (transmissdo de transmissdo) 0
0: frequéncia de saida
2: torque de saida
F10.07 |Dados enviados pelo host i g;?:fiﬂ:i%f;m 1
1: frequéncia definida
S: corrente de saida
F10.08 | Fator proporcional de 0,00-10,00 (miltiplo) 1,00
recepgdo de escravos
F10.09 |Intervalo de envio do host 0,000~30,000 S 0,200
Endereco de comunicagao
F10.12 |da placa de expansdo 1~127 1
CANopen
Tempo de atraso de
F10.14 |resposta de dados do processo|0,0~200,0 ms 0,0
do cartdo de comunicagdo
T i Cas das Unidades:CANopen
axa de transmissdo de A . .
F10.15 |comunicagdo entre a placa 0: 125K 2: 300 mil 23
de expansio e o barramento 1 250K 3: IM
Casa das dezenas:Reservado
F10.17~|Selegdo do tipo de dados Quando o dado 65535 ¢ exibido, 65535
F10.31 |recebidos por PZD2~PZD16 |significa que o PZD atual permanece
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sem uso; quando outros dados,
F10.32~|Selegao do tipo de dados digamo§ 4.609’ sdo ex~ibidos, ;igniﬁca
F10.46 | enviados por PZD2-PZD16 |dU€© codigo de fungdo selecionado 65535
p atualmente é F18.01 (18D=121,
01D=01H, 1201H=4609D).
Casa das Unidades: Reservado
Casa das Dezenas: CANopen
0: Inicializagao
1: Pré-operagao
2: Operagao
F10.47 Status (:]0 C'ilrtéo de 3 Pare _ o 000
comunicagdo 4: Anormalidade na comunicagao
CANopen
5: Anormalidade na comunicac¢do
Modbus
6: Teste de fabrica
Casa das Centenas : Reservados
Cartdo de comunicagdo
F10.48 versdo do software
F10.49 Quantidade de dados de 1~16 5
) processo recebidos
F10.50 Quantidade d_e dados de 1~16 2
processo enviados
F10.51 Selecio do~modo de 0: Configuracao do teclado
. configuragio de endereco 1: Confi j0 d ~ 0
: Configuragao da estagdo mestre
para dados de processo
0-10: operagao padrio (para
o . parametrizacgdo)
F10.56 ggglz)(f){e(s)gj escrita 483 11 escrita ndo acionada (disponivel 0
apos o
parametrizacio)
F10.57 Habilitando a redefini¢do do |0: redeﬁn?(;éo invélida 1
) tempo limite de envio do SCI | I: redefinicdo valida
Tempo de atraso de
F10.58 |redefinigdo de tempo limite | 110~10000 150
de envio do SCI
0: Responder a comandos de leitura e
gravagao
1: Responder apenas a comandos de 0
F10.61 |Opgao de resposta SCI gravagao
2: Nenhuma resposta aos comandos de
leitura e gravagdo
Fl0.62 |Autoverificagdo CANopen 1 (4535 0
codigo de identificagdo
Fi1 Matriz selecioyada pelo usuario (para obter detalhes, consulte 0 manual do usuério ou a|
tabela de funcdes completa)
F12 Grupo de fungoes de teclado e exibi¢io
0: ESC
1: corrida para frente
. . 2: corrida reversa
F12.00 Zecéae?ultlﬁmmonal MK 3: comutagdo para frente/reverso 0
pe 4: parada rapida
5: parada livre
6: movimento do cursor para
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a esquerda
0: valido apenas no controle do
F12.01 Opgdes de fungdo de parada |teclado 1
’ da tecla STOP 1: com todos os canais de comando
validos
0: ndo bloquear
Bloqueio de pardmetros 1: entrada de referéncia ndo bloqueada
F12.02 2: tudo bloqueado, exceto este codigo 0
de funcdo
0: Nenhuma operagao
- N 1: upload de pardmetros para o teclado
F12.03 | Copia de parametros 2: dgwnload lcaie parﬁmetrlgs para o 0
inversor
F12.09 Carregar velocidademostrar 0.01~600,00 30,00
coeficiente
Taxa de aceleragdo e . ”
F12.10 |desaceleragdo PARA 8’8(1)'_&5‘)5% %lgomatlca Hz/s 5,00
CIMA/PARA BAIXO ’ ’
Opgdes de compensagdo de | 0: ndo limpar
F12.11 |deslocamento PARA 1: limpar em estado ndo em execugao 0
CIMA/PARA BAIXO 2: limpar quando UP/DOWN invalido
Opgdes de CIMA/BAIXO 0: ndo salvar
F12.12 |economia de compensagdo de | 1: salvar (valido apds a modificagdo 1
desligamento do deslocamento)
F12.13 Reinicial_iza(;éo do medidor |0: ndo limpar 0
de energia 1: claro
0: Nenhuma operagao
1: restaurac@o dos padrdes de fabrica
F12.14 Restauragdo da configuragdo |(excluindo os pardmetros do motor, 0
’ padrao parametros do inversor, parametros do
fabricante, registro de tempo de
execucdo e de inicializagdo)
Fi2.15 | Fempo deativagio 0~65535 ho| xxx
cumulativo (h)
Fl12.16 | Lempo deativacio 059 min | XXX
cumulativo (min)
Fl2.17 | Tempo deexecucio 065535 b oxxx
cumulativo (h)
Fl12.18 | lempo deexecugio 0~59 min | XXX
cumulativo (min)
Depende
F12.19 |Poténcia nominal do inversor 0.40~650,00 kW ddo tipo
€ motor
Depende
F12.20 |Tensdo nominal do inversor |60~690 \'% do tipo
de motor|
Depende
F12.21 |Corrente nominal do inversor |0,1~1500,0 A do tipo
de motor|
F12.22 ]Soﬂware de desempenho S/N XXX XX XXXXX
F12.23 gg\lﬁ;’are dedesempenho |y vy XXXXX
F12.24 |Software funcional S/N 1 XXX XX XXX.XX
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F12.25 |Software funcional S/N 2 XX XXX XX XXX
F12.26 Numero de série do software XXXX NXXXX
do teclado 1
Fl2.27 Numero de série do software XXX XK XKK
do teclado 2
F12.28 |Numero de série 1 XX XXX XXXXX
F12.29 |Nuamero de série 2 XXXX.X XXXX.X
F12.30 |Numero de série 3 XXXXX XXXXX
F1231 |Opgdes de idioma do Lep  |0F Chinés 0
1: Inglés
F12.32 Opqc?es do modo de 0: modo 0 1
monitoramento 1: modo 1
Exibicao de status de
F12.33 execugdo parametro 1 do
’ modo 1 (exibir parametro 5 |0,00~99,99 18100
do status de parada do LED)
Exibi¢do de status de
execugdo parametro 2 do .
Fl2.34 modo 1 (exibir pardmetro 1 0,00~99.99 18.01
do status de parada do LED)
Exibi¢do de status de
Fl235 |execugo pardmetro3do 1 ) o9 gg 18.06
modo 1 (exibir pardmetro 2
do status de parada do LED)
Exibi¢do de status de
execugdo parametro 4 do w
F12.36 modo 1 (exibir pardmetro 3 0,00~99,99 18.08
do status de parada do LED)
Exibi¢do de status de
Fl2.37 |eXecugdo pardmetro Sdo 1 1 g9 g9 18.09
modo 1 (exibir parametro 4
do status de parada do LED)
F1238 VISE)I‘ LCD de linhas grandes 0.00~99,99 18h00
parametro 1
F12.39 Vle)I‘ LCD de linhas grandes 0.00~99,99 18.06
parametro 2
F12.40 Vle)I‘ LCD de linhas grandes 0.00~99.99 18.01
parametro 3
Opgdes de cruzamento por 0: Droibir cruzamento por zer
F12.41 ) zero PARA CIMA/PARA 1 : pe(;mitirc ?miarﬁen(if 0or ;e(;o 0
BAIXO P P
F12.42 |Auste de frequéncia do 0,00 até a frequéncia maxima 00,16 HZ | 0,0
potenciometro digital
F12.43 Conﬁg}{racao de. t(?rque do  |0,00-|Configuracdo de torque digital 9 00
potenciometro digital F13.02|
F12.46 | Numero da versdo do ACLib XXX XX
2 la ElEg
£ [E g
£ = E S Eslg gl E g
Fungdio PARA CIMA/PARA 25 5| 2|2 ggg;fn Ak
F12.45 |1 unedao h oS lS|EogEs] 28 00100010
BAIXO selegdo o2 | S| EIZ3IEE| S (82
g g SIEFOR TIEL
) 3 O = |29 al
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0: Invalid
1: valid

F12.47

Qualquer endereco

0~65535

28673

F13

Grupo de parametros de controle de torque

F13.00

Opgdes de controle de
velocidade/torque

0: Controle de velocidade
1: Controle de torque

F13.01

Opgodes de fonte de ajuste de
torque

0: configuragio de torque digital
F13.02

1: All

2: A2

3: AI3

4: Al4 (placa de expans@o)

S: entrada de pulso de alta frequéncia
X7)

6: configuragdo de comunicagdo
(Gama completa dos itens 1-6,
correspondendo a

configuragdo de torque digital F13.02)

F13.00

Opgdes de controle de
velocidade/torque

0: Controle de velocidade
1: Controle de torque

F13.01

Opgodes de fonte de ajuste de
torque

0: configuragio de torque digital
F13.02

1: All

2: A2

3: A3

4: Al4 (placa de expansio)

S: entrada de pulso de alta frequéncia
X7)

6: configuragido de comunicagido
(Gama completa dos itens 1-6,
correspondendo a

configuragdo de torque digital F13.02)

F13.02

Configuragio de torque
digital

-200,0 a2 200,0 (100,0 = torque
nominal do motor)

%

100,0

F13.03

Torque multissegmento 1

-200,0~200,0

%

0,0

F13.04

Torque multissegmento 2

-200,0~200,0

%

0,0

F13.06

Tempo de aceleragdo e
desaceleragdo do controle de
torque

0,00~120,00

0,05

F13.08

Limite de frequéncia superior
opgdes de controle de torque

0: definido por

F13.09

1: All

2: AI2

3: A3

4: Al4 (placa de expansdo)

S: entrada de pulso de alta
frequéncia (X7)

6: configuracdo de comunicagao
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(porcentagem)
7: configuragdo de comunicagdo
(frequéncia direta contexto)

Limite de frequéncia superior

F13.09 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 50,00 °
do controle de torque
F13.10 |Deslocamento dolimitede 14 45 16 s frequencia maximaF00.16 | Hz | 000 | e
frequéncia superior
FI3.11 Torque de zitrlto estatico 0,0~100,0 % 0.0 °
compensagao
Faixa de frequéncia de
F13.12 |compensagdo de atrito 0,00~50,00 Hz 1,00 °
estatico
F13.13 Compensag:ﬁp dinamica de 0.0~100,0 % 0.0 °
torque de atrito
F13.18 | Opsdes delimite de 0~100 % | 100 .
velocidade reversa
FI3.19 Prioridade de velocidade para | 0: Desativar 0 .
’ ativacdo do controle de torque| 1: Habilitar
Fl14 Grupo de parametros do motor 2 (para obter detalhes, consulte 0 manual do usuario ou a
tabela de func¢des completa)
F15 Grupo de funcdes auxiliares
F15.00 |Frequéncia de corrida 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 5,00 °
F15.01 |Tempo de aceleragdo do jog s 5,00 .
F15.02 Jfl(")egmpo de desaceleragdo do s 5.00 R
F15.03 | Tempo de aceleragdo 2 0,00~650,00 (F15,13=0) s 15h00 .
F15.04 | Tempo de desaceleragdo 2 [0,0~6500,0 (F15,13=1) S 15h00 °
F15.05 |Tempo de aceleragdo 3 0~65000 (F15.13=2) s 15h00 .
F15.06 |Tempo de desaceleragio 3 S 15h00 .
F15.07 |Tempo de aceleracdo 4 s 15h00 °
F15.08 |Tempo de desaceleragio 4 S 15h00 .
Frequéncia fundamental do | 0: frequéncia maxima F00.16 1:
F15.09 [tempo de aceleragdo e 50,00Hz 0 )
desaceleracdo 2: definir frequéncia
Comutagdo automatica de sl
F15.10 [tempo de aceleragdo e 0: In,v_a lido 0 -
" 1: valido
desaceleracdo
Fi15.11 | Frequéncia e comutagdode | 6 o¢ 4 frequéncia méxima F00.16 | Hz | 000 | o
tempo de aceleracdo 1 e 2
Fi5.12 |Frequéncia de comutagiode | 46 s o froquéncia méxima F00.16 | Hz | 0,00 R
tempo de desaceleragdo 1 e 2
Aceleragdo e unidade de 0:001s
F15.13 ~ 1:0,1s
tempo de desaceleragio 2ils 0 -
F15.14 |Ponto de salto de frequéncia 1|0,00~600,00 Hz 600,00 °
. 0,00~20,00,
F15.15 |Faixa de salto 1 0.00: Tnvalido Hz 0,00 °
F15.16 |Ponto de salto de frequéncia 2{0,00~600,00 Hz 600,00 [
. 0,00~20,00,
F15.17 |Faixa de salto 2 0.00: Invalido Hz 0,00 °
F15.18 |Ponto de salto de frequéncia 3| 0,00~600,00 Hz 600,00 °
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0,00~20,00,

ventilador para execugao

1: Executar diretamente no modo de
controle do ventilador

Casa das centenas : Modo de
funcionamento do ventilador de baixa
velocidade habilitado (acima de 200
kW)

0: Execugdo em baixa velocidade
invalida

1: Execugdo em baixa velocidade
valida

F15.19 |Faixa de salto 3 0.00: Tnvalido Hz 0,00
Largura de detecgdo da
F15.20 |chegada da frequéncia de 0,00~50,00 Hz 2,50
saida (FAR)
F15.21 Deteccao de frequéncia de 0.00 até A
. . ,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 30,00
saida FDT1
F15.22 |Histerese FDT1 - (Fmax-F15,21)~F15,21 Hz 2,00
F15.23 ]S)a‘";;?%}d; frequénciade 14 40 até a frequéncia maxima F00.16 | Hz | 20,00
F15.24 |Histerese FDT2 - (Fmax-F15,23)~F15,23 Hz 2,00
0: All
Opgdes de detecgao de 1: AI2
F15.25 nivel analégico ADT 2: AI3 0
3: A4 (placa de expansdo)
F15.26 Eg?l‘f‘a" de nivel analogico |4 519,00 % | 20,00
F15.27 |Histerese ADT1 0,002 15,26 (vilido para baixo em % 5,00
uma direc¢ao)
Fis5.28 | Pecedo denivelanalogico g 69.109,00 % | 5000
F15.29 |Histerese ADT2 0,002 15,28 (vdlido para baixo em % 5,00
uma direc¢ao)
Opgodes de energia frenagem |0: Invalido 0
F15.30 |de consumo fungéo 1: valido
Fi531 |Tensdo de frenagem de 110,0~140,0 (380 V, 100,0=537 V) % 128,5
consumo de energia
F15.32 |Taxa de frenagem 20-100 (100 significa que a taxa de % 100
servico é 1)
Modo de operagdo com 0: operando no limite de frequéncia
F15.33 frequéncia definida menor  |inferior
’ que o limite de frequéncia 1: Desligamento 0
inferior 2: corrida em velocidade zero
Casa das unidades: modo de controle
do ventilador
0: em execugdo apos a inicializagdo
1: em execugdo na inicializagdo
2: operagdo inteligente, sujeita ao
controle de
temperatura
Casa das dezenas: controle do
ventilador de eletrificagdo
0: Execute 1 minuto primeiro e depois
F15.34 |Controle do ventilador entre no modo de controle do 101
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Intensidade de

de poténcia

F15.35 . 1,00~1,10 1,05
sobremodulagio
0: invalido (modulagdo PWM de 7
F15.36 Alternando opgdes do modo | segmentos) 0
’ de modulagdo PWM 1: valido (modulagdo PWM de 5
segmentos)
Frequéncia de comutagio de . A
F15.37 Modo de modulagio PWM 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 15h00
~ 0: sem compensagao
F15.38 Opgdes do Enodo de 1: modo de compensagio 1
compensagdo de zona morta |’ ~ 1
2: modo de compensagao 2
F1539 |Prioridade de jog terminal |0 Invalido 0
1: valido
Tempo de desaceleragio para 0,00~650,00 (F15,13=0)
F15.40 PO e € a0 PAIA | 0 6500,0 (F15,13=1)
parada rapida 0~65000 (F15.13=2) S 1,00
F15.41 Exlblgﬁo de poténcia de saida 50,00~150,00 % 100,0
coeficiente
F15.42 Exlblgao da corrente de saida 50,00~150,00 o 100,0
coeficiente
F15.43 Exlblgao de tensdo de saida 50,00~150,00 % 100,0
coeficiente
. 0,0~300,0 (100,0% corresponde a
F15.44 A corr?nte atinge o valor de corrente o 100,0
detecgdo .
nominal do motor)
Fl5.45 |/ correnteatinge o 0,0~F15,44 % | 50
histerese
F15.46 (0] torql}e atinge o valor de 0,0~300,0 (IOQ,O% corresponde o 100,0
detecgdo a0 torque nominal do motor)
F15.47 |O torque atinge a histerese  |0,0~F15,46 % 5.0
F15.48 Frequéncias divididas de 1-256 |
encoder
Coeficiente de filtragem de
F15.49 alta frequéncia do cartdo PG 0-255 0
Tempo de filtragem de
F15.62 |frequéncia de feedback do 0,000~30,000 S 0,010
cartdo PG
F15.63 A velocidade atinge o limite 0.00~Fméx Hz 30,00
crescente
F15.64 A velocidade atinge o tempo 0~60000 EM 500
de filtragem
F15.65 A velocidade atinge o limite 0.00~Fméx Hz 0.00
de queda
0,1-300,0
Nivel de detecgdo de 0,0: sem detecgao; o
F15.66 sobrecorrente 100,0%: correspondente a corrente o 2000
nominal do motor
F15.67 Tempo de atraso de detecgao 0.00~600,00 S 0.00
de sobrecorrente
F15.68 |Preco da eletricidade local 0,00~100,00 1,00
F15.69 Fator de carga de frequéncia 30,0~200,0 9 90,0
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F16 Grupo de funcdes de personalizagio
0: Modelo de uso geral
F16.00 |Aplicagdo industrial 3: Aplicagdo de enrolamento e 0
desenrolamento
1~65535(F16.13=0)
. . 0,1~6553,5 (F16,13=1)
F16.01 |Comprimento definido 0.01~655.35 (F16,13=2) m 1000
0,001~65,535 (F16,13=3)
F16.02 |Pulsos por metro 0,1~6553,5 100,0
F16.03 |Definir valor de contagem  |F16.04~65535 1000
Fle.o4 |Yalorde contagem 1~F16.03 1000
especificado
Definir horario de corrida 0,0~6500,0, .
F16.05 regular 0.0: Invalido min 00
F16.06 |Senha do agente 0~65535 0
Configuragdo do tempo de | 0~65535,
F16.07 |chegada da energia 0: desabilitar a prote¢do quando o o 0
cumulativa tempo de inicializagdo terminar
Configura¢do de cumulativo |0~65535,
F16.08 |tempo de chegada em 0: desabilitar a prote¢do quando o H 0
execucio tempo de execucdo acabar
F16.09 |Senha de fabrica 0~65535 XXXXX
Porcentagem de saida
analdgica quando o
F16.11 |comprimento 0,00~100,00 % 100,00
definido/contagem de design
¢ o valor definido
0:1m
Resolugdo de comprimento | 1:0,Im
FI16.13 | jefinido 2:0,01m 0
3:0,00lm
0: Sem cartdo
1: Cartao PROFINET
2: Placa EtherCAT
3: Cartao CANopen
4~9: Reservado
10: Cartéio PG encoder incremental
11. Cartdo PG de encoder incremental
F16.14 |Tipo de slot 1 com UVW 12: Cartdo PG de XXXX
transformador rotativo
13: Cartéo PG do SinCos
14: cartdao PG encoder incremental com
frequéncia dividida
15~19: reteng@o
20: Placa de expanséo 10 1 21~29:
retengdo
30: Cartdo PLC
F16.15 |Tipo de slot 2 O mesmo com o slot 1 XXXX
F16.16 |Software Slot 1 S/N 1 0,00~65,335 XXXX
F16.17 |Software Slot 1 S/N 2 0,00~65,335 XXXX [x
F16.18 [Software Slot 2 S/N 1 0,00~65,335 XXXX %
F16.19 |[Software Slot2 S/N 2 0,00~65,335 XXXX [x
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F17 Grupo de funcdes de E/S virtual (para obter detalhes, consulte 0 manual do usuario ou a
tabela de funcdes completa)
F18 Grupo de parimetros de monitoramento
F15.00 |Frequéncia de corrida 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 5,00 °
F18.00 |Frequéncia de saida 0,00 até o limite de frequéncia superior| Hz 0,00 X
F18.01 |Definir frequéncia 0,00 até a frequéncia maxima F00.16 Hz 0,00 X
F18.02 |Frequéncia de feedback PG 0,00 até o limite de frequéncia superior | Hz 0,00 X
F18.03 Estimar a frequéncia de 0,00 até o limite de frequéncia superior| Hz 0,00 x
feedback
F18.04 |Torque de saida -200,0~200,0 % 0,0 X
- )~ 0,
F18.05 Configuragiio de torque 200,0~200,0 % 0,0 x
0,00 a 650,00 (poténcia nominal
. do motor: < 75 kW)
F18.06 |Corrente de saida 0,0 2 6500,0 (poténcia nominal do UM 0,00 X
motor: > 75 kW)
F18.07 qucentagem de corrente de 9,0-300,0 (100,0 = corrente nominal do o 00 «
saida inversor)
F18.08 |Tensdo de saida 0,0~690,0 \ 0,0 X
F18.09 |Tensdo do barramento DC 0~1200 \ 0 X
FI18.10 Tempos de execugdo de PLC 010000 0 o
simples
FI8.11 E_staglo de operagdo PLC 1~15 1 «
simples
Tempo de execugdo do
F18.12 |PLC no 0,0~6000,0 0,0 X
estagio atual
F18.14 |Taxa de carga 0~65535 pm 0 X
F18.15 |Frequéncia de deslocamento |0,00 a2 * Frequéncia maxima F00.16 Hz 0,00 X
PARA CIMA/PARA BAIXO
F18.16 |Configuracdo PID 0,0 para faixa maxima de PID 0,0 X
F18.17 |Feedback PID 0,0 para faixa maxima de PID 0,0 X
F18.18 |Medidor de poténcia: MWh | 0~65535 MWh 0 X
F18.19 [Medidor de watt-hora: kWh |0,0~999,9 kWh 0,0 X
F18.20 |Poténcia de saida 0,00~650,00 kW 0,00 X
F18.21 |[Fator de poténcia de saida |- 1.000~1.000 0,000 X
Status do terminal de entrada | X5 X4 X3 X2 X1
FI8.22 1 igital 1 o1 | o1 | 01 | o1 | o XXX |~
Status do terminal de entrada | AI3 A2 All X5 X4
FI8.23 | gigital 2 ol | ol | o1 | o1 ] on XXX x
Status do terminal de entrada | Al4 * X10 X9 X8
FI8.24 1 gigital 3 * [ o1 | o1 | o1 | ol e
. , * R2 R1 Y2 Y1
F18.25 |Estado do terminal de saida 1 o ol o o o XXX X
F18.26 |All - 100,0~100,0 % 0,0 X
F18.27 |AI2 0,0~100,0 % 0,0 X
F18.28 |AI3 0,0~100,0 % 0,0 X
F18.29 |Al4 - 100,0~100,0 % 0,0 X
F18.30 |Estado do terminal de saida 2 ——f——t— | R3 | R4 1y + | R3
. stado do terminal de saida o o o o1 o
F1g31 |Frequénciadeentradade g 0 109 9 kHz | 0,00 x
pulso de alta frequéncia: kHz
F18.32 |Frequéncia de entrada de 0~65535 Hz 0 X
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pulso de alta frequéncia: Hz

F18.33 |Valor de contagem 0~65535 0 X

F18.34 |Comprimento real 0~65535 m 0 X

F1835 Tempo restante de corrida 0.0~6500,0 min 0.0 «
regular

F18.36 | Posigao do rotor de 0,0~359,9° 0,0 x
motor sincrono

F18.37 Transfor{naqao rotativa 0~4095 0 «
localizagao

F18.38 |Temperatura do motor 0~200 °C 0 X

F18.39 |Tensdo alvo de separagdo VF [0~690 \ 0 X

F18.40 "\f/;nsao de saida de separagdo 0~690 v 0 «

F18.41 |Ver qualquer endereco 0 X

Fig.4p |Exibicdo de frequéncia 1000~16000 HZ 0 x
portadora aleatdria

F18.51 [Saida PID - 100,0~100,0 % X

F18.58 |Pulso de feedback alto 0~65535 0 X

F18.59 |[Pulso de feedback baixo 0~65535 0 X

F18.60 |Temperatura do inversor -40~200 °C 0 X
Energia elétrica economizada | Economia de energia cumulativa

F18.67 (MWH) MWH MWh | 0~65535 x
Energia elétrica economizada 0,0~999,

FI18.68 (kWh) Economia de energia cumulativa KWH kWh 9 -
Carga elétrica economizada | Alta economia de custos cumulativos

F18.69 (1.000) (*1000) 0~65535 X

F18.70 |Carga elétrica economizada |Baixa economia de custos cumulativos 0’05999’ X
Poténcia de frequéncia de Consumo de energia de frequéncia de %

FI8.71 poténcia consumo MWh energia MWH MWh | 0~65535 )
F18.72 Pot?nC} a de frequéncia de Consumo de energia de frequénciade | kWh 0,0~999, X
poténcia consumo KWh . 9

energia KWH
F19 Grupo de registro de falhas
0: Sem falha
F19.00 |Ultima categoria de falha ConsuNIte’? Capitulo 6 Farlh‘as N 0 X
Solugdes” para obter os codigos de
falha.
F19.01 Frequéncia de saida em caso 0,00 até o limite de frequéncia superior| Hz 0,00 X
de falha
F19.03 Tensdo do barramento em 0~1200 v 0 «
falha
0: ndo esta em execugao
1: aceleragio para frente
2: aceleragdo reversa
3: desaceleragdo para frente
F19.04 |Status de execuc@o em falha |4: desaceleragdo reversa 0 X
5: velocidade constante em corrida para|
frente
6: velocidade constante reversa em
execucao reversa
F19.05 |Tempo de trabalho em falha |0,00~6553 h 0 X
F19.06 |Categoria de falha anterior | Igual a descri¢do do pardmetro F19.00 0 X
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Frequéncia de saida em caso

F19.07 de falha Hz 0,00 X
F19.08 Corrente de saida em caso de A 0.00 «
falha
F19.09 Tensao do barramento em 0 «
falha
F19.10 |Status de execucdo em falha |Igual a descri¢do do pardmetro F19.04 0 X
F19.11 |Tempo de trabalho em falha h 0 X
F19.12 gﬁi:;as duas categorias de Igual a descri¢do do parametro F19.00 0 X
F19.13 Frequéncia de saida em caso Hy 0.00 «
de falha
F19.14 Corrente de saida em caso de A 0.00 "
falha
F19.15 Tensdo do barramento em o
falha
F19.16 |Status de execucdo em falha |Igual a descri¢do do pardmetro F19.04 X
F19.17 |Tempo de trabalho em falha h 0 X
F27 Grupo de parametros macro de aplicaciao de enrolamento e desenrolamento (para obter
detalhes, consulte 0 manual dousuario ou a tabela de fun¢des completa)
0: Modo de enrolamento
2: Modo de trefilagdo
L 1: Modo de desenrolamento 0 -
F27.00 | Macro de aplicagao 3: Modo de maquina de trefilagdo de
fio reto
|F 45 Grupo de parametros de mapeamento livre Modbus (para obter detalhes, consulte o

manual do usuario ou a tabela de fun¢ées completa)
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