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1. Conhecendo as teclas dos inversores

QuicK
JOG

PRG/ESC: Utilizado para entrar e sair do menu dos pardmetros.

QUICK/JOG: Funcgéo rapida para JOG.

Seta para cima: Utilizada para navegac¢do e incremento de valores.

Seta para baixo: Utilizada para navegacao e decremento de valores.

DATA/ENT: Tecla usada para entrar nos parametros e para confirmar alteracdes realizadas.
>>SHIFT: Move o cursor para direita, selecionando o digito do parametro a ser alterado e
monitora algumas varidveis do inversor.

RUN: Modo de Operacgao (Liga o inversor).

STOP: Realiza a parada do inversor e também reseta os erros.

2. Como faco para alterar os parametros?

. . o . , . Mo
Ao energizar o inversor pela primeira vez, mostrara no display =~ -~v |

Aperte a tecla PRG/ESC uma vez. Aparecera: S Pronto, ja estamos nos grupos de
parametros.
Utilize as setas para chegar no grupo do parametro desejado. Por exemplo, para alterar o

R =y o .
parametro A U'--'-”-j(Base de frequéncia do Motor) precisamos acessar o grupo de

[P .
parametros ~' & (representado pelos primeiros dois digitos da esquerda).

Chegando no grupo do pardmetro desejado, aperte a tecla DATA/ENT para acessar o item
desejado. Utilize novamente a tecla DATA/ENT para fazer a modificagdo do item. Ao fazer a
alteracdo, pressionar a mesma tecla para confirmar.

Pressione PRG/ESC para retornar.

3. Como instalar uma chave liga-desliga externa?

) R o ol _ .

Altere os seguintes parametros: ~ LWL = 1 (Comando pelos terminais).

Utilize os bornes “COM” (Comum) e “S1” (Entrada digital padrao para ligar no sentido frente)
Caso precise de reversdo, altere o parametro P 050 { (Fungdo da entrada S1) = c

(Rotagdo no sentido reverso).



Parametros das Entradas Digitais

Parametro Funcao Padrao
‘!‘j S 5 S If Func3o do terminal de entrada S1 (1 > Operac3o no sentido Frente)
o nc na Funcdo do terminal de entrada S2 4 - JOG no sentido Frente
7T ‘; ‘ ’

) ] 3 i

‘Ei‘ 050 3 Funcdo do terminal de entrada S3 (7 > Reset de falhas)
P‘ S 5 S L Funcdo do terminal de entrada S4 (0 > Sem funcdo de fabrica)
‘Ei‘ S 5 .;_'j' Funcdo do terminal de entrada S5 (0> Sem funcdo de fabrica)

4. Como instalar um potencidmetro externo?

Altere os seguintes parametros:

A D00 1= 1 eemseguida, © OO.0A=C
Faca a ligag¢do da seguinte forma:

GND — Extremidade negativa para analégicos

COM — Extremidade negativa para digitais

Al — Centro do potenciémetro (Sinal)

10V — Extremidade positiva

|ROIA |RO1B|RO1C1
|RO2A|R023|R02€|

| ss |ss| s7 | s8 |:-mo|
luu-_{AonI A02|GND|

| v1 Jaesd]4ss-| pe |

|-24V|Pw| COoMm ICOMI CME|
1

5. Como faco para resetar o MD200 (Voltar aos parametros de fabrica)?

. A g onnoig-
Altere o seguinte parametro: . 1o !

6.Como faco para utilizar botdes pulsantes (Push-botton) para partir e parar o motor

(operacao a 3 fios)?

Altere os seguintes parametros:
P o ,l

| N
mnC — 1
A 05, = * (Frente)




3

J5.00=C (Reverso)

nc mna_
Ao05.07=3 (Fungdo HD — Operagdo a 3 fios — No borne S3)
AoO5.014=3 (Tipo de Operagdo a 3 fios)

Faca a ligacdo elétrica da seguinte forma:

Operacéo a 3 fios - p/ utilizar Botdes Pulsantes (Push Button)

Contato NA

Si— o

C | st

MD 200 oot

oV

comM

7. Como controlar a frequéncia através de um sinal de 0 a 10Vcc?
O Inversor MD200 possui uma entrada analdgica, Al (0~10V/4~20mA), utilizando a entrada Al,
proceda da seguinte forma:

T T o . A nc
FoOo.d {= I e em seguida, P OO00b=C,

8. Como utilizar velocidades Pré-Setadas (Frequéncias fixas) utilizando entradas digitais?

Siga a instalagdo abaixo:
Para que possamos utilizar as entradas digitas do inversor, ndo podemos esquecer-nos do

. o nonoa_ .
(M3 . parametro Uu.d 1= 14 que habilita o bloco de
= e (Velcc!dade 0) terminais.
A 1004 (Velocidade 1) . I : .
ooinne (Velocidade 2) Utilizando apenas as entradas digitais, conseguimos até 16
. velocidades Pré-definidas, combinando as entradas como
o ‘ﬂﬂ”vlddg locidades Pré-definid binand d
",ﬂ'u,ﬂ ( EOC! ade 3) mostra a tabela abaixo:
Aot 1L (Velocidade 4)
~oil.id (V elocidade 5) As velocidades sdo programadas nos parametros ao lado:
A L. 4 (velocidade 6) :
A (0. 15 (Velocidade 7)
A (0. !5 (velocidade 8)
A .20 (velocidade 9)
A 1.2 2 (velocidade 10)
F 0.2 4 (Velocidade 11)
A 1.2 5 (Velocidade 12)
A 1.2 8 (velocidade 13)
A 1.3 0 (velocidade 14)
A 0.3 2 (Velocidade 15)



BORNES Velocidades Pré-Setadas
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 | 15
S1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1
S2 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1
S3 0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1
sS4 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

9. Como alterar a rampa de acelera¢ao e a rampa de desacelera¢do?
Utilize os seguintes parametros:

mrTor -
AOO T = Tempo de aceleracdo em segundos

N B N
P00 IC Tempo de desacelera¢do em segundos.
Esse tempo é para chegar de OHz até a frequéncia maxima e vice-versa.

10. Como faco para aumentar a velocidade maxima do motor?

Utilize os seguintes parametros:
'Ci‘ .o r

3 e

L Ll I = Frequéncia Maxima do Inversor

'Ci A L .. . A - .
L L. 7 = Limite superior da frequéncia de saida para o motor
i T
o u

o

= 60Hz (Frequéncia de base do motor)

11. Como faco para limitar a velocidade do motor?

Utilize o seguinte parametro:

i-i J-s l-i ’- . . . . ~ . ’
FoOnuas - Limite inferior da frequéncia de saida para o motor

O O Rc_ 30 . .
Por exemplo, se © Ll 5=20.0 , a menor velocidade do motor vai ser 20 Hz.

12. Quais os parametros relacionados ao motor?

oo . ) )
No grupo de parametros " Y £ estdo todos os parametros relacionados aos dados do motor

elétrico.

13. Existe alguma forma de diminuir o ruido acustico causado pelo motor?

Sim! Aumente o valor do parametro AoOaid (Frequéncia de chaveamento da portadora
PWM) até um valor satisfatorio (faixa de 1kHz até 15 kHz) .

OBS: Quanto maior a frequéncia de chaveamento da portadora, maior o nivel de ruidos
eletromagnéticos na rede (harmonicas), porém menor o ruido sonoro do motor.

14. Existe alguma forma de diminuir o ruido eletromagnético causado pelo MD200?

NN
Sim! Diminua o valor do parametro FoOdoi (Frequéncia de chaveamento da portadora
PWM) até um valor satisfatério (faixa de 1kHz até 15 kHz) .

OBS: Quanto menor a frequéncia de chaveamento da portadora, menor o nivel de ruidos
eletromagnéticos na rede (harmonicas), porém maior o ruido sonoro do motor.
15. Como visualizar a corrente e a tensdo de saida no préprio inversor?

T
I =Tensdo de Saida (A)

T

H- Corrente de Saida (V)

Ca




Al

inversor. Outras demais informacdes como frequéncia de saida, velocidade de rotacdao do

OBS: O grupo de parametros é exclusivo para monitoramento das varidveis do
motor em RPM etc. se encontram neste grupo.

16. Como visualizar o RPM no display, em vez da frequéncia?

Para monitorar a frequéncia de trabalho do inversor em RPM ao invés de Hz, basta apertar a
tecla >>SHIFT até os LED’s do lado direito do display acenderem, indicando assim RPM
conforme a inscricdo no equipamento.

17. Como utilizar a saida analégica AO para enviar um sinal de 0 a 10Vcc?

A saida analdgica AO ja é configurada de fabrica para mandar um sinal externo proporcional a

frequéncia de trabalho do inversor ( P O6.14=0 ).
Para escolher o tipo de sinal (0~10V / 4~20mA) é preciso verificar os jumpers que estdo

localizados acima dos bornes conforme a imagem abaixo.
AO1 AO2

N

485

ENIENK
)

Ny

&)

I\ 17

%1% % |,

AN

"

&)

| s1 |sz| s3 | 54 IHDII |N2| AI3|¢10V|

ROIA|R01EI|RO1C| | s5 |ss| s7 | S8 |~oo|GND{A01I AOZIGNDI

|R02A|R023|R02C| |*24V|PW|COM|COM| CMEI Y1 |485o{4&5-| PE |

Figura 1 - Para modelos 15kW/18kW(20/25CV) e menores.

AO1 AQ2 Resarye Al2 485
1] B 1] i o
J J : .l Js
||| wlwle) e wlee
PR RPRRRERRRRRR
22

| S1 |52| sS3 I S4 IﬂDl HDDl ]A'Z A]3|'1D'Vl
[ro1a]rore[rorc] | 5 |58 57 | s8 [com| v1 |anp]aoi1|acz|ano]
|RozA|=eoze|Rozcl |~24v|sw|cou| PE |cou]cme|sun|uso|ass-| PE |

Figura 2 - Para modelos 18kW/22kW e maiores.

A segunda chave da esquerda para a direita (J2) € quem indica o sinal da saida analdgica AO.
Na posicdo da imagem acima ela esta com o sinal de tensdo (Pino central e inferior).



18. Como utilizar a saida analégica AO para enviar um sinal de 4 a 20mA?

Altere o jumper J2 para a posicdo com pino superior e central.

19. Como utilizar a saida digital RO?
Esta saida é multi programavel. Vocé pode programar o inversor para mandar um sinal

Iy ]
(contato) conforme desejar, de acordo com o valor do parametro A O0h.0 3, seguindo a
tabela de terminais de saida do manual.

20. Quando for necessaria uma parada rapida do motor, quais procedimentos realizar?

Caso envolva uma carga muito pesada, como um elevador, uma ponte rolante, ou uma
maquina de lavar industrial, por exemplo, em que se precisa de uma parada rapida, deve-se
utilizar um resistor de frenagem para a prote¢ao do inversor.

21. Como instalar o resistor de frenagem, e quais parametros devem ser alterados?
O resistor de frenagem deve ser instalado entre os bornes (+) e PB. Os seguintes parametros
devem ser alterados:

O T_ 0 . .
Fodg.d 0= para habilitar o resistor de frenagem.

RNy
LU

O S0 J00M . .
F U8.J8=3J80 (para inversores da classe 200V) ou L (para inversores da classe

400V).
*Verificar no manual a tabela com os dados do resistor necessario para cada inversor (pag. 99)

22. Como energizar o MD200 em tensdo 220V monofasica (somente até 3 CV)?
Deve-se seguir a ligacdo abaixo:

Utilizacao até 3CV em rede 380V fase/neutro
ou 220V monofasico

R/L1
Fase
S/L2
Fase / Neutro
T

Obs.: Fechamento do
motor 220V - Trifasico

23. Como consigo bloquear a edicdo de parametros?

[ ] Yo L. A ; .
Altere o parametro ' ' Y'Y para definir uma senha no inversor que serd requisitada ao

L nnn
apertar a tecla PRG/ESC e aparecerg Y :Lf-Li-Li.Li

24. Frenagem Dindamica

Frenagem Dinamica é utilizada quando o motor é necessario ser travado durante um certo
periodo de tempo durante/apds a frenagem.



o orr
Frequéncia de Partida da Frenagem DC > Fo0iLas

-
Intensidade de Corrente DC - "

o
Duracao da Frenagem DC = !

25. Comando UP/DOWN

' |
[ I |
[ B e |
[ N

O comando UP/DOWN é quando utilizamos uma entrada digital para incrementar valor da

frequéncia e outra entrada para decrementar, enquanto mantidas acionadas.

No exemplo abaixo, utilizaremos:

S1serad o comando de partida do motor.

S2 serd UP e S3 serd

DOWN.

*Fazer a ligacdo entre S1-COM / S2— COM / S3 — COM

Ou seja, quando acionarmos S1 juntamente com S2, o motor ird acelerar até parar de receber

sinal da entrada S1. Mesma coisa para a entrada S2, que diminuird a velocidade do motor de

acordo com o tempo em que o sinal é mantido.

Parametros:

Fi nrnn f_
L 1=

I N |
~ 'Y (fungdo UP)

26. Resistores de Frenagem

Para Modelos 220V:

]
! (comandoviabornes)

=1 rl(func;éo DOWN)

Resistor de a . .
Poténcia consumida pelo resistor ..
Modelo da| frenagem em A — Minima
Modelo Inversor | Unidade de 100% do g resisténcia de
frenagem torquege freio Famee | GrErame | Ferema frenagem (Q)
Q) 10% 50% 80%

MD200-0R7G-2-UL 192 0.11 0.56 0.9 93
MD200-1R5G-2-UL 96 0.23 1.1 1.8 44
MD200-2R2G-2-UL ) 65 0.33 1.7 2.64 44
MD200-004G-2-UL | Unidade de 36 0.6 3 4.8 33

Frenagem
MD200-5R5G-2-UL . 26 0.75 4.13 6.6 25

Embutida
MD200-7R5G-2-UL 19 1.13 5.63 9 13
MD200-011G-2-UL 13 1.6 8 12.8 8.8
MD200-015G-2-UL 9.6 2 11 18

DBU100H-
MD200-018G-2-UL 060-2 8 3 14 22 6.4
MD200-022G-2-UL 6.5 3 17 26
MD200-030G-2-uL | PBY tUuA- 4.8 5 23 36

110-2 35

MD200-037G-2-UL 3.9 6 28 44
MD200-045G-2-UL | DBU100H- 3.2 7 34 54 24
MD200-055G-2-UL| 160-2 2.6 8 41 66 ’




Para Modelos 380V:

Resistorde | potancia consumida pelo resistor
Modelo da | frenagem em de frenagem(W) Minima
Modelo Inversor | Unidade de 100% do resisténcia de
frenagem torque de freio Frenagem | Frenage | Frenagem frenagem (Q)
(@) 10% | m50% |  80%
MD200-1R5G-4 326 0.23 11 1.8 170
MD200-2R2G-4 222 0.33 1.7 2.6 130
MD200-004G-4 122 0.6 3 4.8 80
MD200-5R5G-4 Unidade de 89 0.75 4.1 6.6 60
MD200-7R5G-4 65 1.1 5.6 9 47
Frenagem
MD200-011G-4 . 44 1.7 8.3 13.2 31
Embutida
MD200-015G-4 32 2 11 18 23
MD200-018G-4 27 3 14 22 19
MD200-022G-4 22 3 17 26 17
MD200-030G-4 16 5 23 36 17
DBU100H-
MD200-037G-4 060-4 13 6 28 44 11.7
MD200-045G-4 10 7 34 54
MD200-055G-4 DBU100H- 8 8 41 66 6.4
MD200-075G-4 110-4 6.5 11 56 90
MD200-090G-4 DBU100H- 5.4 14 68 108
MD200-110G-4 160-4 4.5 14 83 132 4.4
MD200-132G-4 DBU100H- 3.7 20 99 158 3.2
220-4
MD200-160G-4 3.1 24 120 192
MD200-185G-4 DB;Z%)(_)ZH_ 2.8 28 139 222 2.2
MD200-200G-4 2.5 30 150 240
MD200-220G-4 DBU100H- 2.2 33 165 264
MD200-250G-4 400-4 2.0 38 188 300 18
MD200-280G-4 3.6%2 21%2 105*2 168*2
MD200-315G-4 DBIJVi/(gz)H— 3.2*%2 24%2 118*2 189*2 5 9%9
MD200-350G-4 2.8%2 27%2 132*2 210%*2 )
MD200-400G-4 3404 2.4%2 30*2 150*2 240%2
TWO
MD200-500G-4 DBU100H- 2*2 38%2 186*2 300*2 1.8*2
400-4
MD200-5R5P-4 122 0.6 3 4.8 80
MD200-7R5P-4 89 0.75 4.1 6.6 60
MD200-011P-4 65 1.1 5.6 9 47
MD200-015P-4 a4 1.7 8.3 13.2 31
MD200-018P-4 32 2 11 18 23
MD200-022P-4 27 3 14 22 19
MD200-030P-4 22 3 17 26 17
MD200-037P-4 16 5 23 36 17
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DBU100H-
MD200-045P-4 060-4 13 6 28 44 11.7
MD200-055P-4 10 7 34 54
MD200-075P-4 DBlult(_)gH' 8 8 41 66 6.4
MD200-090P-4 6.5 11 56 90
MD200-110P-4 DBU100H- 5.4 14 68 108
MD200-132P-4 160-4 4.5 14 83 132 4.4
DBU100H-
MD200-160P-4 220-4 3.7 20 99 158 3.2
MD200-185P-4 3.1 24 120 192
MD200-200p-4 | DBU100H- 28 28 139 222 22
MD200-220P-4 320-4 2.5 30 150 240
MD200-250P-4 DBU100H- 2.2 33 165 264 18
MD200-280P-4 400-4 2.0 38 188 300 )
MD200-315P-4 TWO 3.6%2 21%2 105*2 168*2
MD200-350P-4 DBU100H- 3.2%2 24%2 118*2 189%*2 2.2*2
MD200-400P-4 320-4 2.8%2 27%2 132%*2 210*2
TWO
MD200-500P-4 DBU100H- 2.4*2 30%2 150*2 240%*2 2.2*2
400-4
Para modelos 660V:
Resistor de Poténcia consumida pelo resistor o
quelo da | frenagem em de frenagem(W) !\/Imma
Modelo Inversor | Unidade de 100% do resisténcia de
frenagem torque de freio Fenrz | Feee | Eee frenagem (Q)

@ 10% | m50% |  80%
MD200-018G-6 55 4 17 27
MD200-022G-6 40.3 5 23 36
MD200-030G-6 32.7 6 28 44
MD200-037G-6 | DBU100H- 26.9 7 34 54

10.0

MD200-045G-6 110-6 22.0 8 41 66
MD200-055G-6 16.1 11 56 90
MD200-075G-6 13.4 14 68 108
MD200-090G-6 11.0 17 83 132
MD200-110G-6 DBert(?gH— 9.2 20 99 158 6.9

Demais questdes sobre as parametros sdo mais bem exploradas no

manual de operacdo do equipamento MD200A. Ou através do

QRCODE.

Manual disponivel no site: https://motronics.com.br/inversores/.

3 30tstes el $0
i RS &ff
-
B B



https://motronics.com.br/inversores/

12



