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Prefacio

Viséao geral
Obrigado por adquirir o inversor de frequéncia variavel (VFD) da série INVT Goodrive28. Salvo indicagéo em contrario, o VFD
mencionado neste manual refere-se ao VFD da série Goodrive28. O VFD pode ser amplamente aplicado em industrias

como maquinas-ferramentas, téxteis, impressao e embalagem, alimentos, baterias de litio, logistica, 3C, plasticos,
cabos e HVAC.

Este manual descreve principalmente os métodos de instalagdo mecéanica, instalagéo elétrica, métodos de operacéo,
comissionamento, manutengéo e solugéo de problemas do VFD. Leia o manual cuidadosamente antes de instalar e usar o
Leitores

Pessoal com conhecimentos profissionais em eletricidade (como engenheiros elétricos qualificados ou pessoal com
conhecimentos equivalentes).

Historico de alteragdes

O manual esta sujeito a alteragdes irregulares sem aviso prévio devido a atualizagdes da versdo do produto ou outros

motivos.
Versao Data de langcamento Descricao das alteragoes

. Alterada a altitude na secgéo 2.2 Especificagdes do produto.

. Atualizados determinados valores de poténcia na segéo 2.3 Classificagdes do
produto.

. Adicionado o procedimento de instalagéo do VFD para a estrutura C a segéo
3.3.1.3 Montagem em flange.

. Adicionada a descrigdo do comprimento do cabo do teclado externo e suporte do
teclado externo para copia de parametros a secéo
5.1 Introdug&o ao teclado.

V1.2 Novembro de 2025

. Modificou o apéndice B.4 Especificagdes da rede.

. Modifi(l:ado o apéndice B.5.1 Comprimento do cabo do motor para operagéo
normal.

. Modificada a selecdo de cabos no apéndice E.1.1 Sele¢éo de cabos de alimentagéo
e fusiveis no apéndice E.2 Disjuntor, fusivel e contator eletromagnético.

. Apéndice G atualizado Lista de parametros de funcdo da seguinte forma:
Adicionados os codigos de funcdo P11.58-P11.60 e P17.61; modificadas as descrigdes
de P02.27, P03.46, P05.11, P06.05, P06.47,
P34.27 e P35.46.

V1.1 Agosto de 2025 . Atualizou a segdo 2.1 Placa de identificagdo e modelo do produto.
. Atualizada a Figura 4-20 na secao 4.5.3.1 Digital
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Versao

Data de langamento

Descrigao da alteragao

Fiag&o do sinal de entrada/saida.

. Atualizagao do Apéndice A Placa de expanséo.

. Figgrat D-4 e Tabela D-2 modificadas no apéndice D.2 Dimensdes gerais do
produto.

. Adicionado diagrama e tabela de dimensées de montagem para VFDs no quadro

C ao apéndice D.3 Dimensdes de montagem da flange.

V1.0

Abril de 2025

Primeira verséo.
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1 Precaugées de seguranga

1.1 Declaragdo de Seguranca

Leia este_manual com atengdo e siga todas as precaugbes de seguranca antes de mover, instalar, operar e fazer a
manutengdo do produto. Caso contrario, podem ocorrer danos ao equipamento, lesdes fisicas ou morte.

N&o nos responsabilizamos por quaisquer danos ao equipamento, lesdes fisicas ou morte causados pelo nao
cumprimento das precaugdes de seguranga.

1.2 Defi

icao de nivel de seguranca

Para garantir a seguranca pessoal e evitar danos materiais, vocé deve prestar atengdo aos simbolos de seguranga e avisos no

manual.
Simbolo Nome Descrigao
A Perigo Podem ocorrer ferimentos graves ou mesmo morte se os requisitos relacionados

nao forem seguidos.

Podem ocorrer ferimentos graves ou mesmo a morte se os requisitos relacionados

nao forem seguidos. Como ainda existe alta tensdo no capacitor do barramento

Chogue apos o desligamento, aguarde pelo menos 5 minutos (dependendo dos simbolos
é elgtrioo de aviso na maquina) apos o desligamento para evitar choque elétrico.

maquina) apés desligar a energia para evitar choque elétrico.

f_\ Aviso Podem ocorrer lesdes pessoais ou danos ao equipamento se os requisitos relacionados
requisitos relacionados néo forem seguidos.
r'y Descarga Podem ocorrer danos ao equipamento ou aos componentes internos se
A eletrostatica os requisitos relacionados ndo sao seguidos.
Descarregue
ﬁ? Lados quentes Vocé pode se queimar se os requisitos relacionados nao forem seguidos.

. Observacédo Podem ocorrer ferimentos leves ou danos ao equipamento se
Observagao

os requisitos relacionados ndo forem seguidos.

1.3 Requisitos pessoais

Profissionais treinados e qualificados: As pessoas que operam o equipamento devem ter recebido treinamento profissional
em eletricidade e seguranca e obtido os certificados, além de estarem familiarizadas com todas as etapas e requisitos
de instalagdo, comissionamento, operagdo e manutengdo do equipamento e serem capazes de prevenir emergéncias com
base em sua experiéncia.

1.4 Diretrizes de seguranga do pessoal

Principios gerais

A . Apenas profissionais treinados e qualificados estdo autorizados a realizar as atividades relacionadas

202511 (V1.2) 1
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Principios gerais

. Nao realize ligagdes, inspecdes ou substituicdes de componentes quando a alimentacdo estiver ligada. Antes de
realizar estas operagdes, certifique-se de que todas as fontes de alimentagéo de entrada foram desligadas e
aguarde pelo menos o tempo indicado

no VFD. O tempo minimo de espera esta listado a seguir.

Modelo Tempo minimo de espera
1PH 220V 0,2 — 4kW 5 minutos
3PH 220V 0,2 — 15kW 5 minutos
3PH 380V 0,4 — 22kwW 5 minutos

. }\léo modifique o VFD sem autorizagéo; caso contrario, podera ocorrer incéndio, choque elétrico ou outros
‘erimentos.

. O VFD nao pode ser usado como um “dispositivo de parada de emergéncia”.

. O VFD néo pode funcionar como um freio de emergéncia para o motor; é obrigatério instalar um dispositivo de
frenagem mecanico.

. Evite que parafusos, cabos e outras pecas condutoras caiam no

VFD.

. A base pode ficar quente quando o VFD estiver funcionando. Nao toque. Caso contrario, vocé

pode se queimar.

A

. As pegas e componentes elétricos dentro do VFD s&o sensiveis a eletrostatica. Tome medidas para
evitar descargas eletrostaticas ao

realizar operagdes relacionadas.

Entrega

. Selecione ferramentas adequadas para a entrega do VFD para evitar danos ao VFD e tome medidas de
protegdo, como usar calgados de seguranca e uniformes de trabalho, para evitar ferimentos fisicos ou
morte.

. Proteja o VFD contra choques fisicos ou vibragdes.

. Nao transporte o VFD apenas pela tampa frontal, pois a tampa pode cair.

Instalagao

A\

. Né&o instale o VFD sobre materiais inflamaveis. Além disso, evite que o VFD entre em contato ou adira a
materiais inflamaveis.

. Néo instale o VFD danificado ou incompleto.
. Né&o entre em contato com o VFD com objetos imidos ou partes do corpo. Caso contrario, podera ocorrer choque
elétrico.

choque elétrico.

A

. O local de instalacéo deve estar longe de criancas e outros locais publicos. Para obter detalhes, consulte a
segao 3.2.1 Ambiente e local de instalagdo.

. Conecte as pecas de frenagem opcionais (como resistores de frenagem, unidades de frenagem

ou unidades de feedback) de acordo com os diagramas de fiagéo.

202511 (V1.2)
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Instalagao

, faca o aterramento

Como a corrente de fuga do VFD causada durante o funcionamento pode exceder 3,5 mA
10 Q. A condutividade do
w

corretamente e certifique-se de que a resisténcia do aterramento seja inferior a
condutor de aterramento PE € a mesma que a do condutor de fase.

L1, L2 e L3 (ou L e N) sdo os terminais de entrada de energia, enquanto U, V e W s&o os terminais de
saida de conexdo do motor. Conecte os cabos de alimentagdo de entrada e os cabos do motor corretamente;
caso contrario, o VFD podera ser danificado.

Quando o VFD ¢ instalado em um espago confinado (como um gabinete), & necessario fornecer dispositivos

de protegdo (como caixa a prova de fogo, caixa de protecdo elétrica, caixa de protecdo mecanica, etc.) que
atendam a classificacao IP, e a classificagao IP deve estar em conformidade com as normas IEC relevantes e

regulamentos locais.

Comissionamento

B

O VFD pode iniciar sozinho quando a reinicializagao apés desligamento estiver habilitada (P01.21=1).

Né&o se aproxime do VFD e do motor.

Nao ligue ou desligue frequentemente as fontes de alimentag&o de entrada do VFD.

Se o VFD tiver ficado armazenado sem uso por um longo periodo, execute a reforma do capacitor (descrita na
sec¢do 9.3 Reforma), a inspegéo e a operagéo piloto do

o VFD antes de reutiliza-lo.

Execute

Feche a tampa frontal do VFD antes de opera-lo; caso contrario, podera ocorrer choque elétrico.

Ha alta tensdo dentro do VFD durante o funcionamento. N&o realize nenhuma operagao no VFD durante o
funcionamento, exceto a configuragdo do teclado. Os terminais de controle do VFD formam circuitos de
tensdo extra baixa (ELV). Portanto, é necessario evitar que os terminais de controle se conectem a terminais
acessiveis de outros dispositivos.

Durante o acionamento de um motor sincrono, além dos itens mencionados acima, o seguinte trabalho
deve ser realizado:

v Todas as fontes de alimentagéo de entrada foram desconectadas, incluindo a alimentago principal e a
alimentagéo de controle.

O motor sincrono foi parado e a tens3o na extremidade de saida do VFD € inferior a 36 V.
Apobs o motor sincrono parar, aguarde pelo menos o tempo indicado no VFD.

Durante a operagéo, € necessario garantir que o motor sincrono n&o possa funcionar novamente devido
a agdo de uma carga externa; recomenda-se instalar um dispositivo de frenagem extemo eficaz
ou cortar a conexao elétrica direta

LAl

entre o motor sincrono e o VFD.
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Manutengao

. N&o realize manutengé&o no VFD ou substituicéo de componentes com a energia ligada. Caso contrario, pode ocorrer
choque elétrico.

f . Mantenha o VFD e suas pegas e componentes longe de materiais combustiveis e

certifique-se de que ndo haja materiais combustiveis aderidos a eles.

. Durante a manutencéo e a substituigéo de componentes, tome as medidas antiestaticas adequadas

no VFD e suas pegas internas.

A
Aes
: . N&o realize testes de resisténcia a tenséo de isolamento no VFD, nem mega os

circuitos de controle do VFD com um megdmetro.

Observag | @ Use o torque adequado para apertar os parafusos.

Descarte

A ‘ . O VFD contém metais pesados. Descarte um VFD usado como residuo industrial.
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2 Visio geral doproduto

2.1 Placade identificagdo do produto e modelo do

Cada VFD possui uma glaca de identificagdo com as informagdes basicas do produto e, dependendo da certificagdo real, marcas
de certificacdo como CE e UL.

Nameplate
position

rreauct
nameplate

invt e @

Model: GD28-1R1G-4 1P20

364851

Power(Output): 1.5kW(Normal Duty)/1.1KW(Heavy Duty) ANDCONT- ¥Q.
Input: Normal Duty: AC 3PH 380V-480V 6.9A 4THz-63Hz lcc 65 kA

Heavy Duty: AC 3PH 380V-480V 5.8A 47THz-63Hz
Output: Normal Duty: AC 3PH OV-Uinput 3.7A 0Hz-599Hz

Heavy Duty:  AC 3PH OV-Uinput 3A 0Hz-599Hz
S/N: 0T OO 00 O 00 T 0 00 00 000
XXOOXKXXXX
GD28-1R1G-4 RoHS 01 Made in China

Shenzhen INVT Electric Co., Ltd.

T GLZB-1R1G-4

Froauct sernes
28] LODArveLs Senes

Valtage class
LA IFH 200V = Zauy

£ AL $HH 2ulv - 240w
47 AL 3PH 38UV — 480V

Heavy duty power
IFCLD L TRYY
: Constant torque load

2.2 Especificagdes do o do produto

Item

Especificagoes

Tensdo de entrada (V)

CA 1PH 200 V —ACA
3PH200V —&

CA3PH 380V —480V

Poténcia de saida (kW)

Entrada
Corrente de entrada (A) Consulte a segéo 2.3 Classificagdes do produto.
Frequéncia de entrada (Hz) |50 Hz ou 60 Hz; Faixa permitida: 47 — 63 Hz
Tens&o de saida (V) 0 — Tens&o de entrada
Corrente de saida (A) Consulte a segéo 2.3 Classificagdes do produto.
Saida

Consulte a segédo 2.3 Classificagdes do produto.

Frequéncia de saida

(Hz)

0 — 599 Hz

Modo de controle

Desempenho do
controle

Controle vetorial de tenséo espacial (V/F) e controle vetorial sem sensor
(SVC)
(Sve)

Motor

Motor assincrono (AM) e motor sincrono (SM)

Relacéo de velocidade

Para AMs: 1: 100 (SVC)
Para SMs: 1: 50 (SVC)

Controle Controle de velocidade

desempenho Precisao

40,2% (SVC)
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Item Especificagoes
Flutuacdo de velocidade +0,3% (SVC)
Resposta de torque <10 ms (SVC)
Controle de torque 5% (SVC)

precisao

Torque inicial

Para AMs: 0,5 Hz/200% (SVC)
Para SMs: 2,5 Hz/150% (SVC)

Capacidade de sobrecarga

Para modelos para servigos pesados: 150%/60s, 180%/10s

Para modelos de servigo normal: 110%/60s, 150%/10s

Interface
externa

Entrada analégica

Duas entradas analdgicas:
Al1: 0— 10 V/0 —@RI2: -10
—10V/0—&

Precisdo em escala total de 1%

Saida analdgica

Uma saida analé&ica: AOT:
0— 10 V/0 —

Precisao total de 1%

Entrada digital

Quatro entradas regulares. Frequéncia maxima: 1 kHz Uma

entrada de alta velocidade. Frequéncia maxima: 50 kHz

Tanto NPN quanto PNP s&o suportados, com PNP como padréo. DI4 pode ser
alternado para fornecer a fungao PTC através

o interruptor.

Saida digital

Uma saida digital de alta velocidade. Frequéncia maxima: 50 kHz Saida
digital padrao opcional, compativel com os modos PNP

e NPN.

Saida de relé

Uma saida de relé
RO1A: NO; RO1B: NC; RO1C: comum
Capacidade de contato: 3 A/ICA 250 V, 1 A/CC 30V

Interface tipo C

Alimentado por conexao a um PC via USB, permitindo a visualizagéo e
configurag&o rapida de parametros através do software do controlador host, sem
a necessidade de alimentagéo principal

Interface de comunicagéo

de comunicagéo

Comunicagdo RS485, compativel com o protocolo de comunicagdo Modbus RTU

Visor do teclado

Visor digital de cinco digitos, com seis teclas
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ltem

Especificagoes

Temperatura de funcionamento

-10 — +50 °C, sem reducéo de poténci: J)ara servn@o normal a 40 °C, sem
redugéo de poténcia para servigo pesado

“Observagao: Consulte o ?fendlce B.1 Redugao da goten(:la devido a
temperatura para uso em condicdes pesadas acima de 50 °C; consulte a se¢éo
B.1 Redugao da poténcia devido a temperatura para uso em

servico nomal acima de 40 °C.

Temperatura de -20°C—70°C
armazenamento
Transporte -20°C—70°C
temperatura
Até 2000 m (6562 pés)
Requisitos Né&o é necessaria reducdo de poténcia para uso até 1000 m (3281 pés). Acima
ambientais Altitude de 1000 m (3281 pés), reduza a poténcia em 1% para cada aumento
de 100 m (3281 pés).
Umidade relativa <95%UR, sem condensagéo
(UR)
Vibragéo <06g
Nivel de poluicdo 3C2, 382, PD2
Protegado contra ingresso | IP20
(IP)
Categoria de sobretenséo ovC Il
Unidade de frenagem Unidade de frenagem integrada padrao
Produto UL CE
Certificagao
Fungao de seguranga TUV (SIL3)
Montagem em parede, montagem em trilho DIN e monta gem em ﬂange
Observagao: Somente os modelos nas estruturas A e B suportal
montagem em trilho, o que requer a selegao de opgdes relacu:)nadas
somente os modelos nas estruturas C, D e E suportam montagem em flange
o que requer a selegdo de opgdes relacionadas
opgdes.
Outros Método de montagem peo

Método de resfriamento

Classe de tensao 220 V: refrigeracao natural para 0,75 kW e inferior Classe de
tensdo 380 V: refrigeragdo natural para 1,1 kW e inferior

Outros: Resfriamento forgado a ar

202511 (V1.2)




Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

2.3 Classificagdes do produto

Servigo pesado Servigo normal
Modelo do produto | Poténcia de saida Corrente Corrente de Poténcia de Corrente Corrente de
(kW) de entrada (A) |saida (A) saida (kW) de entrada (A)| saida (A)
CA1PH200V-240V
GD28-0R2G-S2 0,2 3,9 1,5 04 52 2
GD28-0R4G-S2 04 53 2,5 0,75 74 3,3
GD28-0R7G-S2 0,75 8,8 4,2 1,1 1 5,1
GD28-1R1G-S2 1,1 13,2 6,5 1,5 13,4 75
GD28-1R5G-S2 15 14,2 75 22 18,8 9,8
GD28-2R2G-S2 22 20,6 10 3 23,8 12,5
GD28-004G-S2 4 32 16 - - -
CA3PH 200V -240V
GD2B0R2G2 0,2 22 1,5 04 3,3 2
GD280R4G2 04 4.1 2,5 0,75 5,6 3,3
GD2BOR7TG2 0,75 6,8 4,2 1,1 8,1 5,1
GD2B1R1G2 1,1 10,3 6,5 1,5 11,5 75
GD2B1REG2 15 9,3 75 22 11,8 9,8
GD2B2R2G2 22 12 10 3 13,7 12,5
GD28004G2 4 20 16 55 26 21
GD2B5R5G2 55 21,7 20 75 28 26
GD2B-7R5G2 75 33 30 1 43 39
GD28011G2 11 44 42 - - -
GD28015G2 15 60 55 18,5 72 64
CA3PH 380V -480V
GD2BORAG4 04 2,7 1,5 0,75 3,9 2
GD2BORTG4 0,75 4,5 25 1,1 6 3,3
GD2B1R1G4 1.1 58 3 1,5 6,9 3,7
GD2B-1RE5G4 1,5 7,6 4,2 22 8,6 55
GD2B2R2G4 22 9,62 55 3 10,4 7
GD28:003G4 3 11,4 75 4 12,8 9,5
GD28004G4 4 15,3 9,5 55 17,2 11,5
GD2B5REG4 55 221 14 75 28,1 18
GD2B-7TREG4 75 25 18,5 1" 26,8 21
GD28011G4 1 36 25 15 46 32
GD28015G4 15 46 32 18,5 55 38
GD28018G4 18,5 57 38 22 68 45
GD28022G4 22 62 45 30 72 58
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[,Observag.éo: A corrente de entrada do VFD é medida nos casos em que a tensao de entrada é de 220 V/380 V sem reatores

adicionais.

24 Dissipacao de calor do produto

Maquina inteira Maquina inteira Dissipagdo de Taxa de Taxa de fluxo de
Modelo do p T P, calor fluxo de ar ar (C'FM)
(BTU/h) (m¥h) (pés
energia em modo de |energia em carga cubicos/min)
espera (W) total (W)

AC 1PH 200V - 240V
GD28-0R2G-S2 7 19 65 - -
GD28-0R4G-S2 7 27 92 - -
GD28-0R7G-S2 7 45 154 - -
GD28-1R1G-S2 7 67 229 20 12
GD28-1R5G-S2 7 74 253 20 12
GD28-2R2G-S2 7 112 382 20 12
GD28-004G-S2 1 185 631 20 12

CA3PH200V-240V
GD280R2G2 7 19 65 - -
GD280R4G2 7 27 92 - -
GD2BORTG2 7 42 143 - -
GD2B1R1G2 7 60 205 20 12
GD281R5G2 7 67 229 20 12
GD282R2G2 7 84 287 20 12
GD28004G2 1 137 467 50 30
GD285R5G2 1 182 621 50 30
GD28-7R5G2 14 260 887 122 72
GD28011G2 14 396 1351 122 72
GD28015G2 16 621 2119 153 90

CA3PH 380V -480V
GD280RAG4 9 29 99 - -
GD2B0R7G4 9 40 137 - -
GD2B-1R1G4 9 45 154 - -
GD28-1R5G4 9 60 205 20 12
GD282R2G4 9 81 277 20 12
GD28003G4 9 104 355 20 12
GD28004G4 9 147 502 20 12
GD286R5G4 1 208 710 50 30
GD28-7R5G4 1 248 846 50 30
GD28011G4 20 335 1143 122 72
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Poténciaem modo de | Poténciatotal da Dissipagdo de | Taxa de Taxa de fluxo de
T - espera de toda a maquina em carga calor fluxo de ar (CFM)
odelo do procul maquina maxima (BTU/h) ar (pés
w) (W) (mh) cubicos/min)
GD28015G4 20 468 1197 122 72
GD28018G4 20 503 1716 153 90
GD2802G4 20 577 1969 153 90
2.5 Dimensées e peso do produto
" - . " " Peso liquido
Modelo do produto Estrutura Dimensdes gerais L >< Dimensdes da embalagem BL— -
A >< P (nfp >< A> Pmpy
CA1PH 200V -240V
GD28-0R2G-S2
A 60x190x155/ 230%x90%190/ 123
GD28-0R4G-S2
2,36%7,48%6,1 05 x 3,54 x 7.4
GD28-0R7G-S2 36 86 9.05%35 8
GD28-1R1G-S2
B 70x190x155/ 230%x90%190/ 127
GD28-1R5G-S2
2,75 % 7,48 x 6,1 ,05 x 3,64 x 7 4
CDIBIRIGS2 5 8 x6 9,05 x 3,5: 8
GD28-004G-S2 c 90%235%155/ 278x150%245/ 2,05
3,54 x 9,25 x 6,1 10,9 x 5,9 x 9,6
CA3PH 200V -240V
GD280R2G2
A 60 x 190 x 155/ 230x90%190/ 123
GD280R4G2
2 7,4 1 4 x 7 4
CORBORIG2 ,36%7,48%6, 9,05 x 3,54 x 7,48
GD281R1G2
B 70x190x155/ 230%x90%190/ 123
GD28-1R5G2
2,75x7,48%6,1 9,05 x 3,54 x 7,48
GD282R2G2
GD28004G2 C 90%235%155/ 278 x 150 x 245/ 2,05
GD286R5G2 3,54 x 9,25 x 6,1 10,9 x59x9,6
GD2B7R5G2 D 130%250%185/ 325x190%x235/ 3,55
GD28011G2 5,11 x9,84 x 7,28 12,8x7,5%9,3
GD28015G2 E 160 x 300 x 190/ 413 x 255 x 300/ 4,90
6,29 x 11,81 x 7,48 16,3 x 10x 11,8
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Modelo do produto Estrutura Dimensoes externas L >< Dimensdes da embalagem BL_— Pesc(bli:)uido
A >< P (wi$ >< A>< Py
CA3PH 380V -480V
GD280R4G4
p— A 60x190x155/ 230%90x190/ 123
COBARIGS 2,36x%7,48%6,1 9,05 x 3,54 x 7,48
GD281R5G4
GDBRAG4 B 70%190%155/ 230 x 90 x 190/ 123
GD2B003G4 2,75%7,48%6,1 9,05 x 3,54 x 7,48
GD28004G4
GD285R5G4 c 90x235x155/ 278 x 150 x 245/ 2,05
GD28-7R5G4 3,54 x 9,25 x 6,1 10,9%5,9%9,6
GD28011G4 D 130 x 250 x 185/ 325x190%235/ 3,55
GD28015G4 5,11 x9,84 x 7,28 12,8 x7,5%x9,3
GD28018G4 E 160 x 300 x 190/ 413 x 255 x 300/ 4,90
GD28022G4 6,29 x 11,81 x 7,48 16,3 x 10x 11,8
# Observagio:

. As estruturas do produto sdo divididas em A, B, C, D e E.

. A diferenga entre o peso indicado na tabela e o peso real é <3%.
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2.6 Estrutura do produto

Figura 2- 1 Estrutura do produto

1)

==
—
w

[¢)]

@m 1
18 -

[EMc DG
N2 Componente Ne Componente
Terminal de aterramento de protecao de seguranca de entrada
1 10 Portade rede RIS
2 Parafuso EMC AC 1 Codigo de barras do modelo
3 Tampa 2 Terminal da placa de controle
4 Terminal de aterramento de sinal (PE) 13 Placa de identificagdo
5 Fungdes do terminal de saida 14 Interface da placa de expanséo
Terminal de aterramento de protegao de seguranga de saida
6 15 Caixa

Tnterface tipo C (placa de controle]

7 Parafuso VDR 16
8 Fungdes do terminal de entrada Y Ventiador de refrigeragio
9 Botdo do potenciémetro 18 Clipe EMC DC

#0Observagao: As posi¢des do parafuso EMC AC, do parafuso VDR e do clipe EMC
DC nao sao exatamente as mesmas para VFDs em estruturas diferentes. Para
obter detalhes, consulte a Figura 4- 1, a Figura 4- 2 e a Figura
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4- 3.
2.7 Configuragao do sistema

Ao usar o VFD para acionar um motor para formar um sistema de controle, varios
dispositivos elétricos precisam ser instalados nos lados de entrada e saida do VFD
para garantir o funcionamento estavel do sistema.

Figura 2- 2 Composigao do sistema

Hostcon o ller sottw are)
WY1 Workshop|

LED LGD
Keypaa keypad

L

VFD

Breaker

Hrouna External
keypad
UutputTiter
Uuiput
Fower redcuwr
suppw Braking >
resistor \‘::- Motor
Hrouna
Tabela 2-1 Configuragdo do sistema
Componente Posicao Descrigao

Dispositivo para prevencao de choques
elétricos e protegao contra curto-circuito a terra
gue pode causar fuga de corrente e incéndio.
Entre a fonte de  |Selecione disjuntores de corrente residual
Disjuntor| _alimentacéo e o |(RCCBs) que sejam aplicaveis a VFDs e possam
lado de entrada do restrin(f;ir harménicas de alta ordem, e cuja
VFD corrente sensivel nominal para um VFD

€ superior a 30 mA.

@ Reator | Na entrada do VFD |Acessorios usados para melhorar o fator de
de acessorios poténcia no

entrad o lado da entrada do VFD e, assim, restringir
a

202511 (V1.2) 13



Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

Reator

Componente

Posicao

Descrigao

correntes harmonicas de alta
ordem.

=i

Reator

saida

Entre o Tado de
saidado VFD e o
motor, e instalado

proximo ao

VFD

(Opcional) Acessorio usado para aumentar a
distancia de transmissao valida do VFD, que
restringe efetivamente a alta tensdo
transitoria gerada durante a ativagéo e
desativagao do

madulo IGBT do VFD.

L4

Entrad
a
Filtro

Na entrada do VFD
do VFD

e

Filtro

saida

Adjacente aos
terminais de
saida do VFD

(Opcional) Filtro de entrada: acessério que
restnnge a interferéncia eletroma%nétlca gerada
pelo VED e transmitida a rede publica através do
cabo de alimentagdo. Tente instalar o filtro
de entrada proximo ao lado do terminal de
entrada do VFD.

(Opcional) Filtro de saida: acessorio usado
para restringir a interferéncia gerada na area
de fiagao no lado de saida do VFD.

Todas as séries de produtos atendem aos
requisitos de condutividade e transmissao dos
sistemas de acionamento elétrico IEC/EN
61800-3 C3. ) )

Filtros externos opcionais podem ser usados
para atender aos requisitos de condutividade
e transmisséo dos sistemas de acionamento
elétrico IEC/EN 61800-3 C2.

#Observagéo: cumpra os requisitos técnicos
especificados no apéndice do manual para a
montagem de motores, cabos de motor

e filtros.

Resist
éncia
de
frenage
m

Entre os
terminais do
circuito principal
do VFD (+) e PB

Acessorios utilizados para consumir a energia
Beggneratlva do motor para reduzir o tempo

@ Unidade de frenagem: j& incorporada (apenas
é necessario um resistor de frenagem
externo)

@ Resistor de frenagem: Opcional e conectado
externamente
conectada para todos os modelos
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O software INVT Workshop € usado para
configurar e monitorar o VFD. Suas
principais fungdes incluem:

ngt(\jl(v)ar Instalado no @ Monitorar vérios VFDs.
[ controlad | controlador host | @ Definir e monitorar parametros de fungéo;
—_— or host para fazer upload e download de parametros de
gerenciamento do fungédo em lotes.
VFD. @ Visualize os codigos de fungdo modificados,
compare os valores padr&o, siga os
codigos de fungéo e
pesquise codigos de fungao
Componente Posicao Descrigcao

Visualizar e acompanhar os parametros de
estado

Visualizar as falhas em tempo real e
as falhas histéricas

Exibir cédigos de fungéo no modo de
configuragao

Controlar o inicio/parada e a marcha a
frente/ré do dispositivo

Visualizar a curva do osciloscépio, salvar e
reproduzir dados de forma de onda, operar

a forma de onda com o cursor e simular
dados de forma de onda.

Vocé pode visitar nosso site em
https://www.invt.com

para baixar o software gratuitamente.

Para obter detalhes sobre a selegao de modelos de pegas opcionais, consulte o Apéndice
E Acessorios periféricos.

2.8 Inicializagao rapida do Quick

Tarefa Referéncia
1. Inspecéo ao desembalar. Consulte a segdo 3.1 Inspegéo ao
desembalar.
2. Verifique se a carga conectada ao VFD e |Consulte a segdo 2.1 Placa de identificacdo e
fonte de alimentagao. modelo do produto.
3. Verifique o ambiente de instalagao. Consulte a segao 3.2 Preparagao.
4. Instale o VFD na parede/no Consulte a secdo 3.3 Instalagao.
armario.
5. Fiacao. Consulte o capitulo 4 Instalagao elétrica.
6. Coloque o VFD em funcionamento. Consulte o capitulo 6, Colocagdo em
funcionamento.
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3 Instalagao mecanica do

3.1 Desembalagem e inspecdo do

ApOs receber o produto, execute as seguintes etapas para garantir a seguranca
do uso do produto.

m  Verifique a embalagem

Antes de desembalar, veriﬁgue se a embalagem do produto esta intacta — se a
embalagem edanificada, umedecida, encharcada ou deformada. Apds desembalar,
verifique se a superficie interna da caixa de embalagem esta anormal, por
exemplo, em condi¢gbes de umidade.

m  Verifique a maquina e as pegas

Apos desembalar, verifique se o involucro do equipamento esta danificado ou rachado,
se as pecgas (incluindo o VFD e o manual) dentro da caixa de embalagem estédo
completas e se a placa de identificagdo e a etiqueta no corpo do produto estdo de
acordo com o modelo encomendado.

3.2 Preparagao

Somente profissionais treinados e qualificados estdo autorizados a realizar as
operagdes mencionadas neste capitulo. Leia atentamente as seguintes instrucdes de
preparagéo para a instalacido antes de iniciar o processo, a fim de garantir uma
instalacdo tranquila e evitar ferimentos pessoais ou danos ao equipamento.

Aviso

@ Execute as operagdes de acordo com as instrugdes apresentadas na se¢ao
1.4 Diretrizes de seguranca. Certifique-se de que a alimentagéo do VFD
tenha sido desconectada antes da instalagéo. Se o VFD estiver ligado,
desconecte-o e aguarde pelo menos o tempo indicado no VFD, certificando-
se de que o indicador POWER esteja desligado.

@ A instalagdo do VFD deve ser projetada e realizada de acordo com as leis e
regulamentos locais aplicaveis. AINVT n&do assume qualquer

responsabilidade por quaisquer

Instalagéo do VFD que viole as leis ou regulamentos locais.
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3.21 Ambiente e local de

B Requisitos ambientais

instalacao

Ambiente

Requisito

Temperatura

-10 — +50°C

Nao ha mudancas bruscas de temperatura.

Quando o VFD for instalado em um espacgo fechado,
como um gabinete de controle, use um ventilador de
resfriamento ou ar condicionado para ajustar a
temperatura, se necessario.

@ Quando a temperatura estiver muito baixa, se vocé quiser
usar o VFD que ficou parado por muito tempo, instale
um dispositivo de aquecimento externo antes do uso para
eliminar o congelamento dentro do VFD. Caso contrario, o
VFD podera ser danificado.

o VFD. Caso contrario, o VFD podera ser danificado.

Umidade
relativa (UR) (Q

@ A umidade relativa (UR) do ar ¢ inferior a 95% e ndo ha
condensagao.

@ A UR méaxima néo pode exceder 60% no ambiente onde ha
S80 gases Corrosivos.

Altitude

Menos de 1000 m

Quando a altitude exceder 1000 m, reduza a poténcia em
1% para cada aumento de 100 m.

@ Quando a altitude exceder 3000 m, consulte o nosso
revendedor local ou
escritério local para obter mais detalhes.

Vibracgao

Vibragao maxima ACC: 5,8 m/s’(0,6 g)

m  Requisitos do local

Local Requisitos

Sem fontes de radiagao eletromagnética ou luz solar direta.
Observacgao: O VFD deve ser instalado em um ambiente limpo

e bem ventilado

com base na classificagdo IP da carcaga.

Sem objetos estranhos, como névoa de 6leo, pé metalico, poeira

condutora

Interno e agua.

Sem substancias radioativas, corrosivas, perigosas,
combustiveis ou explosivas.

Observagao: ndo instale o VFD em objetos combustiveis.

Com baixo teor de sal
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322 Direcao de instalacao

O VFD pode ser instalado em uma parede ou em um gabinete e deve ser
instalado verticalmente. Nao pode ser instalado em outras diregdes, como
horizontal (deitado), transversal
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(lateral) ou invertida.
9 .. __/.6 Figura 3- 1 Direg% montagem
L TT] _
4 30
L
L1II1IXIT A
Vimuhianl iwadallabinn | lnvimnwbal naballabinn I ransverse Instanaton

323 Espacgo de instalagao

3231 VFD unico
Figura 3- 2 Diagrama do espago de instalacdo de um unico VFD
[ ]

s [0 f——
¥ o000
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geg0e0. =
YRR S 1) i l
1
Tabela 3- imensoes do espago de instalagdo de um unico VFD
Dimensoes do espaco de instalagdo (mm)
Estrutur
a a b c d
A, B, C,D, 240 2100 2100 240
E

3232 Varios VFDs

Ao instalar varios VFDs, vocé pode instala-los em paralelo. Ao instalar VFDs de
tamanhos diferentes, alinhe a parte superior de cada VFD antes da instalac&o
para facilitar a manutencgao futura.
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Figura 3-3 Diagrama do espago de instalagéo de varios VFDs

| |
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1

Tabela 3- 2 Dimensdes do espacgo de instalagao de varios VFDs

Dimensodes do espaco de instalagdo (mm)

Estrutur
a a b c d e
= 30 (Temperatura ambiente < 50 °C)
g’ E C, 240 100 2100 240 Em condig¢des de uso intenso: =0
’ (Temperatura ambiente
<40 °C

33 1

nstalacao e desinstalagcao

Os métodos de instalagdo do VFD variam de acordo com as estruturas do VFD.
Escolha o método de instalacdo adequado na tabela a seguir, com base no
modelo especifico e no ambiente aplicavel. (v indica o método de instalagdo que
pode ser selecionado.)

Tabela 3- 3 Selegdo do método de instalagédo

Método de montagem
Estrutura -
Montagem na parede| Montagem em trilho| Montagem em
DIN flange
A v v -
B v v -
C v - v
D Ng - v
E v - v

Observacéao: Ao selecionar o método de montagem em trilho DIN para um VFD na
estrutura A ou B, vocé deve selecionar um suporte de montagem em trilho. Para obter
detalhes sobre_os tamanhos dos suportes de montagem e os codigos de pedido,
consulte o apéndice E.3.5 Suporte de montagem em trilho DIN. O suporte de
montagem em flan%e deve ser usado para a montagem em flange de um VFD na
estrutura C, D ou E.
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Erro! O estilo ndo foi especificado.

331 Instalacao

33141

Montagem na parede
O procedimento de montagem na parede é o seguinte.

Etapa 1 Marque as posigbes dos orificios de
montagem e aperte previamente os
dois parafusos na parte superior.
Para obter detalhes sobre as
posicdes dos  orificios =~ de
mon aﬂem,_consqlte o apéndice D
Desenhos dimensionais.

Passo 2 Prenda a extremidade do VFD
com as ranhuras em forma de
fechadura nos dois parafusos pré-
instalados.

Passo 3 Pré-aperte os dois parafusos na
parte inferior.

Passo 4 Aperte os quatro parafusos pré-
instalados.
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Erro! O estilo ndo foi especificado.

3312 Montagem em trilho DIN

O procedimento de montagem é o seguinte.

e aperte as algas superiores.

veliih i

=

Passo 1 Insira o suporte do trilho 1 do VFD Passo 2 Insira o suporte do trilho 2 do VFD

parte inferior e aperte as lgasinferiores

Passo 3 Prenda os suportes 1 e 2 do trilho. (Certifique-se de que o encaixe esteja bem preso)

de forma que o encaixe se fixe no lugar e
que fique bem

para a posigio de travamento.)

no trilho DIN e empurre a chapa metalica para cima para travartrava para cima para

engate com otrilho.

202511 (V1.2)




Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

3313

Montagem com flange

O procedimento de montagem da flange para VFDs na estrutura C é o seguinte:

Etapa 1 Instale os dois suportes de fixagdao, marcados
como “alimentagdo” e “motor”,
respectivamente, nos orificios dos parafusos de|
aterramento do VFD. Pré-aperte com dois
parafusos M4*16.

Etapa 2 Alinhe os pinos de posicionamento nos suportes
e instale os dois suportes de conexdo laterais. Pré-
aperte com dois parafusos M4*8. Em seguida, aperte
totalmente e verifique todos os seis parafusos.

Passo 3 Pré-instale dois parafusos M5 na parte superior da
superficie de montagem.

\

Passo 4 Pendure os orificios com ranhura superiores do
suporte de montagem da flange nos parafusos pré-
instalados. Em seguida, instale os dois parafusos
MS inferiores.

Passo 5 Aperte totalmente e verifique todos os quatro parafusos. A instalagdo esta concluida.
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O procedimento de montagem da flange para VFDs nas estruturas D e E é o seguinte:

Passo 1 Insira o suporte de montagem da flange Passo 2 Ingtale os quatro parafusos M4 nos dois

verticalmente a partir da parte frontal da lados (dois por lado) da méaquina.

maquina.

)

Passo 3 Prg
de

ro parafusos para concluif a instalagap
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3.3.2 Desmontagem

3.3.21 Desmontagem do trilho DIN
O procedimento de desmontagem é o seguinte:

Passo 1 Use uma ferramenta para puxar a trava de[Passo 2 Insira uma chave de fenda de cabega chata na
metal para baixo até que ela se fixe e retire ranhura de encaixe e gire-a 90 graus para
o VFD com o soltar o encaixe desse lado. Repita o mesmo
método para remover o encaixe do outro lado.

suporte do trilho do trilho DIN.

WAAATH AWA

BGK ATGN
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3.3.22 Desmontagem datampa

E necessario remover a tampa do VFD para ligar os circuitos principais e de controle. O procedimento de desmontagem
é o seguinte:

Passo 1 Pressione os botdes elasticos em ambos os lados Passo 2 Levante a tampa e puxea para fora inclinando a parte inferior da tampa e levantando-a
com forga até que os botdes se soltem da ranhura.
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4 Instalag3o elétrica

4.1 Inspecio do isolamento do

N3o realize nenhum teste de resisténcia a tensdo ou resisténcia de isolamento, como testes de isolamento de alta
tensdo ou usando um megdémetro para medir a resisténcia de isolamento, no VFD ou em seus componentes. Testes
de isolamento e resisténcia a tensdo foram realizados entre o circuito principal e a carcaga de cada VFD antes da
entrega. Além disso, circuitos limitadores de tensdo que podem cortar automaticamente a tensdo de teste
estdo configurados dentro dos VFDs. Se vocé precisar realizar testes de resisténcia de isolamento no VFD, entre em
contato conosco.

#Observagio: Antes de realizar testes de resisténcia de isolamento nos cabos de alimentagdo de entrada e saida,
remova os terminais de conexdo dos cabos do VFD.

B Cabo de alimentagdo de entrada

Verifique as condi¢Bes de isolamento do cabo de alimentagdo de entrada de um VFD de acordo com os
regulamentos locais antes de conecta-lo.

B Cabo do motor

Certifique-se de que o cabo do motor esteja conectado ao motor e, em seguida, remova o cabo do motor dos
terminais de saida U, V e W do VFD. Use um megdmetro de 500 V CC para medir a resisténcia de isolamento entre
cada condutor de fase e o condutor de aterramento de protegdo. Para obter detalhes sobre a resisténcia de
isolamento do motor, consulte a descrigdo fornecida pelo fabricante.

#Observagio: Se o interior do motor estiver (imido, a resisténcia do isolamento diminuira. Se houver suspeita
de umidade, seque e mega novamente o motor.

4.2 Verificagio de sistemas de aterramento compativeis com o e

O VFD foi equipado com o filtro EMC integrado como padrdo e, portanto, pode ser instalado em sistemas de
aterramento simétricos e assimétricos. Quando o VFD é usado em um sistema de aterramento assimétrico, os
parafusos e clipes EMC (ou seja, o parafuso EMC AC, o parafuso EMC DC e o clipe EMC DC) devem ser removidos para
evitar a conexdo entre o capacitor do filtro EMC interno do VFD e o potencial de aterramento, o que pode causar o
desligamento ou danos ao VFD. O VFD suporta os sistemas de aterramento TN-S, TTe IT.

4.21 Capacitor de aterramento do filtro EMC

O VFD com filtro EMC interno pode ser instalado em um sistema TN-S com aterramento simétrico. Se o VFD for
instalado em outro sistema de aterramento, pode ser necessario desconectar o filtro EMC e o resistor dependente
de tensdo (VDR). Consulte as se¢bes 4.2.3 Quando desconectar o filtro EMC ou VDR: sistemas TN-S, IT, delta
com aterramento de canto e delta com aterramento de ponto médio e 4.2.4 Diretrizes para instalar o VFD em
sistemas TT.
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Aviso
A N3o instale um VFD com um filtro EMC em um sistema que ndo seja adequado para
o filtro. Isso pode causar riscos ou danos ao VFD.

422

lObservat;Eo: Quando o filtro EMC interno é desconectado, a compatibilidade EMC do VFD serd
significativamente reduzida e n3o atenderd aos requisitos de comprimento do cabo do motor de compatibilidade
EMC no apéndice B.5.2 Comprimento do cabo do motor para EMC.

VDR terra-fase

A maioria dos VFDs é projetada para operar em sistemas de alimentagao trifasicos com tensées de linha simétricas.
Para atender aos requisitos de imunidade a surtos, esses VFDs sdo equipados com VDRs, que fornecem protegdo
contra surtos de tensdo, bem como protegdo fase-fase e fase-terra. O circuito VDR é projetado apenas para
supressdo de surtos (protegdo de linha transitéria) e ndo se destina a operagdo continua.

Para sistemas de alimentagdo sem aterramento, o VDR fase-terra pode fornecer um caminho de corrente continua para o
aterramento. Exceder as classificagdes publicadas de tensdo ou energia fase-fase e fase-terra pode danificar o VDR.

Os VFDs padrdo com VDRs podem ser instalados em sistemas TN-S com aterramento simétrico. Se o VFD for
instalado em outro sistema de aterramento, pode ser necessario desconectar o VDR. Consulte as se¢des 4.2.3
Quando desconectar o filtro EMC ou VDR: sistemas TN-S, IT, delta com aterramento de canto e delta com
aterramento de ponto médio e 4.2.4 Diretrizes para instalar o VFD em sistemas TT.

Aviso

A N&o conecte o VDR fase-terra a um sistema que ndo seja adequado para

o VDR ao instalar o VFD. Caso contrério, o circuito VDR podera ser danificado.

423

Quando desconectar o filtro EMC ou VDR: sistemas TN-S, IT, delta com aterramento de canto

e delta com aterramento de ponto médio

Os requisitos para desconectar filtros EMC e VDRs, bem como requisitos adicionais para diferentes sistemas
de energia, sdo mostrados a seguir.
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Aterramento simétrico Sistema| Sistemas delta com aterramento no canto|Sistema IT (aterramento
TN-S, também conhecido como|(B1) e delta com aterramento no ponto |flutuante ou a
sistemade aterramento Y médio (B2) < 600 V de alta resisténcia
Estrutura @) aterramento
[>30 Q]) (C)
N3o desconecte o parafuso Desconecte o parafuso EMC AC, o clipe Desconecte o parafuso EMC AC,
EMC AC, o clipe EMC DC EMC DC e o parafuso VDR. Ndo o clipe EMCDC eo
A B ou o parafuso VDR. n3o desconecte o parafuso VDR. parafuso VDR.
c N3o desconecte o Desconecte o parafuso EMC AC. Ndo Desconecte o
parafuso EMC AC ou VDR. ndo desconecte o parafuso VDR. parafuso EMC
e o parafuso VDR.
N&o desconecte o parafuso Desconecte o parafuso EMC AC e o parafuso | Desconecte o parafuso EMC AC,
EMC AC, o parafuso EMC DC EMC DC. Ndo desconecte o parafuso EMC DC
D, E ou o parafuso VDR. o parafuso VDR. e o parafuso VDR.
LYYy 12 2
N ‘ L3 ‘ L3
: e T 1
- s - e ! Drive A Drive
A B1 B2 C
#Observagio: Estes s3o os parafusos do filtro EMC e VDR nos VFDs em diferentes dimenses gerais.
Estrutura Parafuso/clipe do filtro EMC Parafuso VDR
A B Parafuso EMC AC e clipe EMC DC VDR
c Parafuso EMC AC VDR
D, E Dois parafusos EMC (incluindo EMC CA e EMC CC) VDR

4.24 Diretrizes para a instalagio do VFD em sistemas TT
O VFD pode ser instalado no sistema TT nas seguintes condigdes:

1.  Um dispositivo de protecdo contra corrente residual foi instalado no sistema de alimentagéo elétrica.

2. Esses parafusos foram desconectados. Caso contrério, a corrente de fuga do filtro EMC, VDR e capacitor pode fazer
com que o dispositivo de protegdo contra corrente residual seja acionado.
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Estrutura Parafuso do filtro EMC Parafuso VDR
A, B Parafuso EMC CA, clipe EMC CC VDR
C Parafuso EMC AC VDR
D, E Dois parafusos EMC (incluindo EMC AC e EMC DC) VDR
——— L1
¥
L
1
)

#Observagio:

. Se o parafuso do filtro EMC estiver desconectado, o VFD n&o estard em conformidade com os
requisitos EMI definidos na classificagdo EMC.

. O VFD n3o garante o funcionamento adequado do seu detector interno de fuga a terra.

. Em sistemas grandes, o dispositivo de prote¢do contra vazamento pode disparar inesperadamente.

4.2.5 Identificagio dos sistemas de aterramento da rede

Aviso

Somente profissionais qualificados estdo autorizados a realizar as operagdes mencionadas nesta
segdo. Dependendo do local da instalagdo, esse trabalho pode até mesmo ser classificado como
trabalho com energia. Somente profissionais elétricos certificados para o trabalho devem
prosseguir com o trabalho. Cumpra os regulamentos locais. Ignorar

A estas instrugdes pode resultar em ferimentos ou morte.

Para determinar o sistema de aterramento, verifique as conexdes do transformador de energia. Consulte os
desenhos elétricos aplicaveis ao edificio. Caso contrario, mega essas tensdes no quadro de distribuigdo e consulte
a tabela para identificar o tipo de sistema de aterramento.

Tensdo fase a fase da linha de entrada (Ui-L ) Tens&o da
linha de entrada L1 em relagdo ao terra (UL1-G ) Tensdo
da linha de entrada L2 em relagdo ao terra (UL2-G )
Tensdo da linha de entrada L3 em relagdo ao terra (ULs3-
G)

A tabela a seguir mostra a relagdo entre a tensdo da linha ao terra e a tensdo da linha a linha para cada
sistema de aterramento.
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uLL UG uL2G uL3G Tipo de sistema de energia
X 0,58 X 0,58 X 0,58 X Sistema de aterramento simétrico (sistema TNS
)
X 1,0 X 1,0 X 0 delta com aterramento no canto Sistema

(assimétrico)

X 0,866 X 0,5 X 0,5 X Sistema delta com aterramento neutro
(assimétrico)
Sistema de Tl (e de aterramento

AlteragGes de nivel AlteracGes de nivel AlteracGes de nivel [ flutuante ou de alta resisténcia [>30 Q])
X ao longo do ao longo do ao longo do assimétrico
tempo tempo tempo

Sistema TT (a ligagdo a terra de protecdo
do equipamento elétrico é fornecida por
ligagdo local. A conexdo
de terra de protegdo separada é

AlteragGes de nivel Alteracdes de nivel Alteracdes de nivel
X ao longo do ao longo do ao longo do instalada no gerador)
tempo tempo tempo

4.2.6 Desconexio do filtro EMC interno ou VDR, para estruturas A a E

Para desconectar o filtro EMC interno ou VDR, se necessario, proceda da seguinte forma: Desligue a fonte

de alimentagdo do VFD.

Para desconectar o filtro EMC interno, remova o parafuso/clipe EMC (consulte o contetido a seguir para obter detalhes
sobre os parafusos para VFDs em diferentes estruturas).

Para desconectar o VDR, remova o parafuso do VDR.

Para os modelos com filtro EMC integrado, o circuito do capacitor de modo comum é aterrado ao dissipador de calor
através do parafuso EMC, formando um caminho de loop para ruido de alta frequéncia e liberando interferéncia de

alta frequéncia; se a protegdo contra vazamento for aplicada durante a inicializagdo quando um disjuntor de

vazamento tiver sido configurado, desconecte o parafuso/clipe EMC (consulte a se¢do 4.2.3 Quando desconectar o
filtro EMC ou VDR: sistemas TN-S, IT, delta com aterramento de canto e delta com aterramento de ponto médio).
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Figura 4- 1 Posigdes dos parafusos EMC e VDR (para VFDs nas estruturas A e B)
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Figura 4- 3 Posi¢des dos parafusos EMC e VDR (para VFDs nas estruturas D e E)

/:
— 0

EMC DC

— i

LRUBEMY YW

T

# Observagio:

@  N3o remova os parafusos EMC quando o VFD estiver ligado.

@ Adesconexdo dos parafusos EMC reduzird a compatibilidade eletromagnética do VFD, o que pode causar o n3o
cumprimento dos requisitos das especificagdes EMC.

4.3 Selegio de cabos e roteamento e e

4.3.1 Selegio de cabos

B Cabo de alimentagédo

Os cabos de alimentagdo incluem principalmente cabos de alimentagdo de entrada e cabos do motor. Siga as
regulamentagdes locais para selecionar os cabos.

Para atender aos requisitos de EMC estipulados nas normas CE, recomenda-se o uso de cabos blindados simétricos
como cabos de entrada do motor e cabos de alimentagdo, conforme mostrado na Figura 4-4. Em comparagdo com
os cabos de quatro nucleos, os cabos blindados simétricos podem reduzir a radiagdo eletromagnética, bem
como a corrente e a perda dos cabos do motor.
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Figura 4-4 Cabo blindado simétrico e cabo de quatro nucleos
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Figura 4-5 Segdo transversal do cabo

Camachdsobmao Cmbdeblindbgem,

#Observagio:

Os cabos de alimentagdo de entrada e os cabos do motor devem ser capazes de suportar as correntes de carga
correspondentes.

A Figura 4-5 mostra os requisitos minimos para o cabo do motor do VFD. O cabo contém uma camada de
tiras de cobre em forma de espiral. Quanto mais densa for a camada de blindagem, mais eficaz sera a
restricdo da interferéncia eletromagnética.

O limite de temperatura do condutor do cabo é de 70 °C. Se vocé usar um cabo com limite de temperatura do
condutor de 90 °C, o cabo deve estar em conformidade com as normas e especificagdes nacionais relevantes.
Se a condutividade elétrica da camada de blindagem do cabo do motor ndo atender aos requisitos,
deve-se usar um condutor PE separado.

A drea da segdo transversal dos cabos blindados deve ser igual a dos condutores de fase se o cabo e o
condutor forem feitos de materiais do mesmo tipo.

Para restringir eficazmente a emissdo e a condugdo de interferéncia de radiofrequéncia (RF), a
condutividade do cabo blindado deve ser de pelo menos 1/10 da condutividade do condutor de fase.

Este requisito pode ser facilmente cumprido por uma camada de blindagem de cobre ou aluminio.

B Cabo de controle

Os cabos de controle incluem principalmente cabos de controle de sinal analégico e cabos de controle de sinal
digital. Os cabos de controle de sinal analdgico utilizam cabos trangados com blindagem dupla, com um par
trangado blindado separado para cada sinal e fios terra diferentes para sinais analégicos diferentes. Para
cabos de controle de sinal digital, é preferivel um cabo com blindagem dupla, mas também podem ser
utilizados pares trangados com blindagem simples ou sem blindagem. Para obter detalhes, consulte o apéndice

El12

Cabo de controle.
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4.3.2 Disposicio dos cabos

O roteamento do cabo e a distancia de roteamento sdo mostrados na Figura 4-6.
Figura 4- 6 Distancia de roteamento do cabo

Cabo de alimentagdo de entrada
JO
-T]
Cabo de controle
E— o 201
Powera e
L
Cabo de controle
>30mm
Cabbgsmdomofr.

# Observagcio:

@ Os cabos do motor devem ser dispostos longe de outros cabos. O dv/dt da saida do VFD pode aumentar a
interferéncia eletromagnética em outros cabos.

@ 0s cabos do motor ndo podem ser encaminhados em paralelo com outros cabos em longas distancias.

@ Se ocabo de controle e o cabo de alimentagdo tiverem que se cruzar, certifique-se de que o angulo entre eles
sejade90° .

@ Os cabos do motor de varios VFDs podem ser encaminhados em paralelo. Recomenda-se encaminhar os cabos
do motor, os cabos de alimentagdo de entrada e os cabos de controle em bandejas de cabos separadas.

@  Asbandejas de cabos devem ser conectadas corretamente e bem aterradas.

@  Nio passe outros cabos adicionais pelo VFD.
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4.4 Fiagao do circuito principal

4.41 Fiagio do circuito principal

Figura 4-7 Diagrama da fiagdo do circuito principal
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lObserva;z’ao: O fusivel, o reator de entrada, o filtro de entrada, o reator de saida e o filtro de saida s&o pecas
opcionais. Para obter detalhes, consulte o Apéndice E Acessorios periféricos.

4.4.2 Terminais do circuito principal

Figura 4-8 Diagrama dos terminais do circuito principal para VFDs na estrutura A
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Figura 4- 9 Diagrama dos terminais do circuito principal para VFDs na estrutura B
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Figura 4 -11 Diagrama dos terminais do circuito principal para VFDs na estrutura D
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L1, 12,13 (L, N) Terminais de entrada CA 3PH (ou 1PH), conectados a rede
u,Vv,w Terminais de saida CA trifasicos, normalmente conectados ao motor
[T)
(+) e (-) conectam-se aos terminais do barramento CC compartilhado.
©)
PB e (+) conectam-se ao terminal do resistor de frenagem externo
]
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Terminal Fungio

D

Terminal PE. Os terminais PE de cada maquina devem ser aterrados de forma confidvel.

#Observagio: Recomenda-se usar um cabo simétrico para o motor. Aterre os condutores de aterramento no cabo do motor
na extremidade do VFD e na extremidade do motor.

443 Procedimento de fiagio

Etapa 1 Conecte a linha de aterramento amarela e verde do cabo de alimentagdo de entrada ao terminal de
aterramento do VFD, conecte as linhas de entrada 3PH aos terminais L1, L2 e L3 e aperte.

Figura 4 - 13 Diagrama de fiagdo do cabo de alimentagdo de entrada

Passo 2 Conecte a linha de aterramento amarela e verde do cabo do motor ao terminal PE do VFD, conecte as linhas 3PH
do motor aos terminais U, Ve W e aperte.

Figura 4-14 Diagrama de fiagdo do cabo do motor

Etapa 3 Conecte pegas opcionais, como o resistor de frenagem que transporta cabos para as posi¢es designadas.
Para obter detalhes, consulte a se¢do 4.3.1 Selegdo de cabos.

Etapa 4 Prenda todos os cabos fora do VFD mecanicamente, se permitido.

Figura 4-15 Diagrama de instalagdo dos parafusos
e £

L

IN\a
I he screw 15 not I he screw 18
Taswenca Tastened.
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4.5 Circuito de controle Fiagdo do

4,51 Fiacso do circuito de controle

Figura 4-16 Fiagdo do circuito de controle
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4.5.2 Terminais do circuito de controle

Figura 4- 17 Terminais do circuito de controle

Terminal

Fungdo

+10V

Fonte de alimentagdo de +10V fornecida localmente. Corrente de saida maxima: 50mA.

GND

Terra de referéncia da fonte de alimentagdo

All

Faixa de entrada: 0 — 10 V/0 — 20 mA

Impedancia de entrada: 33k €2 para entrada de tensdo ou 250 €2 para entrada de corrente A
sele¢do da entrada como corrente ou tensdo é feita através do interruptor All (1/V), e o cddigo
de fungdo P05.76 também precisa ser definido de acordo.

Precisdo: Precisdo total de 1%

Al2

Faixa de entrada: 0 — 10 V/0 — 20 mA

Impedancia de entrada: 33 k€2 para entrada de tensdo ou 250 €2 para entrada de corrente A
sele¢do da entrada como corrente ou tens3o é feita através do interruptor All (1/V), e o cddigo
de fungdo P05.76 também precisa ser definido de acordo.

Precisdo: Precisdo em escala total de 1%

AO1

Faixa de saida: 0 — 10 V/0 — 20 mA
A selecdo da saida como corrente ou tensdo é feita através do interruptor AO1 (1/V).

Precisdo: Precisdo em escala total de 1%

RO1A

Saida de relé. RO1A: NO; RO1B: NC; RO1C: comum
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Terminal Fungdo

RO1B Capacidade de contato: 3 A/CA 250 V, 1 A/CC 30V

RO1C
Capacidade do interruptor: 50 mA/30V

HDOL Faixa de frequéncia de saida: 0 — 50kHz
Quando P06.00=1, pode ser configurado como terminal DO normal, com saida push-pull
de 0V/24V, e a fonte de alimentagdo externa ndo pode ser superior a 24 V.

285+ Porta de comunicagdo de sinal diferencial RS485. Use pares trangados blindados para interfaces de
comunicagdo RS485 padrdo. Vocé pode determinar se deseja conectar o resistor de correspondéncia de
terminal de 120 Q da comunicagdo RS485 através do

485- o interruptor 485 (LIGADO/DESLIGADO).
Interface Tipo C, que pode ser conectada diretamente a um PC, usando Modbus RTU como protocolo
de comunicagdo.
Quando o VFD ndo esta conectado a fonte de alimentagdo principal, ele pode ser usado para
modificar, salvar, importar e exportar pardmetros; quando o VFD esta conectado a fonte de
alimentagdo principal, ele pode ser usado para controlar a operagdo do VFD e monitorar seus

Tipo C parametros de funcionamento.

“Observacao: o Type-C serve como interface de monitoramento e depuragéo e ndo pode

£ ob 50: 0 Type-C interface de moni d 50 e n3o pod
ser usado quando um teclado externo estiver conectado.
Fonte de alimentagdo do usudrio fornecida pelo VFD. Corrente de saida maxima: 100 mA

+24V
Pode ser usada como entrada de alimentagdo externa no modo NPN para o terminal DI (o
interruptor deve ser colocado na posigdo NPN).
+24 V terra de referéncia digital

om
Pode ser usado como uma entrada externa no modo PNP (o interruptor deve ser colocado na
posigdo PNP).
Entrada digital DI1 — DI4
Faixa de nivel alto de entrada efetiva: 10 —&aixa de
nivel baixo de entrada efetiva: 0 —5V Frequéncia
maxima de entrada: 1 kHz
Terminais de entrada digital programaveis, cujas fungdes podem ser definidas através dos
pardmetros relacionados

DI1— @ E possivel selecionar se o modo NPN ou PNP serd usado através do interruptor, e a conexdo com
(PTC) alimentagdo externa é suportada.

Fungdo PTC: DI4 pode ser configurado com protegdo contra superaquecimento PTC, que pode ser
ativada através de P05.04 e configuragdo do interruptor. Resisténcia ao superagquecimento
: 3,6 kQ. Resisténcia de recuperagdo: 1,5 kQ.
Pode atuar como um canal de entrada digital, além de canal de entrada de pulso de alta
frequéncia.

HDI1
Suporta a alterndncia entre NPN e PNP.
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Terminal Fungdo

Frequéncia maxima de entrada: 50 kHz

Taxa de ocupagdo: 30% — 70%

Entrada redundante de desligamento seguro do torque (STO), conectada ao contato NC externo.

+24V— sto1 Quando o contato se abre, o STO atua e o VFD interrompe a saida.

dentro de 25 m.
424V — STO2 | Os terminais STO1 e STO2 s&o conectados por padrdo a +24 V. Remova

o jumper dos terminais antes de utilizar a fungdo STO.

O cabo do sinal de entrada de seguranga utiliza um cabo blindado e o comprimento é controlado

Terminais da placa de expansédo de comunicagio

+24E Uma conexdo externa de 24 V pode ser usada para depuragdo da comunicagdo.

com

Tipos de barramento suportados: PROFINET, EtherCAT, EtherNet IP, Modbus TCP e EtherNet UDP
O EtherCAT s6 pode ser usado na porta IN, enquanto os outros protocolos ndo

ECIN

distinguem a diregdo.

Tipos de barramento suportados: PROFINET, EtherCAT, EtherNet IP, Modbus TCP e EtherNet UDP
ECOUT O EtherCAT s6 pode ser usado na porta OUT, enquanto os outros protocolos ndo

distinguem a diregdo.

4.5.3 Fiagio do sinal de entrada/saida
4.5.3.1 Fiagdo do sinal de entradalsaida digital

B Fiagao do sinal de entrada digital

Os terminais DI1 — DI4 do VFD suportam conexdo NPN (sinking)/PNP (sourcing), @ conexdo padrdo de fabrica é PNP

(sourcing). A fiagdo de alimentagdo externa é suportada.
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Figura 4-18 Fiagdo NPN (sinking)
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B Fiagdo do sinal de saida digital
0O HDO1 pode funcionar como um canal de entrada digital, além de um canal de entrada de pulso de alta frequéncia.
P06.00=1 pode ser configurado como uma saida DO, saida NPN padrdo, revertida para saida PNP pela polaridade
P06.09.
Quando P06.00=1, pode ser configurado como terminal DO normal. A saida NPN é usada por padrdo, que pode ser
revertida para saida PNP definindo P06.09.
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Figura 4- 20 Fiagdo do terminal HDO1
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#Observagio: Quando o HDO1 usar saida PNP, certifique-se de que a corrente total da saida DO a 24V e do
terminal de controle +24 V ndo exceda 100 mA.
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4.5.3.2 Fiagao do sinal de entrada analégica

Quando o terminal de entrada analégica € conectado a um sinal fraco, ele é facilmente interferido por
ruidos externos. Portanto, geralmente sdo usados cabos de par trangado blindado, e a distancia da fiagdo deve
ser inferior a 20 m. A linha condytora da camada de blindagem deve ser @ mais curta possivel e precisa ser
fixada ao aterramento do sinal VFDi& com parafusos, conforme mostrado na Figura 4-21.

Figura 4-21 Fiagdo do terminal de entrada analdgica
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Figura 4-22 Fiagdo da camada de blindagem PE
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#Observagio:

. Ao selecionar a entrada de sinal de corrente para All ou Al2, use a chave de fenda para girar o interruptor All
ou Al2 para o lado “

. Ao selecionar a saida de sinal de corrente para AO1, use a chave de fenda para girar o interruptor AO1 para o
lado “1”.

[
Al|Cd
1V

Em alguns casos em que o sinal analdgico é severamente perturbado, é necessario instalar um capacitor de
filtragem ou um anel magnético no lado da fonte do sinal analégico. Sdo necessarias pelo menos 3 voltas
para passar pela mesma fase.

ATLAAD

Ironoxidem agneticring

4.5.3.3 Fiagao da saida do relé
Como as cargas indutivas (relés, contatores e motores) podem causar transientes de tensdo quando a energia é

desligada, é necessario adicionar dispositivos de protegdo, como VDRs ou diodos, proximos as extremidades da
carga indutiva. Ndo adicione dispositivos de protegdo nas extremidades da saida do relé.

oHuIA /73 o
’—O\o— (RO R]=] ZLUV AL
RuI1C| )
VFD
O—RUIA or
Fg\w“uln ZaV LU
RuI1C o =
VD
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4.6 Protecgio contra e es na distribuigio de energia

Aviso

: N&o conecte nenhuma fonte de alimentagdo aos terminais de saida U, Ve W do VFD. A

tensdo aplicada ao cabo do motor pode causar danos permanentes ao VFD.

B Cabo de alimentagéo e protegéo do VFD

Em caso de curto-circuito, o fusivel protege os cabos de alimentagdo de entrada para evitar danos ao VFD; se
ocorrer um curto-circuito interno no VFD, ele pode proteger os equipamentos vizinhos contra danos. A Figura
4-23 mostra a fiagdo.

Figura 4-23 Configuragdo do fusivel

200000

(O —

# Observagio: Selecione o fusivel de acordo com a secdo E.2 Disjuntor, fusivel e contator eletromagnético.

B Protegao contra curto-circuito do motor e do cabo do motor

Se o cabo do motor for selecionado com base na corrente nominal do VFD, o VFD é capaz de proteger o cabo do
motor e o motor sem outros dispositivos de protegdo durante um curto-circuito.

£Observag§o: Se o VFD estiver conectado a varios motores, use um interruptor ou disjuntor de

sobrecarga térmica separado para proteger o cabo e o motor, o que pode exigir que o fusivel corte a corrente
de curto-circuito.

B Protegdo contra sobrecarga térmica do motor

Assim que a sobrecarga for detectada, a fonte de alimentagdo deve ser desligada. O VFD estd equipado com a fungdo
de protegdo contra sobrecarga térmica do motor, que pode bloquear a saida e desligar o
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corrente (se necessario) para proteger o motor.

B Protecgao da conexdo de derivagao
Em alguns cendrios criticos, o circuito de conversdo de poténcia/frequéncia varidvel precisa ser configurado para
garantir o funcionamento adequado do sistema quando ocorre uma falha no VFD.
Em alguns cendrios especiais, como na partida suave, a operagdo em frequéncia de energia é realizada diretamente
apos a partida, o que requer conexdo de bypass.

Se o status do VFD precisar ser alterado com frequéncia, vocé pode usar o interruptor que possui
intertravamento mecanico ou um contator para garantir que os terminais do motor ndo sejam conectados aos cabos
de alimentagdo de entrada e as extremidades de saida do VFD simultaneamente.
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5.1

5 Diretrizes para operagao do teclado

Introdugéo ao e do teclado

O VFD vem com um teclado LED como parte da configuragdo padrdo. Vocé pode usar o teclado para controlar o
inicio e a parada, ler dados de status e definir parametros do VFD. Um teclado LED ou LCD externo opcional
pode ser instalado. O teclado LCD suporta exibicdo em vdérios idiomas com até 10 linhas de texto de alta
definigdo, e suas dimensdes gerais sdo as mesmas do teclado LED. Os teclados LED e LCD externos suportam a fungdo

de copia de parametros.

Figura 5- 1 Teclado LED padrédo
pad

Figura 5- 2 Teclado LED externo

teclado

Figura 5- 3 Teclado LCD externo

teclado

# Observagio:

. Para montar o teclado externamente (incluindo teclados LED e LCD), use um cabo de rede RJ45 padrdo como

cabo de extensdo. Monte o teclado no painel frontal do gabinete usando parafusos M3 ou um suporte

opcional para teclado.

. O comprimento do cabo do teclado externo pode ser de até 100 m.

. Quando o teclado externo esta ativo, o teclado LED integrado permanece inalterado e ambos podem ser

usados simultaneamente.

5.2 Exibigao do teclado LED local e operagio e

O teclado LED local consiste principalmente em indicadores de estado, visor digital LED e teclas.
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5.2.1 Painel do teclado

5.21.1 Indicador de status

Indicador Status Descrigdo
Mucano O VFD estd em funcionamento.
m W I piscando O VFD estd em autotuning de pardmetros.
E‘ESIigado O VFD esta parado.
m Mucaoo O VFD funciona em sentido inverso.
E‘ESIigado O VFD funciona em frente.
.LlGADO O VFD usa a comunicagdo como comando
de funcionamento.
W piscando 0 VFD usa o terminal como canal de execugdo de comandos
[oermemere]
Eresngado 0 VFD usa o teclado como canal de comando
—
RU Ev . Ligado, exibindo o O VFD estd em estado de falha.

codigo de falha

.] Piscando ao mesmo tempo |0 VFD esta em estado de alarme.

tempo

Um indicador de unidade aceso indica a unidade atualmente exibida no

teclado.

Hz Unidade de frequéncia

W
HE O
Indicador de unidade] [l ]
“m % |Porcentagem
T W V. |Unidade de tensio

lObserva;io: 0 indicador da unidade piscando e acendendo é geralmente usado para distinguir diferentes exibicdes
de parametros de parada e funcionamento.

RPM Unidade de velocidade de rotagdo

A Unidade de corrente

5.21.2 Areade exibigio

A area de exibigdo exibe um valor de 5 digitos, incluindo cédigo de alarme de falha, frequéncia definida, frequéncia de
saida e dados de status funcional.
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Visor | Significado Visor | Significado Visor | Significado| Exibir | Significado
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5.21.3 Chave
Chave Fungio
Programagéo/ Pressione para entrar ou sair dos menus do nivel 1 ou excluir um parametro.
Multifungao Pressione e mantenha pressionada (por pelo menos 1 segundo) para implementar a
@ Tecla de atalho fungdo definida pelo lugar das unidades de P07.02, que é o jogging por padréo.

Pressione para entrar nos menus no modo em cascata ou confirmar a configuragdo de
um parametro.

Pressione para selecionar os pardmetros de exibigdo na interface do VFD em
estado parado ou em funcionamento.

Confirmagdo/ Pressione e mantenha pressionado (por pelo menos 1 segundo) ou para

Teclade ) .
mudanca selecionar digitos para alterar

durante a configuragdo dos parametros.

Tecla para cima Pressione para aumentar os dados ou mover para cima.

ﬂ Tecla para baixo Pressione para diminuir os dados ou mover para baixo.

Tecla Executar Pressione para executar ou realizar o ajuste automatico no modo de operagdo do

teclado

Tecla P07.04 especifica a validade da fungdo da tecla.

Pa rar/Redefi

nir Pressione-a para interromper a execugdo ou o autotuning no estado de execugao.

Pressione-a para reiniciar no estado de alarme de falha.

Potenciémetro |Potenciémetro do teclado LED local, ou seja, Al3.

(AI3)

5.2.2 Visor do teclado

O conteudo do visor do teclado varia de acordo com os diferentes estados. A seguir, é descrito o contetddo do visor do
teclado em diferentes estados.
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Figura 5 -4 Exibigdo da pégina inicial de status
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5221 Exibi¢io dos parametros do estado parado

Quando o VFD estd em estado parado e o teclado ndo esta no estado de visualizagdo ou edigdo do cédigo de fungéo,
o teclado exibe os pardmetros do estado parado. Ao definir P07.08, vocé
pode selecionar diferentes parametros do estado parado. Pressione

parametros. para alternar o

5.2.2.2 Exibindo parametros em estado de funcionamento [T/SHIT
Quando o VFD esta em estado de funcionamento e o teclado ndo esta no estado de visualizagdo ou edigdo do cédigo
de fungdo, o teclado exibe os parametros do estado de funcionamento. Ao definir P07.05 e

P07.06, vocé pode selecionar diferentes parametros do estado de funcionamento.

Pressione os parametros. para alternar

5.22.3 Exibicdo de falhas

Quando o VFD estd em estado de falha e o teclado ndo estd no estado de visualizagdo ou edigdo do cédigo de fungdo, o
teclado exibe o cddigo de falha piscando. Vocé pode realizar a

usando a STOP/RST , terminais de controle ou comandos de comunicagdo. Se o

persistir, o estado de falha e a exibigdo do cédigo de falha sdo mantidos.

Quando o VFD esta no estado de exibigdo de falha e o teclado esta no estado de visualizagdo ou edigdo do
codigo de fungdo, o teclado retorna automaticamente para a exibigdo do estado de falha se ndo houver
operagdo dentro de 20 segundos. Quando ndo ha falha no VFD, apds entrar no menu de terceiro nivel de
alteragdo de um codigo de fungdo com o atributo “e”, o valor do cédigo de fungdo serd exibido continuamente.
Em outros casos, se ndo houver operagdo no teclado em 1 minuto, o teclado retornard automaticamente a
exibicdo do pardmetro de estado parado ou em execugdo a partir do estado de visualizagdo ou edigdo do cddigo de
fungdo.

5.2.3 Procedimento operacional

5.2.3.1 Modificagio dos parametros da funcio
O teclado contém trés niveis de menus de acordo com as configuragdes de edigdo de operagao.
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Quando o VFD esta parado, em funcionamento ou em estado de exibi¢do de falha:

Pression para entrar no menu de nivel um (se uma senha de usuario tiver sido definida, consulte o

descri¢do de P07.00).
No menu de nivel dois, pressione No menu
de nivel trés, pressione

para entrar no menu do préximo nivel.

para salvar o valor atual do cédigo de fungdo

e entrar no menu de nivel dois do préximo cddigo de fungdo.

“Observagdo: Nos vérios niveis dos menus, pressione para retornar ao nivel anterior

do menu, pressione ou para aumentar ou diminuir o valor do bit atual piscando,

e mantenha pressionado para mudar o bit piscando para a direita no modo circular.

Se vocé entrar no menu de nivel 3, mas o parametro nao tiver um digito piscando, o pardmetro ndo podera ser
modificado devido a um dos seguintes motivos:

E somente leitura. Os parametros somente leitura incluem parametros de detecgio reais e parametros de registro em
execugao.

Ndo podem ser modificados em estado de execugdo e sé podem ser modificados em estado parado.
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A seguir, usa-se P03.20 como exemplo para descrever como modificar um pardmetro de fungdo na interface de
exibigao de parametros em estado parado:

Figura 5- 4 Modificando um parametro

Exibigdo de pardmetros em estado parado [ Menu de 1 Menu de nivel 1
O EAaA| : =1 il N3l
: uuyl| ' N v

1Y il GS ."‘Iil'f
=E
@

L

L

Menu de nivel 2 Pressione Menu de nivel 2
[0 Menu de
il N (m] 1 . Vel - al it m nﬁ ]
V:‘M\PUREU B ™ PSBGG MR .‘MWPU S
. “hiY

el
‘. Menudem’ve\?:“ . ‘ : ‘l‘\ilenudeniveIS ] @: -
“11808)% & -{11800)3 = |
“lly Seu T

Menu de nivel 2

“pg3a7)’

Ll
# Observacdo: Quando P00.18 esta definido como 3, nenhum valor de cédigo de fungdo pisca e nenhum valor de
codigo de fungdo pode ser modificado.

5.2.3.2 Definindo uma senha para o VFD

O VFD oferece a fungdo de protegdo por senha do usudrio. Quando P07.00 é definido como um valor diferente de
zero, o estado de edicao do codigo de fungdo é encerrado e a protecdo por senha entra em vigor em um
minuto. Apos a senha entrar em vigor, quando o VFD estiver no estado_parado, em funcionamento ou com exibigao
de falha, vocé precisara digitar a senha do usuario ap6s pressionar o botdo

para entrar no estado de visualizagdo e edigdo do cddigo de fungdo.

[PRG/10G
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A seguir, usa-se a senha de usuario 10001 como exemplo para descrever como definir uma senha para o VFD
na interface de exibigdo de pardmetros em estado parado:

Figura 5- 5 Definindo uma senha
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5.2.3.3 Visualizagio dos parametros da funcio
O VFD oferece a fung¢do de visualizagdo de status. A seguir, descreve-se como visualizar os pardmetros da

fungdo na interface de exibicdo de parametros em estado parado quando a senha é 10001:
Figura 5-6 Visualizagdo de um cédigo de fungdo

Exibiggo de pardmetros em estado parado e D S —
SO EAAR T = 00000, N
l:l U_U U = e

I
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l—l n . 4 " Digite a senha -
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5.3 Visor LED externo do teclado e operagéo e
0 teclado LED externo é composto por trés partes principais: indicadores de status, drea de exibigdo digital e teclas. E
necessario um cabo de rede RJ45 padrdo como cabo de extensdo para o teclado. O teclado LED externo é igual ao

teclado LED integrado em termos de exibigdo principal e operagdo, mas apresenta pequenas diferengas nos
indicadores de status e nas teclas.

5.3.1 Painel do teclado

5.3.1.1 Indicador de status

Indicador Status Descrigio

|RUN/TUNE I @ ucano O VFD esta em funcionamento.

202511 (V1.2) 57



Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral Errol O estilo nao foi especificado.

Indicador Status Descricao

(j Piscando O VFD esta em ajuste automatico de parametros.

O Desligado O VFD esta parado.

m @ ucano O VFD funciona em marcha a ré.

O Desligado O VFD funciona em frente.

[ T O VFD usa a comunicagdo como canal de comando

deexecugdo.

@) piscada O VFD usa o terminal como canal de execugio de comandos
O pesligado O VFD usa o teclado como canal de comando
@ usano O VFD estd em estado de falha.

FL"P-I (] Piscando O VFD esta em estado de alarme.

O Desligado O VFD estd em estado normal.

Um indicador de unidade aceso indica a unidade atualmente exibida no teclado.

teclado.
Y H Unidade de frequénci
z nidade de frequéncia
el ()
il LY
Indicador de unidade ‘MO RPM Unidade de velocidade de rotagdo
i
ORW.%O A Unidade atual
A v
@ % Porcentagem
A v
@ \Y Unidade de tenséo
RP@%!

5.3.1.2 Areade exibigio

(o] t_%c_lago LED e o teclado LED local sdo iguais no visor digital. Para mais detalhes, consulte a se¢do 5.2.1.2 Area de
exibicdo.

5313 Tecla

Tecla Fungdo

Tecla de programagdo | Pressione para entrar ou sair dos menus do nivel 1 ou excluir um parametro.

) ~  |Pressione para entrar nos menus no modo em cascata ou confirmar a
Tecla de confirmagdo | configuragio de um parametro.

Tecla para cima Pressione para aumentar os dados ou mover para cima.

Tecla para baixo Pressione para diminuir os dados ou mover para baixo.

Pressione para selecionar os parametros de exibicao a direita na interface
do produto em estado parado ou em funcionamento ou para
o Tecla Shift

Dlee OO

Selecione os digitos a serem alterados durante a configuragdo dos parametros.

202511 (V1.2)



Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral Errol O estilo nao foi especificado.

Tecla Fungio
Tecla Executar Pressione-a para executar ou realizar o ajuste automatico no modo de operagéo
do teclado
Tecla P07.04 especifica a validade da fungdo da tecla.

Parar/Redefinir

Pressione-a para parar a execugdo ou o autotuning no estado de execugdo.

Pressione-a para reiniciar no estado de alarme de falha.

Potenciémetro . . . -~ o
digital Consulte P08.44 para obter informagdes sobre a fungdo do potencidémetro digital.

5.3.2 Visor do teclado

Existem trés estados de exibicdo: exibicdo de pardmetros em estado parado, exibicdo de pardmetros em estado de
funcionamento e exibi¢ao de falhas.

Figura 5-6 Exibigdo da pagina inicial de status
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5.3.21 Exibi¢io dos parametros do estado parado

Quando o VFD estd em estado parado e o teclado ndo esta no estado de visualizagdo ou edigdo do cédigo de fungdo,
o teclado exibe os pardmetros do estado parado. Ao definir P07.08, vocé

pode selecionar diferentes parametros do estado parado e pressionar para alternar os parametros.

5.3.22 Exibindo parametros em estado de funcionamento

Quando o VFD estd em estado de funcionamento e o teclado ndo estd no estado de visualizagdo ou edigdo do cddigo
de fungdo, o teclado exibe os parametros do estado de funcionamento. Ao definir P07.05 e

P07.06, vocé pode selecionar diferentes pardmetros do estado de funcionamento e

pressionar os parametros. para alternar

5.3.2.3 Exibicio de falhas

Quando o VFD esta em estado de falha e o teclado ndo estd no estado de visualizagdo ou edigdo do cddigo de fungdo, o
teclado exibe o codigo de falha piscando. Vocé pode realizar a
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usando o , terminais de controle ou comandos de comunicagdo. Se a falha
STOP/RST
persistir, o estado de falha e a exibigdo do cddigo de falha sdo mantidos.

Quando o VFD esta no estado de exibicdo de falha e o teclado esta no estado de visualizagdo ou edi¢cdo do
codigo de funcdo, o teclado retorna automaticamente para a exibicdo do estado de falha se nao houver
oFeraggo dentro de 20 segundos. Quando ndo ha falha no VFD, apds entrar no menu de terceiro nivel de
alteracdo de um cédigo de funcdo com o atributo “e”, o valor do cédigo de funcdo serd exibido continuamente.
Em outros casos, se ndo houver operacdo no teclado em 1 minuto, o teclado retornara automaticamente a
exibicdo do parametro de estado parado ou em execugdo a partir do estado de visualizagao ou edigdo do codigo de

5.3.3 Procedimento operacional

5.3.3.1 Modificagio dos parametros da funcio
O VFD oferece trés niveis de menus, incluindo:

Nade

e exibigdo de falha:

descri¢do de P07.00).
No menu de nivel dois, pressione No menu d
nivel trés, pressione

Pression para entrar no menu de nivel um (se uma senha de usuario tiver sido definida, consulte o

para entrar no menu do préximo nivel.

para salvar o valor atual do cddigo de fungdo e

para entrar no menu de nivel dois do préximo cédigo de fungdo.

£ Observagio: nos vari de menus, pressione para retornar ao nivel anterior

para aumentar ou diminuir o valor do bit intermitente e

do menu,_pressione

pressio- para mudar o bit intermitente para a direita no modo circular.

Se vocé entrar no menu de nivel 3, mas o parametro nao tiver um digito piscando, o parametro ndo podera ser
modificado devido a um dos seguintes motivos:

Ele é somente leitura. Os parametros somente leitura incluem parametros de detecgdo real e pardmetros de registro em
execugao.

N&o pode ser modificado no estado em execugdo e s6 pode ser modificado no estado parado. Exemplo: Altere o valor
de P00.01 de O para 1.
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Figura 5- 7 Modificando um parédmetro
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5.3.3.2 Definindo uma senha para o VFD
O VFD oferece a fungdo de protegdo por senha do usudrio. Quando P07.00 é definido para um valor diferente de
zero, o estado de edi¢do do cédigo de fungdo é encerrado e a protecdo por senha entra em vigor em um
minuto. Apos a senha entrar em vigor, quando o VFD estiver no estado parado, em funcionamento ou com exibi¢ao
de falha, vocé precisara digitar a senha do usuario apds pressionar o

para entrar no estado de visualizagdo e edigdo do cddigo de fungdo.
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A seguir, usa-se a senha de usuario 10001 como exemplo para descrever como definir uma senha para o VFD
na interface de exibigdo de parametros em estado parado.

Figura 5- 8 Definindo uma senha
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5.3.3.3 Visualizagio dos parametros da funcio

O VED oferece a fungdo de visualizagdo de status. A seguir, descreve-se como visualizar os parametros da
fungdo na interface de exibicdo de parametros em estado parado quando a senha é 10001.

Figura 5-9 Visualizagdo de um parametro

Exibicdo de pardmetros em estado parado Menude nivel 1 Menude nivel 1
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5.4 Visor LCD externo e operagio e

O VFD suporta um teclado LCD externo opcional, através do qual varias fungdes podem
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, tais como: controlar o arranque e a paragem, ler dados de estado, definir parametros e copiar parametros do VFD.

5.41 Painel do teclado

5411 Indicador de status

Indicador Status Descrigio
@ LIGADO O VFD esta em funcionamento.
m €2 piscando O VFD estd em autotuning de parametros.
© Desligado |0 VFD esta parado.
@ 1IGADO O VFD estd em estado de falha.
m €2 Piscando O VFD esta em estado de alarme.
< Desligado |0 VFD esta em estado normal.
®|GADO O estado exibido varia dependendo da fungdo da tecla de atalho.
IT] @© piscando . Para obter detalhes, consulte a defini¢do de
O Desligado [[RAPIDO/JOG  |.

5412 Tela

O visor exibe contetdos diferentes, dependendo do cenério operacional.

itae area < - ™ O < M ™ 0o Litaw area
1Ie | \
l| FENITS HimEA w1
eyl 1R A L
PR WL mn owr e S, Gl el ) BRAS

LSSy e
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" oeean:an Twpet

Wk e
v e |
LPRTAIOR BrEE’ s cewmorom murt i RETRIAL I
LSRR NG OITEEPAr AN
TINETINS TUNETIONS 2F
TUNE.IUN Rt . oo o TUNEIOr Ry

WTEORS
=\ )

FTANITE IAAERATARE A CRIUAY IR CIARRAA PN Lt I MUY I RS TR T TTN R W VTR T TR )
5413 Tecla
Tecla Fungdo
-
. Pressione-a para exibir a fungdo na posigdo correspondente da pagina.
= Tecla de fungdo
~
O primeiro digito de P07.02 define a fungdo da tecla, que é jogging por
padrdo e pode ser redefinida. Para obter detalhes,
X Tecla de atalho consulte a descrigdo de P07.02.
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Tecla

Funcédo

Tecla de
confirmaga
o

A fungdo desta tecla varia dependendo do menu, como confirmar
configuragdes de pardmetros, selecionar pardmetros

ou entrar em um submenu.

Enter
Tecla Executar Pressione-a para executar ou realizar o autotuning no modo de operagdo do

RUN
teclado
O codigo de fungdo P07.04 especifica a validade da fungdo da tecla.
Pressione-a para parar a execugdo ou o autotuning no

Rite ini ~ . -

6’ Tecla Parar/Redefinir estado de execugdo. Pressione-a para reiniciar no estado de alarme de
falha.
A fungdo da tecla de diregdo varia de acordo com as interfaces. Tecla
para cima : pressione-a para mover o item para cima ou

Tecla de diregdo

aumentar o valor.

Tecla para baixo ¥ : pressione-a para mover o item para baixo ou
diminuir o valor.

Tecla esquerda : pressione para mudar de pagina, mover o cursor
para a esquerda ou retornar ao menu anterior.

Tecla direita ® : pressione para mudar de pagina, mover o cursor

para a direita ou entre no préximo menu.

#Observagio: em geral, vocé pode pressiehar

> ou'@s para entrar no meni atual

destacado pelo cursor; vocé pode pressiopar * ou retornar ao menu anterior. A seguir, use *. ou ¥ como
exemplo para entrar no menu atual ou reto®ar ao menu anterior.

5.4.2 Fungées do teclado
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5.4.3 Procedimento de operagio

Vocé pode operar o VFD através do menu da pagina inicial do teclado, independentemente de o VFD estar parado ou em

funcionamento.

< - ™o

™ &

e

aun g

LTI

\ARNAA 1ATA AAMARAAL

Quando uma falha é detectada, o teclado exibe o cddigo e as informagdes da falha, e o indicador no tecl

acende. Vocé pode redefinir a falha usando a
, terminais de controle ou comandos de comunicagdo.

5.4.3.1 Entrando/saindo dos menus

Hunrng siae nuniepdye

Fauit siate nomepage

As figuras a seguir mostram como entrar/sair do menu no estado parado.

[Observagio: devido a area limitada do visor do teclado, os itens podem ser exibidos em varias paginas. Vocé

pode pressionar a tecla para baixo

para exibir os itens completos.

Etapa 1 Na p3cina inicial do estado paraddyfpressione a
tecla . correspondente a Menu para selecionar
o item do menu.

v i caaay et

A 5000
e T T T T
P Sall
Uigingirem see GU?JU_UG -0

(PP

A AU e

Etapa 2 Pressione a}eclacf)ara baixo W para selecionar
Configuragdo de parimetros definidos
pelo usuario e pressione * para confirmar.

LYCELY cwe Louur  Koedy wue

HrouD g aarer oo

LY

M otc-peram cerauteining
FE-2m SinrhAman K s € acraL ©

System sctng

mawr llom c2age EEE-E

Etapa 3 Pressione ou ara selecionar o
P codigo da*hngﬁo. v P

Passo 4 Apds pressionar a tecla' ™ correspondente a

ditar, pressione a tecla ™ correspondente a
Colocar no topo para confirmar.

1602 G5 w78

sy
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Woueacwn

Debste from the list

IEEETTTT

Passo 5 Pressione a tecla ©#" , correspondente a Voltar,
para retornar ao menu anterior.

o0z rwe  Lousr  Ready GuZs

FUUULRuN U= g unannel

PUUUZ:uom m o unanne:

PUU US3=H 4 X UUTDUTH rag
PuuUaKuntrequaLm &

PUU DS Kunlreq Low Lm i

ReTwn (213 st

Passo 6Pressione a tecla ‘#  rorrespondente a Retorn_ar,
ou pressione a tecla =, correspondente a Pagina
inicial, para retornar a pagina inicial.

foUsEs Fwa Louii  Ready GuZs
Setrreg
P17 00 du.uy
v BusG
B o 24u.0
Uginy L BT 000000
P1iag
Faran s e e

5.4.3.2 Editando a lista de parametros

Vocé pode editar a lista de parametros definidos pelo usuario (_no estado parado ou em exequcéo)_, e as
operagdes de edigdo incluem Colocar no topo, Mover para cima, Mover para baixo, Excluir da lista e

Restaurar para os parametros padrao.
O exemplo de operagdo é o seguinte:

para selecionar Monitoramento do estado e
\'4 para confirmar.

~

Passo 2 Pressione
pressione

16028 fwa Lo Ready GuZs

Grous mgparsm sters

Userostnes param stor settnz

Wotorparam ater autotuning

Paran eter Dackup ke STOrs aeTEu ©

Systom settrz

nemn Hom apage avm

Etapa 1 Na pagina inicial do estado parado, pressione a tecla correspondente a Menu para
selecionar o item de menu.
~
ERUEXE) Fuu Ll Heauy (e
setrie.,
P he sL.00
o bumL
[IPRTIR: 24u.U
DigiinpTrmiState UULOLY
B
e, P ety
Passo3 Pressione 3 para selecionar Parametros inicials definidos pelo
usuario e pressgf  para confirmar.
~

Etapa 4 Pressione para selecionar Parametros definidos pelo UsUario
exibidos no estado parado.
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1o 02 fwa  Lousi  Ready GuLs

State param sterm onkorng s

Fau lttype record

Y faukoorem ster

UIBBF T T FBCOTD

Wodtied paran eter

Hom apaze an L

Passo 5 Pressione “ ™ Selecionar COdlgO de fungao) . " \ . “ .,
para selemonar o cédigo de fungao P Passo 6 Pressione “ "= ” para selecionar “Place top”.

Touzda rva . Ready Guis JEL T Fwa Lowsi  Ready Guis
P1/01500 pusve Waveup
P1iael ginplm Btats Wava aomn
P1/0s:Ru 2R Taeu 41 vews wom ms nsT
F1/Zo:Presentiperim s Hestore © dofou kparam ers
Fl/aoiMator |ra Ret
13 anmLy pen Ham epage aumu

5.4.3.3 Adicionando parametros

Lista de parametros exibida no estado parado/em execugdo O
exemplo de operagdo € o seguinte:

Passo 2 Pressione v sefecionar Montioramento e estado e
Passo 1 Na pagina inicial do estadop ™ ' pressione pressione para confirmar.
~

ateda correspondente aMenu para

selecionar o tem de menu.
1923 i Ll Heaay it LY TR rue Lovsr  Ready GU 28
et 50.00 Grous nEparam eters
Py hz -
———————————————————— Userdotnos param oter settng
[rrs—
Pu-ii v 24U
T T oo emeieeiomt | Matsrparan eterautatuning

gInpTrmiState
paire guduoy Faran eter nackup, nesmre sTau
Systom settnz
~
Huuut oy Runn Han spage .
Etapa 3 Selecione Monitoramento de parametros de estado e Etapa 4 Pressione
W' para selecionar ocdigoda fungio

Pressione para confirmar. gupoP17 e pressione &) para confirmar.

. e Rosdy - 1o02 %9 two uowsr Ready GuE
PUHM T

Fauktype racard

Fioiurpu s sty By

View Taukoarem cter

T z
U ieer Tau I rEcora Plv¥iacara smmy s

W od thed paras stor PY4enspnUtriSmtey ew ng

Usercetnec ho= e param sters

Ham spaze s

e Han aaze au

TTapa 6 Pressione para selecionar TeTinido pelo USUAro
exibido no éstado de parada.

Passo 5 Pressione a tecla correspondente a

Adicionar.
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Passo 7 PVQSSif‘?ne atecla ® correspondente para Etapa 8 Depois que a paﬁlna retornar ao grupo de cédigos
contirmar. de funcao atual, continue adicionando codigos de
ungao ou retorne ao menu anterior.

10ks 23 rey Lotd Ready wuld
(LY TP rwu Loea | Ready bulo P
FlIu uugu oy
SUrE W 890 1 STMp SWATE A EREY F1UL mem g e ey

Il uup e T
UL UA s wwoa

PO o wr s

nuwen nau oumuL

Ruwen num page oumeL

Lista de parametros definidos pelo usuario
O exemplo de operagdo é o seguinte:

R Passo 2 Selecione Parametros de agrupamento e pressione - para confirmar.
Passo 1 Na pagina inicial do estado parado, pvesslone atecla correspondente a Menu
Ppara selecionar o item do met
[EEUSEEY rFeu LG Heaay [ey 1ok 2D rea Lo Ready sl

ot rie,
Pl nz

YSSrOETINE0 PEFEN ETE T SETCNE

STATE M 0N mErng

M OTOR P Eram s sy i g

DigilnpTrr State: 00oLLY

Priie o e b AW s

Sysus s

Pt s AuuuL [

Rewm num cusgs ouwLL
Passo 3 Pressione | W * para selecionar PO1 e pressione « ) » para confirmar. Etapa 4 Pressione a tecla correspondente a Adicionar.
oz rws  Locar  Ready GuZo ows o rea Lova Reedy wuse

Fuu s s ey
MU ] e v FulUz swrrregRo i m e
[ U Ua L T G e
T FUl L e s tans s
FUS s | uns [T S
ruwen nom oy ase sumet newm Ay au ke
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Passo 5 Pressione a tecta

paraconfirmar:

Etapa 6 Ddep?ls que a pagina retornar ao grupo de c6digos

ngao atual, continue adicionando cédigos de
funcio ou retorne ao menu anterior.

16028 fwa  Lower Resdy Guze
PULUGLD restStartreq
Pur o
1oM2ia Fwa Lossr  Heaoy b2 e Us il ma
PUI U3 sk restartarakes ur
PUIUSFIeSTAILD FAKE | I &
PuI Uiauiovey 3 oae
suire ™ 800 w userdetned peran stsre
naa amu
3.4 Modificando.parametros,
Voel o HE i "y lor—d et trovde Ao Dorapaat 3 | "

o
parado/em execugdo, ou atraves de Menu > Parametros de agrupamento ou Conflguragao de parametros
definidos pelo usuirio.

Na interface de modificagdo do valor do pardmetro, Autoridade no canto superior direito indica se o pardametro
pode ser modificado.
v
“" ”:indica que o valor do parametro pode ser modificado no estado atual do VFD.
: indica que o valor do parametro ndo pode ser modificado no estado atual do VFD
Modificagdo rapida de parametros O
exemplo de operagdo é o seguinte:

Passo 1 Na paging inicial do estado parado, pressione a tecla 2
'arametros para selecionar o item do menu.

correspondente a | Passo 2 Pressione| ALY para selecionar um grupo de cédigos de fungio; pressione

atecla ™ correspondente a Selecionar para manter a selegio atual
[EEUEEE) Feu Len Heauy s ToULSs fwa  Lous  Ready Guis

Setriey AT Yu ek satup T unctan gm;n(m

Fiiw nz -

Lo ousyu

P

Dlgwlinrm State UULVLLY

Pl

Pt s AuuuL [

Hom apaze aw L

Etapa 3 Pressione ou parg selesionar um codigo de funcio; pressione 3 tect
Correspondentea - Selet

~
a
ne para o manter ' aselecio  atual | Etapad Pressione ALY para alterar o valor.
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Y fwe o Resdy Guis (s LU i
U ton s ——
Pfessione a tecla correspondente a Confirar. A pgina retorna 3 lista
df codigos de fungio do grupo atual. Voce pode continuar com madlﬁcacaa ou retornar ao
enu afterior.
E s ou pressione a tecla
e a I para yoltar 20 menu [anterior ou pressione a (ec\a
mewn G
nemrn Hom apage ¥ = aPagIna inicial RUSERE: & péigina inicial.
~
Ttapa 5 Pressione 3 tecla ara confirmar. A pagina passa para o
proximo cédigo de fungdo. s
Touzds Fwd  Lous  Heacy BuZs
Setkre,
AN S
Talzasn rwa Lo Haacy LUZE T T T T T T T T T T T T T T T T T
v DU
WU ek setup forfunctln araup - P11 % 540.0
Py B T
Liginp | m Etate 000000
pliiz
Faran e nouu. wenu
man Hem spags s R
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Parametros de agrupamento

0O exemplo de operagdo é o seguinte:

Passo 2 Selecione Pardmetros de agrupamento e

Passo 1 Na pésina inicial do estado parado, pressione a ‘ >
pressione * para confirmar.

tecla ™, correspondente a Menu para
selecionar o item do menu.

1930233 reu Luce Resay s 1oULEs e

5000 T —

Bouu ne

Usergetned oaram etor settng

Stetem onrorng

Weomsrnaram ater autamining

00LLOL

Faram ater backupsrostors asTsu K

System settng

P Meanu LenTm Hom epage o mLL
Etapa 3 Selecione Parametros basicos e pressione Passo 4 Pressionel W para selecionar um cédigo de
para selecionar o grupo de codigos de fungao P0O. fungdo e pressione = para confirmar.
1oLy Fwa [N Ready Gu s 1ol Es Fwa [-T5N) Resdy G s
[ PULUL U UM @ unanne !
FOsMotar ] yeewmruT PUOULZ=vom m um aunannel

Pua: vk Gonaa

PULHM | PUU DA KUREREd U 1M R
PUB:Enhanced tuncten PUY UB:Runkreq Law Im it
newr Hom apaze aw Remn naa s mL

Passo 5 Pressione/” ou W para aumentar ou diminuir |Passo 6 _ Pressione a tecla ™, correspondente a
ovalor. Confirmar. ANpaﬁlna retorna a lista de
codigos de fungdo do érupg atual. Vocé pode

continuar com ‘a modificagdo ou retornar ao
menu anterior.

10023 twa  Lowsi  Ready Guzs

PUUU:Spes0 LonTo 1N a0e

PULUIERUN UM g unannel

05U.0f1 PUUL:

WEx UL uUireq

wom m um g unannes

LRSI

PUU LA KUnkreq Up Im &

PR

PUU U3:RUAFreq Law I T
vemnzu by Uy

Rewn naa au L

R Wom epAEe PO
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Configuragio de parametros definidos pelo usuario

0O exemplo de operagdo é o seguinte:

Passo 1 Na p?ﬂina inicial do estado parado, pressione a
*. correspondente a Menu para
selemonar o item do menu.

rau Loen Heagy s
50.00
[op—
P v 24ul
DginpTrmiStats  ooooon. |
Lo 00ouLY
Faries Ao e

Passo 2 Pressione v o para selecionar “User
efined parameter setting” (Configuragdo
e parametrﬁ< definidos pelo usuario
pressione ® ” (Proximo) para
confirmar.

100233 rwa Louisi  Ready Gz

Group mgparam sters

Statem onrormg
Weotsraaram aterautamning
Param sterbackupnesmrs asTau

Systom settng

wewm Hom apage P

Passo 3 Pr"eésilone_ atecla ™ correspondente a
ele ",

—

PUUUI srun Gm @ vnanns!

PULUZIGOm T Gm a unannal

PULLS exUutoutt req

PULLA Kunkreq Up Im =

PUU U2:Runkreg Low w1t

R naa avmi

Etapa 4 Pressione A\ ou W para alterar o valor.

Presantiy v e Huth: ¥

continuar a modificar os parametros ou retornar ao

—

Passo 5 Pressione a tecla ® . para confirmar. A pagina retorna

io, e vocé pode

TSTT UT ParaneirUs UCTuUS Peio usT

menu anterior.

>

T T G

PULUZEGOm @ UM & Unannas

PUULS N axVutbutsreq

PUU LA Kunkreq Up Im

FUU DR req Lam 1w T

J— -
5.4.3.5 Visualizagio dos parametros

Vocé pode saber o estado do VFD visualizando os parametros relacionados. O exemplo

de operagdo € o seguinte:

Passo 1 N= nigina inicial do estado parado, pressione a tecla
= correspondente a Menu para

selecionar o item do menu.

Passo 2 Pressione “. W ” (Monitoramento, de estado)
ara selecionar “State monitorin
nmtoramento de estado) e pressione “

” (Prosseguir) para confirmar.

~
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oMo Pwa Lota Resay aLa
Set iy
Pl e su-00
[rs—
[IPRTIR: 24u.U
DaglrpTrmiStats LTUIJL\_UG T
Pirz

[E— Ao e

1oz 83 twa Roszdy GUZe

Group mgparam sters

Userdetned param stor settngz

Weotsraaram aterautamning
Param sterbackupnesmrs asTau

Systom settng

wewm Hom apage P

Passo 3 Pressjone “ | W " g Monitoramento de
parametros de estado) para selecionar “State
parameter monltorlr&g’ (Monitoramento de

0) e ara

arametros de esta pressione

Passo 4 Pressione W para seleciorar n grupo de cdigos
de fungdo P17 e pressione * . para confirmar.

onfirm
Select” (Selecionar).

1oUes Ready Guis

P17 umuth req

rwa Lo

P17 02 :Kam p Katrag
P1/UsuumYG T
P1/0ayumiir

P1/0U3i0 oterapesa

naa

tad  Lacal P
[ Teuzs Fwe  ous Resdy Gvis
- PULHM |
Giear fau t record
Plau rputrststey ew
T FiYioacaro 0wy iow
T F¥Y3lensenitr datkeVes nz
Returm Hom =page Se kot
Rewn Haom epage aERLL
Etapa 5 Pressioneatecla “ . ” Passo 6 Pressione a tecla . correspondente a Confirm
ar ) correspondente a para exibir o pravimo codigo de fungdo ou

pressione a tecla *  correspondente a_Return
para retornar ao grupo de codigos de fungdo atual.

[EXPER) Fwd  Lowsi  Ready wuzs

® A Uutput reg Hz
JU.uy

WAy by

P

by sLGG U

Hom epage vurmn

5.4.3.6 Ajuste automitico dos
parametros do motor O exemplo de operagdo é

o H

Passo 1 Na pagina inicial do estado parado, pressione a tecla ' correspondente a Menu
‘para selecionar o item do menu, A4 " N
Passo 2 Pressione para selecionar Autotuning dos parametros do motor e pressione
para confirmar.
o028 twa  Lowsr  Resdy Guie
[EETEE) ruu Lot Heagy Gues
Group ngRaram oters
50.00 Userdetined param stor settngz
____________________ Ststem onrarng
o4u.U
DigilnpTrmiState UUOULY Faran eter backupsneswre aemu I
(Pia.iz Systom settng
Ham epage b wL
s AuuuL oo
Passo 3 (Suponha que ° motor placa deidentificagio | Passo 4 Pressione ~ para  selecionar  Concluir paragrafo
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n< narametros foram definidos.) Pressione a tecla
% correspondente a Confirmar.

sintoniza¢io automatica rotativa.

RETOY Fwa  Lous Keaay Gy

Lo e

tapa 5 A pagina mostra o progresso da <infonia automatica | Etapa 6 Pressione a tecla . correspondente a Confirmar.
e vocé pode pressionar a tecla * correspondente
a Parar para encerrar a sintonia automatica.

e 02Hs Fwd Local  Rurn w8

|

201 s

5.4.3.7 Backup de parametros
O teclado oferece trés areas de armazenamento diferentes para backup de pardmetros, e cada area de
armazenamento pode salvar os parametros de um VFD, ou seja, pode salvar os pardmetros de trés VFDs no total.
O exemplo de operagdo é o seguinte:

Passo 1 Na pdena inicial do estado parado, pressione a[passo 2 Pressione W. para selecionar Backup de
tecla ™. correspondente a enu para narametros/Restaurar padrdao e pressione

selecionar o item do menu. % para confirmar.

Feu LisLan Heauy (e \ETTEE] rwa Lows  Ready Guis
5000 Grous n param sters
______________ ______ Userceotines opram oter settng
oau.U Statemonrerng
DigilnpTrmiStats UOLULY
Pz
System scttng
At s prom Pt e Hom epage asme
Passo 3 Pressione “ ™ ” (Selecionar area de meméria)| Passo 4 Pressione ™ para selecionar UL local FuncPrm
para selecionar “  ” (Meméria de drea1)em “ ” para o teclado.
(Selecionar drea de memdria):
BACKUPO01.
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TeuzEy fwa Lo Ready Gp2s TouzEy twa Rezdy Gb s
Ken oryAreezuAunurus ULcom o lete uncom otsevead
Ken oryArsss navku FLS

I ULNORT otor G rouskunctm otkeynad

KasTre w oamumh acey v wwn o
UL otergroup mncpm oTksypad
Keswmre w ooy fstm sl

Kasmre w osmurlneudem ctorom (

Rewn Hom apase v

R (1.3 an L

Passo 5 Apds a conclus3o do upload dos parametros, pressione Confirm ou Refurn para retornar ao menu anterior.

Teuess rwa Louwsl mun Guis

—— .

Rer Hom epaze worrm

5.4.3.8 Configuragio do sistema
Vocé pode definir o idioma do teclado, hora/data, brilho da luz de fundo, tempo da luz de fundo e restaurar parametros.
#Observagio: a hora/data do teclado precisa ser redefinida ap6s o desligamento.
O exemplo de operagdo é o seguinte:

Passo 1 Na pagina inicial do estado parado, pressione a tecla _correspondente a Menu_para
selecionar o item do menu. ~ y
Passo 2 Pressione para selecionar Idioma.
~
Toks o raa Loty Resdy Gusa
EEVEeE) reu Lo Hesay e

s0.00 | widats

DECH IENTIrgnmess

S S SO S S SO DHLR L L o

State 00LVUY

EN8E & PO £ 0N SETUR B 2510

FunEIDn seTuR ¥ ZEra

Fanew S AuuuL [
Rswm num ssaEs su el

Passod Pressione W Para selecionar 1 Apenas uma Vez ¢ pressione a tecla
I

v correspondente a Confirmar

~
Passo 3 Pressione para selecionar 1: Inglés.
~
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Hrasantiy e Auth: ¥

wiEvery T &

nan ke sach tm e paw erug
JUSTONECEIFIan D mea NEXTIN 8
Hevrahack w hether to enter pow aron gu o ng

settngs.
Lo Hom apage vurm
asso 5 Selecione a opgao rorrespondente a Sim e Etapa 6 Conclua todas as configuraces de
pressione a tecla * para confirmar. alrametros de acordo com as Instrugdes na
ela.

=

Uz rmu Losal Re=dy
V6 8o fwe  lover  Ready Guze
1mo
MASMET W s wis pus € ON EUE N SETINESS
PO [—— — memn Hom spags .

Etapa 7 Quando terminar, pressione a tecla * correspondente a Confirmar para ir para a pagina inicial.

160235 Fud Lo anzs
row eron gukding settngs
can pated
Rem Hom apage Com trm
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6 Comissionamento
O fluxograma simplificado de comissionamento do VFD é o seguinte (tomando o motor 1 como exemplo).

)
J

e G alEr g wilny &

Uy

1T the MOtor RIS 1 &N Incoiract
pawer o ane excnange ma

O WS o1 iy Vi s

v

‘ CAMPIBTE PARAMETRT 17T

L

LRl
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6.1 Configuragdo dos parametros do moto

O produto suporta o controle de motores assincronos trifasicos CA e motores sincronos de ima permanente. O VFD suporta a
configuragdo de dois grupos de parametros do motor. O motor 1 corresponde ao Grupo P02 — Pardmetros do motor 1, e 0 motor 2
corresponde ao Grupo P34 — Parametros do motor 2. A alternancia entre os dois conjuntos de parametros do motor pode ser
realizada por meio de terminais de entrada digital multifuncionais ou métodos de comunicagdo.

6.1.1 Selecio do tipo de motor
Vocé pode selecionar o tipo de motor definindo P02.00.
Fungio
-, Nome Padrio Intervalo de Descrigédo

cédigo configuragio
0: Motor assincrono (AM)

P02.00 Tipo de motor 1 0 0—1 ’ o
1: Motor sincrono de ima permanente
(SM)
0: Motor assincrono (AM)

P34.00 Tipo de motor 2 0 0—1 | i
1: Motor sincrono de ima permanente
(SM)

lObservagao: Os tipos de motores acionados no mesmo tipo devem ser os mesmos.

6.1.2 Configuragio dos parametros nominais do motor

B Defina os parametros nominais dos motores assincronos trifasicos CA de acordo com a placa de
identificagdo do motor.

P02.01 — P02.05 sdo usados para definir os parametros de AM 1, e P34.01 — P34.05 sdo usados para é@s
pardmetros de AM 2.

Fungio
Nome Padrio Intervalo de Descri¢do
cédigo configuragio
P02.01 |Poténcia nominal de AM Modelo 0,1 —3000,0 kw -
1 dependente
P02.02 Frequéncia nominal 50,00 Hz 0,01 Hz — P000O3 P00.03 especifica a frequéncia maxima de
deAM1 saida
P02.03 Velocidade nominal do Modelo 1— 60000 Rpm -
AM dependente
1
P02.04 Tensdo nominal de Modelo 0— 1200V -
AM1 dependente
P02.05 Corrente nominal de Modelo 0,08 — 600,00 A -
AM1 dependente
P34.01 Poténcia nominal de AM Modelo 0,1 — 3000,0 kw -
2 dependente
Fungio
Nome Padrio Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragio
P34.02 Frequéncia nominal 50,00 Hz 0,01 Hz — P000O3 P00.03 especifica a frequéncia maxima de
de AM 2 saida
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P34.03 Velocidade nominal do Modelo 1— 60000 Rpm -
AM dependente
2
P34.04 Tensdo nominal de Modelo 0— 1200V -
AM2 dependente
P34.05 Corrente nominal de Modelo 0,08 — 600,0 A -
AM2 dependente

B Defina os parametros nominais dos motores sincronos trifasicos de ima permanente de acordo com a placa
de identificagdo do motor.

P02.15 — P02.19 sdo usados para definir os parametros do SM 1, e P34.15 — P34.19 sdo usados para ds
pardmetros do SM 2.

Fungio
Nome Padrio Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragio
P02.15 Poténcia nominal do SM Modelo 0,1 — 3000,0 kW -
1 dependente
P02.16 Frequéncia nominal 50,00 Hz 0,01 Hz— POOO3 P00.03 especifica a frequéncia maxima de
deSM1 saida
P02.17 P20.00 2 1—128 -
pares de polos do
SM1
P02.18 Tensdo nominal de Modelo 0— 1200V -
SM1 dependente
P02.19 Corrente nominal de Modelo 0,08 — 600,00 A -
SM1 dependente
P34.15 | Poténcia nominal do SM Modelo 0,1 — 3000,0 kw -
2 dependente
P34.16 Frequ?;r&zi;nominal do 50,00 Hz 0,01 Hz — PO0G3 SP;){O.ga especifica a frequéncia maxima de
P34.17 Numero de pares de 2 1—128 _
polos
pares de SM 2
P34.18 Tensdo nominal de Modelo 0—1200V -
SM2 dependente
P34.19 Corrente nominal de Modelo 0,08 — 600,0 A -
SM2 dependente
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6.1.3 Comutacio do motor
Defina P05.01 — P05.08, P05.11 ou P08.31 para alternar entre dois conjuntos de pardmetros do motor. Existem dois
métodos de comutagdo.
Método 1 Comutacao através da configuragao da fungao do terminal de entrada digital
multifuncional Defina qualquer fungdo do terminal de P05.01 — P05.08 ou P05.11 para 32.
Funcio
csdigo Nome Padrio Intervalo de configuragio Descrigio
1 32: Comutacio do motor
lobsarvagio: DI5 — DI8 sdo terminais virtuais habilitados por
4 P05.16 e 56 podem ser modificados por meio de comunicagio. Para
comunicagdo Modbus/Modbus TCP, o endereco do terminal virtual é
P05.01£5.08 DI1— DI8 0x200A. Para outros protocolos de comunicagdo, consulte as opgdes da
Selegio da fungao ; fungao de recepgio PZD
do terminal 0—95
0
0
o
0
Método 2. f‘nmllt:r;in por eiode. r-Dnmllnir-m;Sn
P05.11 Fungdo do HDI1 o
Defing o lugar das unidades ¢le P08.31 para um valor maior que zerq e selecione qualquer canal para alternar entre
o motqr 1 e o motor 2. Por exemplo, durante a comunicagdo Modbus/Modbus TCP, a alternancia é feita pelo bit 0 do
endereco2609HParaoutros métodosdecomunicagdo, consutteas patavras decontrotecorrespondentes:
Fungio .
o, Nome Padrio Intervalo de Descrigédo
cédigo configuragio
Lugar dos uns: Canal de comutagdo O:
Terminal
1: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP
2: Reservado
3: Ethernet
4: Comunicagdo
Selegdo de comutagdo EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
P08.31 do motor 0x00 0x00 — 0x14 Lugar das dezenas: indica se a comutagdo
deve ser ativada durante o funcionamento
0: Desativar
1: Ativar
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6.2 Parametros das configuragdes de ajuste automatico

Para melhorar o efeito do controle do motor, recomenda-se definir os pardametros nominais do motor de
acordo com a placa de identificagdo do motor apds a primeira ligagdo e, em seguida, realizar o ajuste automatico
dos parametros. O ajuste automatico dos pardmetros do VFD inclui o ajuste automatico dos pardmetros do motor e o
ajuste automatico da inércia do motor. Vocé pode selecionar um modo de ajuste automdatico com base nas
condigBes reais.

6.2.1 Ajuste automatico dos parametros do motor
Os parametros do motor tém um impacto significativo no cdlculo do modelo de controle, especialmente no
caso do controle vetorial, que requer primeiro o ajuste automatico dos parametros do motor.
Ap6s definir os parametros do motor, vocé pode definir P00.15 para selecionar o método de ajuste automatico. O
procedimento de configuragdo é o seguinte:
Etapa 1 Defina P00.01 como O para selecionar o teclado.
Etapa 2 Defina P00.15 para selecionar um dos trés métodos de ajuste automético etros do motor.
Defina P00.15 para um valor maior que 0 e pressione para confirmar. Em seguida
o teclado exibird “-TUN-".
Passo 3 Pressione ara dar o comando de partida. O VFD entra no ajuste automatico de parametros, durante
onde s3o exibidas as etapas de sintonia automdtica. Por exemplo, na etapa 1 da sintonia automatica,
o teclado exibe “TUN-1". Quando a sintonia automatica estiver concluida, o teclado exibira “-End-".
Funcdo .
-, Nome Padrao Intervalo de Descricéo
cédigo configuragio
0: Sem operagdo
1: Autotuning rotativo completo dos
. pardmetros
Ajuste 2: Autotuning estético completo dos
P00.15 automatico 0 0—3 amet
dos pardmetros
pardmetros 3: Autotuning estatico parcial dos
do motor
parametros

4 Observagao:

. Quando P00.15 estiver definido como 1, desconecte o motor da carga para coloca-lo em estado estatico e sem
carga.

. Quando P00.15 esta definido para 2 ou 3, ndo é necessario desligar o motor da carga.

. O autotuning do motor pode ser realizado apenas no motor atual. Se precisar realizar o autotuning no outro
motor, troque o motor primeiro.

Tabela 6- 1 Parametros do motor obtidos em diferentes métodos de autotuning

Parametros de autotuning

Configuragdo de

P00.15 AM1 AM2 SM1 M2
1 P02.06 — P02.14 P34.06 — P34.14 P02.20 — P23 P34.20 — P3423
2 P02.06 — P02.10 P34.06 — P34.10 P02.20 — P22 P34.20 — PH#2
3 P02.06 — P02.08 P34.06 — P34.08

# Observacgao: A constante de forga contra-eletromotriz do motor sincrono P02.23/P34.23 também pode ser calculada
com base nos pardmetros da placa de identificagdo do motor, e hd trés métodos de calculo.

Método 1: Se o coeficiente de forga contra-eletromotriz Keestiver marcado na placa de identificagdo, o calculo é o
seguinte:
E=(Ke *nN *2 11 )/60
Método 2: Se a forga contra-eletromotriz E' (unidade: V/1000r/min) estiver indicada na placa de identificagdo, o calculo
é o seguinte:
E=E'*nn /1000
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Método 3: Se nenhum dos dois parametros anteriores estiver marcado na placa de identificacao, o calculo € o
seguinte:

E=P/(V3*I)

Nas férmulas anteriores, “nn” indica a velocidade de rotagdo nominal, “P” indica a poténcia nominal e
corrente nominal.

“pr

indica a

6.2.2 Identificagio da inércia do motor

A identificacdo da inércia é aplicavel a cenarios em que existe grande inércia e a resposta dinamica da
velocidade acompanha bem no modo de controle vetorial. A identificagdo da inércia é necessaria antes da
ativagdo da compensagdo da inércia. Durante o processo de identificagdo, o VFD controla a partida e a parada
automdticas do motor e solicita a conclusdo do autotuning. Defina P03.44 (a identificagdo da inércia do motor 2
é especificada pelo cédigo de fungdo P35.44) para a identificagdo da inércia do motor da seguinte forma:

Passo 1 Defina P00.01 como O para selecionar o teclado.

Passo 2 Defina P03.44 como 1 para ativar.

Passo 3 Apds pressionar a tecla RUN para dar o comando de partida do VFD, o VFD inicia a identificagdo da
inércia e controla automaticamente a partida e a parada do motor.

Funcdo .
-, Nome Padrao Intervalo de Descrigéo
cédigo configuragio
Identificacdo da
inércia do motor 1 Devido a forga de atrito, é necessario
P03.43 definir um determinado torque de
Torque 0,0 — 100,0 identificagdo para que a identificagdo
10,0 (Torque nominal da inércia seja realizada corretamente.
Identificacdo da do motor)
inércia do motor 2
P35.43
torque
P03.44 Ativagdo do motor 0 0—1 0: Desativar
Fungio
. Nome Padrao Intervalo de Descrigao
codigo configuragdo
1 inércia 1: Ativar
identificagdao
Ativagdo do motor 2
inércia
P35.44
identificagdo

#Observagio: Se o motor estiver funcionando em baixa velocidade por um longo periodo, o que indica que P03.43
(Torque de identificagdo de inércia) estd definido como muito baixo, execute uma parada manual, aumente o
valor de P03.43 e execute a identificagdo de inércia novamente.

6.3 Selegdo do comando de execugio

Os comandos de execugdo sdo usados para controlar a partida, parada, marcha a frente, marcha a ré e jogging do
VFD. Os canais dos comandos de execugdo incluem teclado, terminal e comunicagdo. Defina P00.01 para selecionar
um canal de comandos de execugdo.

Fungio
_ Nome Padrao Faixa de Descricao
cédigo configuragio
Canal de

comando de 0: Teclado
Po0.01 execugdo 0 0—2 1: Terminal

de comando

2: Comunicagdo
Teclado

Quando P00.01 esta definido como 0, vocé pode controlar o inicio ou a parada do VFD através da tecla RUN ou
STOP/RST do teclado. Ap6s pressionar a tecla RUN, o VFD comeca a funcionar e o indicador RUN

, 0 VFD para de funcionar e o irmm:r

so. E funcionamento, se vocé pressil
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STOP/RST

eo indicad N se apaga. Para obter detalhes sobre as operagdes do teclado, consulte o capitulo 5.

Diretrizes para operagdo do teclado.
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Terminal
Quando P00.01 estd definido como 1, vocé pode controlar o inicio ou a parada do VFD através dos terminais. O
procedimento de configuragdo é o seguinte:

Etapa 1 Defina P05.01 — PO05.08 e P05.11 para os comandos de funcionamento necessarios. Por exemplo, se precisar
definir DI2 para funcionamento reverso, defina P05.02 para 2.

Fungdo )
-, Nome Padrao Intervalo de Descrigdo
Cédigo configuragio
1: Marcha a frente (FWD) 2:
1 Marcha a ré (REV)
4 3: Controle de corrida de trés fios (Din)
DI1— DI8 . 4: Jog para frente
P05.01 — = 5: Jog para tras 6:
P05.08 fﬁerlf;%? ?ji Desaceleragdo até
terminal 0 parar 7: Reinicializar
falhas
0 #Observagio: DI5 — DI8 sdo
0 terminais virtuais ativados por P05.16 e s6
podem ser modificados por meio de
0 0—o95 comunicagdo. Para comunicagao
Modbus/Modbus TCP, o enderego do
0 terminal virtual é 0x200A. Para outros
protocolos de comunicagdo, consulte as
opgdes da fungdo de recepgdo PZD
PO5.11 Fungdo do HDI1 0
Passo 2 Defina P05.17 para selecionar o modo de controle do terminal.
Fungio
. Nome Padrao Intervalo de Descrigao
cédigo configuragio
0: Modo de controle de dois fios 1
Modo d ttrol .
P05.17 do tefmoin;mn roe 0 0—3 1: Modo de controle de dois fios 2
2: Modo de controle de trés fios 1
3: Modo de controle de trés fios 2

Modo de controle de dois fios 1: P05.17=0

A ativagdo é combinada com a diregdo. Este modo é amplamente utilizado. O comando do terminal FWD/REV definido
determina a diregdo de rotagdo do motor.
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rwu | REY| Py
command

— Fwo
K1 (S urr owp
Forwara
w2 REV ON |urr running
urr | ON Reve.rse
running

COm
ON | ON Hala

Modo de controle de dois fios 2: P05.17=1

A ativagdo separada da diregdo. Neste modo, FWD é o terminal de ativagdo. A dire¢do depende do estado REV

definido.

W REU [aXS IR INIIRI®)
command

] FWwu
K1 OFF | OFF swp
Fomvard
— REV ON | OFF :
K2 running
OFF | un Slop

GNL
ON | on | Reverse
runmng

Modo de controle de trés fios 1: P05.17=2

Este modo define Dlincomo o terminal de ativagdo, e o comando de funcionamento é gerado por FWD, enquanto a
diregdo é controlada por REV. Durante o funcionamento, oterminal Dlinprecisa ser fechado e, quando o terminal
FWD gera um sinal de borda ascendente, o VFD comega a funcionar na diregdo definida pelo estado do

terminal REV; o VFD precisa ser parado desconectando o terminal Dlin.

SB1
i WD
4 R
. Diin
I
REVGN

O controle de diregdo é o seguinte durante a operagdo:

Dlin REV Direc3o anterior Diregdo atual
LIGADO DESLIGADO-LIGADO FWD em funcionamento Funcionamento REV
Funcionamento REV FWD em funcionamento
Dlin REV Direg¢ao anterior Diregao atual
LIGADO LIGADO->DESLIGADO REV em funcionamento FWD em funcionamento
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Funcionamento FWD

Funcionamento REV

LIGADO->DESLIGADO

LIGADO

DESLIGAR

Desacelerar até parar

Modo de controle de trés fios 2: P05.17=3

Este modo define Dlincomo o terminal de ativagdo, e o comando de funcionamento é gerado por FWD ou REV, mas a
diregdo é controlada tanto por FWD como por REV. Durante o funcionamento, o terminal Dlinprecisa de estar
fechado, e o terminal FWD ou REV gera um sinal de borda ascendente para controlar o funcionamento e a
diregdo do VFD; o VFD precisa de ser parado desligando o terminal Dlin.

O controle de diregdo é o seguinte durante a execugdo:

SB 1
i WD

REV

Dlin FWD REV Diregdo de funcionamento
LIGADO DESLIGADO-LIGADO LIGADO Funcionamento FWD
DESLIGADO FWD em funcionamento
LIGADO LIGADO DESLIGADO-LIGADO REV em funcionamento
DESLIGADO REV em funcionamento
LIGADO->DESLIGADO - - Desacelerar até parar

#Observacio: Para 0 modo de operagio controlado por dois fios, quando o terminal FWD/REV é valido, se o
VFD parar devido a um comando de parada dado por outra fonte, o VFD n&o voltara a funcionar apds o comando de
parada desaparecer, mesmo que o terminal de controle FWD/REV ainda seja vdlido. Para fazer o VFD
funcionar, vocé precisa acionar FWD/REV novamente, por exemplo, parada de ciclo unico do PLC, parada de
comprimento fixo e parada STOP/RST vélida durante o controle do terminal. ( Consulte P07.04.)

Comunicagdo

Quando P00.01 esta definido como 2, vocé pode controlar o inicio ou a parada do VFD definindo comandos por meio da
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comunicagdo. Para obter detalhes, consulte o capitulo 7 Comunicagdo.

Functio .
Codi Nome Padrio Intervalo de Descrigio
édigo configuracio
da
fungio
Modo de comunicagio 0: Modbus/Modbus TCP
P00.02 dos comandos em 0 0—6 .
execugio 2: Ethernet

3: EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
Outros: Reservado

6.4 Configuragéo do e e de frequéncia

O VFD suporta varios tipos de modos de referéncia de frequéncia, que podem ser categorizados em dois tipos: canal

de referéncia principal e canal de referéncia auxiliar.

Existem dois canais de referéncia principais, nomeadamente o canal de referéncia de frequéncia A e o canal de referéncia
de frequéncia B. Estes dois canais suportam operagdes aritméticas simples entre si e podem ser alternados

dinamicamente.

Existe um canal de referéncia auxiliar, nomeadamente o terminal UP/DOWN. Ao definir P08.46, pode ativar o modo

de referéncia correspondente ao terminal UP/DOWN e o seu efeito na referéncia de frequéncia VFD.
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A referéncia VFD real é composta pelo canal de referéncia principal e pelo canal de referéncia auxiliar. O diagrama
esquematico é o seguinte:
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Quando P05.01 ou P05.02 é 10 ou 11, DI1 ou DI2 é o terminal UP ou DOWN. Quando DI1 ou DI2 esta
fechado, a frequéncia de referéncia serd aumentada ou diminuida rapidamente. A taxa de aumento ou
diminuigdo é determinada por P08.47 ou P08.48. Veja a figura a seguir.
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Freguency increment integral rate of UP terminal Puc 4+
A F Frequency decrement integral rate of DOVWN terminal Puo 4c

\

L L

S I -

Lo e Ly -

v

6.4.1 Combinagio da fonte de configuracio de frequéncia

6.4.1.1  Modo combinado de configuragio da fonte

Defina P00.09 para selecionar o modo de combinagdo da fonte de configuragdo.

Cédigo de fung¢do Nome Padrio Intervalo de Descrigdo
configuragio
0: A
1:B
P00.09 Modo de combinagdo 0 0—5 2: (A+B)
de definigdo da fonte 3: (A- B)
4: Max(A, B)
5: Min(A, B)

6.4.1.2  Mudanga de canal de frequéncia

Voceé pode definir qualquer um dos cédigos de fungdo P05.01 — P05.08 ou P05.11 para qualquer uma das
fungBes 13 Sara alternar os canais de frequéncia. O procedimento de configuragdo é o seguinte:

Passo 1 Selecione qualquer um dos terminais de entrada digital multifuncionais DI1 — DI8 e HDI1 derminal
de entrada externo.

Passo 2 Defina P05.01 — P05.08 e P05.11 para qualquer um dos valores 13 — 15.

Cédigo de funcio Nome Padrio Intervalo de Descrigdo
configuracdo
1
4 13: Alternar entre A
7 configuragdo A e configuragdo
B 14: Alternar entre
DI1— DI8 0 configuragdo combinada e
P05.01 — RSB selecdo da configuragdo A
fungdo do 0—95
terminal 0 15: Alternar entre
0
0
0 configuragdo de combinagdo e B
0 configuragdo
P05.11 Fungdo do HDI1 0
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As combinagdes sdo descritas na tabela a seguir:

Entrada digital Entrada digital Entrada digital
Canal de . . - . q q
multifuncional multifuncional multifuncional
referéncia . . - . ~ .
Fungédo do terminal 13 fungdo do terminal 14 fun¢io do terminal 15
atual
P00.09 (Mudanga do canal A para o| (Mudar da configuragcio (Mudar da configuragdo
canal B) combinada para o canal A) combinada para o canal B)
A B - -
B A - -
A+B - A B
AB - A B
Max(A, B) - A B
Min(A, B) - A B

6.4.2 Método de configuragio da frequéncia

O VFD oferece vérios métodos de configuragdo de frequéncia. Vocé pode configurar P00.06 e P00.07 para
selecionar os métodos de configuragdo dos canais de frequéncia A e B.

Funcdo
) Nome Padrio Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragio
Configuragdo 0: POO.10
P00.06 canalde A 0 1: All
frequéncia 2: AI2
comando 3: AI3
5: Pulso de alta velocidade HDI1
7: Programa PLC simples
0—15 8: Funcionamento em vdrias etapas de
Configuragao velocidade
9: Controle PID
P00.07 canal de B 1 10: Modbus/Modbus TCP
frequéncia comunicagdo
comando 12: Comunicagdo Ethernet
14: EtherCAT/PROFINET/EtherNet
Comunicagdo IP
Outros: Reservado

6.4.2.1 Definicao da frequéncia através do teclado

Quando P00.06 ou P00.07 (configuragdo do canal do comando de frequéncia A ou B) é definido como 0 (teclado
digital como canal de configuragdo) e P00.10 especifica o valor original da frequéncia VFD com base na
configuragdo digital.
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Fungio
L Nome Padrao Intervalo de Descricao

cédigo configuragdo
P00.03 especifica a frequéncia maxima de
saida.
Quando o canal de configuragdo dos comandos

Definigio da de frequéncia A e B é o teclado, P00.10
f &ncia atravé _ especifica o valor originﬁal da configuragdo
P00.10 rqug?glcal\azgaves 50,00 Hz 0,00 Hz— RIB | gigital com base na frequéncia do VFD.

frequéncia VFD.

6.4.2.2 Configuragio da frequéncia por meio de analégico
Vocé pode definir P00.06 ou P00.07 como 1, 2 ou 3 (configuragdo da frequéncia por meio de analégico). Para obter
detalhes, consulte a se¢do 6.9.2 Fungdes dos terminais de entrada e saida analdgicos.

6.4.2.3 Definigdo da frequéncia através do pulso de alta velocidade HDI
Vocé pode definir P00.06 ou P00.07 como 5 (configuragdo da frequéncia por meio de pulso de alta velocidade).

6.4.2.4 Definicao da frequéncia através de PLC simples
Vocé pode definir P00.06 ou P00.07 como 7 (configuragdo da frequéncia por meio de PLC simples).

O PLC simples é um gerador de velocidade de vérias etapas, e o VFD pode alterar a frequéncia e a diregdo de
funcionamento automaticamente com base no tempo de funcionamento para atender aos requisitos do
processo. O VFD pode realizar o controle de velocidade em 16 etapas e fornecer quatro grupos de tempo de
aceleragdo/desaceleragdo para selegdo. Depois que o PLC definido completa um ciclo (ou uma etapa), um sinal
ON pode ser emitido pelo relé multifuncional. Veja a figura a seguir.

v, . il

LT N |

Frue lorr nz unnten it
VLE ruatoctn ade] [

I e rr rr
[

Quando o PLC simples é selecionado para fornecimento de frequéncia, é necessario definir P10.02 — P10.33 para
determinar a frequéncia de funcionamento e o tempo de funcionamento de cada etapa. O diagrama esquematico
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é o seguinte:

DEC time r10.28

1w suoprs)
+10.04 F10.30
0.0
P10.32
ACC lime
v swopo}
I 10.06

iM0.0:! r10.05 r10.07 +10.31 F10.33

#Observagio: O sinal da velocidade em varias etapas determina a diregio de funcionamento do PLC
simples, e um valor negativo significa funcionamento reverso. O tempo ACC indica o tempo necessario para o VFD
acelerar de 0 Hz até a frequéncia de saida maxima (P00.03). O tempo DEC significa o tempo necessario para o VFD
desacelerar da frequéncia maxima de saida (P00.03) até O Hz. Selecione o tempo de aceleragdo/desaceleragdo
correspondente e, em seguida, converta o nimero binario de 16 bits em nimero hexadecimal e, por fim, defina os
codigos de fungdo correspondentes.

Funcéo )
- Nome Padrio Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragio
P00.11 Tempo ACC1 Modelo
dependente
P00.12 Tempo DEC1 Modelo
dependente
O VFD tem quatro grupos de tempo ACC/DEC,
P08.00 Tempo ACC2 Modelo que podem ser selecionados pela fungdo
21 ou 22 do terminal de entrada digital
dependente multifuncional (especificada por PO5). O
tempo ACC/DEC padréo de fabrica do VFD é
P08.01 Tempo DEC2 Modelo 0,0 —3600,0s o primeiro grupo.
dependente
P08.02 Tempo ACC3 Modelo
dependente
P08.03 Tempo DEC3 Modelo
dependente
P08.04 Tempo ACC4 Modelo
dependente
P08.05 Tempo DEC4 Modelo
dependente
Tempo ACC/DEC das Selecione o tempo de
etapas0—7 @& aceleragdo/desaceleragdo correspondente
P10.34 PLCsimpl 0x0000 e, em seguida, converta o nimero bindrio de
simples 0x0000 — OXFFFF 16 bits em nimero hexadecimal
e, por fim, defina
P10.35 |otempo ACC/DEC das 0x0000
passos 8 — 15 &
Funcdo
. Nome Padrio Intervalo de Descrigio
cédigo configuragio
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i codigos de fungdo correspondentes. Para
PLCsimples obter detalhes, consulte a tabela a
seguir
tabela.
A descrigdo é a seguinte:
Fungio L. Tempo ACC/DEC | Tempo ACC/DEC
- Binario Passo Tempo ACC/DEC 3 | Tempo ACC/DEC 4

Cédigo 1 2
Bitl BitO 0 00 01 10 11
Bit3 Bit2 1 00 01 10 11
Bit5 Bit4 2 00 01 10 11

P10.34 . 5
Bit7 Bit6 3 00 01 10 11
Bit9 Bit8 4 00 01 10 11
Bit11 Bit10 5 00 01 10 11
Bit13 Bit12 6 00 01 10 11
Bit15 Bit14 7 00 01 10 11
Bitl BitO 8 00 01 10 11
Bit3 Bit2 9 00 01 10 11
Bit5 Bit4 10 00 01 10 11

P10,35 , .
Bit7 Bit6 11 00 01 10 11
Bit9 Bit8 12 00 01 10 11
Bit1ll Bit10 13 00 01 10 11
Bit13 Bit12 14 00 01 10 11
Bit15 Bit14 15 00 01 10 11

6.4.2.5 Definicao da frequéncia através de comandos de velocidade em virias etapas

Vocé pode definir P00.06 ou P00.07 para 8 (configuragdo da frequéncia através de comandos de velocidade em varias
etapas). Isso é aplicdvel a cendrios em que a frequéncia de funcionamento do VFD ndo precisa ser ajustada
continuamente e apenas alguns valores de frequéncia sdo necessarios.

O VFD suporta a configuragdo de velocidade em 16 etapas, que sdo definidas por cédigos combinados dos
terminais de multiplas etapas 1 — 4 definidos pelos terminais DI, correspondentes ao cédigo de fungdo
P05.01 — P05.11) e correspondem a velocidade de multiplas etapas 0 a velocidade de multiplas etapas 15.

Quando o terminal 1, o terminal 2, o terminal 3 e o terminal 4 estdo desligados, o modo de entrada de
frequéncia é definido por P00.06 ou P00.07. Quando os terminais 1, 2, 3e 4 ndo estdo todos desligados, a
frequéncia definida pela velocidade em vérias etapas prevalecerd, e a prioridade da configuragdo em varias
etapas é maior do que a do teclado, analdgica, pulso de alta velocidade, PID e configurages de comunicagdo.
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#Observacio: O sinal da velocidade em vérias etapas determina a diregdo de funcionamento do PLC simples,
e um valor negativo significa funcionamento reverso. Para obter detalhes, consulte a se¢do 6.4.2.4
Configuragdo da frequéncia através do PLC simples.

Frequéncia de saida

DI

DI3
Dl4

|
D2 —
|
T
|
.

Terminal 1 DESLIGADO LIGADO DESLIGADO LIGADO DESLIGADO LIGADO DESLIGADO LIGADO

Terminal2 | DESLIGADO | DESLIGADO LIGADO LIGADO DESLIGADO | DESLIGADO LIGADO LIGADO

Terminal 3 | DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO

Terminal4 | DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO
Passo 0 1 2 3 4 5 6 7

Terminal 1 DESLIGADO LIGADO DESLIGADO LIGADO DESLIGADO LIGADO DESLIGADO LIGADO

Terminal2 | DESLIGADO | DESLIGADO | LIGADO LIGADO DESLIGADO | DESLIGADO LIGADO LIGADO
Terminal 3 | DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO
Terminal 4 oN N N LIGADO LIGADO OoN OoN LIGADO
Passo 8 9 10 1" 12 13 14 15
Funcdo
- Nome Padrio Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragio
1
4
7 16: Terminal de velocidade de varias
DI1 — DI8
selegdo da 0 etapas 1
P05.01 — fungdo do 0 . . -
P05.08 terminal 17: Terminal de velocidade em vdrias
0 0—95 etapas2
0 18: Terminal de velocidade em vdrias
etapas 3
19: Terminal de velocidade em vdrias
etapas4
20: Pausar velocidade em varias etapas
0 corrida
0
P05.11 Fungdo do HDI1 0

202511 (V1.2) £l



Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

P10.02 —
P10.32

Velocidades em
varias etapas 0 — 15

tempo de

funcionamento

0,0%

Frequéncia:

-300,0% — 300,0%

A configuragao 100,0% corresponde a
frequéncia de saida maxima

(P00.03).
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Fungdo .
- Nome Padrao Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragdo
0,0 s (min) |Tempo: A unidade de tempo é especificada
0,0 — 6553,5s(min) por
P10.37.
6.4.2.6 Definicio da frequéncia através do controle PID

Vocé pode definir P00.06 ou P00.07 para 9 (configuragdo da frequéncia através do controle PID).

O controle PID, um modo comum para controle de processos, é usado principalmente para ajustar a frequéncia ou
tensdo de saida do VFD, formando assim um sistema de feedback negativo para manter as varidveis controladas
acima da meta. E aplicavel ao controle de fluxo, controle de pressdo, controle de temperatura e assim por diante. A
seguir estd o diagrama de blocos esquematico basico para regulagdo da frequéncia de saida.
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Fungio
- Nome Padrao Intervalo de Descrigao

cédigo configuragio
Quando P00.06 ou P00.07 (Canal de ajuste
canal de A ou B comando de frequéncia
) € 9 ou P04.13 (canal de ajuste de tensdo
)é9,0VFDé
controlado pelo PID do processo.
O cddigo de fungdo determina o
alvo canal especificado durante o processo

£09.00 Selegdo da fonte de o o 15 PID.

. feréncia PID -
referencia 0: Configuragdo através de P09.01

1: All
2: Al2
3: AlI3
5: Pulso de alta velocidade HDI1
8: Funcionamento em varias velocidades
10: Modbus/Modbus TCP

Fungio

- Nome Padrao Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragio

202511 (V1.2)




Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

Comunicagdo

12: Comunicagdo Ethernet

14: Comunicagdo
EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP

Outros: Reservado

A meta definida do PID do processo é um
valor relativo, em que 100% equivale a
100% do sinal de feedback do sistema

controlado. O sistema sempre realiza
célculos usando um valor relativo

(0 — 100,0%).

P09.01

Configuracdo
digital PID

0,0%

-100,0% — 100,0%

O cddigo de fungdo é obrigatério quando
P09.00=0. O valor base de P09.01 é o
feedback do

sistema.

P09.02

Selegdo da fonte de
feedback PID

0—15

0: Configuragdo através de P09.01 1:
All

2: Al2

3: AI3

5: Pulso de alta velocidade HDI1 10:
Comunicagdo Modbus/Modbus TCP
12: Comunicagdo Ethernet

14: Comunicagdo
EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
Outros: Reservado

# Observagio: O canal de referéncia e o
canal de feedback ndo podem ser
duplicados. Caso contrério, o controle PID
eficaz ndo podera ser alcangado.

ndo sera possivel obter um controle PID

eficaz.

P09.03

Selegdo das
caracteristicas de
saida PID

0: A saida PID é positiva. Quando o
sinal de feedback é maior que o valor de
referéncia PID, a frequéncia de saida do
VFD diminuira para equilibrar o PID.

Exemplo: controle PID na tensdo

Funcdo
caodigo

Nome

Padrio

Intervalo de
configuragdo

Descri¢io

202511 (V1.2)




Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

durante o desenrolamento.
1: A saida PID é negativa. Quando o sinal
de feedback é maior que o valor de
referéncia PID, a frequéncia de saida do VFD
aumentard para equilibrar o PID.
Exemplo: Controle PID na tensdo
durante o desenrolamento
Ponto de comutacgdo de baixa frequéncia:
5,00 Hz, ponto de comutagdo de alta
frequéncia: 10,00 Hz (P09.04 corresponde
Ganho ao parémetro de e_\lta frequéncia) e o meio
P09.04 pr‘oporcionaIA d? 1,00 0,00 — 100,00 é ainterpolagdo linear entre
E"?g()a frequéncia esses dois pontos.
eintegral de
baixa frequandi
P09.05 avatrequenca 090s [0,00—10,005s -
(Ti)
Tempo
diferencial de
P09.06 baixa frequéncia 0,00 0,00 — 10,00 s -
tempo (Td)
Ponto debaixa
freql{éncia parao
P09.07 parametro PID 500Hz |0,00Hz— P09.11 |-
comutagdo
Ganho L
proporcional de
P09.08 alta frequéncia 1,80 0,00 — 100,00 -
(Kp)
Tempo integral
de alta frequéncia
P09.09 quend 0905 [0,00—10,00s -
(Ti)
Tempo diferencial
de alta frequénci
P09.10 © alalrequenca 0,005 |0,00— 10,00s -
(Td)
Alta frequéncia
para o ponto de
P09.11 comutaco do 10,00Hz |P09.07 — P00.03 -
parametro PID
de comutagdo
Funcdo
- Nome Padrio Intervalo de Descrigio
cédigo configuragio
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Usado para indicar o ciclo de amostragem
Periodo de dg feedback. O regulador calqula em cada
P09.12 amostragem 0,001s |0,000— 1,000 s ciclo de amostragem. Um ciclo de
) amostragem mais longo
indica uma resposta mais lenta.
Usado para ajustar a precisdo e a
estabilidade do sistema PID.
O valor de saida do sistema PID é relativo ao
desvio maximo da referéncia do circuito
fechado. Conforme mostrado na figura a
seguir, o regulador PID interrompe a
regulagdo na faixa do limite de desvio.
P09.13 Limite de desvio 0,0 0,0 — 100,0%
do controle PID ’ ’ ’
A N e
il
Raterence
| T
o
Frequancy f L 3
Limite superior da P09.15 — 100,0% Usado para definir o limite superior dos
P09.14 saida PID 100,0 NN .. |valores de saida do regulador PID.
(Relativo a frequéncia
maxima)
frequéncia)
Limite inferior da -100,0% — P09.14 Usado para definir o limite inferior dos
P09.15 saida PID 0,0% (Relativo valores de saida do regulador PID.
frequéncia maxima)
lor de d 30d Quando o valor de feedback € menor ou
P09.16 | Valor de deteccdo de 0,0 0,0 —100,0 igual ao valor de deteccio offline de
feedback offli feedback e a duragdo excede o valor
eedbackottline especificado por P09.17, o VFD relata
valor de detecggo "Falha offline de feedback PID" e o
teclado
exibe “E22”.
Tempo de detecgdo
P09.17 de feedback offline 10s 0,0 —3600,0 s
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Cadigo de
fungdo

Nome

Padrio

Intervalo de
configuracio

Descrigao

AOutput freguency |
=i, 50 the VFD continues running

[RESAT

NP: ‘N—M '”"" .

il Pk

P09.18

Selegdo do controle
PID

Tempo ACC/DEC do
comando PID

0x0001

0,0s

0x0000 —0im

0,0 —1000,0s

Lugar das unidades:

0: Continuar o controle integral apds a
frequéncia atingir o limite
superior/inferior

1: Interromper o controle integral apds
a frequéncia atingir o limite
superior/inferior

Lugar das dezenas:
0: Igual a diregdo de referéncia principal
1: Contrério a diregdo de referéncia principa

Vaga das centenas:

0: Limite de acordo com a frequéncia
maxima 1: Limite de acordo com a
frequéncia A Posicionador de milhares:

0: Frequéncia A+B. A pré-carga da fonte de
frequéncia de referéncia principal A
ACC/DEC é invalida.

1: Frequéncia A+B, aceleragdo/desaceleraga
da pré-carga da fonte de frequéncia de
referéncia principal A é valida, a
aceleragdo/desaceleragdo é determinag
por P08.04 (tempo de aceleragdo 4).

P09.19
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Fungio
- Nome Padrao Intervalo de Descrigao
cédigo configuragio
P09.20 Saida PID 0,000s |0,000 — 10,000s -
tempo de filtro
P17.00 Definir frequéncia 0,00 Hz 0,00 Hz— P00,03 -
P17.25 Referéncia PID 0,0% -100,0 — 100,0% -
valor
P17.26 Feedback PID 0,0 -100,0 — 100,0% _
valor

B Introdugao aos principios de funcionamento e métodos de controle do controle PID
Regulagao proporcional (Kp)

O controle proporcional pode responder rapidamente as mudangas de feedback, mas ndo pode

Elimine a diferenga estatica por si s6. Um ganho proporcional maior indica uma velocidade de regulagdo
mais rapida, mas um ganho muito grande resultard em oscilagdo. Para resolver esse problema, defina o
tempo integral para um valor grande e o tempo diferencial para 0 para executar o sistema e, em seguida,
altere a referéncia para observar a diferenga (ou seja, a diferenga estatica) entre o sinal de feedback e a
referéncia. Se a diferenca estatica ocorrer na direcdo da alteragdo da referéncia (como aumento da
referéncia, em que o feedback é sempre menor que a referéncia apds a estabilizagdo do sistema), continue
aumentando o ganho proporcional; caso contrario, diminua o ganho proporcional. Repita esse processo até
que a diferenca estatica se torne pequena.

Fungio
) Nome Descrigao
codigo
A fungdo é aplicada ao ganho proporcional P da entrada PID.
P determina a forga de todo o regulador PID. Quanto maior
valor de P, mais forte serd a intensidade do ajuste. O valor 100 indica que, quando a

P09.04, Ganho diferenga entre o valor de feedback PID

P09.08 proporcional

(Kp) e o valor dado é de 100%, a faixa dentro da qual o regulador PID

pode regular o comando de frequéncia de saida é o maximo.

frequéncia (ignorando a fungdo integral e a fungdo diferencial).

Tempo integral (Ti)

O ajustador integral pode ser usado para eliminar a diferenga estatica. Uma regulagdo muito grande pode
levar a oscilagdo do sistema. O parametro de tempo integral é geralmente regulado gradualmente de grande
para pequeno até que a velocidade estabilizada do sistema atenda aos requisitos.
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Fungio
- Nome Descrigdo
caédigo

Usado para determinar a velocidade do ajuste integral no

desvio do feedback PID e referéncia do regulador PID.

P09.05, Tempo integral |Quando o desvio entre o feedback PID e a referéncia é de 100%, o

P09.09 (Ti) funciona continuamente durante o tempo necessdrio para atingir

a frequéncia de saida mdxima (P00.03) ou a tensdo maxima (P04.17).

Um tempo integral mais curto indica um ajuste mais forte.

Tempo diferencial (Td)

O controle diferencial é usado para controlar a variagdo do sinal de feedback com base na tendéncia de mudanga.
Tenha cuidado ao usar o regulador diferencial, pois ele pode aumentar as interferéncias do sistema,
especialmente aquelas com alta frequéncia de mudanga.

Funcdo .

cédigo Nome Descrigio
Usado para determinar a intensidade do ajuste da taxa de mudanga em
o desvio do feedback PID e da referéncia do regulador PID.

P09.06, Diferencial |Se o feedback mudar 100% durante o tempo, o ajuste de

P09.10 tempo (Td) do regulador diferencial é a frequéncia de saida maxima (P00.03)
ou a tensdo maxima (P04.17). Um tempo diferencial mais longo indica
um ajuste mais forte.

B Como ajustar oPID
Apds definir os parametros controlados pelo PID, vocé pode ajustar esses parametros das seguintes maneiras.
Excesso de controle
Quando ocorrer overshoot, reduza o tempo derivativo (Td) e prolongue o tempo integral (Ti).

REDPUIDE Belore adjustment

Alter adjustment

limet

Estabilize o valor de feedback o mais rapido possivel

Quando ocorrer overshoot, reduza o tempo integral (Ti) e prolongue o tempo derivativo (Td) para estabilizar o
controle o mais rapido possivel.
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/\{ Atter adjustment

Eefore adjustmen

FESPUNSE

Imet

Controle a oscilagio de longo prazo

Se o ciclo da oscilagdo periddica for mais longo do que o valor definido para o tempo integral (Ti), isso
indica que a agdo integral é muito forte. Prolongue o tempo integral (Ti) para controlar a oscilagdo.

Hesponse BeTore agjusitment

e

ATEr agustment

nme t

Controle a oscilagdo de curto prazo

Se o ciclo de oscilagdo for tdo curto quanto o valor definido para o tempo diferencial (Td), isso indica
que a agdo diferencial é muito forte. Reduza o tempo diferencial (Td) para controlar a oscilagdo. Quando o
tempo diferencial (Td) estiver definido como 0,00 (ou seja, sem controle diferencial) e ndo houver
maneira de controlar a oscilagdo, diminua o ganho proporcional.

Before adjustment

HESPUIISE /

After adjustment

lime t

6.4.2.7  Frequéncia definida por meio de comunicagio

Vocé pode definir P00.06 ou P00.07 para 10, 12 ou 14 (configuragdo da frequéncia por meio de comunicagdo). Para
obter detalhes, consulte o capitulo 7 Comunicagdo.

6.4.3 Ajuste fino da frequéncia

O VFD suporta o ajuste fino da frequéncia com base na frequéncia definida. Em alguns cenarios especiais, a frequéncia
definida pode ser ajustada para O, e a fungdo de ajuste fino da frequéncia
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pode ser usada para definir a frequéncia durante todo o processo.

Passo 1 Selecione qualquer um dos terminais de entrada digital multifuncionais DI1 — DI8 e HDI1 como um
terminal de entrada externo.

Passo 2 Defina P05.01 — P05.08 e P05.11 para 10 ou 11.

Fungdo
caodigo

Nome

Padrao

Faixa de
configuragdo

Descrigio

P05.01 —
05.08

DI1— DI8
Selegdo da
fungdo do
terminal

-

P05.11

Fungdo do HDI1

O (Ol |O|O |[O|O |N|&

0—095

10: Aumentar a configuragdo da frequéncia
(UP)

11: Diminuir a configuragdo da frequéncia
(DOWN)

P08.46

Configuragdo do
controle do terminal
UP/DOWN

0x000

0x000 — 0x221

Lugar das unidades: Selegdo da configuragdo
da frequéncia

0: A configuragdo feita através de UP/DOWN
é valida.

1: A configuragdo feita através de UP/DOWN
é invalida.

Lugar das dezenas: Selegdo do controle de
frequéncia

0: Valido apenas quando P00.06=0 ou
P00.07=0

1: Vélido para todos os métodos de
configuragdo de frequéncia

2: Invalido para execugdo de velocidade
em varias etapas quando a execugdo de
velocidade em vdrias etapas tem
prioridade Posicionamento das centenas:
Selegdo de agdo para parada

0: A configuragdo é valida.
1: Vélido durante a execugdo, apagado apds
a parada

2: Valido durante a execugdo, apagado
apos o recebimento de um comando de

parada

Fungio

cédigo

Nome

Padrio

Intervalo de
configuragdo

Descrigio
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P08.47 0,50 Hz/s |0,01 — 50,00 -

Taxa integral de
frequéncia do

terminal UP

P08.48 0,50 Hz/s |0,01 — 50,00 -

Taxa integral de
frequéncia de

terminal DOWN

6.5 s

elecao do modo de controle de velocidade

O VFD suporta trés modos de controle de velocidade. Vocé pode definir P00.00 para selecionar um modo de controle
de velocidade com base nas condigBes reais. Antes de usar um modo de controle vetorial (0 ou 1), defina os
parametros da placa de identificagdo do motor e execute primeiro o autotuning dos parametros do motor. Para obter
detalhes, consulte as segBes 6.1.2 Configuragdo dos paradmetros nominais do motor e 6.2.1 Autotuning dos
pardmetros do motor.

Funcdo .
- Nome Padrio Intervalo de Descrigio

cédigo configuragio

0: Modo SVCO
Modo de controle de .

P00.00 Celoidinde 2 0—2 1: Modo SVC1
2: Controle do vetor de tensdo espacial
Modo

Modo SVC 0: P00.00=0

Nesse caso, ndo hd necessidade de instalar codificadores. E aplicivel a cenarios com requisitos de baixa
frequéncia, grande torque e alta precisdo de controle de velocidade. Ele implementa um controle preciso de
velocidade e torque. Em comparagdo com o modo SVC 1, esse modo é mais adequado para aplicagdes de média
e baixa poténcia. Para obter detalhes, consulte Grupo P03 — Controle vetorial do motor 1 e Grupo P35 —
Controle vetorial do motor 2.

#Observagio: O SM neste modo é aplicavel a operagdes de baixa frequéncia e alta poténcia, e n3o a operacdes de
velocidade ultra-alta.

Modo SVC 1: P00.00=1

Nesse caso, ndo ha necessidade de instalar codificadores. E aplicdvel a cendrios que exigem alta precisdo de
controle de velocidade. Pode ser usado em todas as faixas de poténcia, permitindo o controle preciso da
velocidade e do torque. Para obter detalhes, consulte Grupo P03 — Controle vetorial do motor 1 e Grupo P35 —
Controle vetorial do motor 2.

Modo de controle vetorial de tens&o espacial: P00.00=2
Nesse caso, ndo ha necessidade de instalar encoders. Isso pode melhorar a precisdo do controle com as

vantagens de operagdo estavel, aumento valido do torque de baixa frequéncia e supressdo da vibragdo da
corrente, além das fungdes de compensagdo de deslizamento e ajuste de tensdo.
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Para obter detalhes, consulte o Grupo P04 — Controle V/F do motor 1 e o Grupo P36 — Controle V/F do motor 2.

6.6 Método de configuragéo do torque Selegio d

O VFD suporta controle de torque e controle de velocidade. O controle de velocidade visa estabilizar a velocidade
para manter a velocidade definida consistente com a velocidade real de funcionamento, enquanto a capacidade
maxima de carga é restringida pelo limite de torque. O controle de torque visa estabilizar o torque para
manter o torque definido consistente com o torque de saida real, enquanto a frequéncia de saida é
restringida pelos limites superior e inferior. A seguir, usa-se a configuragdo do modo de torque para o motor
1 como exemplo. Para obter detalhes, consulte Grupo PO3 — Controle vetorial do motor 1. A configuragdo do
modo de torque para o motor 2 é semelhante a do motor 1. Para obter detalhes, consulte Grupo P35 —
Controle vetorial do motor 2.

6.6.1 Selecio do método de configuragio do torque
Vocé pode definir P03.11 para selecionar um método de ajuste de torque. O ajuste de torque adota um valor
relativo, 100% corresponde a corrente nominal do motor e a faixa de ajuste é
-300,0% — 300,0%. Apos dar o comando de partida ao VFD, o VFD funciona na diregdo para a frente quando o valor de
referéncia do torque é positivo e na direcdo reversa quando o valor de referéncia do torque é negativo.
Funcéo )
- Nome Padrio Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragio
0: P03.12
1: All
2: Al2
3: AI3
Configuragdo do 5: Pulso de alta velocidade HDI1
torque
P03.11 método 0 0—15 8: Funcionamento com velocidade em
de varias etapas
10: Modbus/Modbus TCP
motor 1 comunicagdo
12: Comunicagdo Ethernet
14: EtherCAT/PROFINET/EtherNet
Comunicagdo IP
Outros: Reservado
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Fungio X
L Nome Padrao Intervalo de Descrigao
cédigo configuragdo
A configuragdo do torque é um valor
Torque definido relativo.
através do teclado do - —
P03.12 motor 1 20,0 300,0% — 3000 # Observagio: 100% corresponde &
corrente nominal do motor.
Tempo do filtro
de referéncia de
P03.13 torque do 0,010's 0,000 — 10,000 s -
motor 1
6.6.2 Método para alternar entre controle de velocidade e controle de torque

Existem trés métodos de comutagdo para controle de velocidade e controle de torque. Método 1
Habilitar comutagio de controle

Defina P03.32 como 0 para controle de velocidade ou 1 para controle de torque.

Método 2 Comutar o sinal através da selecio do terminal de entrada digital multifuncional
O procedimento de comutagdo do sinal do terminal de entrada digital multifuncional é o seguinte:

Etapa 1 Selecione qualquer um dos terminais de entrada digital multifuncional DI1 — DI8 e HDI1 como terminal
de entrada externo.

Passo 2 Defina P05.01 — P05.08 e P05.11 para 29.

Quando a fungdo 29 estiver valida, defina P03.32 como 0 para controle de torque ou 1 para controle de velocidade.
Método 3 Comutacio por comunicacio

O bit 2 da palavra de comando de controle especial do VFD (enderego 2009H) é gravado em 1 através da estagdo
mestre RS485 para permitir a comutagdo entre o controle de torque e o controle de velocidade.

Quando a comutagdo baseada na comunicagdo esta ativa, se P03.32 estiver definido como 0, o controle de torque &
selecionado e, se P03.32 estiver definido como 1, o controle de velocidade é selecionado.

< Observagio: Quando o terminal para comutagao entre controle de velocidade e controle de torque é valido, a selegdo
de habilitagdo do controle é o oposto daquela selecionada em P03.32.

Funcdo
. Nome Padrio Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragio
Ativagdo do controle
P03.32 de torque do motor 0 0—1 0: Desativar
1
1: Ativar
Funcdo
. Nome Padrio Intervalo de Descrigio
cédigo configuracio
1
4
DI1— DI8 7
PS(S);SO(:)LS_ Selegdo da 0 29: Alternar entre controle de velocidade e
: fungdo do 0—295 controle de torque
terminal 0
0
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o|lo|o |o

PO5.11 Fungdo do HDI1

6.7 Iniciar/parar configuragées do

6.7.1 Configuragdes de partida

Para um tipo especifico de motor e cendrio de aplicagdo, vocé pode selecionar um modo de partida definindo

P01.00.
Fungdo .
-, Nome Padrao Intervalo de Descrigdo

cédigo configuragio

O: Partida direta
Modo de 1: Partida apds frenagem CC
P01.00 i 0 0—14 .
Lunmonta_rdnento 4: Partida ap6s rastreamento de
a partida velocidade (software)

Outros: Reservado

Partida direta: P01.00=0

Se o tempo de frenagem antes da partida for O, o VFD funciona na frequéncia de partida direta P01.01.
Isso geralmente se aplica a partida a partir de um estado parado. Veja a figura a seguir.

Lwrectsiart

Frequency @

#01.01

S Tmel)

Partida apés frenagem CC: P01.00=1
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Se o tempo de frenagem CC ndo for O, permita que o motor se mantenha em uma posigdo por meio da
frenagem CC e, em seguida, execute a partida ACC. Isso se aplica a cenarios em que o motor estd em leve rotagdo
antes da partida. Veja a figura a seguir.

StartatterU U brake

Fraquancy ()

ri1.04 Tmet)

Inicio apés rastreamento de velocidade: P01.00= 4

O VFD procura a frequéncia e a diregdo de funcionamento atuais do motor e, em seguida, controla o motor para
funcionar da frequéncia atual para a frequéncia definida, implementando um funcionamento suave sem impacto.
Isto é aplicavel a cendrios com o motor em rotagdo de alta velocidade ou com queda transitéria da tensdo da
rede. Veja a figura a seguir.

brartarterspeed racking

rreguency W

Fungio
. Nome Padrao Intervalo de Descrigao
cédigo configuragio
[ ! codigo de fungdo indica a frequéncia
. AUL tm e \[inigial durante o arranque do VFD.
Frequéncia Consulte P01.02 (Tempo de manutengdo da
P01.01 inicial de 0,50 Hz 0,00 Hz — POOO3 frequéncia de arranque) para obter
partida direta informagdes detalhadas
Definir uma frequéncia inicial adequada
pode aumentar o torque durante a partida
do VFD. Durante o tempo de espera da
frequéncia inicial, a frequéncia de saida do
N VFD é a frequéncia inicial. Em seguida, o VFD
Tempo de retenggo funciona desde a frequéncia inicial até a
P01.02 da ffeqU§SCla de 0,0s 0,0—50,0s frequéncia definida. Se
artida
P a frequéncia definida for inferior a
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Funcio
Cadigo Nome Padrio Faixa de ajuste Descrigio
frequéncia limite inferior.
i Uutput irequency |
Imet
a vy 001
oy U
Corrente de frenagem antes da O VFD realiza a frenagem CC com a corrente de frenagem antes da
partida e acelera apds o tempo de frenagem CC. Se 0 tempo de
. frenagem CC definido for 0, a frenagem CC serd invalida.

P01.03 0,0% 0,0 —100,0% Uma corrente de frenagem mais forte indica maior poténcia de
frenagem. A corrente de frenagem CC antes da partida & uma
porcentagem da corrente de saida nominal do VFD.

Tempo de frenagem antes

P01.04 doinicio 0,00 0,00 — 50,00 s
ApGs um comando de funcionamento do VFD ser dado, o VFD fica em
estado de espera e reinicia com 0 atraso de arranque para
implementar a libertagdo do travo.

P0O1.23 Tempo de atraso de 00s 0,0 —600,0s

partida

6.7.2 Configuragées de parada

Vocé pode selecionar um modo de parada definindo P01.08.

Funcdo .
- Nome Padrio Intervalo de Descrigio
cédigo configuragio
P01.08 Modo de parada 0 0—1 0: Desacelerar para parar
1: Desacelerar até parar

Desacelerar para parar: P01.08=0

Apds um comando de parada entrar em vigor, o VFD reduz a frequéncia de saida com base no modo DEC e no tempo
DEC definido; apds a frequéncia cair para a velocidade de parada (P01.15), o VFD para.
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Dece kerate to stop

Desacelerar até parar: P01.08=1

Apds um comando de parada entrar em vigor, o VFD interrompe a saida imediatamente. E a carga desacelera até parar
de acordo com a inércia mecanica.

#Observagido: Se a frequéncia definida for alterada de um valor superior ao limite inferior da frequéncia para um valor

4

uuaILW swp

h roauencyt

Coostis stap

[

|
meld

inferior ao limite inferior da frequéncia, o VFD executard a agdo especificada por P01.19.

do que a frequéncia

limite inferior

Funcdo .
- Nome Padrio Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragio
Vaga das unidades: Selegdo de agdo
Agdo selecionada 0: Executar no limite inferior da frequéncia
durante a execugdo 1: Parar
P01.19 frequéncia inferior 0x00 0x00 — 0x12 2: Repouso

Lugar das dezenas: Modo de parada
0: Desacelerar até parar

1: Desacelerar até parar

Se vocé precisar parar o motor de forma rapida e estavel, ele pode
frequéncia de baixa velocidade especificada por P01.09.

ser parado por frenagem CC ap6s atingir a

Cod|go~de Nome Padrio Faixa de Descrigdo
funcso configuragio
P00.03 especifica a frequéncia maxima de
saida.
Frequéncia Durante a desaceleragdo para parada, o VFD
inicial de inicia a frenagem CC para parada quando a
P01.09 frenagerg para 0,00 Hz 0,00 Hz— mB |frequéncia de funcionamento atinge a
parada

frequéncia especificada por P01.09.
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P01.09 = Valor diferente de zero

Durante a desaceleragdo para parar, se a frequéncia de funcionamento do VFD for inferior a frequéncia de
arranque do freio para parar (P01.09), o VFD aguarda o tempo de desmagnetizagdo P01.10 e verifica o valor de
P01.12. Se o valor for diferente de zero, o VFD executa a frenagem CC com o tempo especificado por P01.12.
Quando o tempo de frenagem CC é atingido, o VFD desacelera até parar. Se o valor de P01.12 for zero, a
frenagem por curto-circuito para parada € invalida.

Pu1.09 - ion zero value

A requencym
/ PUTLY
|
he—Ii¢ nmet
LOnstant speea Purot
runming
veceleranon  PULTU PULTZ
i

P01.09 = Zero

O VFD desacelera até parar de acordo com o processo normal. Quando a frequéncia da rampa € inferior a P01.15,
o VFD realiza a determinagdo da parada com um atraso especificado por P01.24, de acordo com o modo
especificado por P01.16. Se P01.16=0, o VFD desacelera até parar. Se P01.16=1, o VFD precisa verificar se a
frequéncia de saida do motor é inferior a P01.15. Se sim, o VFD desacelera até parar. Se ndo, o VFD desacelera
até parar com um atraso especificado por P01.17.

Pui.iv -0

A ey

Decelerate to stop

PU1S

Coast to stop

» »
Ll
< ¢ nmedd
Lonstant speea
running
Vaceleravon Pul.z4 PULIF
L) g

Os métodos para desaceleragdo rapida até parar sdo os seguintes:
Método 1 Aumente a poténcia do VFD para melhorar a capacidade méaxima de frenagem do VFD. Método 2
Desacelere até a velocidade mais baixa especificada por P01.09 para ativar a frenagem CC.

Método 3 Defina P08.52 para ativar a frenagem por fluxo magnético para acelerar o processo de rastreamento da
desaceleragdo do motor.

Meétodo 4 Adicione resistores de frenagem.
Método 5 Defina o método de desaceleragdo da curva S.
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Fungio
- Nome Padrao Intervalo de Descrigdo
cédigo configuracio
O VFD bloqueia a saida antes de iniciar a
frenagem CC para parada. O VFD inicia a
frenagem CC apds esse tempo, a fim de
Tempo de -
PO1.10 desmagnetizag 0,00 0,00 — 30,00s evitar sobrecorrente
do causada pela frenagem CC em alta velocidade.
Porcentagem da corrente nominal de saida do
VFD.
Corrente de —
P01.11 frenagem CC para 00 0,0 100,0% Uma corrente mais forte indica
parada maior efeito de frenagem CC.
Duragdo da frenagem CC. Se o tempo for O,
a frenagem CC serd invalida e o VFD
po1.12 | TempodefrenagemCC| (g 0,0—500s desacelerard até parar dentro do
para parada ’ ’ ’ =
tempo especificado.
P01.15 Velocidade de parada 0,50 Hz 0,00 Hz— P00,03 -
0: Detecgdo pela velocidade definida
(exclysivo no modo de controle do vetor de
Modo de detecgdo tensdo espacial)
P01.16 da velocidade de 0 0—1 1: Detecgdo de acordo com a velocidade
parada
feedback
P01.17 | Tempo de deteccdo de 0,50s [0,00—100,00s |-
velocidade de parada
tempo de detecgdo
P01.24 Atraso da velocidade de 0,0 0,0 —600,0 s -
parada
6.7.3 Reinicio apés desligamento

Para todos os canais de execugdo de comandos, se P01.21=1, o VFD memoriza o estado de funcionamento no
momento do desligamento. Se o VFD estiver em funcionamento antes do desligamento, ele
funcionard automaticamente com um tempo de espera especificado por P01.22 no préximo ligamento, quando

as condigBes de arranque forem satisfeitas.

Quando os terminais sdo usados como canal de comando em execugdo, é necessario definir P01.18 como 1. A figura
a seguir mostra o tempo de espera para reinicializagdo apds o desligamento.

Avvmutmequency d;

I —Pui 2z
TPuiLy
il o
>
[

mew

Kunrmng rowervn

Fovenon

[ unn ng—
I
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A figura a seguir mostra o diagrama légico para reinicio apds o desligamento.

. naypen

Fungao L
- Nome Padriao Intervalode Lalzl
Cédigo configuragao - a1 P
Reinicio o
apos .
P01.21 dgsngamen 0 0—1 O: Desativar
to .
1: Ativar
selecdo
E valido quando P01.21=1. O cddigo de
Tempo de espera fungdo indica o tempo de espera antes da
P01.22 para 1,0 0,0 —3600,0s |operagdo automatica
inicializacs s ] 2
re;n;%ls llizgaéﬁao do VFD que estd sendo religado.
Apds um comando de funcionamento do
VFD ser dado, o VFD reinicia a saida de
Tempo de funcionamento com o atraso definido por
P01.23 atraso de 0,0 0,0 — 600,0 s P01.23 a partir do estado de espera, para
partida implementar a liberagdo do freio.
Protegdo do 0: Invalido ao ligar 1: Valido ao
comando em ligar
execucdo na base #Observagio: tenha cuidado antes de
P01.18 do terminal ao 0 0—1 usar esta fungdo. Caso contrario,
inicializagdo podera haver consequéncias graves.

O comando de execugio baseado no terminal é invélido na inicializagdo: P01.18 =0

Embora o comando em execugdo no terminal seja considerado valido durante a inicializagdo, o VFD ndo funciona e mantém
o estado de protegdo até que o terminal seja desativado e, em seguida, ativado.

O comando de execugdo baseado no terminal é valido na inicializagdo: P01.18=1

Se o comando em execugdo no terminal for considerado vélido durante a inicializagdo, o VFD sera iniciado
automaticamente apds a inicializagdo.
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6.8 Desempenho do controle Regulagio e

6.8.1 Otimizagio do desempenho do controle vetorial espacial
A seguir, usa-se a otimizagdo do desempenho do controle vetorial espacial para o motor 1 como exemplo. Para
obter detalhes sobre os cddigos de fungdo relacionados, consulte Grupo P04 — Controle V/F do motor
1. Para a comissionamento da otimizagdo do desempenho do controle vetorial espacial para o motor 2, consulte o
que se aplica ao motor 1. Para obter detalhes sobre os cddigos de fungdo relacionados, consulte Grupo P36 —
Controle V/F do motor 2.
6.8.1.1  Configuragio da curva VIF
O VFD oferece vérios modos de curva V/F para atender a diferentes requisitos. Vocé pode selecionar curvas V/F ou
definir curvas V/F conforme necessario.
Para cargas com torque constante, como correias transportadoras que funcionam em linha reta, como todo
o processo de funcionamento requer torque constante, recomenda-se adotar a curva V/F em linha reta.
Para cargas com torque decrescente, como ventiladores e bombas de agua, como existe uma relagdo de
poténcia (quadrada ou cubica) entre o torque real e a velocidade, recomenda-se adotar a curva V/F
correspondente a poténcia de 1,3, 1,7 ou 2,0.
Dutputvo tage
Y m -
Tormue stop down VF surve lpaw arofi 3)
Lneertng Torque step-caw n Vb curve bow arofi /)
X Torque stop cown Vb curve lpowerofe 0)
Square type |
1 | .
o L
Dutput frequency
#Observacio: Na figura, Vbindica a tensdo nominal do motor e fpindica a frequéncia nominal do motor.
Fungio .
- Nome Padrio Intervalo de Descrigédo
cédigo configuragio
0: Curva V/F linear,
aplicavel a torque constante
cargas
1: Curva V/F multiponto
2: Curva V/F de redugdo de torque (poténcia de
Configuragd ,
o da curva _ . .
P04.00 V/F do motor 0 0 5 3: Curva V/F de redugéo de torque (poténcia de
1 1,7)
4: Curva V/F de redugdo de torque (poténcia de
2,0)
5: V/F personalizado (separagdo V/F
separagdo); neste modo, V pode ser
Fungio )
. Nome Padrao Intervalo de Descricao
cédigo configuragio
separado de F e F pode ser ajustado através
do canal de configuragdo de frequéncia
definido por P00.06 ou do canal de
configuragdo de tensdo definido por P04.13
para alterar o
caracteristicas da curva.
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0 VFD também fornece curvas V/F multiponto. Vocé pode alterar as curvas V/F de saida do VFD definindo a tensao e
a frequéncia dos trés pontos no meio. A curva completa consiste em cinco pontos, comegando em (0 Hz, 0 V) e
terminando em (frequéncia fundamental do motor, tensdo nominal do motor). Durante a configuragdo, siga a
regra:0<fl<f2<f3

< Frequéncia fundamental do motor e 0 £ V1 £ V2 £V3 < Tensdo nominal do motor Uma tensdo muito alta para
baixa frequéncia causaré superaquecimento ou danos ao motor e provocard uma parada por sobrecorrente do
VFD ou a ativagdo da protecdo contra sobrecorrente. Quando P04.00 é definido como 1 (curva V/F multiponto),
vocé pode definir a curva V/F através de P04.03 — P04.08.

Gulpulvo tage (v}
Tuus Vo

Fungio
. Nome Intervalo de Descrigdo
codigo configuragdo
Ponto de frequéncia | j !
V/F 1do T I >
P04.03 0,00 Hz — PoAB utp hit frequency )
motor 1
Ponto de tensdo
V/F 1 do 100% corresponde a tensdo nominal do motor
P04.04 0,0% 0,0% — 110,0% 1
motor 1
Ponto de frequéncia
V/F 2 do
P04.05 0,00 Hz P04.03 — PO4O7 -
motor 1
Ponto de tensdo
V/F 2 do 100% corresponde a tenséo nominal do motor
P04.06 0,0% 0,0% — 110,0% i
motor 1
P04.07 Frequéncia V/F 0,00 Hz P04.05 — PR®@ -
Fungio
. Nome Padrao Intervalo de Descrigao
codigo configuragdo
ponto 3 do (Hz, P02.00=0
Frequéncia nominal
motor 1 de AM 1) ou PO4.05
— P02.16(Hz,
P02.00=1
Frequéncia nominal
deSM 1)
Ponto de tensdo
V/F 3 do 100% corresponde a tensdo nominal do motor
P04.08 1 0,0% 0,0% — 110,0%
motor

6.8.1.2 Aumento de torque

A compensagdo do aumento na tensdo de saida pode melhorar efetivamente o desempenho do torque em
baixa velocidade no controle V/F. A frequéncia de corte do aumento de torque manual é uma porcentagem
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da frequéncia nominal do motor fob. O aumento de torque pode melhorar as caracteristicas de torque em baixa
frequéncia no controle V/F.

Vocé precisa selecionar o aumento de torque com base na carga. A carga é proporcional ao aumento, mas o
aumento ndo pode ser muito grande. Se o aumento de torque for muito grande, o motor funcionard com
sobre-excitagdo, o que pode causar aumento da corrente de saida e superaquecimento do motor, diminuindo assim a
eficiéncia. O aumento de torque padrdo é 0,0%, o que indica aumento automatico de torque para que o VFD possa
regular o aumento de torque com base na carga real.

Defina P04.01 para determinar o aumento de torque do motor 1. Defina P04.02 para determinar a frequéncia de corte do
aumento de torque do motor 1. Abaixo desse limite de frequéncia, o aumento de torque é vélido; exceder esse limite
invalidara o aumento de torque. Veja a figura a seguir.

UUTUTYO Tags K/

Funcdo .
- Nome Padrio Intervalo de Descrigio
codigo configuragdo
T T TTPTTTEHY% (Rumento automatico do torque);
q 0,1% — 10,0% (aumento manual do torque)
Aumento do torque
P04.01 do motor i' 00 0,0% —100 #Observagio: Vpindica a tensdo de saida
maxima.
tensdo de saida maxima.
P04.02 Aumento de torque 20,0% 0,0% — 50,0% A frequéncia de corte do manual
Fungio 5
. Nome Padrao Intervalo de Descrigdo
codigo configuragdo
corte do 0O aumento de torque é uma porcentagem da
motor 1 frequéncia nominal do motor fb. O aumento
de torque pode melhorar as
caracteristicas de torque de baixa
frequéncia no controle V/F

6.8.1.3  Ganho de compensagio de deslizamento V/F

O controle V/F é um modo de circuito aberto, enquanto uma mudan¢a repentina na carga do motor causara
flutuagdo na velocidade de rotagdo do motor. Nos casos em que requisitos rigorosos de velocidade devem ser
atendidos, vocé pode definir o ganho de compensagdo de deslizamento através de P04.09 para alterar o método
de ajuste de saida interno do VFD e, assim, compensar a mudanga de velocidade causada pela flutuagdo de
carga, melhorando a rigidez mecénica do motor.

A férmula utilizada para calcular a frequéncia nominal de deslizamento do motor é a seguinte: Af=fp -n*p/60

Em que fpb indica a frequéncia nominal do motor 1, correspondente ao cédigo de fungdo P02.02; n indica a
velocidade de rotagdo nominal do motor 1, correspondente ao cédigo de fungdo P02.03; p indica o nimero de
pares de pélos do motor. 100,0% corresponde a frequéncia de deslizamento nominal Af do motor 1.

Fungio
_ Nome Padrao Intervalo de Descricao

cédigo configuragio

Compensagdo de Para P04.09, 100,0% corresponde a

deslizamento frequéncia nominal de deslizamento Af
P04.09 V/F 100,0 0,0 — 200,0%

do motor 1.
ganho do motor 1

6.8.1.4 Controle de oscilagio

Em cenarios de acionamento de alta poténcia, o uso do modo de controle do vetor de tensdo espacial causard
oscilacdo do motor, gue pode ser eliminada definindo P04.10 e P04.11, enquanto o limite de controle de
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oscilagao do motor 1 € especificado por P0O4.12.
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Fungio
L Nome Padriao Intervalo de Descricao
cédigo configuragdo
Fator de controle
de oscilagdo de
P04.10 | baixafrequéncia 10 0—100
do motor 1
Definir um valor maior indica um
melhor efeito de controle. No entanto,
Fator de controle se o valor for muito grande, a
de oscilacdo de corrente de saida do VFD podera ser
PO4.11 alta frequéncia 10 0—100 muito grande.
do motor 1
Limite de
controle de
P04.12 oscilagdo do 30,00 Hz 0,00 Hz — P00.03
motor 1
6.8.1.5 Otimizacdo do desempenho de enfraquecimento do fluxo V/F

Quando o AM precisa funcionar com fluxo enfraquecido, defina P04.19 no modo de controle V/F para aumentar a tensdo
de saida e maximizar a utilizagdo da tensdo do barramento, melhorando o desempenho de aceleragdo do motor.

Funcdo .
- Nome Padrio Intervalo de Descrigio
codigo configuragdo
Coeficiente de
enfraquecimento
da zona de

P04.19 poténcia 1,00 1,00— 1,30 -

constante V/F do

motor 1
6.8.1.6  Controle AM IF

Geralmente, o modo de controle IF é valido para AMs. Ele pode ser usado para SMs apenas quando a
frequéncia é extremamente baixa. O controle IF é implementado realizando um controle de malha fechada na corrente
de saida total do VFD. A tensdo de saida se adapta a referéncia de corrente, e o controle de malha aberta é
realizado separadamente sobre a frequéncia da tensdo e da corrente. Tome o AM 1 como exemplo. Defina
P04.26 como 1para ativar o modo IF para AM 1. Vocé pode definir os pardmetros relacionados quando o modo IF
estiver ativado.

Funcdo

- Nome Padrio Intervalo de Descrigdo
Cédigo configuragio
P04.26 Ativagdo do 0 0—1 0: Invalido

modo IF 1: Ativar
para AM 1

P04.27 Atual 120,0 0,0 — 200,0 Quando o controle IF é adotado para
Funcdo

. Nome Padrio Intervalo de Descrigio
cédigo configuragio
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configuragdo em AM 1, o cédigo de fungdo é usado

IF para definir a corrente de saida. O valor
é uma porcentagem da

para AM 1 corrente nominal do motor.

Quando o controle IF é adotado para AM
. 1, o cédigo de fungdo é usado para
Coeflc_lente definir o coeficiente proporcional do
P04.28 proporcional no 350 0 — 5000 controle de malha fechada de saida
modo IF para AM 1
controle de corrente em circuito fechado.

Quando o controle IF é adotado para
AM 1, o cddigo de fungdo é usado para

~ Coeficiente definir o coeficiente integral da
p04.29 |integral no modo IF 150 0 — 5000 corrente de saida
paraAM 1

controle de malha fechada.

Limite de
frequéncia para
desligar o modo IF
P04.30 para o 10,00 Hz 0,00 Hz— P04.31 -

motor 1

Ponto de
frequéncia final
para desligar o
P04.31 modo IF para o 25,00 Hz P04.30 — P00.03 -

motor 1

6.8.1.7 Funcionamento com economia de energia para AM V/F

Durante o funcionamento real do AM, o VFD pode procurar o ponto de eficiéncia maxima para que o AM
continue a funcionar no estado mais eficiente para poupar energia. Esta fungdo é geralmente utilizada em
casos de funcionamento normal ou sem carga. Defina P04.32 para especificar se deve atuar em
funcionamento com economia de energia.

Fungio
. Nome Padrao Intervalo de Descrigao
cédigo configuragio
0: Desativar (a economia de energia é
invalida)
Selegdo do modo de L L.
P04.32 economia de energia V/F 0 0—3 1: Eficiéncia maxima
AM1
para 2: Fator de poténcia ideal
3: Relagdo maxima de torque para
Fungio
_ Nome Padrao Intervalo de Descrigao
cédigo configuragio
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corrente

Em estado de carga leve, o motor pode
ajustar automaticamente a tensdo de
saida para obter economia de energia.
Esta fungdo ndo se aplica aos casos em
que ocorrem mudangas repentinas de
carga com frequéncia

ocorrem.

Otimizagdo da

economia de
energia do
P04.33 controle V/F 100,0 25,0 — 400,0% -
para AM
1
6.8.1.8 Regulagio da corrente reativa no controle SM V/F

Quando o modo de controle SM V/F esta ativado, vocé pode definir P04.22 para especificar o limite de
frequéncia para a comutac&o entre a corrente de pull-in 1 e a corrente de pull-in 2. Quando a frequéncia de
saida é menor que P04.22, a corrente reativa do motor é especificada por P04.20; quando a frequéncia de saida é

maior que P04.22, a corrente reativa do motor é especificada por P04.21.

Funcdo )
- Nome Padrio Intervalo de Descrigio
cédigo configuragio
Corrente de atragdo 1
no controle V/F do SM 100% corresponde a corrente nominal do
P04.20 30,0 -100,0% — 100,0 motor.
1
Corrente de atragdo 2
no controle V/F do SM 100% corresponde a corrente nominal do
P04.21 10,0 -100,0% — 100,0 motor.
1
Ponto de comutagdo da
frequéncia da corrente R L .
p04.22 |de atracdo do controle 20,0 0,0% — 200,0 100% corresponde a frequéncia nominal
V/F para ! ! ! do motor.
SM1
Controle V/F Quando o modo de controle SM VF esta
corrente reativa ativado, o cddigo de fungdo é usado
coeficiente para definir o coeficiente
P04.23 proporcional de 50 0—500 proporcional da corrente reativa
circuito fechado -
controle de circuito fechado.
para SM
Funcdo
. Nome Padrio Intervalo de Descrigdo
codigo ajuste
1
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Fungio
L Nome Padrao Intervalo de Descrigao
cédigo configuragdo
Tempo integral do Quando o modo de controle SM VF esta
circuito fechado da ativado, o cddigo de fungdo é usado
corrente reativa do para definir o tempo integral do
P04.24 controle V/F para 30 0—300 controle de corrente reativa em
circuito fechado
SM1
Controle V/F reativo
P04.25 limite de saida do circuito 2000 0— 16000 _
fechado
para SM1
6.8.2 Otimizagdo do desempenho do controle vetorial

A seguir, utiliza-se a otimizag¢do do desempenho do controle vetorial para o motor 1 como exemplo. Para obter
detalhes sobre os cddigos de fungdo relacionados, consulte Grupo P03 — Controle vetorial do motor 1. A
otimizagdo do desempenho do controle vetorial espacial para o motor 2 é semelhante a do motor

1. Para obter detalhes sobre os cédigos de fungdo relacionados, consulte Grupo P35 — Controle vetorial do motor 2.

6.8.2.1  Limite superior de torque
O controle de velocidade e o controle de torque no modo de controle vetorial sdo restritos pelos limites
superiores de torque. Quando vocé define P03.18 (Fonte de configuragdo do limite superior do torque eletromotriz)
para teclado, o limite superior do torque é especificado por P03.20. Quando vocé define P03.19 (Fonte de
configuragdo do limite superior do torque de frenagem) para teclado, o limite superior do torque é
especificado por P03.21.
Funcdo
- Nome Padrio Intervalo de Descrigio
cédigo configuragio
Fonte de configuragdo de 0: Definido por P03.20 (selecionado por
P03.18 torque eletromotriz 0 0—15 P03.18)
torque eletromotriz 0: Definido por P03.21 (selecionado por
para o motor 1 P03.19)
1: All
2: AI2
3: AI3
Fonte de configuragdo de 5: Pulso de alta velocidade HDI1
P03.19 torque de frenagem 0 0—15 10: Modbus/Modbus TCP
limite superior para comunicagdo
motor 1 12: Comunicagdo Ethernet
14: EtherCAT/PROFINET/EtherNet
comunicagao IP
Outros: Reservado
Fungio
. Nome Padrdo | Intervalo de Descricao
cédigo configuragio
# Observagio: 100% corresponde a
corrente nominal do motor.
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Limite superior do
torque eletromotriz
P03.20 definido através do 180,0% |0,0 — 300,0
teclado Usado para definir valores relativos dos
para o motor 1 limites de torque.
O valor é relativo a corrente nominal do
motor.
Limite superior do
torque de frenagem
P03.21 definido através  do 180,0 0,0 — 300,0%
teclado parao
motor 1
6.8.2.2 Configuragses do limite superior de frequéncia no controle de torque

No controle de torque, o VFD gera torque de acordo com o comando de torque definido. Quando o torque definido
é maior que o torque de carga, a frequéncia de saida do VFD aumenta até o limite superior de frequéncia;
quando o torque definido € menor que o torque de carga, a frequéncia de saida do VFD diminui até o limite
inferior de frequéncia; quando a frequéncia de saida do VFD é restrita, o torque de saida ndo serd mais o mesmo
que o torque definido. Quando vocé define P03.14 para definir a fonte de configuragdo da frequéncia limite
superior de rotagdo para frente no controle de torque, o limite de torque é especificado por P03.16. Quando
vocé define P03.15 para definir a fonte de configuragdo da frequéncia limite superior de rotagdo reversa

no controle de torque, o limite de torque é especificado por P03.17.

Funcéo )
- Nome Padrio | Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragio
Rotagdo para a frente 0: Definido por P03.16 (selecionado por
limite superior P03.14)
P03.14 fonte de frequéncia em 0 0—15 0: Definida por P03.17 (selecionada por
controle de torque para P03.15)
motor 1 1: All
2: Al2
3: A3
Rotacdo reversa 5: Pulso de alta velocidade HDI1
limite superior 8: Velocidade de execugdo em vdrias etapas
P03.15 fonte de frequéncia em 0 0—15 10: Modbus/Modbus TCP
controle de torque para comunicagdo
motor 1 12: Comunicagdo Ethernet
14: EtherCAT/PROFINET/EtherNet
Comunicagdo IP
Fungio
_ Nome Padriao | Intervalo de Descrigao
cédigo configuragio
Outros: Reservado
#Observagso: Para a configuragio 1 e
acima, 100% corresponde a frequéncia
maxima.
frequéncia maxima.
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P03.16 para frente no controle

Frequéncia limite
superior de rotagdo
de t Usado para especificar os limites

e torque superiores de frequéncia no controle de
para o motor 1 _ torque. P03.16 especifica o valor quando
50,00 Hz 0,00 Hf i PmCB P03.14=1; enquanto P03.17 especifica o
(Frequéncia méxima |valor quando P03.15=1.

P03.17 reversa no controle de

Frequéncia limite de saida)

superior de rotagdo

torque

para o motor1

6.8.2.3

Loop de velocidade
As caracteristicas de resposta dindmica do circuito de velocidade no controle vetorial podem ser ajustadas definindo
o coeficiente proporcional e o tempo integral do regulador de velocidade.

A resposta dinamica do regulador de velocidade pode ser acelerada aumentando o ganho proporcional ou diminuindo
o tempo integral. No entanto, uma resposta dinamica muito rapida do regulador de velocidade pode causar
oscilagBes.

Método de ajuste recomendado: Se as configuragdes padrdo ndo atenderem aos requisitos, ajuste-as
ligeiramente. Primeiro, aumente o ganho proporcional para garantir que o sistema ndo oscile; em
seguida, reduza o tempo de integragdo, para que o sistema responda rapidamente com um pequeno
overshoot.

Configuragdes inadequadas dos parametros Pl causardo grande overshoot de velocidade.

A transicdo entre a frequéncia de ponto baixo para comutagdo e a frequéncia de ponto alto para
comutacdo indica a transigdo linear entre dois grupos de parametros Pl. Veja a figura a seguir.

A Piparam eter

Pus.LY, Pus.u

PUL3.US, PS04
ML A i

Pus.Lz Pus.un Uutputirequency
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Fungdo

caodigo

Nome

Padrao

Intervalo de
configuragido

Descrigio

P03.00

Loop de velocidade
ganho proporcional

1do motor1

20

0,0 — 200,0

P03.01

Tempo integral do
loop de velocidade 1
do

motor 1

0,200's

0,000 — 10,0005

P03.02

Frequéncia de
comutagdo do ponto
baixo do motor 1

frequéncia

5,00 Hz

0,00 Hz — P30S

P03.03

Ganho
proporcional do
circuito de velocidade

2 do motor 1

20,0

0,0 — 200,0

Os parametros Pl do regulador de velocidade
sdo divididos em grupo de baixa velocidade
e grupo de alta velocidade. Quando a
frequéncia de funcionamento é inferior
a P03.02, os parametros Pl do regulador
de velocidade sdo P03.00 e P03.01. Quando a
frequéncia de funcionamento é superior
a P03.05 (frequéncia de ponto alto para
comutagdo), os parametros Pl do regulador
de velocidade sdo P03.03 e P03.04.

P03.04

Tempo integral do
circuito de velocidade
2do

motor 1

0,200 s

0,000 — 10,000s

P03.05

Frequéncia de
ponto alto de
comutagdo do

motor 1

10,00 Hz

P03.02 — P0003

P03.06

Saida do circuito de
velocidade

Filtro do motor 1

0 — 8 (correspondente a

0— 2% /10ms)

P03.36

Ganho
diferencial do circuito
de velocidade

do motor 1

0,00s

0,00 — 10,00 s

6.8.2.4

Loop de corrente

Geralmente, ndo ha necessidade de ajusta-lo. Se a forma de onda da corrente n3o for sinusoidal, a largura de

banda do loop de corrente pode ser reduzida.

corrente

largura do motor 1

Fungio

- Nome Padrao Intervalo de Descricao
cédigo configuragio
P03.54 Faixa do circuito de 400 0— 2000 -
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6.8.2.5 Otimizagio do desempenho do enfraquecimento do fluxo do controle vetorial

Quando funciona a uma velocidade superior a velocidade nominal, o AM entra no estado de enfraquecimento do
fluxo. Pode definir P03.22 para alterar a curvatura do enfraquecimento do fluxo. Um coeficiente de controle de
enfraquecimento do fluxo elevado indica uma curva acentuada. O coeficiente de enfraquecimento na zona de
poténcia constante é usado no controle de enfraquecimento de fluxo AM, enquanto o ganho proporcional de
enfraquecimento de fluxo e o ganho integral de enfraquecimento de fluxo sdo especificados por P03.26 e P03.33. A
tensdo de saida méxima do VFD é especificada por P03.24.

Se a pré-excitagdo for realizada para o motor quando o VFD for iniciado, um campo magnético é criado dentro
do motor para melhorar o desempenho do torque durante o processo de partida. O tempo de pré-excitagdo é
especificado por P03.25.

A,
Motor flux
N [T
Fungio X
" Nome Padrio Intervalo de Descrigdo
codigo configuragio
Coeficiente de Wotwrm i tusmeone ng mn i
enfraquecimento Uma curva de enfraquecimento
P03.22 na zona de poténcia 100,0% 0,0 — 200,0% de campo é selecionada através
constante do coeficiente de
enfraquecimento de campo.
para o motor 1
Ponto de
enfraquecimento mais O ponto de enfraquecimento mais baixo
P03.23 baixo em poténcia 5 5% — 100,0 na zona de poténcia constante é
constante especificado por P03.23.
para o motor 1
Usado para definir a tensdo de saida
maxima do VFD, que é uma porcentagem
Limite maximo de da tensdo nominal do motor. Defina o
P03.24  |tens3o no motor 1 100,0 0,0 —120,0 valor de acordo com as condigdes do local.
A pré-excitagdo é realizada para o motor
quando o VFD é iniciado. Um campo
magnético é criado dentro do motor para
melhorar o desempenho do torque durante
o processo de partida.
) Observagio: a pré-excitagdo pode
P03.25 Tempo de pré- 0,300's 0,000 — 10000s melhorar a capacidade de partida do AM
excitagdo do motor 1 com
cargas. Para um AM, defina 0 para
desativar
Fungio i
- Nome Padrao Intervalo de Descrigao
cédigo configuragio
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O processo de pré-excitagdo. Para um SM,
se P13.01 estiver definido como uma
opgao de ativagdo, o

processo de pré-excitagdo é

diretamente ignorado.

P03.26 enfraquecimento de 1000 0— 8000 -

Ganhos
proporcionais de

fluxo

do motor 1

Ganho integral de
enfraquecimento de

P03.33 fluxo do 100,0% 0,0 — 300,0% -
motor 1
6.8.2.6 Otimizacio do controle de partida SM
No modo de controle de malha aberta, vocé pode selecionar um método de controle de partida definindo P13.01.
Funcdo .
- Nome Padrio Intervalo de Descrigio
codigo configuragdo
1301 |- "Método de detecgio 5 0> 0: N&o detectar
’ inicial do polo 1: Sobreposicdo de alta frequéncia
2: Sobreposigdo de pulso

Sem detec¢do: P13.01=0

O comando de partida do VFD fornecido é um comando de partida direta. Neste modo, defina P13.02 para um valor
alto para aumentar o torque de partida, o que causa um fendmeno de reversdo de partida com uma capacidade
média de carga.

Injecdo de corrente de alta frequéncia: P13.01=1

Se for dado um comando de inicializagdo do VFD, o VFD ajusta automaticamente o angulo inicial do polo por meio da
injecdo de corrente de alta frequéncia e, em seguida, inicia automaticamente apds o ajuste automatico.
Quando P13.02 é valido e a configuragdo da dire¢do baseada no angulo inicial do polo é precisa, o problema de
rotagdo reversa pode ser atenuado ou eliminado, mas também a capacidade de carga pode ser melhorada.

Sobreposigdo de pulsos: P13.01=2
Este método é semelhante ao método em que P13.01=1. A diferenga é que o método de ajuste automatico

do angulo inicial do polo é diferente. Este método tem maior precisdo de identificagdo com menor tempo, mas
ruido mais acentuado, mas vocé pode ajustar o valor da corrente de pulso definindo P13.06.

202511 (V1.2)

127



Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

Fungdo .
- Nome Padriao Intervalo de Descricao
cédigo configuragio
A corrente de atragdo é o polo
corrente de orientagdo da posi¢do; a
corrente de atragao 1 é vilida dentro
do limite inferior do limiar da frequéncia
de comutagdo da corrente de atragdo.
Se precisar aumentar o torque de
Corrente de partida, aumente o valor deste parametro
P13.02 atracdo 1 30,0 -100,0% — 100,0 de fungdo adequadamente.
100% corresponde a corrente nominal do
motor
Especifica a corrente de orientagdo da
posicdo do polo. E vélido dentro do
limite superior do limite da frequéncia
de comutacgdo da corrente de pull-in. Na
c ted maioria dos casos, ndo é necessario alterar
orrente de o valor. 100% corresponde a corrente
P13.03 atragdo 2 00 -100,0% — 100,0% nominal do motor
Frequéncia de 100% dent L inal d
comutagdo da corresponde a frequéncia nominal do
P13.04 Pt 20,0%  [0,0— 200,0% motor.
atragdo
20,0%
Usado para definir o limite da corrente de
pulso quando a posigdo inicial do polo
magnético é detectada no modo de pulso.
Configuracdo da 100% corresponde a corrente nominal do
P13.06 corrente de 80,0 0,0 — 300,0 motor
pulso

6.9 Entrada e saida

6.9.1 Entrada e saida digital

6.9.1.1 Entrada digital

O VFD possui quatro terminais de entrada digital programdveis e um terminal de entrada HDI. As fungdes de todos os

terminais de entrada digital podem ser programadas através de cddigos de fungdo. O terminal de entrada HDI pode ser

configurado para funcionar como um terminal de entrada de pulso de alta velocidade ou terminal de entrada digital
comum, definindo P05.00; se estiver configurado para funcionar como um terminal de entrada de pulso de alta
velocidade, vocé também pode definir a entrada de pulso de alta velocidade HDI1 para servir como referéncia de
frequéncia
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#Observagio: dois terminais de entrada multifuncionais diferentes ndo podem ser configurados com a mesma fung&o.

P05.01 — P05.08 e P05.11 sdo usados para definir as fungdes dos terminais de entrada digital multifuncionais. As funges
dos terminais sdo definidas da seguinte forma.

Configur Fungdo Descrigio
agdo
0 Sem fungdo O VFD ndo funciona mesmo que haja entrada de sinal. Defina

os terminais ndo utilizados como “sem fungdo” para evitar erros de

funcionamento.

1 Funcionamento para a frente | Os terminais externos sdo usados para controlar o funcionamento para
(FWD) frente/tras
2 Marcha a ré (REV) do VFD.
3 Controle de funcionamento de | O terminal é usado para determinar o controle de funcionamento de trés fios
trés fios do VFD. Consulte P05.17 para obter detalhes.
(Dlin)
. Para obter detalhes sobre a frequéncia da marcha lenta e o tempo ACC/DEC da
4 Jogging para frente marcha lenta, consulte a descrigdo para
5 Jog reverso P08.08 — P08.10.

O VFD bloqueia a saida e o processo de parada do motor ndo é controlado
pelo VFD. Este modo é aplicado em cendrios com cargas de grande inércia e
sem requisitos de tempo de parada.

6 Desacelerar até parar Sua definigdo é a mesma que a desaceleragdo até a parada especificada

por P01.08 e é usado principalmente no controle remoto.

Fung3o de reinicializagdo de falhas externas, igual a fungdo de

. reinicializacdo da tecla STOP/RST no teclado. Vocé pode usar essa fungdo
7 Redefinigdo de falha
para reiniciar falhas remotamente.

O VFD desacelera até parar, no entanto, todos os parametros de execugdo

N permanecem na memdria, tais como o parametro PLC, a frequéncia
8 Pausar a execugdao oscilante

e pardmetro PID. Apds o desaparecimento deste sinal,
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Configur Fungio Descrigdo
acao
o VFD voltard ao estado anterior a parada.
9 Entrada de falha externa |Quando um sinal de falha externa é transmitido ao VFD, o
VFD emite um alarme de falha e para.
Aumentar a Usado para alterar o comando de aumento/diminuigo da frequéncia quando a
10 configuragdo de frequéncia é fornecida por terminais externos.
frequéncia (UP)
11 Diminuir a configuragdo da h,/ UP tem inal
frequéncia w2 | DOWN tsm inal
(DOWN) - UFDOWN
w. | zeroingtem inal
- e
Limpar a configuragdo de
12 aumenft'?/dlrénnlg_mgao da O terminal usado para limpar a configuragdo de aumento/diminui¢do da
equencia frequéncia pode limpar o valor da frequéncia do canal auxiliar definido por
UP/DOWN, restaurando assim a frequéncia de referéncia para a frequéncia
dada pelo comando de frequéncia de referéncia principal.
canal.
Al fouracioA A fungdo é usada para alternar entre os canais de configuragdo de frequéncia.
13 terne entre aconfiguracao O canal de referéncia de frequéncia A e o canal de referéncia de frequéncia B
X = X = |podem ser alternados pela fung¢do 13; o canal combinado definido por P00.09 e
configuraggo A e configuracdo o canal de referéncia de frequéncia A podem ser alternados pela fungdo 14; o
B canal combinado definido por P00.09 e o canal de referéncia de frequéncia B
podem ser alternados pela fungdo 15.
Alternar entre a
1 configuragdo de combinagdo
e A configuragdo
Alternar entre a
15 configuragdo combinada
e configuragdo B
16 Velocidade em varias etapas|E possivel definir um total de 16 velocidades combinando os estados digitais
. destes quatro terminais.
terminal 1 # Observacio: a velocidade em vérias etapas 1 é o LSB e a velocidade em
varias etapas 4 é o MSB.
Terminal de velocidade
17 em varias etapas 2
18 Velocidade de multiplos
passos
terminal 3
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19 Terminal de velocidade em
varias etapas
terminal 4
20 Pausar velocidade em vérias |A fungdo de selegdo de velocidade em varias etapas pode ser selecionada para
etapas manter o valor definido no estado atual.
em execugdo
Configur Fungdo Descrigdo
acao
21 Selegdo do tempo ACC/DEC O status dos dois terminais pode ser combinado para selecionar
1 quatro grupos de tempo ACC/DEC.
Terminal 1 Terminal 2 Tempo ACC/DEC Parametro
- Selegdo do tempo ACC/DEC 2 DESLIGADO DESLIGADO Tempo ACC/DEC1 P00.11/P00.12
LIGADO DESLIGADO Tempo ACC/DEC2 P08.00/P08.01
DESLIGADO LIGADO Tempo ACC/DEC3 P08.02/P08.03
LIGADO LIGADO Tempo ACC/DEC4 P08.04/P08.05
23 Reinicializag3o simples da parada| Usado para limpar as informag6es da meméria do estado anterior do PLC e
doPLC reiniciar o processo simples do PLC.
24 Pausar PLC simples Usado para pausar o PLC simples. Quando a fungdo é revogada,
o PLC simples retoma a execugdo.
25 Pausar controle PID O PID fica temporariamente inativo e o VFD mantém
a saida de frequéncia atual.
Pausar frequéncia
oscilante O VFD faz uma pausa na saida de corrente. Apds o cancelamento desta
26 fungdo, ele continua a operagdo de frequéncia oscilante na frequéncia
(parar no momento atual.
frequéncia)
Redefinir frequéncia
oscilante
27 (de volta & frequéncia central A frequéncia definida do VFD volta para a frequéncia central.
)
28 Redefinir o contador O contador é zerado.
Alternar entre controle de
velocidade e controle de O VFD alterna do modo de controle de torque para o modo de controle de
29 torque velocidade, ou vice-versa.
controle Velocidade em virias Virias etapas Multi-ste Virias etapas
velocidade 3 velocidade 2 velocidade 1 [

velocidade 4

Bit3 Bit2 Bit1 BitO
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Usado para garantir que o VFD n3o seja afetado por sinais externos (exceto
elo comando de parada) e mantenha a frequéncia de saida atual.
30 Desativar ACC/DEC P parada) q
31 Ativar o contador Usado para permitir que o contador conte pulsos.
. Quando P08.31 (Selegdo de comutagdo do motor) é definido como
Terminal de terminal, se o terminal for invalido, o motor 1 é selecionado;
32 comutagio do ] L . )
motor se o terminal for valido, o motor 2 é selecionado.
Quando o terminal é fechado, o valor da frequéncia definido pela tecla
. . UP/DOWN pode ser apagado e restaurado para a frequéncia dada pelo canal
Limpar temporariamente |de comando de frequéncia; quando o terminal é aberto, ele ¢ alterado para o
33 a conflggra'z;ao' d~e valor da frequéncia apds o ajuste de aumento/diminuic3o da frequéncia.
aumento/diminuigdo de L o
frequéncia aumento/diminuicdo da frequéncia.
Configur Fungdo Descrigdo
acao
34 Frenagem CC O VFD inicia a frenagem CC imediatamente apds o comando
se tornar valido.
Quando o terminal é fechado, o valor de frequéncia definido por
Limpar I - P
35 temporariamente a | UP/DOWN | pode ser apagado para restaurar a frequéncia de referéncia
configuragcdo de para a frequéncia indicada pelo canal de comando de frequéncia; quando o terminal
aumento/diminuicdo da |é aberto, ele restaura o valor da frequéncia
fr éncia . , ~ P A
equenci apds a configuragdo de aumento/diminui¢do da frequéncia.
Quando a fungdo esta ativada, o canal de comando em execugdo é alternado
Mudar o canal de comando | para o teclado. Quando a fungdo esta desativada, o canal de comando em
36 em execugdo para o execugdo é restaurado para a configuragdo anterior
teclado ) _
configuragdo.
Quando a fungdo estd ativada, o canal de comando em execugdo é alterado
Alterar o canal de comando  [para terminal. Quando a fungso esta desativada, o canal de comando em
37 €m execugao para o execugdo é restaurado para a configuragdo anterior
terminal
Quando a fungdo esta ativada, o canal de comando em execugdo é alterado para
Alterne o canal 558 comando  |comunicacdo. Quando a fungdo estd desativada, o canal de comando em
38 em execugao para execugdo é restaurado para a
comunicagao . . .
configuragdo anterior.
39 Comando de pré-excitagdo [Quando a fungdo esta ativada, a pré-excitagdo do motor é iniciada
até que a fungdo se torne invalida.
40 Limpar energia Apds este comando se tornar valido, a quantidade de consumo de energia
quantidade consumida do VFD sera zerado.
41 Manter a quantidade de consumo de| Quando a fungdo esta ativada, a operagdo atual do
energia VFD n3o afeta a quantidade de consumo de energia.
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quantidade
Alterne  a fonte de
configuragdo do limite
) superior do torque de|O limite superior do torque € definido através do teclado quando o comando &
frenagem parateclado valido.
Quando a fungdo esta ativada, o motor desacelera até parar de forma de
56 Parada de emergéncia emergéncia, de acordo com o tempo especificado por P01.26.
57 Entrada de falha de Quando ha uma entrada de falha de superaquecimento do motor, o motor
superaquecimento domotor | para devido a falha.
entrada de falha
61 Alternar polaridades PID Usado para alternar a polaridade de saida do PID. E usado

em conjunto com P09.03.

Configuragio

Fungdo

Descrigio

82

Ativagdo do modo de incéndio

Se o terminal estiver valido quando o modo de incéndio estiver ativado, o

VFD aciona um sinal de controle de incéndio.

Os parametros relacionados estdo listados a seguir.

Fungio
. Nome Padrao Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragio
P05.00 Tipo de entrada HDI 0 0—1 0: HDI1 é entrada de pulso de alta velocidade
1: HDI1 é entrada digital
P05.01 Fungdo de DI1 1
- BitO Bitl Bit2 Bit3 Bit4
P05.02 Fungdo de DI2 4 »
anterior.
DIl = i i
P05.03 Fungdo de DI3 7 118 Di4le HBFA s3p Rterminaistfa plaga d&
P05.04 Fungdo do DI4 0 0—095 R me=e | 5
9
P05.05 Fungdo do DIS 0
DI6 DI7 D18 Reservado HDI1
P05.06 Fungdo do DI6 0
P05.07 Fungdo do DI7 0
P05.08 Fungdo do DI8 0
P05.11 Fungdo do HDI1 0
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P05.14

Polaridade do
terminal de
entrada

0x000

0x000 — Ox7FF

Usado para definir a polaridade do terminal
de entrada.

Quando um bit é 0, o terminal de entrada é
positivo.

Quando um bit é 1, o terminal de entrada é
negativo.

#Observagio: Para comunicagdo
Modbus/Modbus TCP, o endereco do
terminal virtual é 0x200A. Para outros
protocolos de comunicagdo, consulte as opgdes
do cédigo de fungdo de recepgdo PZD

Cédigo de
fungéo

cédigo

Nome

Padrao

Intervalo de
configuragdo

Descrigio

P05.15

Tempo do filtro
de entrada digital

0,010

0,000 — 1,000s

Usado para especificar o tempo do filtro de
amostragem dos terminais DI1 — DI8 e HDI1.
Em casos de forte interferéncia, aumente o
valor para evitar mau funcionamento.
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Intervalo de configuragdo: 0x000 — Ox7FF
(o3
desativar; 1: ativar)
pos.16 | Configuracgo do 0x000 0x000 — OX7FF
terminal virtual
#Observagdo: apds a ativagdo dos
terminais virtuais, os estados dos
terminais sé podem ser modificados por
meio de comunicagdo. Para comunicagdo
III I In I ICD ’) o +. !
BitO Bitl Bit2 Bit3 Bit4
OO OO, CoTSY e TS PpTTTS U oo
funggio de regep¢dqsPZD Di4 Dis
BitS Bit6. Bit7 Bit8 — b Bit10
9
DI6 DI7 DI8 Reservado HDI1
P05.17 Controle do terminal 0 0—3 P05.17 especifica 0 modo de funcionamento
no controle do terminal.
Modo 0: Controle de dois fios 1, a ativagdo
consistente com a diregdo. Este modo é
P05.18 Atraso de ativagdo DI1 0,000 s amplamente utilizado. O comando do
terminal FWD/REV definido determina a
P05.19 Desligamento DI1 0,000 s diregdo de rotagdo do motor.
atraso . A B
P05.20 | Atrasode ativagio DI2 | 0,000's S B
e on fun
P05.21 Desligamento DI2 0,000 s
0,000 —500Ms urr | un
atraso unu
P05.22 Atraso de ativagdo DI3 | 0,000s 1: Controle de dois fios 2, a ativagdo separada
P05.23  |Atraso de desligamento DI3[  0,000s da direcgo. Em
atraso
P05.24 Atraso de ativagdo DI4 0,000 s
P05.25 Atraso de desligamento DI4| 0,000 s
atraso
P05.26 Atraso de ativagdo DI5 0,000s
Fungio
_ Nome Padrdo | Intervalo de Descricao
cédigo configuracio
P05.27 Desligamento DI5 0,000 s este modo, FWD é o terminal de ativagdo
. A diregdo depende do estado REV definido.
atraso
P05.28 Atraso de ativagdo DI6 0,000 s
P05.29 Desligamento DI6 0,000 s
atraso
P05.30 Atraso de ativacdo DI7 0,000 s
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P05.31 Atraso de desligamento DI7 | 0,000s (LR ILEN R
atraso wre [ | s
P05.32 Atraso de ativagdo DI8 | 0,000 s
ure [ un <
P05.33 | Atraso de desligamento DI8 | 0,000 s ’
atraso — =
2: Controle de trés fios 1. Este modo define
A Dlincomo o terminal de ativagdo, e o comando
P05.38 Atraso de ativaggo HDI1 0,000 s de funcionamento é gerado por FWD,
atraso enquanto a di_recéo é controla_da por REV.
Durante o funcionamento, oterminal
Dlinprecisa estar fechado e, quando o
terminal FWD gera um sinal de borda
ascendente, o VFD comega a funcionar na
direcdo definida pelo estado do terminal
REV; o VFD precisa ser parado
desconectando o terminal Dlin.
SB1
FWD
Dlin
REV
GND
P05.39 Atrasode 0,000 s
desligamento do
HDI1
O controle de diregdo é o seguinte
durante o funcionamento:
Bl REV Anterior | Present
[direcio | ©
FWD em REV
LIGADO DESLIGADO [fund ionamen
—LUGADO  [Funcioname| Execugdo
nto REV FWD
REV em FWDem
LIGADO LIGADO-3DE| funcioname| execugdo
SLIGADO Execugdo | REVrun
FWD Executar
LIGADO->DESLI LIGADO Desacelerar até parar
Fungio X
- Nome Padrio Intervalo de Descri¢io
cédigo configuragio
DESLIGADO
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Dlin : Controle de trés fios; FWD:

Funcionamento em marcha a frente; REV:
Funcionamento em marcha aré

3: Controle de trés fios 2. Este modo define
Dlincomo o terminal de ativagdo, e o comando
de funcionamento é gerado por FWD ou REV,
mas a diregdo é controlada tanto por FWD
quanto por REV. Durante o funcionamento,
oterminal Dlinprecisa estar fechado, e o
terminal FWD ou REV gera um sinal de borda
ascendente para controlar o
funcionamento e a dire¢do do VFD; o VFD
precisa ser parado desconectando o
terminal Dlin.

Dlin: Controle “de trés fios; FWD:
Marcha a frente; REV:*Marcha a ré
#Obslervagdo: Para o modo de

funcionamento controfado por dois fios,
quandq o terminal FWD/REV é valido, se o
VFD parar devido a um'comando de parada

dado por

outra fonte, o VFD ndo

B Em
D REV funcionamento
aregio
1500 DRG0G0 | 500 [
oesis00 [
1500 00 oes06R009U5A%0| ey em
iciromerto
00 wevem
o
Fungio X
- Nome Padrio Intervalo de Descrigio
cédigo configuragio
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executar novamente apds o comando de parada
desaparece mesmo que o terminal de
controle FWD/REV ainda seja valido. Para
fazer o VFD funcionar, vocé precisa acionar
FWD/REV novamente, por exemplo,
parada de ciclo Unico do PLC, parada de
comprimento fixo e vélido

STOP/RST durante o terminal

controle. (Ver P07.04.)

Os codigos de fungdo P05.18 — P05.38
especificam o tempo de atraso
correspondente as mudangas de nivel
elétrico quando os terminais de entrada
programaveis sdo ligados ou desligados.

Slekomrial kel

O T W an

= mm . s e
wmiay umiay

Status do terminal de b d L L 4
trad t Exibe o estado atual do terminal de entrada

P07.39 entrada nomomento | 45,0000 | 0x0000 —OFFF  |digital do VFD,

falha

Exibe o estado atual do terminal de saida
digital do VFD.

Estado do terminal . PR
P17.12 de entrada digital 0x000 0x000 — OXIFF do terminal de saida digital do VFD.

Bit0 | Bitl | Bit2 Bit3 Bit4

DI1 DI2 DI3 DI4 DIS

Bit5 | Bit6 |Bit7 | Bit8 — b| Bit10
9

DI6 DI7 DI8 | Reservado | HDI1

6.9.1.2 Saida digital

O VFD possui um terminal de saida de relé (RO1) e um terminal de saida de pulso de alta velocidade (HDO1). Todas as fungdes
do terminal de saida digital podem ser especificadas por cédigos de fungdo.
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v ]
[

LIGITa1 DUTRUE sectian

LG SV <Al Uiy

PG 03t [QUTRUE TETINATPRIBITA LGl 3801 <1 ey

o

2]
E |
a[]
s[]
.3
-
-
.3

u Pua s

= bﬁ

1 Default values .

U

AH‘:I
-

Atabela a seguir lista as opgBes dos parametros de fungdo P06.04 — P06.05. Uma mesma fungdo do terminal de saida

1 Default values 1

pode ser selecionada repetidamente.

#Observagdo: Para usar o HDO1 para emitir qualquer uma das seguintes fungdes, vocé precisa selecionar o HDO1
como saida digital, definindo P06.00 como 1.

Configurag| Fungio Descrigdo
ao
0 Invalido O terminal de saida ndo tem nenhuma fungdo.
1 Em funcionamento O sinal ON é emitido quando o VFD esta em funcionamento.
2 Funcionamento para a frente | O sinal ON é emitido quando o VFD funciona para a frente.
3 Funcionamento reverso O sinal ON é emitido quando o VFD funciona em marcha a ré.
4 Jogging O sinal ON é emitido quando o VFD funciona em modo jog.
5 Falha do VFD O sinal ON é emitido quando ocorre uma falha no VFD.
30 do nivel d Quando a frequéncia de saida excede o valor de detec¢do do nivel FDT,
6 Detecc@o do nivel de o sinal ON é emitido. Quando a frequéncia de saida cai abaixo da
frequéncia frequéncia correspondente a (valor de detecgdo do nivel FDT - valor de
detecgdo de atraso FDT), o sinal OFF é emitido. Os valores de detec¢do
FDT1 dos niveis FDT1 e FDT2 sdo especificados por P08.32 e P08.34, e os
valores de detecgdo de atraso sdo especificados
por P08.33 e P08.35.
Detecgdo do nivel de
7 frequéncia FDT2
Quando a frequéncia de saida fica dentro da banda de tolerancia
positiva e negativa da frequéncia definida, o sinal ON é emitido. A
8 Frequéncia atingida banda de tolerancia positiva e negativa
é especificada por P08.36.
9 Funcionamento em velocidade |O sinal ON é emitido quando a frequéncia de saida do VFD
zero e a frequéncia de referéncia sdo ambas zero.
10 Frequéncia limite superior O sinal ON é emitido quando a frequéncia de funcionamento
atingida atinge a frequéncia limite superior.
11 Frequéncia limite inferior O sinal ON é emitido quando a frequéncia de funcionamento
Configurag] Fungio Descrigio
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ao
atingida atinge o limite inferior.
O sinal ON é emitido quando as alimentagdes do circuito principal e do
. circuito de controle sdo estabelecidas, as fungdes de proteg¢do
12 Pronto para funcionar
ndo atuam e o VFD estd pronto para funcionar.
13 Pré-excitagdo O sinal ON é emitido quando o VFD esta em pré-excitagdo.
O sinal ON é emitido apds o tempo de alarme ter decorrido com base no
limite de alarme. O alarme de sobrecarga é
14 Alarme de sobrecarga
configurado pelos cédigos de fungdo P11.08 — P11.10.
O sinal ON é emitido apds o tempo de alarme ter decorrido com base no
limiar de alarme. O alarme de subcarga é
15 Alarme de subcarga
configurado pelos cédigos de fungdo P11.11 — P11.12.
16 Estagio PLC simples Quando o estado atual do PLC simples é concluido,
concluido ele emite um sinal.
17 Ciclo PLC simples Quando um unico ciclo do PLC simples é concluido, ele
concluido emite um sinal.
. O sinal ON é emitido quando o valor de contagem atinge o valor
Valor de contagem definido |especificado por P08.25, se a fungdo de contagem
18 atingido i .
estiver ativada.
B O sinal ON é emitido quando o valor de contagem atinge o valor
19 Valor de contager(;\ especificado |especificado por P08.26, se a fungdo de contagem
atingido
€ estiver ativada.
20 Falha externa valida O sinal ON é emitido quando a falha é uma falha externa
(E17).
Quando o valor do cédigo de fungdo especificado excede o limite do
cddigo de fungdo definido, o sinal ON é emitido. Quando o valor do
codigo de fungdo especificado é inferior a (limite do cddigo de fungdo
- largura da histerese), o sinal OFF é emitido. O cédigo de fungdo
L . especificado é definido por P06.56 (por exemplo, se estiver definido
Valor do cddigo de funcdo | como 17.00, o cédigo de funco especificado é P17.00).
especificado maior que o limite
21 O limite do cédigo de fungdo é definido por P06.57, e a
largura da histerese é definida por P06.58.
22 Tempo de funcionamento atingido | O ON é emitido quando o tempo de operag&o Unica do VFD
atinge o tempo especificado por P08.27.
Saida do terminal virtual de | Um sinal é emitido com base no terminal de saida virtual
comunicagdo da comunicagdo Modbus (enderego de comunicagdo 0x200B). Quando o
23 Modbus/Modbus TCP valor é 1, o sinal ON é emitido;
quando o valor é 0, o sinal OFF é emitido.

202511 (V1.2)




Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

Configurag] Fungio Descrigdo
ao
Um sinal é emitido com base no valor definido através da
Saida do terminal virtual de comunicagdo. Quando o valor é 1, o sinal ON é emitido
25 comunicagdo Ethernet . , i L
emitido; quando o valor é 0, o sinal OFF é emitido.
26 Tensdo do barramento CC Quando a tensdo do barramento esta acima da subtensdo do inversor,
estabelecida a saida é valida.
29 Agdo STO Quando ocorre uma falha STO, a saida é valida.
Comunicagao
EtherCAT/PROFINET/ EtherNet |Um sinal é emitido com base no valor definido através da
34 IP virtual comunicagdo. Quando o valor é 1, o sinal ON é emitido; quando o valor é
, . 0, o sinal OFF é emitido.
saida do terminal
O sinal ON é emitido quando a frequéncia de referéncia da rampa é
. maior que o valor especificado por P08.37
37 Qualquer frequéncia alcangada i
e esta situagdo se mantém durante o tempo especificado por P08.38.
56 Ativagdo do modo de disparo | Se o terminal estiver valido quando o modo de incéndio estiver
ativado,
o VFD aciona um sinal de controle de incéndio.

Os parametros relacionados estdo listados a seguir.

Fungio
- Nome Padrdo | Intervalo de Descricao
Cédigo configuragio
P06.00 Tipo de saida HDO1 0 0—1 0: Saida de pulso de alta velocidade
1: Saida digital
P06.04 Saida HDO1 0 0—63 Para obter detalhes, consulte a tabela anterior.
P06.05 Saida RO1 1
Quando um bit é O, o terminal de saida é
positivo.
Quando um bit é 1, o terminal de saida &
Selegdo da negativo. .
P06.09 | Polaridade doterminal| 0,00  |0x00 — Ox1F Bit0— Bit 2: Resenvado Bit 3:
de saida HDO1
Bit 4: RO1
P06.16 Ativagdo do HDO1 -
Usado para especificar o tempo de atraso
atraso correspondente as mudangas de nivel elétrico
quando os terminais de saida programaveis sdo
P06.17 Desligamento HDO1 ativados ou desativados.
0,000s |0,000 —5000
atraso
P06.18 Ativagdo RO1
atraso JT—— ‘
P06.19 Desligamento RO1 = = kbul:r‘-“cﬂﬂ
atraso
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Fungio

- Nome Padréo | Intervalo de Descricao
caédigo configuragio
Exibe o estado atual do terminal de saida digital
dod I do VFD.
Estado do terminal de
P17.13 saida digital 0x00 0x00 — Ox1F Bit 0— Bit 2: Reservado
Bit 3: HDO1 Bit 4: RO1

Exibe o estado do terminal de saida digital do
Estado do terminal de VFD na falha atual. Bit 0 — Bit 2: Reservado

P07.40 saida na falha atual | 050000 |0x0000 —O0HF Bit 3: HDO1 Bit 4: RO1

6.9.2 Fungdes dos terminais de entrada e saida analégica

6.9.21 Entrada analégica

O VFD possui dois terminais de entrada analdgica All e Al2. A faixa de entrada do All é de 0 a 10V/0 a
20 mA, e se 0 All usa entrada de tensdo ou entrada de corrente pode ser especificado por P05.76. A faixa de entrada do
Al2 é de -10 & 10 V. A fonte de entrada do Al3 é o potencidmetro do teclado. Cada entrada pode ser filtrada
separadamente, e a curva de referéncia correspondente pode ser definida ajustando os valores de referéncia
correspondentes aos valores maximo e minimo.

Analog input filter
ALl INpUT voIta ruD. 42
p ge | Py
FUD.4 » Fuoao
FUD. 44
Al rFUS.40 FUD &
ruUb.48
#12 Input voltage FUS.4Y
FUD.oU »| Fun.on
A2 FUDDI
FUD.DL
3 FUD.03
AlS INpUt voltage Flr.£ FUS.Ob FUb.D4
FUD.D/ U ——
) b Do o :
FUD.5Y
Fungio 5
. Nome Padrao Intervalo de Descrigao
codigo configuragio

Canal de configuragdo

de
P00.06 Frequéncia 0
comando 0—15
Definicao do canal da 1: All
P00.07 frequéncla B 1 2: AI2
comando
3: Al3
P03.11 Configuragdo do torque 0 0—15
selegdo do método
Fungio
. Nome Padrdo | Intervalo de Descrigao
codigo configuragdo

Rotagdo para a frente
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P03.14

limite superior
fonte de frequéncia
em controle de torque

para motor 1

0—15

P03.15

Rotagdo reversa
limite superior
fonte de frequéncia
em controle de torque

para motor 1

0—15

P03.18

Fonte de configuragdo
de

torque eletromotriz
torque eletromotriz

para motor 1

0—15

P03.19

Fonte de configuragdo
de
torque de frenagem
limite superior para

motor 1

0—15

P04.13

Configuragdo da
tensdo

Selegdo de canal

0—15

P09.00

Referéncia PID

selegdo da fonte

0—15

P09.02

Feedback PID

selegdo da fonte

0—15

1: All

2: Al2

3: A3

P05.42

Limite inferior All

0,00V

0,00 V— P05.44

P05.43

Configuragdo
correspondente
de All

limite inferior

0,0

-300,0 —3000%

P05.44

Limite superior do All

10,00 V

P05.42 — 10,00V

P05.45

Configuragao
correspondente de
All

limite superior

100,0

-300,0 —3000%

P05.46

Filtro de entrada All

tempo

0,030s

0,000 — 10,0005

P05.47

Limite inferior Al2

-10,00 v

0,00 V— P05.49

P05.48

Correspondente

-100,0

-300,0 —3000%

Os codigos de fungdo definem a relagdo
entre a tensdo de entrada analdgica e sua
configuragdo correspondente. Quando a
tensdo de entrada analdgica excede a faixa
entre o limite superior e o limite inferior,
o limite superior ou inferior é usado.
Quando a entrada analdgica é uma entrada
de corrente, uma corrente de 0 mA — 20
mA corresponde a uma tensdo de 0V —10V.
Em diferentes aplicagdes, 100,0%
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Fungdo .
-, Nome Padrdo | Intervalo de Descrigdo
cédigo configuracio
configuragdo do da configuragdo analdgica corresponde
Lo . a diferentes valores nominais. Consulte as
limite inferior do Al2 descrigdes de cada sec¢do de aplicagdo
limite inferior para obter detalhes. A figura a seguir
ilustra os casos de varias configuragdes:
P05.49 Valor médio Al21 0,00 v P05.47 — P0551 Avorremonang snng
Configuracado
dente de Al2
pos.sp | cormespondentede 00 |-300,0 —3000% %
valor médio 1
P05.51 Valor médio Al2 2 0,00V P05.49 — P0553
Configuragao
correspondente do
P05.52 valor médio 2 do 0,0 -300,0 —3000%
Al2 Avorremonang sering
P05.53 Limite superior do Al2 10,00V P05.51 — 1000V
Configuragdo =i -
correspondente do
P05.54 Al2 100,0 |-300,0 —3000%
limite superior -
P05.55 Filtro de entrada Al2 0,030s |0,000 —10,000s Tempo do filtro de entrada: para ajustar
a sensibilidade da entrada analdgica.
tempo Aumentar o valor adequadamente pode
meilh%rar a rlqsistencia a interferéncia da
imite inferi . entrada analodgica
P05.56 Limite inferior AI3 0,00V 0,00V P05.58 “mas pode reduizir a sensibilidade da
Configuragao entrada analdgica.
P05.57 Z()I;respondente de 0,0 -300,0 —3000% #Observag3o: All suporta a
entrada de 0—10V/0—20mA. Quando All
limite inferior selecionaaentrada de0—20mA, a
tens3o correspondente de 20mA é 10 V. A2
. - suporta a entrada de-10 — +10V.
P05.58 Limite superior Al3 10,00V P05.56 — 10,00V Quando Al2 seleciona a
Configuragao _ =
005,55 correspondente de 1000 300,030 entrada de 0—20mA, a tensdo
- Al3 4 4 0% comespondente
limite superior tensdo de 20 mA € 10V.
pos.60 | Tempo do filtro de 0,030s |0,000 —10000s
entrada Al3

202511 (V1.2)




Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral Errol O estilo nao foi especificado.

BitO: Tipo de sinal de entrada All

0: Tensao 1:

Selegdo do tipo de Corrente

P05.76 sinal de entrada Al 0x0 0x0 — 0x3 1: Corrente
Bitl: Tipo de sinal de entrada Al2
selecdo
Fungio
L Nome Padriao Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragdo
0: Tensao

1: Corrente

P17.19 Tensdo de entrada All 0,00 v 0,00 — 10,00 V Exibe o sinal de entrada All.

P17.20 Tensdo de entrada Al2 0,00 v 0,00 V—10,00V Exibe o sinal de entrada Al2.

P17.21 |Tensdo de entrada Al3 0,00V 0,00 V— 10,00V Exibe o sinal de entrada Al3.

6.9.2.2 Saida analégica

O VFD possui um terminal de saida analdgica (compativel com saida de 0 — 10 V/0 —B#P sinal de saida analdgica
pode ser filtrado separadamente, e a relagdo proporcional pode ser ajustada definindo o valor maximo, o valor
minimo e a porcentagem da saida correspondente. O sinal de saida analégica pode emitir a velocidade do motor, a
frequéncia de saida, a corrente de saida, o torque do motor e a poténcia do motor em uma determinada proporgao.

v ] AN@IUY QUIPULSSISCIUN ANZIOY OUTDUL CUIVE Setting AlEILY LUPUL G
I :I FUO.£9
2 Fuo.al
L1 (LrEIELIL vEILIETU) Fuo.as
o[
- /
1
1w ]

Descrigdo da relagdo de saida AO1:

(O valor minimo e o valor méximo da saida correspondem a 0,% e 100,00% da saida analdgica padrdo. A tensdo de
saida real corresponde a porcentagem real, que pode ser definida por meio de cédigos de fungdo.) As fungdes
de saida sdo as seguintes.

Configur| Fungio Descrigdao
acao
0 Frequéncia de funcionamento 0 — Frequéncia maxima de saida
1 Frequéncia definida 0 — Frequéncia maxima de saida
2 Frequéncia de referéncia darampa |0 — Frequéncia maxima de saida
3 Velocidade de rotagdo em 0 - Velocidade sincrona correspondente a frequéncia maxima de saida
funcionamento
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4 Corrente de saida (relativa 0— O dobro da corrente nominal do VFD
ao VFD)
Configur| Fungdo Descrigdo
acao
5 Corrente de saida (relativa 0 — Duas vezes a corrente nominal do motor
ao motor)
6 Tensdo de saida 0— 1,5 vezes a tensdo nominal do VFD
7 Poténcia de saida 0— Duas vezes a poténcia nominal do motor
8 Valor de torque definido 0— O dobro da corrente nominal do motor. Um valor negativo
(bipolar) corresponde a 0,0% por padrdo.
9 Torque de saida (valor absoluto |0 — Duas vezes o torque nominal do motor ou -Duas vezes o torque
valor) nominaldomotor
nominal do motor —0
10 Valor de entrada All 0—10V/0—20mA
11 Valor de entrada Al2 0V —10V. Um valor negativo corresponde a 0,0% por padrdo.
12 Valor de entrada Al3 0—10V
14 Pulso de alta velocidade HDI1  |0,00 — 50,00 Hz
entrada
Valor 1 definido através de
16 Modbus/Modbus TCP 0— 1000
comunicagdo
Valor 2 definido através de
7 MOEEL?/“%S&? Tcp 0— 1000
comunicagdo
20 Valor 1 definido através de 0— 1000
comunicagdo Ethernet
21 Valor 2 definido através da 0— 1000
comunicagdo Ethernet
Valor 1 definido através de
» EtherCAT/PROFINET/ 0— 1000
comunicagdo EtherNet IP
Valor 2 definido através de
- EtherCAT/PROFINET/ 0— 1000
comunicagdo EtherNet IP
24 Corrente de torque (bipolar) 0— Trés vezes a corrente nominal do motor. Um dnegativo
corresponde a 0,0% por padrao.
25 Corrente de excitagdo 0— Trés vezes a corrente nominal do motor. Um dnegativo
corresponde a 0,0% por padrdo.
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especificado

26 Definir frequéncia (bipolar) 0— Frequéncia maxima de saida. Um valor negativo comesponde
a 0,0% por padrdo.
27 Frequéncia de referéncia darampa |0 — Frequéncia méaxima de saida. Um valor negativo comesponde
(bipolar) a 0,0% por padrdo.
28 Velocidade de rotagdo 0 — Velocidade de rotagdo sincrona correspondente ao maximo.
Configur,| Fungdo Descricao
acao
(bipolar) frequéncia de saida. Um valor negativo corresponde a 0,0%
por padrdo.
31 Velocidade de rotagdo em 0 — Duas vezes a velocidade de rotagdo sincrona nominal do motor
funcionamento
32 Torque de saida (bipolar) 0— O dobro do torque nominal do motor. Um valor negativo
corresponde a 0,0% por padrdo.
33 Temperatura detectada pelo AIAO | Saida AO da temperatura na detecgdo de temperatura AIAO.
Saida
O valor de saida é calculado da seguinte forma:
40 Valor do cddigo de fungdo (Valor da fungdo especificada/Valor base) * 100,00% + Desvio A fungdo é

configurada pelos codigos de fungdo
P06.59 — P06.61.

Os parametros relacionados estdo listados a seguir.

Funcéo
. Nome Padrio Intervalo de Descricdao
cédigo configuragio
P06.26 Saida AO1 0 0—63 Para obter detalhes, consulte a tabela
anterior.
tabela anterior.
. Os codigos de fungdo definem a relagao
P06.29 Saida AO1 0,0 -300,0% — Rl entre o valor de saida e a saida analdgica.
P Quando o valor de saida excede o intervalo
I'm'tle inferior permitido, a saida utiliza o limite inferior
Saida AO1 ou o limite superior.
correspondente Quando a saida analdgica é uma saida de
P06.30 limite inferi 0,00V 0,00 — 10,00V corrente, 1 mA equivale a 0,5 V.
ao fimite inferior Em diferentes casos, a saida analdgica
correspondente a 100% do valor de saida
é diferente.
P06.31 Saida AO1 100,0 P06.29 — 3%
limite superior
Saida AO1
correspondente
P06.32 10,00 V 0,00 — 10,00 V LA v e A
ao limite superior .

yr VAT
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Tempodo
P06.33 filtro de saida 0,000 s 0,000 — 10,000

AO1

6.9.3 Fungcoes do terminal de entrada e saida de pulso de alta velocidade

6.9.3.1  Entrada de pulso de alta velocidade
O VFD suporta uma entrada de pulso de alta velocidade HDI1. A entrada HDI1 pode ser filtrada separadamente,
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e a curva de referéncia correspondente pode ser definida ajustando os valores de referéncia correspondentes ao valor
maximo e aos valores minimos.
#Observagio: A enttiidbidapul featitians el eidasiectD HLiariagle 6,000 detir 50,000 kH#IN-speen puise input

e

8} r05.66
I +05.67

— HLIy +05.68
- HIgN-speed puise mput +05.69

+05.00

H05.70
{FL1 nput ype) D

Os parametros relacionados estdo listados a seguir.

Fungdo
- Nome Padriao Intervalo de Descricao
Cédigo configuragio
Canal de
configuragdo da
P00.06 frequéncia A 0 0—15
de comando
Canal de
configu[agéo da 5: Pulso de alta velocidade HDI1
P00.07 frequéncia B 1 0—15 #Observagio: Para selecionar a
comando configuragdo de pulso de alta velocidade,
defina P05.00 como 0.
Selegdo do método
p03.11 |de ajuste do torque 0 0—15
Fonte de
frequéncia
limite superior
de rotagdo
para a frente - 5: Pulso de alta velocidade HDI1
P03.14 no 0 0 5 #Observagio: Paraselecionar a
| configuracdo de pulso de alta velocidade,
controle de torque defina P05.00 como 0.
para motor 1
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Fungdo

codigo

Nome

Padrao

Intervalo de
configuragido

Descrigdo

P03.15

Fonte de
frequéncia
limite superior
de rotagdo
reversa no
controle de torque
para motor 1

0—15

P03.18

Fonte de ajuste do
limite superior do
torque
eletromotriz para o
motor

1

0—15

P03.19

Definigdo da fonte
do limite superior
do torque de
frenagem parao
motor

1

0—15

P04.13

Canal de
ajuste de
tensao

selecionar

0—15

P05.00

Tipo de entrada HDI

0: HDI1 é entrada de pulso de alta velocidade

1: HDI1 é entrada digital

P05.66

Limite inferior
doHDI1

frequéncia

0,000 kHz

0,000 kHz —
P05.68

P05.67

Configuragdo
correspondente da
frequéncia limite

inferior do HDI1

0,0

-300,0 —300,0%

P05.68

Limite superior
doHDI1

frequéncia

50,000 kHz

P05.66 —50,000 kHz

P05.69

Configuragdo
configuragdo de

HDI1

100,0

-300,0 —300,0%
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Fungio
L Nome Padriao Intervalo de Descricao
cédigo configuragdo
limite superior
frequéncia
Filtro de entrada
de frequéncia HDI1
P05.70 0,030s 0,000 —1000s
tempo
P17.23 Entrada HDI1 0,000 kHz 0,000 —
frequéncia 50,000 kHz
6.9.3.2 Saida de pulso de alta velocidade

O VFD possui um terminal de saida de pulso de alta velocidade. Os sinais de saida de pulso de alta velocidade
podem ser filtrados separadamente, e a relagdo proporcional pode ser ajustada definindo o valor méximo, o valor
minimo e a porcentagem de sua saida correspondente. Os sinais de saida de pulso de alta velocidade podem emitir a
velocidade do motor, a frequéncia de saida, a corrente de saida, o torque do motor e a poténcia do motor em uma

determ

HIgn spesa pur

Pus oG

+HLOT ouput ype;

inada proporgdo.

u[]
1=
P
:,euuwm_dz
.=

a

1

W
2wl ]

escrica

High-speed pulse oulpul sslection

niyrispeed pulse outpul curve setting

High speed culse oulpul Tller

L

o da relagdo de saida HDO1:

(O valor minimo e o valor méx
pulso de saida corresponde a p

#Observagdo: para usar o

orcentagem rea
HDO1 para emi

HDO1 como saida de pulso de 3lta velocidade,
0,00 kHz a 50,00 kHz. As funcdes de saida sdo

mo da saida corresponden)

, que pode

as seguintes.

a 0% e 100,0
ser'definidaipor meio de cgdigos de fung

PUB.41
U =2 ]
Pub.43 [ ——
Puiti44

D% da saida|padrdo. A fre|

1 qualquer uma das f‘ungﬁes a seguir, vocé precisa
efinindo P06.00 como 1. Alsait

a de pulso de alta velg

HLO1

guéncia real do

[
o

selecionar o
cidade varia de

Configura Fungdo Descri¢do
cao
0 Frequéncia de funcionamento 0— Frequéncia maxima de saida
1 Frequéncia definida 0 — Frequéncia maxima de saida
2 Frequéncia de referéncia da rampa 0— Frequéncia maxima de saida
3 Velocidade de rotagdo em 0 - Velocidade sincrona correspondente a sthmaxima
funcionamento
Configura Funcdo Descri¢io
cao
frequéncia
4 Corrente de saida (relativa ao 0— Duas vezes a corrente nominal do VFD
VFD)
5 Corrente de saida (em relagdo ao 0 — O dobro da corrente nominal do motor
motor)
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6 Tensédo de saida 0— 1,5 vezes a tensdo nominal do VFD
7 Poténcia de saida 0— Duas vezes a poténcia nominal do motor
8 Valor de torque definido (bipolar) |0— O dobro da corrente nominal do motor. Um \inegativo
corresponde a 0,0% por padrdo.
9 Torque de saida (valor absoluto 0— O dobro do torque nominal do motor ou -O dobro do torque
valor) nominal dniy
nominal do motor —0
10 Valor de entrada All 0— 10V/0—20mA
11 Valor de entrada Al2 0V —10V. Um valor negativo corresponde a 0,0% p
padrdo.
12 Valor de entrada Al3 0—10V
14 Entrada HDI1 de pulso de alta velocidade| 0,00 — 50,00 Hz
Valor 1 definido através de
16 Modbus/Modbus TCP 0— 1000
comunicagdo
Valor 2 definido através de
v Modbus/Modbus TCP 0——1000
comunicagdo
20 Valor 1 definido através de Ethernet 0— 1000
comunicagdo
21 Valor 2 definido através de Ethernet 0— 1000
comunicagdo
Valor 1 definido através de
2 ﬁgherCAT/PROFINET/EtherNet 0— 1000
comunicagdo
Valor 2 definido através de EtherCAT/
23 PROFINET/EtherNet IP 0— 1000
comunicagdo
24 Corrente de torque (bipolar) 0— Trés vezes a corrente nominal do motor. Um valor negatvo
corresponde a 0,0% por padrdo.
25 Corrente de excitagdo 0— Trés vezes a corrente nominal do motor. Um valor negatvo
corresponde a 0,0% por padrdo.
26 Frequéncia definida (bipolar) 0— Frequéncia maxima de saida. Um valor negativo
corresponde a 0,0% por padrdo.
Configura Fungio Descrigdao
cao
27 Frequéncia de referéncia da rampa 0— Frequéncia de saida maxima. Um valor negativo
(bipolar) corresponde a 0,0% por padrdo.
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0 — Velocidade de rotagdo sincrona correspondente a frequéncia de

saida maxima. Um valor negativo corresponde

P06.59 — P06.61.

28 Velocidade de rotagdo (bipolar)

a 0,0% por padrdo.
31 Velocidade de rotagdo em 0 — Duas vezes a \didtile rotagdo sincrona nominal do motor

funcionamento
3 . 0 - 0 dobro do torque nominal do motor. Um valor negativo
32 Torque de saida (bipolar) corresponde a 0,0% por padréo.
33 Temperatura detectada pelo AIAO Temperatura de saida AO na detecgdo de temperatura AIAO
Saida .

O valor de saida é calculado da seguinte forma: (Valor da

funcdo especificada[V;lor base) * 100,00% + Desvio A funcdo é
40 Valor do cédigo de fungiio especificado | configurada pelos cédigos de fungéo

Os parametros relacionados estdo listados a seguir.

tempo do

filtro

Fungio
o, Nome Padrao Intervalo de Descricao
cédigo configuragio
0: Saida de pulso de alta velocidade 1:
de said Saida digital
Tipo de saida J—
P06.00 P HDO1 0 Y 1 #0bservagdo: HDO1 usa saida push-pull
P06.41 Limite inferior da 0,0% -300,0% — REB -
saida HDO1
limite inferior
Saida HDO1
correspondente
P06.42 0,00 kHz 0,00 — 50,00 Hz -
ao limite inferior
Limite superior
P06.43 da saida HDOL 100,0 P06.41 — 0% -
Saida HDO1
correspondente
P06.44 50,00 kHz 0,00 — 50,00 Hz -
ao limite superior
P06.45 Saida HDO1 0,000 s 0,000 — 10,000s -
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6.10 Comunicagdo RS485

Os enderegos de comunicagdo na rede de comunicagdo sdo Unicos, o que constitui a base da comunicagdo ponto a ponto
entre o controlador host e o VFD. Se o enderego de comunicagdo escravo na estrutura da mensagem enviada pelo
controlador host estiver definido como 0, ele servira como um enderego de comunicagdo de difusdo. Todos os
escravos no barramento Modbus receberdo a estrutura, mas os escravos ndo responderdo a ela. O enderego de
comunicagdo local é especificado por P14.00. O atraso na resposta da comunicagdo é especificado por P14.03, e o
tempo limite da comunicagdo RS485 é especificado por P14.04.

Existem quatro métodos de processamento de erros de transmissdo, que podem ser selecionados através de
P14.05.

Cédigo de

Nome Padrio | Intervalo de Descrigdo
funcio configuragdo

P14.00 Comunicagdo local 1 1—247 0 enderego de comunicagdo de um

enderego escravo ndo pode ser definido como 0.

Usado para definir a taxa de
transmissdio de dados entre o
controlador host e o VFD.

: 1200 bps
: 2400 bps
: 4800 bps

:19200 b
P14.01 Configuragﬁfx da taxa de 4 0—7 9200 bps
transmissdo da

comunicagdo

0
1
2
3: 9600 bps
4
5: 38400 bps
6

: 57600 bps

7: 115200 bps

# Observag3o: a taxa de transmiss3o definida
no VFD deve ser consistente com a do
controlador host. Caso contrario, a
comunicagdo falhara. Uma taxa de
transmissao maior indica uma comunicagdo
mais rapida

O formato de dados definido no VFD deve ser
consistente com o do controlador host. Caso
contrdrio, a comunicagdo falhara.
Configuragdo da 0: Sem verificagdo (N, 8, 1) para RTU
P14.02 verificagdo de bits 1 0—5 L
de dados 1: Verificagdo par (E, 8, 1) para RTU

2: Verificagdo impar (O, 8, 1) para RTU

Fungio .
- Nome Padrdo | Intervalo de Descrigao
cédigo configuragio

3: Sem verificagdo (N, 8, 2) para RTU
4: Verificagdo par (E, 8, 2) para RTU
5: Verificagdo impar (O, 8, 2) para RTU
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P14.03

Atraso na resposta
de comunicagdo

5ms

0—200ms

Indica o atraso na resposta da
comunicagdo, ou seja, o intervalo entre o
momento em que o VFD conclui o recebimento
dos dados e 0 momento em que envia os
dados de resposta ao controlador host. Se o
atraso na resposta for menor do que o
tempo de processamento do
retificador, o retificador envia os
dados de resposta ao controlador host apds
processar os dados. Se o atraso for maior
do que o tempo de processamento do
retificador, o retificador ndo envia os
dados de resposta ao controlador host até
que o atraso seja atingido, embora os dados

foi processado.

P14.04

Tempo limite de
comunicagdo RS485

0,0

0
(invalido) —®s

Quando P14.04 é definido como 0,0, o
tempo limite de comunicagdo é invalido.
Quando P14.04 é definido como um valor
diferente de zero, o sistema reporta a “falha
de comunicagdo RS485” (E18) se o intervalo
de comunicagdo exceder o valor. Em geral,
o codigo de fungdo é definido como O,0.
Quando é necessaria uma comunicagdo
continua, pode definir o cédigo de fungdo
para monitorizar

o status da comunicagdo.

P14.05

Processamento de
falhas de
transmissdo

0: Relatar um alarme e parar gradualmente 1:
Continuar funcionando sem relatar um
alarme

2: Parar no modo de parada ativado sem
reportar um alarme

(aplicavel apenas a comunicagdo

Cédigo de
funcdo

Nome

Padrio

Intervalo de
configuragdo

Descrigdo
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modo)

3: Parada no modo de parada ativado sem
relatar um alarme

(aplicdvel a qualquer modo)

Lugar das unidades:

0: Responder as operagSes de gravagdo 1:
N3o responder as operagdes de gravagao
Posigdo das dezenas:

0: A protecgado por senha de comunicagdo é
invalida.

1: A protegdo por senha de comunicagdo é
valida.

Posicionamento das centenas:

Selegdo da agdo de 0: Os enderegos definidos pelo usuario
processamento da especificados no grupo P16 sdo invéllid_os 1:
P14.06 comunicagdo Modbus 0x0000 0x0000 —oam | O enderecos definidos pelo usudrio

especificados no grupo P16 sdo validos.
Posicionamento dos milhares:

0: Falha CRC, com resposta do tipo de erro
0x06

1: Falha na soma de verificagdo CRC, sem

resposta

6.11 Monitoramento dos parametros

Os pardmetros de monitoramento se enquadram principalmente nos grupos P07 e P17, que s&o usados para visualizar e
analisar o controle do VFD e o status de uso. O contetido monitorado estd listado a seguir.

Grupo Tipo Conteddo monitorado

Grupo P07 HMI Informagdes do VFD, temperatura do médulo, tempo de funcionamento, consumo
de energia,

histérico de falhas e versdo do software.

Informagdes de frequéncia Informag&es
de corrente Informagdes de tensdo
Informagdes sobre torque e poténcia
Informagdes sobre o terminal de
entrada Informagdes sobre o terminal

Visualizaggo do de saida Informagdes sobre o
Grupo P17 status basico regulador PID ¢

Informagdes sobre palavras de controle e palavras de status
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6.11.1  Grupo P07 — Interface homem-magquina
Fungio
L Nome Padrao Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragdo
P07.12 Médulo inversor 0,0 -20,0 —12p
Temperatura
P07.13 Software de controle Versdo 1.00 — 655.35
versao dependente
P07.14 |Software da unidade Versdo 1.00 — 655.35
versdo dependente
Bit0 — bit3: Reservado Bit4 —
bit11: Tipo de chip &abricante
0x00: DSP(TI)
0x01 — OxFF: Reservado Bit12—
bit15: Série VFD 0x0: GD28
0x1 — OxF: Reservado
Observagdo: Ap6s uma falha de energia,
os parametros da fungdo sdo salvos na placa
de controle, e ndo na
placa do inversor.
P07.17 Modelo VFD 0x0000 0x0000 —OF
P07.18 | Poténcia nominal do Modelo 0,2 —3000,0kW -
VFD dependente
P07.19 Tens&o nominal do Modelo 50 — 1200V -
VFD dependente
tensdo
P07.20 VFD nominal Modelo 0,01 — 60000A -
corrente dependente
P07.27 Falha atual 0 0—588 0: Sem falha
tipo 4: Sobrecorrente durante ACC (E4) 5:
Sobrecorrente durante DEC (E5) 6:
P07.28 Ultimo tipo de falha 0 0— 588 Sobrgcorrente durante funcionamento a
velocidade constante (E6)
e 7: Sobretensdo durante ACC (E7) 8:
P07.29 Pendltima falha 0 0—>588 Sobretensdo durante DEC (E8) 9:
tipo Sobretensdo durante funcionamento a
velocidade constante (E9)
T ira alti . 10: Subtensdo do barramento CC (E10)
P07.30 erceira uftima 0 0 588 11: Sobrecarga do motor (E11)
falha
tipo
P07.31 42 gltima falha 0 0—588
tipo
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P07.32 52 gltima falha 0 0—588
tipo
Fungdo .
. Nome Padrao Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragio

202511 (V1.2)




Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

12: Sobrecarga do VFD (E12)

13: Perda de fase no lado da entrada (E13)
14: Perda de fase no lado da saida (E14) 16:
Superaquecimento do médulo inversor (E16)
17: Falha externa (E17)

18: Falha de comunicagdo Modbus/Modbus TCP
(E18)

19: Falha na detecgdo de corrente (E19) 20:
Falha no autotuning do motor (E20) 21: Erro
de operagdo da EEPROM (E21) 22: Falha no
feedback PID offline (E22)

23: Falha na unidade de frenagem (E23)
24: Tempo de funcionamento atingido (E24)
25: Sobrecarga eletronica (E25)

27: Erro de upload de parametros (E27)
28: Erro de download de pardametros (E28) 30:
Falha de comunicagao Ethernet (E30)

32: Falha de curto-circuito a terra (E32)
34: Falha de desvio de velocidade (E34)
35: Falha de ajuste incorreto (E35) 36:
Falha de subcarga (E36)

40: STO torque seguro desativado (E40)
41: Excegdo do circuito de seguranga do
canal 1 do STO (E41)

42: Excegdo do circuito de seguranga do
canal 2STO (E42)

43: Excegdo nos canais STO 1 e 2 (E43)

44: Falha FLASH CRC do cddigo de seguranga
STO (E44)

57: Falha de tempo limite de comunicagdo
PROFINET (E57)

59: Falha de superaquecimento do motor
(E59)

60: Identificagdo da placa de comunicagdo

Fungio

cédigo

Nome

Padrio

Intervalo de
configuragdo

Descrigio
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Falha (E60)

63: Falha de tempo limite de comunicagdo da
placa de comunicagdo (E63) 66: Falha de tempo
limite de comunicagdo EtherCAT (E66)

92: Falha de desconexdo All (E92) 93: Falha
de desconexdo Al2 (E93) 94: Falha de
desconexdo Al3 (E94) 95: Tempo limite de
comunicagdo EtherNet IP (E95)

96: Sem bootload de atualizagdo (E96) 587:
Falha de comunicagdo da CPU dupla 1 (E587)
588: Falha de comunicagdo da CPU dupla 2
(E588)

Outros: Reservado

Frequéncia de
funcionamento

configuragdo

P07.33 na 0,00 Hz 0,00 —6000H: _
falha atual
Frequéncia de
referéncia da rampa
P07.34 em 0,00 Hz 0,00 —60000H: _
falha atual
P07.35 Tens3o de saida ov 0— 1200V
na falha atual
P07.36 Corrente de saida 0,00A 0,00 —63000A
na falha atual
P07.37 Tensdo do 0,0V 0,0 —2000,0V
barramento na
falha atual
P07.38 Temperatura na 0,0°C -20,0 —12°C
falha atual
Status do terminal
de entrada em
P07.39 falha atual 0x0000 0x0000 —O#ffF _
Estado atual do
terminal de saida
P07.40 falha 0x0000 0x0000 —O#ffF _
P07.44 Em execugdo 0,00 Hz 0,00 —60000Hz -
Funcdo
) Nome Padrio Intervalo de Descrigio
cédigo
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frequéncia na

altima falha

P07.45

Frequéncia de
referéncia da rampa
na Gltima falha

0,00 Hz

0,00 — 60000k

P07.46

Tensdo de saida

na ultima falha

ov

0— 1200V

P07.47

Corrente de saida

na ultima falha

0,00A

0,00 — 63000A

P07.48

Tensdo do barramento
na

altima falha

o,0Vv

0,0 —2000,0V

P07.49

Temperatura na

altima falha

0,0°C

-20,0 —1xpC

P07.50

Estado do
terminal de
entrada na ultima

falha

0x0000

0x0000 —OfF

P07.51

Estado do terminal
de saida na ultima
vez

falha

0x0000

0x0000 —OfHF

P07.55

Frequéncia de
execugdo em

penultima falha

0,00 Hz

0,00 —60000Hz
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Fungdo

codigo

Nome

Padrio

Intervalo de
configuragido

Descrigio

P07.56

Referéncia da rampa
frequéncia na

penultima falha

0,00 Hz

0,00 —60000Hz

P07.57

Tensdo de saida na
penultima

falha

ov

0— 1200V

P07.58

Corrente de saida no
penultima

falha

0,00A

0,00 —63000A

P07.59

Tensdo do

barramento em

pendltima falha

o0V

0,0 —2000,0V

P07.60

Temperatura em

pendultima falha

0,0°C

-20,0 —1IAPC

P07.61

Estado do terminal
de entrada em

penultima falha

0x0000

0x0000 —OHFF

P07.62

Terminal de saida
estado em

penultima falha

0x0000

0x0000 —OfF

P07.75

Tempo de
execugdo
acumulado local

Oh

0—65535h

P07.76

Consumo de

eletricidade do VFD
consumo elevado

bit

OkkWh

0 —65535kkWh

Usado para exibir o consumo de
eletricidade do VFD.

Consumo de eletricidade do VFD =
P07.76%¥1000+P07.77

P07.77

Consumo de
eletricidade do VFD
baixo

baixo

0kWh

0,0 — 9999KWh

6.11.2  Grupo P17 — Visualizagédo do status basico

6.11.21  Visualizagio do status basico
Fungdo
. Nome Padrio Intervalo de Descrigio
Cédigo configuragio
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P17.42 Controle do motor 0x000 0x000 — 0x122 Lugar das unidades: Modo de controle
Modo 0: Vetor0
Fungio
L Nome Padrao Intervalo de Descrigao
cédigo configuragdo
1: Vetor 1

2: Controle V/F

Vigésima posi¢do: Status do controle
0: Controle de velocidade

1: Controle de torque

2: Reservado

Lugar das centenas: Numero do motor O:
Motor 1

1: Motor 2

Bit 0: Sinalizador de protegdo em
funcionamento Bit 1: Em
funcionamento

Bit 2: Diregdo em execugdo (1=REV,
0=FWD)

Bit 3: Jogging

Bit 4: Alarme Bit 5:

Em falha

Bit 6: Execugdo pausada Bit

7: Em modo de suspensdo

Bit 8: Em estado PoFF

Bit 9: Subtensdo devido a perda transitéria
de energia

Bit 10: Parada por sobretensdo Bit

11: Pré-excitagao

Bit 12: Frenagem CC

Bit 13: Identificagdo de pardmetros Bit 14:
Enfraquecimento do fluxo (reservado)

Bit 15: Reservado

P17.65 Palavra de status VFD 3 0x0000 0x0000 — OxFFFF
Exibe o estado atual do
do VFD.
Bit0O | Bitl | Bit2 Bit3 Bit4
Estado do terminal
P17.12 de entrada digital. 0x000 0x000 — Ox7FF oi D2 D3 pi4 D5

Bit5 | Bit6 | Bit7| Bit8 — b Bit10
t9

DI6 DI7 DI8 | Reservado | HDI1
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P17.13

Saida digital

estado do terminal

0x00

0x00 — Ox1F

Exibe o estado atual do terminal de saida
digital
do terminal de saida digital do VFD.
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Fungdo .
. Nome Padrao Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragdo
Bit 0— Bit 2: Reservado
Bit 3: HDO1 Bit 4: RO1
6.11.2.2  Informacdes relacionadas a frequéncia
Fungdo .
-, Nome Padrao Intervalo de Descrigdo
Cédigo configuracio
P17,00 Definir frequéncia 0,00 Hz 0,00 Hz — P00.03 Exibe a frequéncia atual definida
do VFD.
P17.01 Frequéncia de saida 0,00 Hz 0,00 Hz — P00.03 Exibe a frequéncia de saida atual
do VFD.
P17.02 Referéncia de rampa 0,00 Hz 0,00 Hz — P00.03 Exibe a frequéncia de referéncia da rampa
Frequéncia atual
do VFD.
P17.05 Velocidade de ORpm 0— 65535 Rpm Exibe a velocidade de rotagdo atual do
rotagdo do motor motor
velocidade .
Exibe a frequéncia estimada do rotor
Frequéncia estimada do motor na
P17.10 do motor 0,00 Hz 0,00 — 600,00 Hz condigdo vetorial de malha aberta.
Exibe o ajuste no VFD através do terminal
__ Valor de ajuste UP/DOWN
p17.14 |digital 0,00Hz  |0,00 — 600,00 Hz
P17.16 P17.17 0 0— 65535 Exibe a velocidade linear.
P17.23 Entrada HDI1 0,000 kHz 0,000 — 50,000 Exibe a frequéncia de entrada HDIA.
frequéncia kHz
Frequéncia limite
superior de rotagdo Exibe a frequéncia limite superior de
para frente no rotagdo para frente no controle de
P t .
P17.45 controle de torque 0,00 Hz 0,00 — 600,00 Hz orque
Frequéncia limite
superior da rotagdo Exibe a frequéncia limite superior de
reversa no rotagdo reversa no controle de torque.
P17.46 controle de torque 0,00 Hz 0,00 — 600,00 Hz
P17.51 |Frequéncia definida por 0,00 Hz 0,00 — 600,00 Hz Exibe a frequéncia definida por A
Uma fonte fonte.
P17.52 Fonte 0,00 Hz 0,00 — 600,00 Hz Exibe a frequéncia definida pela fonte B
fonte B
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P17.59

Frequéncia real da
portadora

frequéncia

0,000 kHz

0,000 — 15,000
kHz

Exibe a frequéncia real da portadora
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6.11.2.3 Informagdes relacionadas a tensio
Fungdo .
- Nome Padrio Intervalo de Descrigio
cédigo configuragio
P17.03 Tensdo de saida 0 0— 1200V Exibe a tens&o de saida atual
do VFD.
P17.11 Tensdo do barramento 0,0V 0,0 — 2000,0 V Exibe o barramento CC atual
cc tensdo do VFD.
P17.19 Entrada All 0,00V 0,00 — 10,00 V Exibe o sinal de entrada Al1.
tensdo
P17.20 Entrada Al2 0,00V 0,00 V— 10,00V Exibe o sinal de entrada Al2.
tensdo
P17.21 Entrada AI3 0,00V 0,00 V— 10,00 V Exibe o sinal de entrada AlI3.
tensdo
6.11.2.4  Informagdes relacionadas a corrente
Funcdo .
- Nome Padrao Intervalo de Descrigdo
Codigo configuragdo
P17.04 Corrente de saida 0,00A 0,00 — 500,00 A Exibe a corrente de saida atual
do VFD.
P17.06 Corrente de torque 0,00 A -300,00 —30000A Exibe o torque atual
do VFD.
P17.07 Corrente de 0,00A -300,00 — 30000A Exibe a corrente de excitagdo atual
excitagdo do VED.
Exibe o valor de referéncia da corrente de
Referéncia da excitagdo no modo de controle vetorial
P17.35 corrente de 0,00A -300,00 — 30000A
excitagdo
Exibe o valor de referéncia da corrente de
Referéncia de torque no modo de controle vetorial
P17.36 corrente de 0,00 A -300,00 — 30000A
torque
6.11.2.5 Informacdes relacionadas ao torque e a poténcia
Funcdo
. Nome Padrio Intervalo de Descri¢io
cédigo configuracio
Exibe a poténcia atual do motor; 100%
é relativo a poténcia nominal do motor.
Um valor positivo indica que esta no
estado de motorizagdo, enquanto um valor|
negativo
P17.08 Poténcia do motor 0,0 300,0% —3p |indica que esta no
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Fungdo .
- Nome Padriao Intervalo de Descricao
cédigo configuracio
Estado de geragdo.
Exibe o torque de saida atual do VFD;
100% é relativo ao torque nominal do
motor. Durante a operagdo em marcha a
frente, o valor positivo é o estado de
motorizagdo, enquanto o valor
negativo é o estado de geragdo. Durante
a operagdo em marcha aré, o valor
positivo é o estado de geragdo,
enquanto o valor negativo é o estado de
motorizagdo
Torque de saida do
P17.09 motor 0,0 -250,0% — 250,0
Relativo a porcentagem do torque
nominal do presente motor, exibindo a
Valor de referéncia do referéncia de torque
P17.15 torque 0,0% -300,0% — 300,0%
P17.27 Poténcia do motor 1,00 -1,00 — 1,00 Exibe o fator de poténcia do
1,00 motor atual.
Exibe o valor do torque de saida.
Durante o funcionamento em marcha a
frente, o valor positivo corresponde ao
estado de motorizagdo, enquanto o
valor negativo corresponde ao estado
de geragdo. Durante o funcionamento em
marcha a ré, o valor positivo
corresponde ao estado de geragdo,
enquanto o valor negativo corresponde
ao estado de motorizagdo
P17.38 Torque de saida 0,0Nem -3000,0 — 3000,0
Nem
Limite superior do
torque 0,0% — 300,0% (da Exibe o limite superior do torque
P17.43 eletromotriz 0,0% da corrente nominal eletromotriz.
limite
)
Limite superior 0,0% —300,0% (ca Exibe o limite superior do torque de
P17.44 ?é;ggi?: de 00 corrente nominal frenagem.
)
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Fungdo .
. Nome Padrao Intervalo de Descrigéo
cédigo configuragdo
Compensagao
de inércia Exibe o torque de
P17.47 torque 0,0 -100,0% —1¥% | compensagdo de inércia.
Compensagdo
de atrito Exibe o torque de
P17.48 torque 0,0% -100,0% —1I compensagdo de atrito.
6.11.2.6  Informagdes do regulador PID
Funcdo .
- Nome Padrio Intervalo de Descrigio
cédigo configuragio
P17.25 Referéncia PID 0,0 -100,0% — 100,0% Exibe o valor de referéncia PID
Valor
Valor de Exibe o valor de feedback PID.
P17.26 feedback do 0,0% -100,0% — 100,0%
PID
P17.53 Saida proporcional PID 0,00% -100,0% — 100,0 Exibe a saida proporcional do PID
saida
P17.54 Saida integral PID 0,00% -100,0% — 100,0% Exibe a saida integral PID
P17.54
P17.55 PID diferencial 0,00% -100,0% — 100,0% Exibe a saida diferencial PID
P17.55
PID presente
ganh_o Exibe o ganho proporcional presente no
P17.56 proporcional 0,00 0,00 — 100,00 PID.
P17.57
P17.57 PID presente 0,00 s 0,00— 10,00s Exibe o PID presente
tempo integral tempo integral.
PID presente
P17.60 Exibe o tempo diferencial presente do
P17.58 . 0,00s 0,00 — 10,00s PID.
P17.40 PID do processo 0,00 -100,0% — 100,0 Exibe o PID do processo
Saida

6.12 Configuragio do parametro de protegdo

6.12.1 Protecio contra estolagem por sobretensao

Quando o motor esta no estado de geragdo de energia (a velocidade do motor é maior que a frequéncia de saida), a
tensdo do barramento do VFD aumentara continuamente. Quando a tensdo do barramento detectada exceder o
valor de P11.04 (tensdo de protegdo contra sobrecarga), a sobrecarga
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A fungdo de protegdo contra estolagem ajusta a frequéncia de saida com base no status ACC/DEC do VFD
(especificamente, se o VFD estiver no estado ACC ou velocidade constante, ele aumentard a frequéncia
de saida; se o VFD estiver no estado DEC, ele aumentard o tempo DEC). Dessa forma, a energia regenerativa no
barramento pode ser consumida, evitando a sobretensdo do VFD. Se a fungdo ndo atender aos requisitos na aplicagdo
real, vocé pode ajustar os parametros relacionados ao loop de corrente e ao loop de tensdo.

Figura 6- 1 Medidas tomadas para protegdo contra sobrecarga de tensdo

ALL overvoltage

stal control Constant-speed overvoltage UEC overvoltage
stall control stal control
Overvoltage stall
= protection voltage e Overvoltage stall = Overvoltage stall
E g protection voltage g protection vonage
2 I z
% 7 ~ i
g g g
g £ g
£ = =
K g AL 3
2 2 el P
unoer uvervoltage stail l l l l
protection unaer overvoltage stai unaer overvoltage stai
protection protection
Fungio X
- Nome Padrao Intervalo de Descrigdo
Codigo configuragdo
P11.03 Protegdo contra 1 0—1 0: Desativar
sobretensdo 1: Ativar
Protegdo contra
bloqueio
136 120% — 150% Para modelos de 380 V, o padréo é 136%.
Protegdo contra (da tensdo padrdo
sobrecarga de
P11.04 tens3o Tensdo tensdo do barramento)
120 120% — 150% Para modelos de 220 V, o padréo é 120%.
(da tensdo padrdo
tensdo do barramento)
Coeficiente
proporcional do
regulador de tensdo Especifica o coeficiente proporcional
durante a do regulador de tensdo do barramento
P11.21 sobretensdo 60 0—127 durante a estabilizagdo da
sobretensdo.
estolagem
Coeficiente Especifica o coeficiente integral do
integral do regulador de tensdo do barramento
P11.22 regulador de 5 0— 1000 durante a sobrecarga
tensdo .
estacionamento.
durante
Fungdo i
. Nome Padrio Intervalo de Descrigio
cédigo configuracio
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sobretensdo

Parada

Coeficiente
proporcional do

regulador de Especifica o coeficiente proporcional do
corrente durante a regulador de corrente ativo durante a
P11.23 sobretensdo 60 0 — 1000 estabilizagdo de sobretenséo.
parada

Coeficiente integral
do regulador de

corrente durante a Especifica o coeficiente integral do
sobrecarga de regulador de corrente ativo durante a
P11.24 tensdo 250 0 — 2000 estabilizagdo da sobretensdo.
estagnacgao

6.12.2 Protegao de limite de corrente

Durante a operagdo acelerada, como a carga é muito grande, a taxa de aceleragdo real do motor é menor
do que a da frequéncia de saida. Se nenhuma medida for tomada, o VFD pode disparar devido a sobrecorrente
durante a aceleragdo.

A funcdo de prote¢do de limite de corrente detecta a corrente de saida durante o funcionamento e
compara-a com o nivel de limite de corrente definido por P11.06. Se exceder o nivel de limite de
corrente, o VFD funcionard a uma frequéncia estavel durante o funcionamento acelerado ou a uma
frequéncia reduzida durante o funcionamento a velocidade constante. Se exceder o nivel de limite de
corrente continuamente, a frequéncia de saida do VFD diminuird continuamente até atingir a frequéncia limite
inferior. Quando a corrente de saida for detectada como inferior ao nivel de limite de corrente novamente, ele
continuard a operagdo acelerada. Em alguns cendrios de servigo pesado, vocé pode aumentar o valor de
P11.06 para melhorar o torque de saida do VFD.
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Fungio
L Nome Padrao Faixa de Descricao
cédigo configuragdo
Lugar das unidades: Selegdo da ag3o do
limite de corrente
0: Invalido
Selecdo do 1: Sempre valido
P11.05 limite de 0x01 0x00 — 0x11 Dezenas: Selegdo do alarme de
corrente sobrecarga do limite de corrente do
hardware
0: Valido
1: Invalido
120,0% por padrdao no modo de operagdo
normal; 160,0% por padrdo no modo de
Limite p operagdo pesada.
automatico de —
P11.06 corrente 160,0 50,0% —200,0 Porcentagem da corrente nominal do VFD
Relagdo de redugdo
de frequéncia na
P11.07 corrente 10,00 Hz/s 0,00 — 5000Hz/s -
limitagdo de
corrente

6.12.3 Redugdo da frequéncia em caso de falha repentina de energia

Esta fungdo permite que o sistema continue funcionando em caso de falha repentina de energia por um curto
periodo. Quando ocorre uma falha de energia, o motor fica no estado de geragdo de energia, a tensdo do
barramento é mantida na tensdo de determinagdo de agdo para redugdo de frequéncia em caso de falha

repentina de energia, evitando que o VFD pare devido a subtensdo.

Se esta fungdo ndo atender aos requisitos reais, vocé pode definir os pardmetros P11.17 — P11.20. As caracteristicas
de resposta dinamica do loop de velocidade do controle vetorial podem ser ajustadas definindo o coeficiente
proporcional e o coeficiente integral do regulador de velocidade. Aumentar o ganho proporcional ou reduzir o
tempo integral pode acelerar a resposta dinamica do loop de velocidade; no entanto, se o ganho proporcional
for muito grande ou o tempo integral for muito pequeno, podem ocorrer oscilacdes e overshoot no
sistema; se o ganho proporcional for muito pequeno, podem ocorrer oscilagdes estaveis ou desvios de

velocidade.
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Fungio .
- Nome Padrio Intervalo de Descrigao
cédigo configuragio
Queda de frequéncia
P11.01 em transicdo 0 0—1 0: Desativar
desligamento
1: Ativar
Coeficiente
proporcional do
regyla(cjior de Especifica o coeficiente integral do
tensabzi urante regulador de tenso do barramento
P11.17 subtensao 20 0—127 durante a parada por subtensdo.
estol
Coeficiente
integral do
t regulz;dor dte Especifica o coeficiente integral do
en;z?ad:rsgre a regulador de tensdo do barramento
P11.18 subtens3o 5 0— 1000 durante a parada por subtensdo.
estagnagdo
Coeficiente
proporcional do
regulagor de Especifica o coeficiente proporcional
corren;e urante a do regulador de corrente ativo durante
P11.19 sub-tensdo 20 0— 1000 a parada por subtenséo.
estagnagdo
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Funcdo .
L Nome Padrao Intervalo de Descricao

cédigo configuragdo

Coeficiente

integral do

reSU|3dd°r de Especifica o coeficiente integral do

correr;)te u_rante regulador de corrente ativo durante a
P11.20 subtensao 20 0— 2000 parada por subtensdo.
parada

6.12.4 Controle do ventilador de resfriamento

0O modo de controle do ventilador é especificado por P08.41, que permite selecionar diferentes modos de
funcionamento e modos de regulagdo de velocidade.

Fungio
-, Nome Padrio Intervalo de Descrigdo
cédigo configuragio
Lugar das unidades: Modo de
funcionamento 0: Modo
normal
1: Funcionamento permanente apo6s
ligar
Modo de
P08.41 funcionamento do 0x10 0x00 — 0x12 2: Modo de funcionamento 2
venf(ilador~de Vaga das dezenas: Modo de regulagdo de
refrigeragdo velocidade O: Desativar regulagdo de
velocidade
1: Modo de regulagdo de velocidade 1
“Observacio:

. O ventilador funciona automaticamente em qualquer modo se o VFD detectar que a temperatura do médulo

inversor & superior a 50 °C.

. Além dos requisitos normais de funcionamento, o modo de funcionamento 2 tem a caracteristica de que o
ventilador continua a funcionar mesmo quando a frequéncia de rampa é superior a O.

Selegio do modo de funcionamento

Modo de funcionamento normal: P08.41 posigdo 1=0

O ventilador de refrigeragdo funciona quando o VFD estd em funcionamento. O ventilador de refrigeragdo para 30

segundos ap6s o VFD parar. Funcionamento permanente apés ligar: P08.41 posi¢do das unidades = 1

O ventilador de refrigeragdo funciona continuamente enquanto o VFD estiver ligado. Modo de

funcionamento 2: P08.41 posigio 1=2

O ventilador de refrigeragdo funciona apenas quando o VFD esta em funcionamento e a frequéncia de rampa é
superior a 0. O ventilador de refrigeragdo para 30 segundos apds o VFD parar.
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Modo de regulagio de velocidade

Modo de velocidade total: P08.41 casa das dezenas=0
A velocidade do ventilador ndo pode ser regulada e funciona a velocidade maxima.
Modo de regulacdo da velocidade: P08.41 casa das dezenas=1

A velocidade do ventilador é regulada com base na temperatura do mdédulo inversor; a medida que a temperatura aumenta, a
velocidade do ventilador também aumenta.

6.12.5 Frenagem dinamica

Quando o VFD que aciona uma carga de alta inércia desacelera ou precisa desacelerar abruptamente, o motor
funciona no estado de geragdo de energia e transmite a energia de carga ao circuito CC do VFD, fazendo com que
a tensdo do barramento do VFD aumente. Se a tensdo do barramento exceder um valor especifico, o VFD
reporta uma falha de sobretensdo. Para evitar que isso acontega, é necessario configurar os componentes de
frenagem.

Vocé pode definir os seguintes parametros para o VFD com uma unidade de frenagem dinamica integrada:

Quando P08.39=1 e P11.02=1, e a tensdo do barramento excede o limite de tensdo de frenagem dinamica, o tubo de
frenagem é aberto independentemente de o VFD estar em funcionamento ou parado. Se a tensdo do barramento for
inferior ao limite de tensdo de frenagem dindmica menos 10 V, o tubo de frenagem é fechado.

Quando P08.39=1 e P11.02=0, e a tensdo do barramento excede o limite de tensdo de frenagem dinamica, o
tubo de frenagem é aberto apenas quando o VFD estd em funcionamento. Se a tensdo do barramento for
inferior ao limite de tensdo de frenagem dindmica menos 10 V, o tubo de frenagem é fechado.

Fungio

. Nome Padrao Intervalo de Descricao
codigo configuragdo
P08.39 Ativagdo da frenagem 0 0—1 0: Desativar
dinamica 1: Ativar

de frenagem

Especifica a tensdo inicial do barramento
da frenagem dinamica. Ajuste este valor

[T Para 220 V: adequadamente para obter uma frenagem
jensdo imite de 380,0V Para eficaz para a carga. O valor padr&o varia
08.40 frenagem dindmica 380V:700,0 |200.0 20000
Po8.4 v o ,0 — 20000V dependendo da classe de tens3o.

Ativagdo da frenagem

dindmica no .
P11.02 0 0—1 0: Desativar
modo de espera
1: Ativar

6.12.6 Desligamento seguro do torque

Vocé pode ativar a fungdo desligamento seguro do torque (STO) para evitar partidas inesperadas quando
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a alimentacgdo principal do VFD ndo estd desligada. A fungdo STO desliga a saida do VFD, desativando os
sinais do inversor para evitar partidas inesperadas do motor. Para obter detalhes, consulte o Apéndice F

Funcdo STO.
Fungio
L Nome Padrao Intervalo de Descricao
cédigo configuracio
0: Blogueio ap6s alarme STO
Bloqueio apds alarme STO: indica que é
necessaria uma reinicializagdo apos a
restauragdo do estado se ocorrer STO.
P08.55 Selegdo de 0 0—1 1: Sem bloqueio apds alarme STO
i blogueio STO Sem blogueio no alarme STO: Indica que o

alarme STO sera automaticamente
desativado apds a recuperagdo do
estado

recuperagdo do estado STO.

6.13 Aplicagdes tipicas de e

6.13.1 Contagem

Quando os sinais de pulso do interruptor fotoelétrico precisam ser coletados, vocé pode usar terminais de entrada
digital multifuncionais para coletar sinais. Ou seja, defina P05.01 — P05.04 ou P05.11 g1 (para acionar
o contador). Para usar a fungdo de contagem HDI, defina primeiro P05.00 para 1.

Quando P17.18 (valor acumulativo) atinge P08.25 (valor de contagem definido), a contagem reinicia. Quando o valor
de P17.18 for igual ao de P08.25, defina a fungdo de saida digital como 18 para emitir o sinal ON. Da
mesma forma, quando o valor de P17.18 for igual ao de P08.26, defina a fungdo de saida digital como 19
para emitir o sinal ON.

Fungio
. Nome Padrao Intervalo de Descrigao
codigo configuragdo
P05.00 Tipo de entrada HDI 0 0—1 0: HDI1 é entrada de pulso de alta velocidade
1: HDI1 é entrada digital

P05.01 Funcé&o de DI1 1 28: Reiniciar o contador, ou seja, o

« valor da contagem é apagado 31:
P05.02 Funéo do DI2 4 0—95 Acionar o contador, ou seja, o valor da
P05.03 Funcio do DI3 7 contagem ¢ acumulado
P05.04 Fungdo do DI4 0
P05.11 Fungdo do HDI1 0
P06.04 Saida do HDO1 0 0: invalido

0—63 18: Valor de contagem definido atingido 19:

3 Valor de contagem especificado

P06.05 Saida RO1 1
atingido
P08.25 Contagem definida 0 P08.26 — 65535 -
Fungio
_ Nome Padrao Intervalo de Descrigao

cédigo configuragio

Valor
P08.26 Designado 0 0— P08.25 -

valor de contagem
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P17.18 Valor acumulado 0 0— 65535 -

valor de contagem

6.13.2 Suspensio e ativacio

De acordo com os requisitos de economia de energia, a fungdo de suspensdo pode ser usada em cendarios de
abastecimento de agua. Quando o motor precisa funcionar de forma eficaz, vocé pode ajustar a frequéncia
definida para ativa-lo. O diagrama de temporizagdo é o seguinte.

aetfequency surve: ——

Frequency il

N Mauency Guve s —

UL LU e e runs
TPy Lse, SReD dtly

[1es

waast Run

[

Quando a frequéncia definida é inferior ao limite inferior da frequéncia e o lugar das unidades de P01.19 esta
definido para dormir, o VFD péra de acordo com o lugar das dezenas de P01.19 e dorme uma vez que
funciona no limite inferior durante o tempo especificado por P01.34. Se a frequéncia definida for
superior ao limite inferior novamente e durar pelo tempo especificado por P01.20, o VFD retorna ao estado de
funcionamento automaticamente e aumenta para a frequéncia definida.

Funcdo
L Nome Padrao Intervalo de Descricéo
cédigo configuragio
e e O codigo de fungdo determina o estado de
funcionamento do VFD quando a frequéncia
definida é inferior ao limite inferior.
Lugar das unidades: Sele¢do da agdo
Acio selecionada 0: Funcionar no limite inferior da
((qjuafndo a frequéncia frequéncia
e funcionamento é .
P01.19 inferior ao limite 0 0x00 — Ox12 1: Parar
inferior da frequéncia 2: Repouso
Lugar das dezenas: Modo de parada
Funcdo
. Nome Padrio Intervalo de Descri¢io
cédigo configuragio
0: Desacelerar até parar
1: Desacelerar até parar
P01.20 Ativagdo apos 0,0s 0,0 —3600,0 s Vdlido apenas quando P01.190nes ocupa a
delay posi¢do
é 2.
P01.34 Atraso do sono 0,0s 0—3600,0s -

6.13.3 _ Alternancia entre funcionamento FWD e REV
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Em cenarios que exigem alternancia frequente entre marcha a frente e marcha a ré, vocé pode definir POI.14 para
aumentar o torque e a estabilidade no processo, a fim de diminuir o impacto da corrente. Quando P01.14 =0, o
ponto de frequéncia de comutagdo é zero (P01.15). Quando P01.14

=1, o ponto de frequéncia de comutag&o é a frequéncia inicial (P01.01). Consulte a figura a seguir.

A ot trequency ®
Forward
\ | Sw itch over atier
\ stering frequency
\
startre [/ ____ )\ Sw iteh overatter
Tequency zero frequency .
>
m ety
\\
» «V
Ueadzong
KEeverse
tne
Funcio .
- Nome Padrio Intervalo de Descrigédo
cédigo configuragio
0: Comutar na frequéncia zero 1:
Comutar na frequéncia inicial
Modo de 2: Comutar ap6s a velocidade atingir
P01.14 | comutagio de 1 0—2 P e
funcionamento a velocidade de parada com um atraso
FWD/REV

Comutacdo na frequéncia zero ou inicial: P01.14=0 ou 1

Quando P01.14=0 ou 1, e a comutagdo entre o funcionamento FWD e REV é valida, o VFD desacelera até ao ponto
de frequéncia de comutagdo. Se P01.16=1, verifique se a frequéncia de saida do motor & inferior ao ponto de
frequéncia de comutagdo. Se sim, aguarde o tempo especificado por P01.13 e, em seguida, controle o
motor para funcionar na diregdo reversa. Se ndo, aguarde o tempo especificado por P01.17 e, em seguida,
o tempo especificado por P01.13 e, em seguida, controle o motor para funcionar na diregdo reversa.

Mudar apés a velocidade atingir a velocidade de parada com um atraso: P01.14=2

Quando P01.14=2, o processo DEC para a comutagdo entre o funcionamento FWD e o funcionamento REV é semelhante.
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ao processo de desaceleragdo até parar. No processo DEC para a comutagdo, vocé pode definir parametros
relacionados para determinar se a frenagem CC deve ser ativada para a parada e com base nas condi¢Bes de
trabalho. A diferenga entre os dois processos é a seguinte: Quando a frequéncia de funcionamento atinge a
velocidade de parada especificada por P01.15 ou a frenagem CC termina, é necessario aguardar o tempo de zona
morta especificado por P01.13 e, em seguida, o motor pode ser controlado para funcionar na diregdo reversa.

Fungdo )
. Nome Padrao Intervalo de Descrigéo
cédigo configuragdo
Frequéncia O codigo de fungdo indica a frequéncia
inicial de inicial durante o inicio do VFD
P01.01 0,50 Hz 0,00 Hz — P00G3
partida direta
Definir uma frequéncia inicial adequada
pode aumentar o torque durante a partida
do VFD. Durante o tempo de espera da
frequéncia inicial, a frequéncia de saida do
VFD é a frequéncia inicial. Em seguida, o
VFD funciona desde a frequéncia inicial
até a frequéncia definida. Se a frequéncia
definida for inferior a frequéncia inicial, o
VFD para de funcionar e permanece em
estado de espera. A frequéncia inicial ndo
é limitada na frequéncia limite inferior.
m ax
Tempo de retengdo
po1.02 | dafrequénciade 0,0s 0,0—50,0s
partida
A vutputTrequency T
L —
i
i Ime
<_>/j_ isspecified by FO7.07
1l i isspecitied by ¥01.02
Especifica o tempo de transigao da
mudanga de marcha FWD/REV, cujo modo
P01.13 Tempo de zona 0,0s 0,0 —3600,0 s ¢ especificado por
morta de
funcionamento PO1.14.
FWD/REV
P01.15 |Velocidade de parada 0,50 Hz 0,00 Hz — POOO3 -
P01.16 |Velocidade de parada 0 0—1 0: Detectar pela velocidade definida (Unico
Fungdo
. Nome Padrao Intervalo de Descricao
cédigo configuracio
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Modo de detecgdo

no modo de controle do vetor de tensao
espacial)

1: Detectar de acordo com a velocidade

retroalimentagdo

P01.17 Tempo de detecgdo
da velocidade de
parada

tempo de detecgdo

0,50 s

0,00 —100,00's

6.13.4 Frequéncia de salto

O VFD pode evitar pontos de ressonancia mecdnica definindo frequéncias de salto. O VFD tem trés pardmetros de
frequéncia de salto P08.11, P08.13 e P08.15. Se todas as frequéncias de salto forem definidas como O, esta fungdo
é invalida. Quando a frequéncia definida estd dentro da faixa de frequéncia de salto (frequéncia de salto + 1/2 *
amplitude de salto), se o VFD estiver na fase ACC, o VFD funciona no limite inferior (frequéncia de salto — 1/2 *
amplitude de salto); se o VFD estiver na fase DEC, o VFD funciona no limite superior ( frequéncia de salto + 1/2 *

amplitude de salto).
Veja a figura a seguir.

wum p

frequency 3

oum p
frequency #

Setfrequencyy

/4% ym p am pimioe 3

/4% ymp am pimuge 3

/4% ym p am pimiae 4

A% ym p am piiae X

;? 1 /2% ym p am pimaue |

Funcdo
L Nome Padrao Faixa de Descrigdo
cédigo configuragio
P08.11 Frequéncia de salto 0,00 Hz 0,00 Hz — RIB' 1P0B.03 especifica a frequéncia maxima de
1 saida
P00.03 especifica a frequéncia maxima de
Amplitude de salto 1 saida.
P08.12 0,00 Hz 0,00 Hz — RIB
Consulte P08.11 para configuré-la.
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Fungio
L Nome Padrao Intervalo de Descrigao
cédigo configuragdo
P08.13 Frequéncia de salto 0,00 Hz 0,00 Hz— ROB | P00.03 especifica a frequéncia maxima de
2 saida
P00.03 especifica a frequéncia maxima de
Amplitude de salto 2 saida.
P08.14 0,00 Hz 0,00 Hz — RIB
Consulte P08.13 para defini-la.
P08.15 Frequéncia de salto 0,00 Hz 0,00 Hz— RIB |P00.03 especifica a frequéncia maxima de
3 saida
P00.03 especifica a frequéncia maxima de
Amplitude de salto 3 saida.
P08.16 0,00 Hz 0,00 Hz — RIIB
Consulte P08.15 para defini-la.

6.13.5 Frequéncia de oscilagio

A frequéncia oscilante é aplicada principalmente em cendrios em que sdo necessarias funcdes de movimento
transversal e enrolamento, como nas industrias téxtil e de fibras quimicas. A fun¢do de frequéncia oscilante indica
que a frequéncia de saida do VFD oscila para cima ou para baixo com a frequéncia definida como centro, e a
frequéncia de saida com a frequéncia oscilante é afetada pelos limites superior e inferior da frequéncia.

0O acompanhamento do eixo temporal é apresentado na figura seguinte.

Qutput freguency(t)

L g
vy

Usealarstiom

L i g
vy

Accalaratian

el

Frequéncia de oscilagdo = Frequéncia central (frequéncia definida) x P08.17 (amplitude da frequéncia de oscilagdo)
Frequéncia de salto repentino = Frequéncia de oscilagdo x P08.18 (Amplitude da frequéncia de salto repentino)

Fungio )
- Nome Padrao Intervalo de Descricao
cédigo configuracio
Amplitude da
oscilagdo . . .
P08.17 0,0 0,0 — 100,0% Relativa a frequéncia definida
frequéncia
P08.18 Amplitude de 0,0 0,0— 50,0% Relativo a oscilagdo
Funcdo
- Nome Padrio Intervalo de Descri¢io
cédigo configuragio
salto repentino frequéncia
frequéncia
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Tempo de Tempo necessario para percorrer desde o
subida da ponto mais baixo da frequéncia de oscilagdo
P08.19 oscilagio 50s 0,1—3600,05 |atéao
50s ponto mais alto.
Tempo de Tempo necessario para percorrer a distancia
queda da entre o ponto mais alto da frequéncia de
P08.20 oscilagdo 50s 0,1 —3600,0s oscilagdo e o
frequéncia ponto mais baixo.
P05.00 Tipo de entrada HDI 0 0—1 0: HDI1 é entrada de pulso de alta velocidade
1: HDI1 é entrada digital
P05.01 Fungdo de DI1 1 0: Sem fungdo
~ 26: Pausar frequéncia de oscilagdo (parada na
P05.02 Fungdo do DI2 4 frequéncia atual)
- 27: Redefinir frequéncia de oscilagdo
P05.03 Func&o do DI3 7 0—95 (retornar a frequéncia central)
P05.04 Fungdo do DI4 0 )
P05.11 Fungdo do HDI1 0

202511 (V1.2)




Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral Errol O estilo nao foi especificado.

71 ¢

7 Comunicagio

omunicagao padrao Interface

O VFD oferece comunicagdo RS485 e USB como configuragdo padrdo. A tabela a seguir lista as fungdes do terminal
de comunicagdo.

Tabela 7- 1 Terminal de comunicagdo padrdo

Sinal
Tipo de interface Sinal de rede o Descri¢do
Descrigdo
Terminal para comunicagdo RS485 externa, compativel
com o protocolo de comunicagdo Modbus
Terminal 10 485+ Rs485 P ‘;
485- comunicagdo
Série convertida Terminal de comunicagdo USB Tipo C externo, compativel
Terminal USB internamente com o protocolo de comunicagdo Modbus
tipo C uss

comunicagdo

#Observagido: Tanto a comunicagdo RS485 quanto a comunicagdo serial USB convertida internamente suportam o
protocolo Modbus. No entanto, elas pertencem a duas redes de barramento separadas e podem ser conectadas ao
mestre simultaneamente. Se ambos os mestres enviarem comandos como iniciar/parar ou referéncia de
frequéncia para o VFD, o VFD respondera na ordem em que os comandos forem recebidos. Além disso, ambos os
métodos de comunicagdo compartilham os mesmos pardmetros de comunicagdo, como enderego escravo, taxa de
transmissdo e formato de verificagdo de bits de dados. No entanto, a comunicagdo serial convertida por USB ndo
suporta detecgdo de falha de tempo limite. O driver USB pode ser baixado do site oficial da INVT ou instalado através
do software Workshop.

7.2 Dados decomunicagao Enderego

Os dados de comunicagdo incluem dados de parametros de fungdo relacionados ao VFD, dados de pardmetros de
status do VFD e dados de pardmetros de controle do VFD.

Enderego do parametro de fungéo

O enderego de um cddigo de fungdo consiste em dois bytes, com o MSB a esquerda e o LSB a direita. Tanto o
MSB quanto o LSB também variam de 00 & FFH. O MSB é a forma hexadecimal do nimero do grupo a esquerda do
ponto, e o LSB é a forma hexadecimal do nimero a direita do ponto. Tomemos P05.06 como exemplo: O
numero do grupo é 05, ou seja, o MSB do enderego do pardmetro é a forma hexadecimal de 05; e o nimero
atrds do ponto € 06, ou seja, o LSB é a forma hexadecimal de 05. Portanto, o enderego do cédigo de fungdo é 0506H
na forma hexadecimal. Para P10.01, o enderego do parametro é OAO1H.

#Observagio:
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. Os parametros no grupo P99 sdo definidos pelo fabricante e ndo podem ser lidos ou modificados. Alguns
parametros ndo podem ser modificados quando o VFD estd em funcionamento; outros ndo podem ser
modificados independentemente do estado do VFD. Preste atengdo ao intervalo de configuragdo, unidade
e descri¢do de um pardmetro ao modifica-lo.

. Escrever frequentemente na EEPROM reduzird sua vida util. Alguns cédigos de fungdo ndo precisam ser
armazenados durante a comunicagdo. Os requisitos da aplicagdo podem ser atendidos modificando o valor
da RAM no chip, ou seja, modificando o bit de ordem mais alta do enderego do cddigo de fungdo
correspondente de O para 1. Por exemplo, se P00.07 ndo deve ser armazenado na EEPROM, vocé sé
precisa modificar o valor na RAM, ou seja, definir o endereco como 8007H. O enderego pode ser usado
apenas para gravar dados na RAM integrada e é invalido quando usado para ler dados.

7.2.2 Endereco do parametro nio funcional

Além de modificar os parametros do VFD, o mestre também pode controlar o VFD, como inicid-lo e paré-lo, e
monitorar o status de operagdo do VFD. A seguir, sdo descritos os enderegos de dados dos parametros de
status e os enderegos de dados dos parametros de controle.

1.  Parametros de status

# Observagao: os parametros de status sdo somente de leitura.

Parametro Enderego Descrigdo

0001H: Funcionamento direto

0002H: Funcionamento reverso

Palavra de status do VFD1  2100H 0003H: Parado

0004H: Com defeito

0005H: No estado POFF

0006H: Em estado de pré-excitagdo

BitO: =0: N3o esta pronto para funcionar =1: Pronto para
funcionar Bit2 — Bit1: =00: Motor 1 =01: Motor 2
Bit3: :AM =1: SM

Bit4: : Sem alarme de sobrecarga =1: Alarme de sobrecarga
Bit6 — Bit5: =00: Controle baseado no teclado

=01: Controle baseado em terminal
Palavra de status VFD 2 2101H =10: Controle baseado em comunicagdo

Bit 7: Reservado

Bit8: =0: Controle de velocidade =1: Controle de torque
Bit 9: Reservado

Bit 11 — Bit 10: =00: Vetor 0 =01: Vetor 1

= 10: Vetor de tensdo espacial

Parametro Endereco Descri¢io
Cddigo de falha do VFD 2102H Veja a descrigdo dos tipos de falha.
Identificagdo do VFD 2103H 0x1202(GD28)
codigo
Frequéncia de 3000H 0— Fmax (Unidade: 0,01 Hz)

funcionamento

Frequéncia definida 3001H 0— Fmax (Unidade: 0,01 Hz)

Tensdo do barramento 3002H 0,0—2000,0V (Unidade: 0,1V)
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Tensdo de saida 3003H 0— 1200V (Unidade: 1V)
Corrente de saida 3004H 0,00 — 300,0 A (Unidade: 0,01 A)
Velocidade de rotagdo do 3005H 0— 65535 (Unidade: 1 RPM)
funcionamento
Poténcia de saida 3006H -300,0% — 300,0% (Unidade: 0,1%)
Torque de saida 3007H -250,0% — 250,0% (Unidade: 0,1%)
Configuragdo PID 3008H -100,0% — 100,0% (Unidade: 0,1%)
Feedback PID 3009H -100,0% — 100,0% (Unidade: 0,1%)
0x000 — Ox7FF
Estado da £/ de entrada 300AH Correspondente aos terminais locais:
HDI1/Reservado/Reservado/DI8/DI7/DI6/DI5/D14/DI3/DI2/DI1
0x00 — Ox1F
Estado da E/S de saida 300BH
Correspondente aos terminais locais
RO1/HDO1/Reservado/Reservado/Reservado
Entrada analégica 1 300CH 0,00 — 10,00 V (Unidade: 0,01 V)
Entrada analdgica 2 300DH 0,00 — 10,00 V (Unidade: 0,01 V)
Entrada analdgica 3 300EH 0,00 — 10,00 V (Unidade: 0,01 V)
Leitura do pulso
dealta velocidadie 30100 |0,00— 50,00 kHz (Unidade: 0,01 Hz)
Entrada
Etapa atual de 3012H 0—15
PLCsimples
Contagem externa 3014H 0— 65535
valor
Configuragdo do torque 3015H -300,0% — 300,0% (Unidade: 0,1%)
Identificagdo do VFD 3016H -
codigo
Cddigo de falha 5000H -

2. Pardmetro de controle

# Observagao: os pardmetros de controle do VFD podem ser lidos e gravados.
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Parametro Enderego Descrigdo
0001H: Marcha a frente
0002H: Marcha a ré
Comando de controle 0003H: Jogging para frente
baseado em comunicagdo 2000H 0004: Jogging reverso
0005H: Parada
0006H: Desaceleragdo até parar
0007H: Reinicializagdo de falha
0008H: Parada do avango
0009H: Parada de emergéncia
2001H Configuragdo de frequéncia baseada em comunicagdo (0 — Fmax, unidade:
0,01 Hz)
2002H Referéncia PID (0 — 1000, em que 1000 corresponde a100®4
2003H Feedback PID (0 — 1000, em que 1000 corresponde a 10074
2004H Configuragdo do torque (-3000 — 3000, em que 1000 corresponde a
100,0% da corrente nominal do motor)
2005H Configuragdo do limite superior da frequéncia de funcionamento em marcha
a frente (0 — g
unidade: 0,01 Hz)
2006H Definigdo do limite superior da frequéncia de marcha a ré (0 — g
Endereco de unidade: 0,01 Hz)
configuragéo.bageado 2007H Limite superior do torque eletromotriz (0 — 3000, em que 1000
em comunicagdo
corresponde a 100,0% da corrente nominal do motor)
2008H Limite superior do torque de frenagem (0 — 3000, em que 1000
corresponde a 100,0% da corrente nominal do motor)
Palavra de comando de controle especial:
Bitl — bit0=00: Motor 1 =01: Motor 2
Bit2:  =1: Ativar comutag&o de controle de velocidade/torque
=0: Desativar comutagdo do controle de velocidade/torque Bit3:
2009H =1: Limpar dados de consumo de eletricidade
=0: Manter dados de consumo de eletricidade
Bit4: =1 Ativar pré-excitagdo =0: Desativar pré-excitagdo Bit5: =1: Ativar
frenagem CC
=0: Desativar frenagem CC
oot Comando do terminal de entrada virtual. Intervalo: 0x000 — Ox7FF

Correspondente aos terminais locais:

HDI1/Reservado/Reservado/DI8/DI7/DI6/DI5/DI4/DI3/DI2/DI1
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Comando do terminal de saida virtual (0x00 — Ox1F) Correspondente aos

2008H terminais locais
RO1/HDO1/Reservado/Reservado/Reservado

Parametro Endereco Descrigao

Configuragdo da tens3o (usada para separagdo V/F)

200CH (0-1000, em que 1000 corresponde a 100,0% da tensdo nominal dndy
tensdo nominal do motor)

200DH Configuragdo AO 1 (-1000— +1000, em que 1000 corresponde a
100,0%)

200EH Configuragdo AO 2 (-1000—— +1000, em que 1000 corresponde a
100,0%)

# Observagao: Alguns pardmetros na tabela anterior s6 sdo validos apds serem ativados. Por exemplo, para a
operagdo de execugdo ou parada, vocé deve definir “Canal de comandos de execugdo” (P00.01) como “Comunicagdo” e
definir “Canal de comunicagao de comandos de execugdo” (P00.02) como “Modbus”.

A tabela a seguir descreve as regras de codificagdo dos cédigos de dispositivo (correspondentes ao cédigo de
identificagdo 1200 H do VFD).

8 MSBs Significado 8 LSBs Significado
Mecanica geral
0x12 tipo 0x02 Série Goodrive28 VFD

7.3 Rede Modbus

Uma rede Modbus é uma rede de controle com um mestre e varios escravos, ou seja, em uma rede Modbus, ha
apenas um dispositivo que atua como mestre e os outros dispositivos sdo escravos. O mestre pode se comunicar
com qualquer escravo individualmente ou com todos os escravos. Para comandos de acesso separados, um
escravo precisa retornar uma resposta. Para informagbes de transmissdo, os escravos ndo precisam
retornar respostas.

Geralmente, o PC, o dispositivo de controle industrial ou o controlador légico programavel (PLC) funcionam
como mestre, enquanto os VFDs funcionam como escravos.
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7.3.1 Topologia de rede

7.31.1  Aplicagdo a um VFD
Figura 7- 1 Aplicagdo a um VFD

Shield twisted pair

485 “8br
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wolvenel
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7.3.1.2  Aplicagdo a varios VFDs
Na aplicagdo pratica a varios VFDs, a conexdo em cadeia e a conexdo em estrela sdo comumente utilizadas.
Figura 7- 2 Aplicagdo pratica da conexdo em cadeia
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Figura 7- 3 Topologia de conexdo em estrela
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732
7.3.21

#Observagio:

. Quando este modo de conexdo é adotado, os dois dispositivos mais distantes um do outro na linha devem ser
conectados com um resistor terminal (na figura, os dois dispositivos sdo o dispositivo n2 1 e o
dispositivo n2 15).

. Use cabos blindados, se possivel, em conexdes com vérios dispositivos. As taxas de transmissdo, as
configuragdes de verificagdo de bits de dados e outros pardmetros bdsicos de todos os
dispositivos na linha RS485 devem ser definidos de forma consistente, e os enderegos ndo podem ser
duplicados.

Modo RTU

Estrutura do quadro de comunicagio RTU

Quando um controlador é configurado para usar o modo de comunicagdo RTU em uma rede Modbus, cada byte
(incluindo oito bits) na mensagem inclui dois caracteres hexadecimais (cada um inclui quatro bits). Em
comparagdo com o modo ASCII, o modo RTU permite a transmissdo de mais dados na mesma taxa de transmissao.

No modo RTU, a transmissdo de um novo quadro sempre comega a partir de um tempo ocioso (o tempo de
transmissdo de 3,5 bytes). Em uma rede onde a taxa de transmissdo é calculada com base na taxa de transmissdo, o
tempo de transmissdo de 3,5 bytes pode ser facilmente obtido. Apds o término do tempo ocioso, os dominios de
dados sdo transmitidos na seguinte sequéncia: endere¢o escravo, cddigo de comando, dados e caractere de
verificagdo CRC. Cada byte transmitido em cada dominio inclui 2 caracteres hexadecimais (0 — 9, A— F).
Os dispositivos de rede monitoram aeso barramento de comunicagdo. Apds receber o primeiro dominio
(informagBes de enderego), cada dispositivo de rede identifica o byte. Apés a transmissdo do ultimo byte, um
intervalo de transmissdo semelhante (o tempo de transmissdo de 3,5 bytes) é usado para indicar que a
transmissdo do quadro foi concluida. Em seguida, a transmissdo de u m novo quadro é iniciada.

K| U aaia rrame rormart

|<— MOGRUS message —PI

Start with an idls tme ¢at Stave Lunstion Data End wath an icle time (at
Isast the transmission time a:ddre-ars :o’:;alﬁ\ soman Lnsck least the transmission
ot 5.0 bytes( time of 0.0 bytes(

As informagdes de um quadro devem ser transmitidas em um fluxo continuo de dados. Se houver um
intervalo maior do que o tempo de transmissdo de 1,5 bytes antes que a transmissdo do quadro inteiro seja
concluida, o dispositivo receptor exclui as informagdes incompletas e confunde o byte subsequente com o dominio
de enderego de um novo quadro. Da mesma forma, se o intervalo de transmissdo entre dois quadros for menor
do que o tempo de transmissdo de

3,5 bytes, o dispositivo receptor confunde-o com os dados do ultimo quadro. O valor de verificagdo CRC esta
incorreto devido a desordem dos quadros e, portanto, ocorre uma falha de comunicagdo.

Se o escravo detectar uma falha de comunicag3o ou falha de leitura/gravagdo devido a outra causa, um quadro de
erro é respondido.
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RTU data frame format

|<—__ Modbus message —>|

SN win an aie Ime (at Chuzpu ENa TN an QIe UMe (at
IeastIne transmissicn ime | | Hesuravon L capuiias st Lheek |EAST NE rBNSMISSION
o125 byims] aguress cae oode e o1 38 byies;

A tabela a seguir descreve a estrutura padrdo de um quadro RTU.

START (cabegalho do quadro) T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)

ADDR (dominio do enderego do escravo) Enderego de comunicagdo: 0 — 247 (sistema decimal; 0 é o

enderego de difus3o)

CMD (dominio de fungdo) 03H: Ler parametro escravo; 06H: Gravar pardmetro escravo

Dominio de dados Dados de 2*N bytes

DATA (N-1)...DATA(0) Conteudo principal da comunicagdo, bem como o nucleo da troca de dados

troca
CRCCHKLSB Valor de detecgdo: CRC (16 bits)
CRC CHK MSB
END (fim do quadro) T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)

7322

7.3.23

Métodos de verificagdo de erros de quadro de comunicagdo RTU

Durante a transmissdo de dados, podem ocorrer erros devido a varios fatores. Sem verificagdo de erros, o
dispositivo receptor de dados ndo consegue identificar erros nos dados e pode dar uma resposta incorreta. A
resposta incorreta pode causar problemas graves. Portanto, os dados devem ser verificados.

A verificagdo de erros de um quadro inclui duas partes, a saber, verificagdo de bits em bytes individuais (ou
seja, verificagdo impar/par usando o bit de verificagdo no quadro de caracteres) e verificagdo de dados
completos (verificagdo CRC).

Verificagdo de bits em bytes individuais (verificacdo impar/par)

Vocé pode selecionar o modo de verificagdo de bits conforme necessario ou optar por ndo realizar a verificagdo, o
que afetard a configuragdo do bit de verificagdo de cada byte.

Definicdo de verificacdo par: Antes da transmissdo dos dados, € adicionado um bit de verificacdo par para
indicar se o nimero de “1” nos dados a serem transmitidos é par ou impar. Se for par, o bit de verificagdo é
definido como “0”; se for impar, o bit de verificagdo é definido como “1”.

Definigdo de verificagdo impar: Antes da transmissdo dos dados, é adicionado um bit de verificagdo impar
para indicar se o nimero de “1” nos dados a serem transmitidos é impar ou par. Se for impar, o bit de
verificagdo é definido como “0”; e se for par, o bit de verificagdo € definido como “1”.

Por exemplo, os bits de dados a serem enviados sdo “11001110”, incluindo cinco “1”. Se a verificagdo par
for aplicada, o bit de verificagdo par € definido como “1”; e se a verificacdo impar for aplicada, o bit de
verificagdo impar € definido como “0”. Durante a transmissdo dos dados, o bit de verificagdo impar/par é calculado
e colocado no bit de verificagdo do quadro. O dispositivo receptor realiza
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a verificagdo impar/par apds receber os dados. Se verificar que a paridade impar/par dos dados é
inconsistente com a informagao predefinida, determina que ocorreu um erro de comunicagdo.

Verificagdo de redundancia ciclica (CRC)

Um quadro no formato RTU inclui um dominio de detecgdo de erros baseado no célculo CRC. O dominio CRC verifica
todo o contetdo do quadro. O dominio CRC consiste em dois bytes, incluindo 16 bits binarios. Ele & calculado
pelo transmissor e adicionado ao quadro. O receptor calcula o CRC do quadro recebido e compara o resultado com
o valor no dominio CRC recebido. Se os dois valores CRC ndo forem iguais entre si, ocorrem erros na
transmissdo.

Durante o CRC, OxFFFF € armazenado primeiro e, em seguida, um processo € invocado para processar um minimo
de 6 bytes contiguos no quadro com base no contetdo do registro atual. O CRC é valido apenas para os dados
de 8 bits em cada caractere. Ele é invalido para os bits de inicio, parada e paridade.

Durante a geragdo dos valores CRC, a operagdo “exclusivo ou” (XOR) é realizada em cada caractere de 8 bits e no
contetdo do registro. O resultado é colocado nos bits do bit menos significativo (LSB) ao bit mais
significativo (MSB), e 0 é colocado no MSB. Em seguida, o LSB é detectado. Se o LSB for 1, a operagdo XOR é
realizada no valor atual no registro e no valor predefinido. Se o LSB for O, nenhuma operagado é realizada.
Esse processo € repetido 8 vezes. Depois que o ultimo bit (82 bit) é detectado e processado, a operagdo XOR
é executada no proximo byte de 8 bits e no contetdo atual no registro. Os valores finais no registro sdo os
valores CRC obtidos apds as operagbes serem executadas em todos os bytes no quadro.

O célculo adota a regra de verificagdo CRC padrdo internacional. Vocé pode consultar o algoritmo CRC padrdo
relacionado para compilar o programa de célculo CRC conforme necessario.

O exemplo a seguir é uma fungdo simples de calculo CRC para sua referéncia (usando a linguagem de
programagdo C):

UNS1gnea 1Nt ©re ©al vaius LUNS1GNEd COAr uaia vesus, UNS10NSQ CAAr Q&LA Lengln)
|

int 1;

unslgnea 10t CLC wesueTeasiiilg

wizse ldata Lenge

~Laca varusti;

JlH+s

(s varuwdvsmguur)

e wasue= Gl vaiuse o) TunabUL;

he WELUET Lo waiuso il

metusn Do vasuer

Na légica ladder, o CKSM usa o método de consulta a tabela para calcular o valor CRC de acordo com o contetido do
quadro. O programa desse método é simples e o
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7.3.31

O calculo é rapido, mas o espago ocupado na ROM é grande. Use este programa com cuidado em cendrios
onde ha requisitos de ocupagdo de espago nos programas.

Cédigo de comando RTU

Cédigo de comando 03H, leitura de N palavras (continuamente até 16 palavras)

O cdédigo de comando 03H é usado pelo mestre para ler dados do VFD. A contagem de dados a serem lidos depende
da “contagem de dados” no comando. E possivel ler no maximo 16 dados. Os enderegos dos pardmetros de leitura
devem ser contiguos. Cada dado ocupa 2 bytes, ou seja, uma palavra. O formato do comando é apresentado usando o
sistema hexadecimal (um ndmero seguido de “H” indica um valor hexadecimal). Um valor hexadecimal ocupa um
byte.

O comando 03H é usado para ler informagdes, incluindo os parametros e o status de funcionamento do VFD.

Por exemplo, se o mestre ler dois dados contiguos (ou seja, ler o contetdo dos enderegos de dados 0004 H e 0005 H) do
VFD cujo enderego é 01H, a estrutura do quadro de comando é descrita a seguir.

0O comando mestre RTU (do mestre para o VFD) é o seguinte:

START T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)
ADDR (enderego) 01H
CMD (cdigo de comando) 03H
Enderego inicial MSB 00H
Enderego inicial LSB 04H
Contagem de dados MSB 00H
Contagem de dados LSB 02H
CRCLSB 85H
CRC MSB CAH

Fim T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)

“T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)” em “START” e “END” indica que a comunicagdo RS485
precisa ficar ociosa por pelo menos o tempo de transmissdo de 3,5 bytes. E necessario um tempo ocioso para
distinguir uma mensagem de outra, a fim de garantir que as duas mensagens ndo sejam consideradas como
uma so.

“ADDR” é “01H”, indicando que o comando é enviado para o VFD cujo enderego é 01H. “ADDR” ocupa um byte.
“CMD” é “03H”, indicando que o comando é usado para ler dados do VFD. “CMD” ocupa um byte.
“Enderego inicial” indica o enderego a partir do qual os dados sdo lidos. “Enderego inicial” ocupa

202511 (V1.2)

192



Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral Errol O estilo nao foi especificado.

dois bytes, com o MSB a esquerda e o LSB a direita.

“Contagem de dados” indica a contagem de dados a serem lidos (unidade: palavra). “Endereco inicial” é
“0004H” e “Contagem de dados” é “0002H”, o que indica a leitura de dados dos enderegos 0004H e 0005H.

A verificagdo CRC ocupa dois bytes, com o LSB a esquerda e o MSB a direita. A resposta do escravo
RTU (do VFD para o mestre) é a seguinte:

START T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)
ADDR 01H
CMD 03H
Numero de bytes 04H
Enderego 0004H dados MSB 13H
Enderego 0004H dados LSB 88H
Enderego 0005H dados MSB 00H
Enderego 0005H dados LSB 00H
CRCLSB 7EH
CRC MSB 9DH

Fim T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)

7.3.3.2

A definigdo das informagdes de resposta é descrita a seguir:
“ADDR” é “01H”, indicando que o comando é enviado do VFD cujo enderego é 01H. “ADDR” ocupa um byte.

“CMD” é “03H”, indicando que a mensagem é uma resposta do VFD ao comando 03H do mestre para leitura de
dados. “CMD” ocupa um byte.

“Numero de bytes” indica o nimero de bytes entre o byte (ndo incluido) e o byte CRC (ndo incluido). O valor “04”
indica que ha quatro bytes de dados entre “Nuimero de bytes” e “CRC LSB”, ou seja, “Endereco 0004H dados
MSB”, “Enderego 0004H dados LSB”, “Enderego 0005H dados MSB” e “Enderego 0005H dados LSB”.

Um registro de dados contém dois bytes, com o MSB a esquerda e o LSB a direita. A partir da resposta, os dados
em 0004H sdo 1388H e os em 0005H sdao 0000H.

A verificagdo CRC ocupa dois bytes, com o LSB a esquerda e o MSB a direita.
Codigo de comando 06H, gravando uma palavra

Este comando é usado pelo mestre para gravar dados no VFD. Um comando pode ser usado para gravar apenas
um dado. E usado para modificar os parametros e o modo de funcionamento do VFD.

Por exemplo, se o mestre gravar 5000 (1388H) em 0004H do VFD cujo enderego é 02H, o comando mestre RTU (do
mestre para o VFD) é o seguinte:
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START T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)
ADDR 02H
CMD 06H
MSB do enderego de gravagdo de dados 00H
LSB do enderego de gravagdo de dados 04H
Conteudo dos dados MSB 13H
Conteudo dos dados LSB 88H
CRCLSB CSH
CRC MSB 6EH

Fim T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)

A resposta do escravo RTU (do VFD para o mestre) é a seguinte:

START T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)
ADDR 02H
CMD 06H
MSB do enderego de gravagdo de dados 00H
LSB do enderego de gravagdo de dados 04H
Conteudo dos dados MSB 13H
Conteudo dos dados LSB 88H
CRCLSB C5H
CRC MSB 6EH

Fim T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)

7.3.3.3  Cédigo de comando 08H, diagnéstico
Descrigdo do cddigo da subfungdo:

Cddigo da subfungdo Descrigdo

0000 Retornar dados com base nas informag&es da consulta.

Por exemplo, para a consulta sobre as informagdes de detecgdo do circuito do VFD cujo enderego é 01H, as cadeias de
consulta e resposta sdo as mesmas.

Comando mestre RTU:

START T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)
ADDR 01H
CMD 08H
Cédigo da subfungdo MSB 00H
Cddigo da subfungdo LSB 00H
Contetido dos dados MSB 12H
Conteudo dos dados LSB ABH
CRCCHKLSB ADH
CRC CHK MSB 14H

Fim T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)
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Resposta do escravo RTU:

START T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)
ADDR 01H
CMD 08H
Cddigo da subfungdo MSB 00H
Codigo da subfungdo LSB 00H
Conteudo dos dados MSB 12H
Contetdo dos dados LSB ABH
CRCCHKLSB ADH
CRC CHK MSB 14H

Fim T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)

7.3.3.4  Codigo de comando 10H, gravagio continua

O cddigo de comando 10H é usado pelo mestre para gravar dados no VFD. A quantidade de dados a ser gravada
é determinada pela contagem de dados, e um maximo de 16 dados podem ser gravados.

Por exemplo: Escreva 5000 (1388H) e 50 (0032H) em 0004H e 0005H do VFD (como escravo) cujo enderego é
02H.

0O comando mestre RTU (do mestre para o VFD) é o seguinte:

START T1-T2-T3-T4 (tempo de transmisséo de 3,5 bytes)
ADDR 02H
CMD 10H
MSB do enderego de gravagdo de dados 00H
LSB do enderego de gravagdo de dados 04H
Contagem de dados MSB 00H
Contagem de dados LSB 02H
Ndmero de bytes 04H
MSB dos dados 0004H contelido 13H
LSB do contetido dos dados 0004H 88H
MSB do contetido dos dados 0005H 00H
LSB do contetido dos dados 0005H 32H
CRCLSB C5H
MSB do CRC 6EH

Fim T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)
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A resposta do escravo RTU (do VFD para o mestre) é a seguinte:

START T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)
ADDR 02H
cMD 10H
MSB do enderego de gravagdo de dados 00H
LSB do enderego de gravagdo de dados 04H
Contagem de dados MSB 00H
Contagem de dados LSB 02H
CRCLSB C5H
CRC MSB 6EH
Fim T1-T2-T3-T4 (tempo de transmisséo de 3,5 bytes)
7.3.4 Escala do barramento de campo
Em aplicagdes praticas, os dados de comunicagdo sdo representados na forma hexadecimal, mas os valores
hexadecimais ndo podem representar decimais. Vocé pode multiplicar um niimero n&o inteiro por um multiplo para
obter um ndmero inteiro, no qual o multiplo é considerado como uma escala de fieldbus.
A escala do barramento de campo depende do nimero de casas decimais no valor especificado em “Intervalo
de configuragdo” ou “Padrdo”. Se houver n (por exemplo, 1) casas decimais no valor, a escala do barramento de
campo m (entdo m=10) é o resultado de 10 elevado a poténcia de n. Por exemplo:
Fungio
- Nome Descrigao do parametro Intervalo de Padrio
Cédigo configuragio
P01.20 Ativagdo do modo de suspensdo |0,0 — 3600,0s (Valido apenas @ 0,00 — 3600,0 0,0s
atraso P01.19 posi¢do dos uns=2)

O valor especificado em “Intervalo de configuragdo” ou “Padrdo” contém uma casa decimal e, portanto, a
escala do barramento de campo é 10. Se o valor recebido pelo mestre for 50, o “Atraso de ativagdo do
modo de suspensdo” do VFD sera 5,0 (5,0 = 50/10).

Para definir o “Atraso ao despertar do modo de suspensdo” para 5,0 s através da comunicagdo Modbus, primeiro é
necessario multiplicar 5,0 por 10 de acordo com a escala para obter um ndmero inteiro 50, ou seja, 32H
na forma hexadecimal, e depois enviar o seguinte comando de gravagdo:

U1l U6 U114 0032 49E7

¥iru norne rFaram ewer Faram eéter CRC
address comm ana address CETF]

Ap6s receber o comando, o VFD converte 50 em 5,0 com base na escala do barramento de campo e, em seguida,
define o “Atraso ao sair do modo de suspensdo” para 5,0s.

Por exemplo, apds enviar o comando de leitura do pardmetro “Atraso ao sair do modo de suspensdo”, o mestre recebe a
seguinte resposta do VFD:
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U 32 3991

Param eter UKL
data

01 03
VFD  nead

addresscom m and

02
2byte
data

Os dados do pardmetro sdo 0032H, ou seja, 50, e, portanto, obtém-se 5,0 com base na escala do
barramento de campo (50/10=5,0). Em seguida, o mestre confirma que o atraso de ativagdo do modo de suspensdo &

de 5,0s.
7.3.5 Respostaa mensagem de erro
As respostas de mensagem de erro sdo enviadas do VFD para o mestre. A tabela a seguir lista os codigos e
definigdes das respostas de mensagem de erro.
Codigo Nome Significado
O codigo de comando recebido pelo computador superior ndo pode ser executado. As
causas possiveis sdo as seguintes:
. . O codigo de fungdo é aplicavel apenas em dispositivos novos e ndo estd
01H Comando invalido implementado neste dispositivo.
. O escravo estd em estado defeituoso ao processar esta solicitagdo.
Para o VFD, o enderego de dados na solicitagdo do computador superior ndo é
permitido. Em particular, a combinagdo do endereco do registro e o nimero de
02H Endereco de dados [ bytes a serem enviados é
invélido P
invalida.
O dominio de dados recebido contém um valor que ndo é permitido. O valor
indica o erro da estrutura restante na solicitagdo combinada.
03H Valo_rndgl_d;gos # Observagso: isso n3o significa que o item de dados enviado para armazenamento
invali
no registro inclui um valor inesperado pelo programa.
04H Falha A configuragdo do pardmetro é invélida na operagdo de gravagdo. Por exemplo
Falha exemplo, um terminal de entrada de fungdo ndo pode ser definido repetidamente.
05H Senha A senha inserida no enderego de verificagdo de senha é
senha diferente daquela especificada por P07.00.
A estrutura de dados enviada pelo controlador host esta incorreta no
comprimento ou no formato RTU, o valor do bit de verificagdo CRC é
06H Estrutura de dados  |inconsistente com o valor CRC calculado pelo
incorreta . . .
dispositivo a jusante.
07H Parametro O parametro a ser modificado na operagdo de gravagdo do controlador host
somente leitura  |[é um pardmetro somente leitura.
0 pardmetro ndo pode
ser modificado em |O pardmetro a ser modificado na operagéo de gravagdo do controlador do host ndo
08H R pode ser modificado durante o funcionamento do VFD.
execugdo
09H Senha Se o controlador host ndo fornecer a senha correta
Cédigo Nome Significado
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protecdo para desbloquear o sistema e realizar uma operagdo de leitura ou gravagdo, o

é relatado o erro "sistema bloqueado".

7.3.6

Comissionamento da comunicagio

No exemplo a seguir, um PC é usado como mestre, um conversor RS232-RS485 é usado para conversdo de
sinal e a porta serial do PC usada pelo conversor € COM1 (uma porta R$232). O software de comissionamento
do controlador host é o assistente de comissionamento da porta serial Commix1.4, que pode ser baixado da

Internet. Baixe uma versdo que possa executar automaticamente a fungdo de verificagdo CRC. A figura a seguir
mostra a interface do Commix.

‘ommix 1.4 lol@

Pt [COMT ] pafo [19200 <]4eb| otR [ ATS

Close Port
DataBits: |8 <l paiy [Even ] sioppia [T =] ModbushTU Pause
Input HEX. | Show HEX =

InputASC ShowASC ¥ lanomSpace [V Newline ¥ Show Interval ==l Clew

03 06 20 00 00 01

~ [V byEnter

03 06 20 00 00 01 42 28
(31 =s)
03 06 20 00 00 01 42 28

=
CRC Settings S
SanBys || £ CRCType [CRCT6ModbusATU) -

Teiminating Symbol: H

[ oK

Defina a porta como COM1. Defina a taxa de transmissido de forma consistente com P14.01. Os bits de
dados, paridade e bits de parada devem ser definidos de forma consistente com P14.02. Se o modo RTU
estiver selecionado, escolha Entrada HEX e Mostrar HEX. Para implementar o CRC automdtico, vocé precisa escolher
ModbusRTU e definir o Byte Inicial como 1 e o Tipo de CRC como CRC16 (MODBU SRTU) na janela Configuragées

de CRC. Apos ativar o CRC automético, ndo insira CRC nos comandos. Caso contrario, podem ocorrer erros de comando
devido ao CRC repetido.

O comando de comissionamento para configurar o VFD cujo enderego é 03H para funcionar em frente é o seguinte:

03 06 2000 0001 42728

VFD
aadress

W rme Param eter Forw ara
com m and aagaress running

URU
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#Observagio:

@ 0 enderego do VFD (P14.00) deve ser definido como 03.

@ 0 “Canal de comandos em execugdo” (P00.01) deve ser definido como “Comunicago” e o “Canal de
comunicagdo de comandos em execugdo” (P00.02) como “Modbus”.

@ Depois de clicar em Enviar, se a configuragdo da linha e as definigdes estiverem corretas, sera recebida
uma resposta transmitida pelo VFD.

US U6 2000 0001 4228

vru W rite Param eter Forward
address com m and address running

GRG
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8 Tratamento de falhas e e

8.1 Indicagéo de falha e reinicializagdo do

Quando os indicadores RUN/TUNE, FWD/REV e LOCAL/REMOT estdo acesos ao mesmo tempo, o VFD esta em estado
anormal, com o teclado mostrando o COdI%O de falha. Para obter detalhes sobre as causas e solu¢cdes das
falhas, consulte a secao 8.2 Falhas e solugcbes. Se a causa da falha ndo puder ser localizada, entre em
1c:olr%tatod c\c/JPB nosso escritorio local para obter suporte técnico. Existem quatro métodos para redefinir as
alhas do :

Método 1 Pressione a tecla| no teclado.

Método 2 Defina P05.01 — P05.04 e P05.11 para 7 (Reinicializagdo de falha).

N\
DI1

Lz
Fault
reset  —

Bk

L4

HDIM

COM
HE

11
[
[
11
[
I
11
I
[
|
[
[
[
[
|
L

Método 3 Desligue a fonte de alimentagdo do VFD.
Método 4 No modo de controle de comando de comunicagdo (P00.01=2), escreva 0007H em 2000H.

8.2 Falhas e solugdes

Quando ocorrer uma falha, proceda da seguinte forma:

Passo 1 Verifique se o visor do teclado esta incorreto. Se estiver, entre em contato com o escritdrio local da INVT.

Etapa 2 Caso contrario, verifique os cddigos de fungdo no grupo P07 para determinar o estado real quando a
falha ocorreu.

Etapa 3 Verifique a tabela a seguir para obter a excegdo e a solugdo. Etapa 4 Corrija a falha

ou pega ajuda.

Passo 5 Apds confirmar que a falha foi removida, execute a reinicializagdo da falha e inicie a operagdo.

8.2.1 Falhas comuns e solugdes

Falha
. Tipo de falha Possivel causa Solug¢io
Cédigo
E4 Sobrecorrente . Tempo ACC muito curto. . Aumente o tempo ACC ou reduza
Falha
o Tipo de falha Possivel causa Solugio
cédigo
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durante ACC

. Carga muito grande ou mudanga
repentina

Mudanga de carga.

. Inicie durante a rotagdo
do motor.

. Desequilibrio da corrente
de saida 3PH.

Quando o controle vetorial
sem sensor é usado para o
controle do motor, o ajuste
automadtico dos parametros
ndo é realizado.

. Quando o controle V/F é usado
para o controle do motor, a
configuragdo da curva V/F
estad anormal.

. Existem fortes fontes de
interferéncia externa
(comutagdo do contator ou
aterramento inadequado).

. A tensdo da rede estd muito

baixa.

. Falha de hardware.

O ponto limite de corrente do software

através de P11.06; se o processo exigir
ACC répido, aumente a capacidade do VFD.

Aumente a capacidade do VFD para
garantir que o motor ndo pare e que o
equipamento de carga funcione sem
qualquer excegdo.

. Inicie ap6s o motor parar ou selecione o
inicio do rastreamento de velocidade
através de P01.00.

Verifique a tensdo de saida do VFDe a
resisténcia do motor para garantir o
equilibrio trifasico.

. Defina os parametros nominais de
acordo com a placa de identificagdo do motor e
execute o0 ajuste automatico dos pardmetros
através de P00.15.

Ajuste a relagdo entre frequéncia e
tensdo definida pela curva V/F e reduza a
tensdo correspondente a frequéncia.

Para evitar interferéncias fortes,
mantenha os cabos do motor longe dos
contatores e garanta um aterramento
confiavel do sistema.

Melhore a qualidade da energia ou
aumente a capacidade do VFD.

@ substitua o VFD.

E5

Sobrecorrente
durante DEC

. Tempo DEC muito curto.

. Configuragdo do ponto
limite de corrente do software
muito alta.

Carga muito grande ou mudanga
repentina de carga.

Desequilibrio da corrente
de saida 3PH.

. Quando vetorial sem sensor

. Aumente o tempo DEC ou reduza o ponto
limite de corrente do software através de
P11.06; se o processo exigir DEC répido,
aumente a capacidade do VFD.

Reduza o ponto limite de corrente
do software através do P11.06.

. Aumente a capacidade do VFD para

Falha

cédigo

Tipo de falha

Possivel causa

Solugio

202511 (V1.2)
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O controle é usado para of

controle do motor

, O ajuste automdtico
dos pardmetros ndo é
realizado.

. Quando o controle V/F é usado
para controle do motor, a
configuragdo da curva V/F
esta anormal.

. Existem fortes fontes de
interferéncia externa
(comutagdo do contator ou
aterramento inadequado).

. Falha de hardware.

Certifique-se de que o motor ndo

sofra paradas e que o equipamento de
carga funcione sem nenhuma excegdo.

Verifique a tensdo de saida do VFDe a
resisténcia do motor para garantir o
equilibrio trifasico.

. Defina os parametros nominais de
acordo com a placa de identificagdo do motor e
execute o0 ajuste automatico dos pardmetros
através de P00.15.

Ajuste a relagdo entre frequéncia e
tens3o definida pela curva V/F e reduza a
tensdo correspondente a frequéncia.

. Para evitar interferéncias fortes,
mantenha os cabos do motor longe dos
contatores e garanta um aterramento
confiavel do sistema.

. Substitua o VFD.

. Carga muito grande ou mudanga
repentina de carga.

. Configuragdo do ponto
limite de corrente do software
muito alta.

. Desequilibrio da corrente
de saida 3PH.

. Quando o controle vetorial
sem sensor é usado para
controle do motor, o ajuste
automatico dos parametros
ndo é realizado.

. Quando o controle V/F é usado
para o controle do motor, a
configuragdo da curva V/F
estad anormal.

. Existem fortes fontes de

. Aumente a capacidade do VFD para
garantir que o motor ndo pare e que o
equipamento de carga funcione sem
qualquer excegdo.

Reduza o ponto limite de corrente
do software através de P11.06.

Verifique a tensdo de saida do VFDe a
resisténcia do motor para garantir o
equilibrio trifasico.

. Defina os parametros nominais de
acordo com a placa de identificagdo do motor e
execute o0 ajuste automatico dos pardmetros
através de P00.15.

Ajuste a relagdo entre frequéncia e
tensdo definida pela curva V/F e reduza a
tensdo.

correspondente a frequéncia.

Sobrecorrente interferéncia externa
.durante o (contator
E6 funcionamento em
velocidade constante
Falha )
e Tipo de falha Possivel causa Solugio
cédigo
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troca ou aterramento inadequado . Para evitar interferéncias fortes,

aterramento).

. A tensdo da rede esta muito

baixa.

. Falha de hardware.

mantenha os cabos do motor afastados dos
contatores e garanta um aterramento
confiavel do sistema.

. Melhore a qualidade da energia ou
aumente a capacidade do VFD.

. Substitua o VFD.

. Tempo de ACC muito curto.

. Tensdo da rede muito alta.
. Inicio durante a rotagdo

do motor.

Aregeneragdo de
energia da carga é muito
grande.

Configuragdo inadequada

. Aumente o tempo do ACC ou ative a
protegdo contra sobrecarga de
tensdo.

. Melhore a qualidade da energia para
cumprir as especificagcdes de tensdo de
entrada do VFD (consulte as especificagdes
do produto).

. Inicie ap6s o motor parar ou selecione o
inicio do rastreamento de velocidade
através de P01.00.

Instale uma unidade de frenagem e
uma unidade de realimentagdo de energia
ou remova os fatores externos que fazem
com que a carga gere energia.

Habilite a protegdo contra
estolagemJ)or sobretensdo através de
P11.03 e reduza o valor da tensdo de
protegdo contra estolagem por
sobretensdo de

Sobretensdo da protec¢do contra
E7 durante 0ACC sobrecarga. P11.04.

‘ Aumente o tempo de DEC; se o
rocesso exigir DEC répido, unidades de
renagem, unidades de feedback de

energia podem ser adicionadas ou a
fungdo de frenagem por fluxo magnético
pode ser usada.
. . Melhore a qualidade da energia para
[ ] Tempo de desaceleragdo cumprir as especificages de tensdo de
muito curto. entrada do VFD (consulte as especificages
. Tensdo da rede muito alta. do produto). .
N Instale uma unidade de frenagem e
. Aregeneragdode uma unidade de realimentagdo de energia
energia da carga é muito ou remova os fatores externos que fazem
grande. com que a carga gere energia.
Configuragdo inadequada o : =
Sobretensio da protecdo contra . Habilite o bloqueio por sobretensdo
ES durante a sobrecarga.
desaceleragdo
Falha
i Tipo de falha Possivel causa Solugio
cédigo

202511 (V1.2)




Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

protecgao através de P11.03 e diminua o
valor da tensdo de protecdo contra
sobrecarga de P11.04.

P11.04.

. Melhore a qualidade da energia para
cumprir as especificagBes de tensdo de
entrada do VFD (consulte as especificagbes
do produto).

. Instale uma unidade de frenagem e
uma unidade de realimentagdo de energia
ou remova os fatores externos que fazem

. Tensdo da rede muito alta. com que a carga gere energia.
. A regeneragio de . Habilite a protegdo contra
energia da carga é muito sobrecarga de tensdo através de
grande P11.03 e reduza o valor da tensdo de
. . protegdo contra sobrecarga de
Sobretens&o durante Configuragdo inadequada tensdo de
o funcionamento a da protecdo contra
B9 velocidade constante sobrecarga de tenséo. P11.04.
. A tensdo da rede estd muito
baixa.
. Exibigdo anormal da tensdo . Aumente a tensdo de entrada da rede.
do barramento.
@ Fechamento anormal do @ Entre em contato conosco.
Subtensdo contator de pré-carga. . Entre em contato conosco.
E10 do barramento . Funcionando sob carga B i K
cC pesada em caso de perda de fase . Verifique se ha energia de entrada anormal e
de entrada cabos de entrada soltos.
de fase na entrada.
. A tensdo da rede estd muito . Aumente a tensdo de entrada da rede.
baixa. . Redefina a corrente nominal do motor no
. grupo de parametros do motor.
. A corrente nominal do motor
E11 Sobrecarga do motor esta definida incorretamente. . Verifique a carga e ajuste 0 aumento de
@ O motor para ou acarga torque.
salta violentamente.
. O ACC esta muito rapido.
. O motor é reiniciado durante
a rotagao. . Aumente o tempo ACC.
. A tensdo da rede é muito baixa| . Evite reiniciar apds a parada.
E12 A sobrecarga do VFD . . «
& . A carga é muito pesada. . Aumente a tensdo de entrada da rede.
@ A poténcia do VFD é muito @ sclecione um VFD com poténcia maior.
baixa.
E13 Fase do lado da . Perda de fase ou . Verifique se ha alimentagdo de entrada
entrada flutuagdes significativas anormal
perda e cabos de entrada soltos.
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Falha )
" Tipo de falha Possivel causa Solugdo
Codigo
na entrada L1, L2 ou L3. . Defina P11.00 para filtrar a
. Os parafusos do lado da falha.
entrada estdo
soltos.
. Os cabos de saida estdo
quebrados ou conectados em curto
ao terra.
. Perda de fase UVW (ou as trés
fases da carga estdo seriamente
assimétricas). Observagao: O
tempo de detecgdo de perda de fase
de saida requer pelo menos 2,5 s.
Apds a perda de fase, pode
ocorrer instabilidade,
potencialmente acionando
sobrecorrente, sobretensdo, . Verifique se ha cabos de saida soltos ou
sobrecarga e quebrados.
falhas de desvio de velocidade. Verifique se ha flutuacdo
Perda de fase no acentuada da carga e
E14 lado da saida desequilibrio da resisténcia do
motor 3PH.
. O duto de ar esta bloqueado .
ou o ventilador esta . Ventile o duto de ar ou
danificado. substitua o ventilador.
. Atemperatura ambiente esta . Mantenha uma bo_a ventilagdo para baixar
Superaquecimento muito alta. atemperatura ambiente.
E16 ?n?/emrsgrmo @ sobrecarga prolongada @ selecione um VFD com maior poténcia.
E17 Falha externa @ Terminal Dl externo [ ] Verifique se a entrada do dispositivo
Sinal de entrada de falha externo
externo acionado. estd normal.
. Taxa de transmissdo incorreta . Defina uma taxa de transmissao
. Falha nalinhade adequada.
comunicagdo.
End - d — . Verifique a fiagdo da porta de
Falha de comunicagéo inco:r:;?)go € comunicagao comunicaggo.
Modbus/Modbus A o frefort Defina o enderego de comunicago
Falha dzzccimunica 5 comunicacdo sofre forte corretamente.
E18 g interferéncia. Recomenda-se o uso de cabos
blindados para melhorar
a protegdo contra interferéncias.
E19 Falha de detecgdo de . Cabo do motor ouisolamento do . Remova os cabos do motor para verificar.
corrente motor anormais @ Entre em contato conosco.
Falha na detec¢io isolamento do motor.
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E20 Autotuning do motor . A capacidade do motor ndo . Altere o modelo do VFD ou adote
Falha corresponder ao VFD o modo V/F para controle
Falha
Tipo de falha Possivel causa Solugdo
de falha
capacidade. Esta falha pode . Verifique a fiagdo do motor, o tipo de motor
ocorrer se a diferenga de X ~ A
capacidade exceder cinco e as configuragdes dos parametros.
classes de poténcia. @ Esvazie a carga do motor e execute
Configuragdo novamente o ajuste automatico.
incorreta dos pardmetros Verifique se a frequéncia limite
do motor. superior & maior que 2/3 da frequéncia
Os parametros obtidos com o| nominal.
ajuste automadtico  diferem| @ Diminua a configuragio da
significativamente dos| “corrente de pulso adequadamente.
parametros padréo.
. Tempo limite da sintonia
automatica.
. A configuragdo da corrente de|
pulso
é muito grande.
. Erro na leitura ou
gravagdo dos parametros
&1 Falha naE%‘;eRgK/Iao da de controle @ Pressione STOP/RST para reiniciar.
@  EEPROM danificada.
. Substitua a placa de controle.
i Verifique os fios do sinal de
Feedback PID @ reedback PID offline. .feedbackqPID
E22 offline.
. Fonte de feedback PID . Verifique a fonte de feedback PID.
desaparece.
. Ocorreu  uma falha no
circuito de frenagem ou o tubo
de frenagem esta danificado. @ Verifique a unidade de frenagem e
Resisténcia de substitua o tubo de frenagem por um
Falha na unidade frenagem externa com novo
E23 de frenagem baixa @ Aumente a resisténcia de
resisténcia. frenagem.
. Tempo de funcionamento real
Tempo de do VFD superior ao tempo de
E24 fun9|oqament funcionamento definido . Entre em contato conosco.
oatingido internamente
tempo de funcionamento
definido.
. O VFD reporta o alarme de
Sobref:a‘rga sobrecarga de acordo . Verifique se o ponto de alarme de
E25 eletr6nica : N sobrecarga esta configurado
a configuragdo. corretamente.
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. Cabo do teclado conectado . Verifique o cabo do teclado e
q
ou desconectado. reconecte-o para determinar se ha alguma
falha.
Erro no upload dos . Cabo do teclado muito longo,
E27 parametros . Verifique os arredores para descartar
causando forte
afonte de interferéncia
Falha
" Tipo de falha Possivel causa Solugdo
cédigo
Interferéncia. . Substitua o hardware e procure
. Circuito de comunicagdo do servicos de manutencio
teclado ou da placa principal ¢ ao.
Erro.
. Verifique o ambiente para descartar
. Cabo do teclado conectado fontes de interferéncia
incorretamente ou desconectado. . Substitua o hardware e procure servigos
. Cabo do teclado muito longo, de manutengdo.
causando forte interferéncia. @ Verifique se a versio do software da placa
@  Erro noarmazenamento de de controle da copia do parametro de backup
dados do teclado do teclado é a mesma que a versdo do
software da placa de controle do VFD.
Erro no download
E28 de parametros da placa de controle do VFD.
. N3o ha transmissdo de dados
entre a placa de comunicagdo e o
Falha na controlador host (ou
municaga " -
e C%tﬁe:f;gio PLC). . Verifique se a fiagdo da placa de
comunicagdo esta solta ou desconectada.
30 icado esta solta ou d tad
. A saida do VFD esta em curto- . Verifique se 0 motor estd em curto-circuito
circuito com o terra. com o terra e se a fiagdo estad normal.
Falha no circuito de . Verifique se a fiagdo do motor estd normal.
detecgdo de corrente. . Substitua a placa de controle principal
A configuragdo real da P principal.
Falha de curto- poténcia do motor diverge @ Redefina os parametros do motor
circuito a terra significativamente
E32 da poténcia do VFD. corretamente.
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. Verifique se ha sobrecarga, aumente o
tempo de detecgdo de desvio de velocidade
ou prolongue o tempo de
aceleragdo/desaceleragdo.

Verifique as configuragdes dos parametros
do motor e execute novamente o ajuste
automdtico dos parametros do motor.

Falha de desvio d i . y ~ N
E34 aiha \‘/Eelc?csi\g:dee .tra\s:zgaa muito pesada ou . Verifique as configuragdes dos parametros
do controle do loop de velocidade
Falha de ajuste . Excecgdo de carga. . Verifique se hd sobrecarga ou
E35 incorreto @ Configuragdesincorretas dos travamento.
pardmetros SM . Verifique os pardmetros do motor e
configuragdes do contador EMF.
Cédigo )
de falha| Tipo de falha Possivel causa Solugio
codigo
. Os parametros do motor com . Repita o ajuste automatico dos parametros do
ajuste automatico motor.
Os pardmetros estdo imprecisos.
. O VFD n3o estd conectado ao :
motor. . Aumente o tempo de detecgdo de
@ Aplicacio d " ) " desajuste.
plicagao de eniraquecimento . Ajuste o coeficiente de
de fluxo enfraquecimento do fluxo e os
parametros do circuito de corrente
aplicagdo.
@ OVFDreporta o alarme de " .
subcarga . Verifique os limites do alarme de carga
E36 Falha de subcarga . N e sobrecarga.
de acordo com a configuragdo.
@ Afuncio de
desligamento seguro do
E40 Desligamento seguro do| torque é ativada por -
torque forgas externas.
Excegdo do circuito @ Verifique se afiagio do terminal do STO
de seguranga doSTO | @ A fiagio do STO est4 esta correta e bem fixada.
E41 canall incorreta Verifique se o interruptor externo do STO
@ Ocorreu uma falha no funciona corretamente.
interruptor externo do STO. . Substi laca d |
@ Falha de hardware do ubstitua a placa de controle.
Excegdo do circuito circuito de segurancga do canal. #Observagio: & necessario reiniciar o
de seguranga do B
E42 canal 2 do STO sistema para
eliminar a falha.
Excegdo nos canais
. Ocorreu uma falha de hardware
E43 1ecanal2 no circuito STO. @ substitua a placa de controle.
Cddigo de seguranga
STO Verificagao CRC
E44 FLASH . Falha na placa do . Substitua a placa de acionamento.
Falha acionamento.
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. Sem transmissdo de dados
PROFINET entre a placa de comunicagdo e . L
tempo limite de . Verifique se a fiagdo da placa de
E57 comunicagio controlador host (ou PLC). comunicagdo estd solta ou desconectada.
. Temperatura do . Reduza atemperatura do equipamento ou
equipamento ou ambiente muito ambiente.
alta. Substitua o resistor de
Falha de @ Temperatura detectada por medigdo de temperatura.
i Al/AQ imprecisa.
superaquecimento do / P @ Verifique o sinal do terminal de medico
ES9 motor @ Entrada DI4 do motor
datemperatura externa.
Sinal de superaquecimento. . -
terminal de medigdo de temperatura externa.
E60 Comunicagdo . Existem dados . Verifique se a expansdo
Falha )
" Tipo de falha Possivel causa Solug¢io
cédigo
Falha na oex ~ 4 P
identificacio Fransmlssao em O cartdo no slot é compativel.
do cartdo interface da placa de @ Estabilize a interface da placa de
comunicagdo, mas o tipo de expans3o apds desligar a energia e
placa ndo pode ser verifique se a falha persiste na préoxima
identificado. vez que ligar a energia.

Verifique se a porta de insergdo ou o
slot do cartdo estdo danificados. Se
estiverem, substitua a porta de insergdo

Falha de tempo limite ou o slot do cartdo apés desligar o
dacomunicagioda | @ Sem transmisséo de dados na equipamento.
placa de interface da placa de
E63 comunicagdo comunicagdo.
Falha de tempo limite
. Sem transmissdo de dados
entre a placa de comunicagdo e o
Tempo limite de controlador host (ou
municaga " -
B Cgthuell?Ac?l'o PLC). . Verifique se a fiagdo da placa de
66 comunicagdo estd solta ou desconectada.
. Entrada All muito baixa.
All
E92 @ riacso Al
desconexdo desconectada
. . Conecte uma fonte de alimentagdo de 5
. Entrada A2 muito baixa. Vou 1OImA para verificar se a entrada esta
A2 normal.
E93 @ Fiacio A2 [ ) Verifique a fiagdo ou substitua o cabo.
d «
esconexdo desconectada.
. Entrada AI3 muito baixa.
Al3
E94 @ Fiagio A3
desconexdo
desconectada.
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. Sem transmissdo de dados
T Jimite d entre a placa de comunicagdo e o
emounigglgi e controlador host (ou °
Verifique se a fiagdo da placa de
E95 EtherNet IP PLC). comunicagdo esta solta ou desconectada.
E96 Sem atualizagdo @ Atualizagio do bootloader @ Entre em contato conosco.
bootloader ausente.
Falha de
comunicagioda CPU | @) Falha na comunicagio da CPU
E587 dupla dupla. @ Entre em contato conosco.
falha1
Falha na
comunicagioda CPU | @) Falha na comunicagzo da CPU
E588 dupla dupla. @ Entre em contato conosco.
falha2

8.2.2 Outros status
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Codigo
exibid Tipo de status Possivel causa Solugio
o
O sistema estd desligado ou a tensdo
do barramento esta muito baixa
PoFF Falha de energia do sistema baixa Verifique as condigdes da rede elétrica.

8.3 Analise das falhas comuns do motor de acionamento de porta ()

8.3.1 O motor nao funciona
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8.3.2 0 motor vibra

rrtzaora i

Setthen ninr lyse

carreatly

Perfarm autswning

B e vk v rato

parem L sy

frequency

Doesunusual tuehiatons
ocouren e oac.

eck 4ha kad

202511 (V1.2)



Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

8.3.3 Sobretensio

Is the vorage of tne power
Supply within the standard

ELIRS e £
meLts e requir

§ UVVY o the output side o
the VHL short 1o ground

Tault and perterm me

& the winng on me outaut £108
of the VL performen

InEre may ne a vy

202511 (V1.2)



Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral Errol O estilo nao foi especificado.

8.3.4 Subtensio

ENELRE T prowsen suppry

1% M VOITAGE U1 1 PUwWE 5,
WITNIN e STANGETT ranges

Lo 1ne air swien sno
E0NETILE AN recTTy N8
excepnons

Zre the ar svalch and sentactor
BPENETY L1 e

I IR § 1ye-TOWET GRVICE.
IUnMNgG O e §1a AT PUIK SoWn
0

[T T T —
1% e L powerea arr aunng iwrs, aNa rECTY e
unming ¢ exceprons

LT Ty e E VE L e
Lontacs us

202511 (V1.2)

214



Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

8.3.5 Sobrecorrente
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8.3.7 Superaquecimento do VFD
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8.4 Contramedidas para interferéncias comuns

8.4.1 Problemas de interferéncia do interruptor do medidor e dos sensores

Sintoma Solug¢io

O limite superior ou inferior é
exibido incorretamente

. Verifique e certifique-se de que o cabo de feedback do sensor esteja a 20 cm
ou mais de distancia do cabo do motor.

exibido, por . Verifique e certifique-se de que o fio terra do motor esta conectado ao

exemplo, 999 ou -999. terminal PE do VFD (se o fio terra do motor tiver sido conectado ao bloco
terra do VFD, vocé precisard usar um multimetro para medir e garantir que a

A exibicao dos valores salta resisténcia entre o bloco terra e o terminal PE seja inferior a 1,5 Q). Ao
(geralmente ocorre em mesmo tempo, vocé precisa apertar o parafuso EMC AC e o parafuso/clipe

N ) d 50) EMC DC no VFD.
ransmissores de pressdo).
. Tente adicionar um capacitor de seguranga de 0,1 . F a éeidtlo sinal.
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A exibigdo dos valores é estavel,
mas ha um grande desvio, por
exemplo, a temperatura estd
dezenas de

do terminal do sinal de feedback do sensor.

graus maisaltadoque o

Sintoma Solugdo

comum temperatura . Tente adicionar um capacitor de seguranga de 0,1 | F a dnubde)
(geralmente  ocorre em alimentagdo.

do medidor do sensor (preste atengdo a tensdo da fonte de alimentagdo e
termopares). aresisténcia a tensdo do capacitor).
Um sinal coletado por um sensor . Para interferéncia ao conectar o terminal de saida analdgica (AO1) do
ndo é exibido, mas funciona como VFD a um medidor: Se AO1 usar sinal de corrente e 0 &2 20 mA,
um sinal de feedback do sistema adicione um capacitor de 0,47 puF entre os terminais AOl e GND; se AO1 usar
de acionamento em sinal de tensdo cd e 0 & 10V, adicione um capacitor de 0,1 pF entre os
funcionamento. Por exemplo, terminais AO1 e GND.
espera-se que o VFD desacelere| @ o cabo de sinal precisa usar o cabo blindado, e a camada de blindagem deve
quando o limite superior de ser aterrada de forma confiavel ao PE ou GND.

pressio do compressor for
atingido, mas, na operagdo real,
ele comega a desacelerar antes
que o limite superior de pressdo seja

atingido.

Todos os tipos de medidores
(como medidor de frequéncia e
medidor de corrente) conectados ao
terminal AO do VFD (AO1) exibem

valores muito imprecisos.

Os interruptores de proximidade sdo
utilizados no sistema. Apds o
arranque do VFD, o indicador de
um interruptor de proximidade
pisca e o nivel de saida

é invertido.

#Observacio:

. Quando for necessario um capacitor de desacoplamento, adicione-o ao terminal do dispositivo
conectado ao sensor. Por exemplo, se um termopar deve transmitir sinais de 0 a 20 mA paraum
medidor de temperatura, o capacitor precisa ser adicionado ao terminal do medidor de temperatura; se uma
régua eletrénica deve transmitir sinais de 0 a 30V para um terminal de sinal PLC, o capacitor precisa ser
adicionado ao terminal do PLC.

. Se um grande nimero de medidores ou sensores estiverem com interferéncia, recomenda-se configurar um
filtro C2 externo na extremidade de alimentagdo de entrada do VFD. Para obter detalhes, consulte o apéndice

E3.2  Filtro.
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8.4.2 Interferéncia na comunicagio RS485
Sintoma Solugdo
Verifique se o barramento de Organize os cabos de comunicagdo e os cabos do motor em bandejas de

comunicagdo RS485 estd

desconectado ou com

Verifique se as duas extremidades da
linha A ou B est&o conectadas

ao contrario.

Verifique se o
protocolo de comunicagdo do VFD
é compativel com o do
computador superior. Verifique se

o protocolo de
comunicagdo (como a taxa de
transmissdo, os bits de dados e o
bit de verificagdo) do VFD é
consistente com o do computador
host.

cabos diferentes.

Em cendrios de aplicagdo com vérios VFDs, adote o modo de ligagdo em cascata
para conectar os cabos de comunicagdo entre os VFDs, o que pode melhorar a
capacidade anti-interferéncia.

Em cenarios de aplicagdo com vdrios VFDs, verifique e certifique-se de que a
capacidade de acionamento do mestre é suficiente.

Na conexdo de varios VFDs, é necessdrio configurar um resistor terminal
de 120 €2 em cada extremidade.

Verifique e certifique-se de que o fio terra do motor esta conectado ao
terminal PE do VFD (se o fio terra do motor tiver sido conectado ao bloco
terra do VFD, vocé precisard usar um multimetro para medir e garantir que a
resisténcia entre o bloco terra e o terminal PE seja inferior a 1,5 Q). Ao
mesmo tempo, vocé precisa apertar o parafuso EMC AC e o parafuso/clipe
EMC DC no VFD.

Ndo conecte o VFD e o motor ao mesmo terminal de aterramento do
controlador host (como PLC, HMI e tela sensivel ao toque). Recomenda-
se conectar o VFD e o motor ao aterramento de energia e conectar o
controlador host separadamente a um pino de aterramento.

Tente curto-circuitar o terminal de aterramento de referéncia de sinal
(GND) do VFD com o do controlador host para garantir que o potencial de
aterramento do chip de comunicagdo na placa de controle do VFD seja
consistente com o do chip de comunicagdo do controlador host.

Tente curto-circuitar o GND do VFD ao seu terminal de aterramento (PE).

Tente adicionar um capacitor de seguranga de 0,1 u F na extremidade da
fonte de alimentagdo do controlador host (PLC, HMI ou tela sensivel ao
toque). Como alternativa, use um anel magnético (recomenda-se o uso de
anéis magnéticos nano cristalinos a base de Fe). Passe o cabo L/N ou o cabo +/-
da fonte de alimentagdo do controlador host pelo anel magnético na mesma
diregdo e enrole-o0 ao redor do anel magnético

por 8 voltas.
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8.4.3 Falha na parada e oscilagdo do indicador devido ao acoplamento do cabo do motor

Sintoma

Solugdo

Falha na parada

Em um sistema VFD onde um
terminal DI é usado para controlar
a partida e a parada, o cabo do
motor e o cabo de controle sdo
dispostos na mesma bandeja de
cabos. Apds o sistema ser iniciado
corretamente, o terminal DI ndo
pode ser

usado para parar o sistema.

Indicador piscando apds o VFD
ser iniciado, o indicador do relé, o
indicador da caixa de distribui¢do

de energia ,0
indicador do PLC e 0 a
indicagdo emitem
sons incomuns sons
inesperadamente.

. Verifique e certifique-se de que o cabo do sinal de excegdo esteja disposto

a20 cm ou mais de distancia do cabo do motor.

. Adicione um capacitor de seguranga de 0,1 p F entre o terminal de entrada
digital (DI) e o terminal COM

. Conecte o terminal de entrada digital (DI) que controla o inicio e a
parada a outros terminais de entrada digital ociosos em paralelo. Por
exemplo, se DI1 for usado para controlar o inicio e a parada e DI4 estiver
ocioso, vocé pode tentar conectar DI1 a DI4 em curto.

#Observagcio: Se o controlador (como PLC) no sistema controlar mais de cinco VFDs a0 mesmo tempo por meio
de terminais de entrada digital, este esquema ndo é aplicavel.

8.44 Corrente de fuga e interferéncia no RCD

B Principio de funcionamento

Os VFDs emitem tensdo PWM de alta frequéncia para acionar motores. Nesse processo, a capacitancia distribuida
entre o IGBT interno de um VFD e o dissipador de calor e entre o estator e o rotor de um motor pode
inevitavelmente fazer com que o VFD gere corrente de fuga de alta frequéncia para o terra. Um dispositivo de
protegdo operado por corrente residual (RCD) é usado para detectar a corrente de fuga de frequéncia de energia
quando ocorre uma falha de aterramento em um circuito. A aplicagdo de um VFD pode causar o mau

funcionamento de um RCD.

B Regras para a selegao de RCDs

1. Ossistemas VFD s3o especiais. Nesses sistemas, & necessario que a corrente residual nominal dos RCDs
comuns em todos os niveis seja superior a 200 mA e que os VFDs estejam ligados a terra de forma

confiavel.

202511 (V1.2)

21




Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral Errol O estilo nao foi especificado.

2. Para os RCDs, o limite de tempo de uma agdo precisa ser maior do que o da ag3o seguinte, e a diferenga
de tempo entre duas agbes precisa ser maior do que 20 ms, por exemplo, 1's,0,5s0u 0,2 s.

3. Para circuitos em sistemas VFD, recomenda-se o uso de RCDs eletromagnéticos. Os RCDs eletromagnéticos tém
forte capacidade anti-interferéncia e, portanto, podem impedir o impacto da corrente de fuga de alta
frequéncia.

RCD eletrénico RCD eletromagnético

Requer transformador de corrente de sequéncia de fase
zero altamente sensivel, preciso e estavel, usando
permaldi,

materiais de alta permeabilidade, processo complexo, custo
elevado, ndo suscetivel a flutuagdes de tensdo da fonte de
alimentagdo e temperatura ambiente, forte capacidade
anti-interferéncia

Baixo custo, alta sensibilidade, pequeno volume,
suscetivel a flutuagGes de tensdo da rede e
temperatura ambiente, e fraca capacidade anti-
interferéncia

capacidade

Sintoma Solugdo
Mau funcionamento do RCD no . Solugdo para o mau funcionamento do RCD (manuseio do VFD)
ligagdo transitéria do VFD > Tente remover o parafuso EMC AC e o parafuso/clipe EMC DC do VFD.

> Tente diminuir a frequéncia portadora para 1,5 kHz (P00.14=1,5).
> Tente modificar o método de modulagdo para “Mudar de SVPWM para
DPWM” (P08.42=00).
. Solugdo para o mau funcionamento do RCD (tratamento da distribui¢do de
energia do sistema)

> Verifique e certifique-se de que o cabo de alimentagdo ndo esta
encharcado.

> Verifique e certifique-se de que os cabos ndo estdo danificados ou
emendados.

> Verifique e certifique-se de que ndo ha aterramento secundario no
fio neutro.

> Verifique e certifique-se de que o terminal do cabo de alimentagdo

principal estd em bom contato com o interruptor aéreo ou

Mau funcionamento do RCD apés o contator (todos os parafusos estdo apertados).

funcionamento do VFD

> Verifique os dispositivos alimentados por 1PH e certifique-se de que
nenhum fio terra seja usado como fio neutro por esses dispositivos.
> N&o utilize cabos blindados como cabos de alimentagdo VFD e

cabos de motor.

202511 (V1.2) 7]



Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral Errol O estilo nao foi especificado.

8.4.5 Carcaga do dispositivo energizado

B Descricao da carcaca do dispositivo energizado

Apds o VFD ser iniciado, ha tensdo sensivel na carcaga e vocé pode sentir um choque elétrico ao toca-la. O
chassi, no entanto, ndo estd energizado (ou a tensdo é muito inferior a tensdo de seguranga humana) quando
o VFD esta ligado, mas ndo em funcionamento.

Sintoma Solucdo

. Se houver aterramento de distribuigdo de energia ou pino de aterramento
no local, aterre a caixa do gabinete do VFD através do aterramento de energia

ou pino.
. Se ndo houver aterramento no local, vocé precisard conectar a carcaga do
Caixa do dispositivo ativo motor ao terminal de aterramento PE do VFD e garantir que o parafuso EMC AC e

o parafuso/clipe EMC DC do VFD estejam

apertados.
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9 Inspegado e manutengao

9.1 Inspegcéo diaria e manutengéo regular do e

Os componentes internos do VFD envelhecem devido a influéncia da temperatura ambiente, umidade, poeira,
vibragdo e outros fatores, o que causa possiveis falhas ou reduz a vida util. Portanto, para prolongar a vida

util do VFD e evitar riscos a seguranca, sdo necessarias inspec¢des didrias e manutengdo regular.

Verifique a categoria | Conteudo | Método
Inspecdo diaria: Recc dada todos os dias.

Se a temperatura ambiente, umidade, vibragdo, poeira, gas

e 6leo sdo excessivos e se hd condensagdo ou agua. Inspegéo visual e
. PR medigdo com

goticulas dentro e fora da maquina instrumentos

Ambiente
Se ha materiais estranhos, como Inspecdo visual

ferramentas ou substancias perigosas colocadas nas

proximidades

Tens3o da fonte de alimentagdo | Se a tensdo entre o circuito principal Multimetro ou
e o circuito de controle esta normal medidor de tensdo
Se o visor esta claro Inspegdo visual
Teclado
Se alguns caracteres ou campos estdo Inspegdo visual

exibidos de forma incompleta

Ventilador Se funciona normalmente Inspecdo visual

Carga Se o0 motor estd sobrecarregado ou Inspecdo visual

superaquecimento ou ruido anormal.

com poeira, 6leo ou gases corrosivos. Antes da manutencéo regular, desligue a energia
e aguarde pelo menos 15 minutos.

Manuteng3o regular: Recomendada trimestralmente, especialmente em ambientes adversos, como aqueles

Se os parafusos estdo soltos ou se soltaram Inspecdo visual

Se a maquina esta deformada, rachada ou danificada, ou se a
cor mudou devido a o
Inspecdo visual
superaquecimento e envelhecimento
Maquina completa

Se ha muita sujeira ou poeira acumulada Inspegdo visual
Verifique se ha ruidos ou vibragdes anormais, odores, Inspegdo auditiva,
descoloragdo (transformador, reator e olfativa e
ventilador) visual

Se a instalagdo esta segura, o isolamento do motor esta

normal e o ventilador funciona Inspegdo visual ou com
Motor instrumentos
corretamente
Cabo Se ha descoloragdo, deformagdo, Inspegdo visual

Verificar categoria Conteiudo Método
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ou danos

Se os conectores ou parafusos do cabo ficam

soltos

Inspegdo visual

Terminal de conexdo

Se ha superaquecimento ou danos

Inspegdo visual

Capacitor eletrolitico

Se hd vazamento de eletrélito

descoloragdo, rachaduras e expansdo da carcaga

Inspegdo visual

Se a valvula de seguranga esta exposta no exterior

Inspegdo visual

Resistor de frenagem

Se hd deslocamento causado por

superaquecimento

Inspegdo olfativa e visual

Inspegao visual ou
medigdo com um

descoloragdo

externo ¥ A
Se ha envelhecimento, ruptura da camada externa ou danos multlrlr)\etro apos remover
nos fios do cabo do resistor um cabo

extremidade
Relé Se ha ruido de vibragdo durante Inspegdo auditiva
funcionamento
Se os parafusos e conectores estdo soltos Aperte-os bem.
Controle PCBe o « . .
conector Se houver um cheiro incomum ou Inspegdo olfativa e visual

Se ha corrosdo ou manchas de ferrugem

Inspecdo visual

Duto de ventilagdo

Se ha materiais estranhos bloqueando ou presos ao
ventilador de refrigeragdo, entradas de ar ou saidas de ar

de saida

Inspecdo visual

Para obter mais detalhes sobre manutengdo, entre em contato com o escritério local da INVT ou visite nosso site
www.invt.com e clique no icone de chat online na pagina inicial.

9.2 Substituigdo do ventilador de refrigeragio

A parte sujeita a desgaste do VFD é o ventilador de refrigeragdo, cuja vida util estad intimamente relacionada
com o ambiente de funcionamento e as condi¢des de manutengao.

B Possiveis causas de danos

O desgaste dos rolamentos, o envelhecimento das pas, a 4gua, o éleo, o po e outros fatores ambientais podem causar

danos na placa de circuito.

B Procedimento de substituigdo do ventilador de refrigeragao
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Desmontagem de um ventilador

Passo 1 Pressione os encaixes em ambos os lados do Passo 2 Puxe o ventilador para fora a0 mesmo

ventilador com as maos. tempo.

o

YN

\

"
h

Montagem de um ventiiador

Passo 1 Alinhe os dois orificios de fixagdo no ventilador Passo 2 Empurre o ventilador até ouvir

com o pino de posicionamento. ¢ lique.

: "'\\\‘\.}L‘
\J

#Observagdo: Antes de desmontar ou instalar o VFD, pare o VFD, desligue a energia e aguarde pelo menos 5
minutos.

9.3 Reforma

Se o VFD tiver ficado sem uso por um longo periodo, vocé precisara seguir as instrugdes para reformar
o capacitor eletrolitico do barramento CC antes de usa-lo. O tempo de armazenamento é calculado a
partir da data de entrega do VFD. Para obter informagdes detalhadas sobre a operagdo, entre em contato

conosco.
Tempo de armazenamento Principio de funcionamento Menos de
1ano Ndo é necesséria nenhuma operagdo de carregamento.
Antes da primeira utilizagdo, aplique uma tens3o uma classe inferior &
1 2anos
classe de tensdo do VFD ao VFD por 1 hora.
2 ate3anos Use uma fonte de alimentagéo controlada por tensio para carregar o VFD:
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Tempo de armazenamento Principio de funcionamento

. Carregue o VFD a 25% da tensdo nominal durante 30 minutos
. e, em seguida, carregue-o a 50% da tensdo nominal por 30 minutos,
. a75% por mais 30 minutos

. e, finalmente, carregue-o a 100% da tensdo nominal por 30 minutos.

Use uma fonte de alimentagdo controlada por tensdo para carregar o VFD:
. . Carregue o VFD a 25% da tensdo nominal durante 2 horas

Mais de 3 anos

. e, em seguida, carregue-o a 50% da tensdo nominal por 2 horas,
. a 75% por mais 2 horas,

. e, finalmente, carregue-o a 100% da tensdo nominal por 2 horas.

0O método para usar uma fonte de alimentagdo com tensdo ajustavel para carregar o VFD é descrito a seguir:

A selegdo de uma fonte de alimentagdo com tensdo ajustavel depende da fonte de alimentagdo do VFD. Para VFDs
com tensdo de entrada de 1PH/3PH 220V CA, vocé pode usar um regulador de tensdo 1PH 220V CA/2A. Os VFDs 1PH
e 3PH podem ser carregados com uma fonte de alimentag&o controlada por tensdo 1PH (conecte L+ a L1 e Na L2
ou L3). Todos os capacitores do barramento CC compartilham um retificador e, portanto, sdo todos
carregados.

Para VFDs de alta tens&o, certifique-se de que os requisitos de tensdo (por exemplo, 380 V) sejam atendidos
durante o carregamento. A troca do capacitor requer pouca corrente e, portanto, vocé pode usar uma fonte
de alimentacgdo de baixa capacidade (2 A é suficiente).

O método para usar um resistor (ldmpada incandescente) para carregar o inversor é descrito a seguir:

Se vocé conectar diretamente o dispositivo de acionamento a uma fonte de alimentagdo para carregar o capacitor
do barramento CC, ele precisard ser carregado por no minimo 60 minutos. A operagdo de carregamento deve
ser realizada em temperatura ambiente normal, sem carga, e vocé deve conectar um resistor em modo série no
circuito 3PH da fonte de alimentagdo.

Para um dispositivo de acionamento de 380 V, use um resistor de 1 kQ/100 W. Se a tensdo da fonte de
alimentagdo ndo for superior a 380 V, vocé também pode usar uma lampada incandescente de 100 W. Se for usada
uma lampada incandescente, ela pode apagar ou a luz pode ficar muito fraca.

Figura 9- 1 Exemplo de circuito de carga de dispositivo de acionamento de 380 V

Hower supply

ResIsWE 1 KWOTUuUvY L3 vy
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Apéndice A Expansao da placa

O VFD suporta o uso de placas de expansdo de comunicagdo para melhorar os recursos de comunicagdo. A tabela
a seguir lista as placas de expansdo suportadas. As placas de expansdo sdo opcionais e devem ser adquiridas
separadamente.

A1 Modelo Definigdo do

EC- TX 149

O OO

Tabela A- 1 Descrigdo do modelo da placa de expansdo

Ne Campo Descrigdo
@) Produto EC: Placa de expansdo
Categoria
@) Placa de placa TX: placa de expanséo de comunicagdo
categoria
@ Cédigo do produto |149: PROFINET/EtherCAT/EtherNet IP/Modbus TCP quatro em um
placa de expansdo

Figura A- 1 Imagem fisica da placa de expansdo

(==

A2 Especificagbes

Tabela A- 2 Especificagdes da placa de expansdo

Parametro Especificacées
Temperatura de funcionamento|-10 — +502C
Temperatura de -20 — 60°C
armazenamento
Umidade relativa 5% — 95% (sem condensagdo)
Ambiente de operagdo Sem gases corrosivos
Método de montagem Fixagdo com encaixes e parafusos
Método de resfriamento | Resfriamento natural por ar
Parametro Especificacdes
Taxa de comunicagdo 100 Mbit/s
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Topologia de rede

Suporta topologias de rede lineares e em estrela, com determinados

protocolos também acomodando topologia de rede em anel.

Figura A- 2 Desenho da placa de expansdo

=

=

Tabela A- 3 Descrigdo dos componentes do produto

Nome

Descrigio

Porta de comunicagdo (EC OUT)

Tipos de barramento suportados: PROFINET, EtherCAT, EtherNet IP, Modbus
TCP e EtherNet UDP

O EtherCAT s6 pode ser usado na porta OUT, enquanto os outros

protocolos ndo distinguem a diregdo.

Porta de comunicaggo (EC IN)

Tipos de barramento suportados: PROFINET, EtherCAT, EtherNet IP, Modbus
TCP e EtherNet UDP

O EtherCAT s6 pode ser usado na porta IN, enquanto os outros

Os protocolos ndo distinguem a diregdo.

Indicador Para obter detalhes, consulte o apéndice A.4 Indicador.
+24E Uma conexdo externa de 24 V pode ser usada para comunicagdo
com depuragdo.
Tipo C Reservado pelo fabricante

Orrificio de fixagdo

Utilizado para a instalagdo de placas de expansao e placas de controle

e fixagdo.
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A3 Parametro do protocolo

Tabela A- 4 Selegdo do protocolo da placa de expansdo

Cadigo de funcio Protocolo Descrigdo
0—15
0: PROFINET
1: EtherCAT
2: Reservado
3: EtherNet IP A configuragdo de fabrica
P24.00 &0.
4: Modbus TCP
5: EtherNet UDP
6: PROFINET+EtherNet UDP
7: EtherCAT+EtherNet UDP
8 — 14: Reservado
15: Sem placa de expansdo de comunicagdo
Tabela A- 5 Descrigdo do protocolo

Protocolo Descricdao

1. Suporta o protocolo PROFINET, acomodando dispositivos PROFINET IO, protocolo de redundancia
média (MRP) e protocolo de redundancia do sistema (S2). Equipado com o arquivo de
configuragdo GSDML da estagdo escrava, ele pode se comunicar com o PLC Siemens e outras
estagdes mestras.

2. Permite operagdes basicas em VFDs, como leitura e gravagdo de valores de processo, leitura

PROFINET de valores de status e leitura/gravagdo de cédigos de fungdo. Esta placa de comunicagdo
suporta até 32 10s.

3. Aplicavel a topologias de rede lineares, em estrela e em anel.

1. Suporta os protocolos CiA301 e CiA402 CoE. Configurado com um arquivo de configuragdo
XML da estagdo escrava, ele pode se comunicar com PLC Beckhoff, controladores INVT AX e
outras estagdes mestras.

2. Suporta servigos PDO e SDO, dicionarios de objetos definidos pelo fabricante e
leitura/gravagdo SDO de cddigos de fungdo VFD, atendendo aos requisitos de certificagdo de
teste de conformidade EtherCAT dentro da fabrica.

EtherCAT

3. Aplicavel a topologias de rede lineares, em estrela e em anel.

4. Equipado com duas portas RJ45, designadas para dire¢des IN e OUT.

1. Suporta os padrdes ODVA e o protocolo DLR ring. Quando configurado com um arquivo de
configuragdo EDS da estagdo escrava, pode se comunicar com o PLC Rockwell e outras
estagdes mestras.

Ethernet IP . ~ P B 5

2. Permite operagdes basicas em VFDs, como leitura e gravagdo de valores de processo

, leitura de valores de status e leitura/gravagdo de cddigos de fungdo. Este
Protocolo Descrigdo
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A placa de comunicagdo suporta até 32 10s.

3. Aplicavel a topologias de rede lineares, em estrela e em anel.

Modbus TCP

1. Suporta o protocolo Modbus TCP. Uma estagdo escrava Modbus TCP pode se comunicar com
vérias estagBes mestras simultaneamente. Ela pode se comunicar com PLC Schneider,
controladores INVT AX e outras estagdes mestras.

2. Permite operagdes basicas em VFDs, como leitura e gravagdo de valores de processo, leitura
de valores de status e leitura/gravacdo de cédigos de fungdo.

3. Aplicavel a topologias de rede lineares e em estrela.

EtherNet UDP

1. Suporta o protocolo Ethernet INVT, conectando-se ao INVT Workshop para fungdes de
monitoramento e osciloscépio, permitindo o monitoramento de rede com vdrias placas.

2. Aplicével a topologias de rede lineares e em estrela.

PROFINET +
EtherNet UDP

Suporta comunicagdes PROFINET e EtherNet UDP simultaneas na mesmarede.

rede.

EtherCAT +
EtherNet UDP

Suporta comunicagdes EtherCAT e EtherNet UDP simultdneas na mesma

rede, sendo necessario que o EtherCAT permanega online.

A4 Indicador
Tabela A- 6 Indicadores de comunicagdo PROFINET
Indicador Cor Defini¢ao Fungio
Comunicagdo estabelecida com sucesso, com
. troca normal de dados |10
Ligado
. Comunicagdo estabelecida com sucesso, mas sem
Piscando troca vélida de dados 10
(ligado por 500 ms, desligado por|.
RUN Verde 500 ms)
Na fase de configuragdo da comunicagdo. Por
efemplo, quando os_comgnc_ios de configuragdo DCP
piscando lsaolaaonados, ele piscara simultaneamente com o
(ligado por 100 ms, desligado |indicador ERR.
por 100 ms)
A comunicagdo entre a placa de comunicagdo e o PLC
. ndo estd no
Desligado constante .
estado online.
Ligado A placa de comunicagdo esta em processo
IN(HOST) Verde de handshaking com o VFD.
Piscando A placa de comunicagéo e o VFD
Indicador Cor Definiciao Fungio

202511 (V1.2)

231




Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

(ligado por 500 ms,
desligado por 500
ms)

Comunicagdo normal.

# Observagdo: Apés a conclusio do
handshaking, ele deve piscar independentemente
de haver transmissdo de dados entre a placa de
comunicagdo e a

placa de controle principal.

A placa de comunicagdo estd na fase de
inicializagdo ou configuragdo de

(ligado por 50 ms, desligado por 50

Apagado parametros.
Sem atualizagdo de dados ou atualizagdo anormal
entre a placa de comunicagdo e a placa de controle
Apagado principal
OUT(DADOS) Verde placa de controle principal.
. 4 A atualizagdo de dados entre a placa de
Piscando comunicag3o e a placa de controle principal
(ligado por 500 ms, desligado por|é normal.
500 ms)
Apagado Sem falha
ERR Vermelh i
Piscando 0 estabelecimento da comunicagdo esta
° anormal.
(ligado por 100 ms, desligado por
100 ms)
Tabela A- 7 Indicadores de comunicagdo EtherCAT
Indicador Cor Defini¢ao Fungdo
Apagado No estado inicial.
Piscando
. . No estado pré-operacional.
RUN Verde (ligado por 200 ms, desligado por
200 ms)
Piscada Unica No estado SafeOP.
(ligado por 200 ms, desligado por|
1s)
Ligado No estado OP.
Ligado IN Ligagdo estabelecida, sem transmissdo de dados
transmissao.
IN (L/A IN) Verde
Piscando IN Ligagdo estabelecida, com transmissdo de dados
(ligado por 50 ms, desligado por 50| transmissdo.
ms)
Apagado constante LIGACAO nio estabelecida.
Ligado OUT Ligagdo estabelecida, sem transmissdo de dados
OUT (L/A OUT) Verde transmiss3o.
Piscando OUT Link estabelecido, com transmissao de dados

transmissdo de dados.
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ms)
Indicador Cor Defini¢ao Fungdo
Desligado LIGAGAO DE SAIDA n3o estabelecida.
Desligado Sem falha
Piscando
Ocorreu uma falha Init/Preop.
ERR Vermelh| (ligado por 200 ms, desligado por|
° 200 ms)
Piscada Unica Ocorreu uma falha Safeop.
(ligado por 200 ms, desligado por|
1s)
Ligado Ocorreu uma falha OP.
Tabela A- 8 Indicadores de comunicagdo EtherNet IP
Indicador Cor Definicio Fungio
A comunicagdo entre a placa de comunicagdo e o PLC
. estd
Ligado . , .
online e a troca de dados é permitida.
RUN Verde . Configuragdo anormal do endereco IP para a placa
Piscando de comunicag&o ou para o
(ligado por 500 ms, desligado por|PLC.
500 ms)
A comunicagdo entre a placa de comunicagdo e o PLC
. ndo estd em
Desligado .
estado online.
Ligado A placa de comunicagdo estd em processo
de handshaking com o VFD.
A placa de comunicagdo e o VFD comunicam
r}rmalmente.
“Observagio: apds a conclusdo do
d handshaking, ela deve piscar independentemente
Piscando de haver transmissdo de dados entre a placa de
IN(HOST; Verde iy
( ) (ligado por 500 ms, desligado |comunicagao ea
por 500 ms) placa de controle principal.
A placa de comunicagdo estd na fase de
. inicializagdo ou configuragdo de parametros
Desligado . N
configuragdo.
Sem atualizagdo de dados ou atualizagdo anormal
. entre a placa de comunicagdo e a placa de controle
Desligado principal
OUT(DADOS) Verde placa de controle principal.
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. A atualizagdo de dados entre a placa de
Piscando comunicagdo e a placa de controle principal
(acendido por 500 ms, apagado |estd normal.
por
500 ms)
Indicador Cor Definiciao Funcio
Desligado Sem falha
Piscando
Configuragdo incorreta do PLC.
(ligado por 500 ms, desligado por
500 ms)
ERR Vermelh Piscando A placa de comunicagdo ndo conseguiu enviar dados
° (ligado por 250 ms, desligado por paraoPLC.
250 ms)
Piscando A conexdo entre a placa de comunicag&o e o PLC
(ligado por 125 ms, desligado por expirou.
125 ms)
Ligado Falha na configuragdo da comunicagdo de dados
entre a placa de comunicagdo e o PLC.
Tabela A- 9 Indicadores de comunicagdo Modbus TCP
Indicador Cor Defini¢ao Fungdo
A comunicagdo entre a placa de comunicagdo e o PLC
. estd
Ligado X . .
online e a troca de dados é permitida.
RUN Verde . Configuragdo incorreta do enderego IP da placa de
Piscando comunicacdo ou do
(ligado por 500 ms, desligado por|PLC.
500 ms)
A comunicagdo entre a placa de comunicagdo e o PLC
. n3o estd no
Desligado .
estado online.
Ligado A placa de comunicagdo estd em processo
de handshaking com o VFD.
A placa de comunicagdo e o VFD estdo se comunicando
r}rmalmente.
“Observagdo: Apds a conclusdo do
handshaking, ele deve piscar independentemente
Piscando de haver transmissdo de dados entre a placa de
IN(HOST, Verde i
( ) (ligado por 500 ms, desligado |coMmunicagao ea
por 500 ms) placa de controle principal.
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A placa de comunicagdo esta em
inicializagdo ou configuragdo de

(ligado por 62,5 ms, desligado

Desligado parametros
OUT(DADOS) Verde Desligado Sem atualizagdo de dados ou atualizagdo anormal
entre a placa de comunicagdo e a placa principal
Indicador Cor Definicao Fungdo
. A atualizagdo de dados entre a placa de
Piscando comunicagdo e a placa de controle principal
(ligado por 500 ms, desligado por|estd normal.
500 ms)
Ligado A comunicagdo entre o
cartdo de comunicagdo e o PLC esta offline.
. Tentativa de operar uma instrugdo de palavra de
Piscando controle CMD ou fungdo PR n3o suportada
ERR Vermelh|(ligado por 500 ms, desligado por|n&o suportado.
° 500 ms)
Piscando

Tentativa de operar em um enderego de n6
inexistente.

por
62,5 ms)

A comunicagdo entre a
Desligado placa de comunicag3o e o PLC esta normal.

A5
AS1

Instalagdo da placa de expansao e fiagdo e e

Procedimento de instalacio da placa de expansio

Passo 1 Solte o encaixe da tampa e remova-a. Passo 2 Remova a tampa de aterramento da placa de contr

e.

parafuso.
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Passo 3 Alinhe e insira a placa de expansao. Passo 4 Ifisira o parafuso de aterramento da placa de controle.

A52  Fiagdo da placa de expansio

Figura A- 3 Estrutura da porta de rede do produto

8 1 8 1
Tabela A- 10 FungGes da porta de rede RJ45

Ne Porta Descrigdao

1 X+ Transmitir dados+

2 TX- Transmitir dados-

3 RX+ Receber dados+

4 n/c N3o conectado

5 n/c N3o conectado

6 RX - Receber dados

7 n/c N3o conectado

8 n/c N3o conectado
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A placa de comunicagdo utiliza interfaces RJ45 padrdo e suas conexdes elétricas sdo mostradas nas figuras a
seguir.
» Observagao: Recomenda-se usar cabos Ethernet blindados de categoria 5e com tranga dupla, com conectores de

cristal equipados com invélucros de ferro para atender a protegdo da blindagem de aterramento.

Figura A- 4 Conexdo elétrica da topologia de rede linear

S ave sTaton S ave sTaton
M aster gevice | aevice 2
STatwn
device
FLu)

N2 ‘ (A N2 ‘ GN I

]

Slave sTaton
cevice n

LN |

[H ‘

Figura A- 5 Conexdo elétrica da topologia de rede em estrela

S lave station Slave station S lave station
M aster device’l device Z aevice n
STatwon
device
FLu) -
UN2Z ‘ UN1 UN2Z ‘ UN1 UN2Z ‘ ‘ UN1
oW rnch

2 Observagao: Para a topologia de rede em estrela, é necessario preparar switches. Figura
A- 6 Conexdo elétrica da topologia de rede em anel

>iava station >@ve station
M aster aevice | aevie 2
sTation
aevice
(PLG) -
UNQ‘ GN | cwz‘ ‘UN'I

]

>lave station
device n

GN1

CNQ‘
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A6 Comissionamento

Figura A- 7 Fluxograma de comissionamento da placa de expansdo

Start

<

y
Ensure that the electrical
connection between the FLC
and card IS correct.

Walit for the Completon of Power-up
far the PLL and cara.

v

LNneckK tne settng or e expdansion
Cara protocal Selecrion iunciomn
code (P24.00).

LNEeckK ne expansion cara
Type ana version.

Quando 14.71 é 0 (definido em decimil), as definicdes da palavra de controle (CW) do VFD s&o as seguintes: Tabela A- 11 CWs

do VFD da série Gobgérﬁle g#'} !e%pr‘r%iﬂes
Bit Nome Valor Descrigdao
T v Execugdo FWD
IUEI’HIZ)‘I[IQ puccess Funcionamento REV
3 Avango lento
0—7 Comando de_corltrole baseado 4 Corrida reversa
em comunicagdo
5 Parar
6 Desacelerar até parar
7 Redefinir falha
8 Parar corrida
9 Parar em caso de emergéncia
Bit Nome Valor Descrigdao
8 Habilitar gravagdo/leitura 1 Ativar leitura e gravagdo (PKW1— PKW4)
9—10 Configuraggio do grupo de 00 Selecionar motor 1
motores 01 Selecionar motor 2
11 Selegio do modo de controle 1 Selecionar controle de torque/velocidade

0 Nao selecionar

202511 (V1.2) 238



Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

1 Ativar a fungdo para redefinir o consumo de energia
12 Limpar consumo de energia para zero
0 Desative a fungdo para redefinir o consumo de energia
consumo de energia
13 Pré-excitacio 1 Ativar pré-excitagdo
0 Desativar pré-excitagdo
14 Frenagem CC 1 Ativar frenagem CC
0 Desativar frenagem CC
15 Referéncia de batimento 1 Ativar batimento cardiaco
cardiaco 0 Desativar batimento cardiaco

Quando P14.71 é 1 (definido em bindario), as definigdes CW do controle VFD sdo as seguintes: Tabela A- 12 CWs da série

Goodrive28 VFD em binario
Bit Nome Descrigio Prioridade
0 Avango 0: Desacelerar até parar 1: Correr paraa 1
frente
1 Corrida para tras 0: Desacelerar para parar 1: Correr 2
em marcha a ré
2 Redefinir falha 0: Nenhuma 1: Reinicializagdo 3
de falha
3 Desaceleragdo até parar 0: Nenhum 1: Desaceleragdo até 4
parar
4 Avangar lentamente 0: Nenhum 5
1: Corrida para a frente
5 Avango reverso 0: Nenhum 6
1: Corrida reversa
6 Parar corrida 0: Nenhum 7
1: Parar de correr
7 - Reservado -
8 Habilitar leitura e gravagdo 0: Nenhum -
(PKW1— PKW4) 1: Ativar leitura e gravagdo
9 - Reservado -
10 Parada de emergéncia 0: Nenhum 0 (Prioridade
1: Parada de emergéncia maxima
prioridade)
11—15 - - -
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Quando P14.71 é 0 (definido em decimal), as definigdes da palavra de status (SW) do VFD sdo as seguintes: Tabela A- 13 SWs
do VFD da série Goodrive28 em decimal

Bit Nome Valor Descrigdo
1 Corrida para a frente
2 Funcionando em marcha a ré
0o—7 Status de execugdo
3 Parado
4 Em falha
5 VFD no estado POFF
8 Tensado do barramento 1 Pronto para funcionar
estabelecida 0 N3o pronto para funcionar
9—10 Feedback do grupo motor 0 Feedback do motor1
1 Feedback do motor 2
11 Feedback do tipo de motor 1 Motor sincrono (SM)
0 Motor assincrono (AM)
12 Pré-alarme de sobrecarga 1 Pré-alarme de sobrecarga
feedback 0 Sem pré-alarme de sobrecarga
0 Controle baseado no teclado
13 —4 Selegdo do modo de funcionamento 1 Controle baseado em terminal
2 Controle baseado em comunicagdo
3 Reservado
15 Feedback de batimento 1 Feedback de batimento cardiaco
cardiaco 0 Sem feedback de batimento cardiaco

Quando P14.71 é 1 (definido em binario), as definigdes do SW do VFD sdo as seguintes: Tabela A- 14 SWs do
VFD da série Goodrive28 em binario

Bit Nome Descrigdo Prioridade
0 Execugio direta 0: Nenhuma 1
1: Corrida para a frente
1 Corrida para tras 0: Nenhum 2
1: Correr para tras
2 Parada 0: Nenhum 3
1: Parado
3 Falha 0: Nenhuma 4
1: VFD com falha
4 POFF 0: Nenhum 5
1: VFD em estado POFF
5 Pré-excitagdo 0: Nenhum 6
1: VFD em estado de pré-excitagdo
Bit Nome Descrigio Prioridade
6—15 Reservado - -
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Apéndice B Dados técnicos do

Se a temperatura ambiente no local de instalagdo do VFD exceder 50 °C, a altitude do local de
instalagdo do VFD exceder 1000 m, for utilizada uma tampa de ventilagdo ou a frequéncia portadora for
superior a recomendada (ver P00.14), o VFD precisa ser desclassificado. Em ambientes onde varios fatores de
desclassificagdo devem ser considerados (como alta altitude e alta temperatura), os efeitos da desclassificagdo

sdo cumulativos.

B.1 Redugio da poténcia devido a temperatura e

A faixa de temperatura é de -10 °C & 50 °C. Quando a temperatura de servigo pesado é superior &0 °C, ou a
temperatura de servigo normal é superior a 40 °C, a corrente de saida nominal de cada modelo é reduzida da

seguinte forma.

Tabela B-1 Redugdo devido a temperatura ambiente

Modelo do produto Estrutura

Relago entre o fator de reduco e a temperatura

GD28ORGS2

GD28-0RIG-S2  GD28-0R7G-52
GD280R2G2  GD28-0RAG2
GD28-0R7G-2 GD28-0RAG4.

GBRIG4
10U
7
2 7%
52
2 a v
E
o<
D o o
T
o vk
10 o W oz W 4 50 60 70
1M @2 80 68 8 1M e iau 150
AMDIENT IeMperaiure
A
Wtk
£ L i)
3
o L 50% 56%
8=
22
2=
=
£
S 1 v 1w @ W o s BT
aBRG 1M 32 80 88 86 104 e 140 120
Ampient iemperatre
(8]
[
GD2&1R1GS2 B RLH
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Modelo do produto Estrutura Relagdo entre o fator de redugdo e a temperatura
GD28-1R5G-S2
U
=
GD28-2R2G-52 £ s o
g e
GD28-1R1G-2 g
[==3
T L
GD28-1R5G-2 2 % =
E
GD28-2R2G-2 « woou Wwooo2u su oau oo ou o su(v)
W e s Bo se WA e au e}
GD28-1R5G-4 Ambient temperature
GD28-2R2G4
GD28-003G-4
GD28-004G-4
GD28-004G-S2
Wt
GD28-004G-2
& o
2
8% zom
@
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Modelo do produto Estrutura Relagdo entre o fator de redugdo e a temperatura
1
GD28011G2 -
% 1% 5%
S E
[sif=3
g o 25%
GD28-011G-4 =2
g oum
a 100 o 0 200 300 40 50 B0 70 (L)
14 32 50 B8 86 iua  aee wau 108 (1)
Ampient temperature
GD28015G4
100
%
GD2801562 gy
2
8 oo
0D
=5
27 25w
2 [
o
=
E a8 10 v W Z0 30 40 50 B0 TO ()
GD28-018G4 14 32 50 68 86 104 122 gau 158 (o)
Ambient temperature
100k
& 1 &%
3 A%}
5 2 oo %20 ()
g
GD28022G4 9=
25
g
'E 10 u 10 2 <) A0 50 &0 70
14 3z o 68 85 104 [E [
AMDIent temperature

#Observagao: N3o é recomendavel utilizar o VFD em ambientes com temperatura superior a 60 °C. Caso o faga,
vocé serd responsavel pelas consequéncias causadas.

B2 Reducio da poténcia devido a altitude

Quando a altitude do local de instalagdo do VFD é inferior a 1000 m, o VFD pode funcionar com a poténcia nominal.
Quando a altitude excede 1000 m, reduza a poténcia em 1% para cada aumento de 100 m. Quando a altitude
excede 3000 m, consulte o nosso revendedor ou escritério local para obter mais detalhes.

B.3 Redugio de poténcia devido a frequéncia da portadora

A frequéncia da portadora do VFD varia de acordo com a classe de poténcia. A poténcia nominal do VFD é definida
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com base na configuragdo de fabrica da frequéncia portadora.

Modelo Coeficientes atuais em diferentes frequéncias portadoras
4 kHz 6 kHz 8 kHz 10 kHz 12 kHz
CA1PH 200 V-240V
GD28-0R2G-S2 1 1 1 0,9 0,85
GD28-0R4G-S2 1 1 1 0,9 0,85
GD28-0R7G-S2 1 1 1 0,9 0,85
GD28-1R1G-S2 1 1 1 0,9 0,85
GD28-1R5G-S2 1 1 1 0,9 0,85
GD28-2R2G-S2 1 1 1 0,9 0,85
GD28-004G-S2 1 1 1 0,9 0,85
CA3PH200V-240V
GD28-0R2G2 1 1 1 0,9 0,81
GD28-0R4G2 1 1 1 0,91 0,84
GD28-0R7G2 1 1 1 0,94 0,89
GD28-1R1G-2 1 1 1 0,95 0,91
GD28-1R5G-2 1 1 1 0,96 0,93
GD28-2R2G2 1 1 1 0,98 0,96
GD285R5G-2 1 1 1 0,93 0,86
GD28-7R5G-2 1 1 1 0,93 0,87
GD28011G2 1 1 1 0,93 0,88
GD28:015G-2 1 1 1 0,91 0,84
CA3PH380V-480V
GD28-0R4AG4 1 0,79 0,65 0,54 0,46
GD280R7G4 1 0,81 0,68 0,58 0,50
GD28-1R1G4 1 0,82 0,69 0,59 0,52
GD28-1R5G4 1 0,85 0,73 0,64 0,57
GD28-2R2G4 1 0,85 0,73 0,64 0,56
GD28-003G4 1 0,87 0,76 0,67 0,60
GD28-004G4 1 0,85 0,72 0,63 0,55
GD285R5G4 1 0,87 0,77 0,68 0,61
GD287R5G4 1 0,87 0,77 0,68 0,60
GD28-011G4 1 0,87 0,77 0,68 0,61
GD28-015G4 1 0,88 0,79 0,71 0,64
GD28-018G4 1 0,87 0,77 0,68 0,61
GD28-022G4 1 0,84 0,72 0,62 0,55

B4 Especificagdes da rede

Tensdo da rede CA 1PH 200V (-15%) — 240 V (+10%)
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CA3PH 200V (-15%) — 240V (+10%)
CA 3PH 380V (-15%) — 480 V (+10%)

Protegao contra corrente

de curto-circuito (UL |Quando o sistema VFD utiliza os fusiveis listados na Tabela E- 3 Selecdo do modelo de

61800-5-1, CSA fusivel, a unidade VFD é adequada para circuitos com tensdo méaxima de 480V e corrente
€222 No.274-13) simétrica ndo superior a 65kA (rms).

Frequéncia 50/60 Hz * 5%, com uma taxa de variagio méxima de 20%/s

B.5 Dados de conexio do motor

Tipo de motor Motor de indugdo assincrono ou motor sincrono de ima permanente

Tensdo 0— U1 (tensdonominaldo motor), 3PHsimeétrica, Unax (tensdo nominal doVFD)

ponto de enfraquecimento do campo

Protecgdo contra |A protegdo contra curto-circuito na saida do motor atende aos requisitos da norma IEC
curto-circuito 61800-5-1.

protegdo

Frequéncia 0—>599 Hz

Resolugdo de 0,01 Hz

frequéncia

Corrente Consulte a segdo 2.3 Classificagdes do produto.

Limite de poténcia 1,5 vezes a poténcia nominal do motor

Ponto de 10— 599 Hz
enfraquecimento do

campo

Portadora 4, 8,12 ou 15kHz

frequéncia

B51 Comprimento do cabo do motor para operagio normal

Tabela B- 2 Comprimento do cabo do motor

Modelo Cabo n3o blindado Cabo blindado
GD28-0R2G-S2 50m 25m
GD280R2G-2 50m 25m
GD280R4AG4 50m 25m
GD28-0R4G-S2 100m 50m
GD280R4G-2 100m 50m
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GD280R7G4 100m 50m
GD28-0R7G-S2 200m 150m
GD280R7G-2 200m 150m
Modelo Cabo nio blindado Cabo blindado
GD28-1R1G4 200m 150 m
Estrutura B 200m 150m
QuadrosC, D, E 300m 200m

#Observagio: Quando o cabo do motor é muito longo, pode ocorrer ressonancia elétrica devido a influéncia da
capacitancia distribuida. Isso pode causar danos ao isolamento do motor ou gerar grande corrente de fuga,
provocando a protegdo contra sobrecorrente do dispositivo. Vocé deve configurar o reator de saida CA préximo

ao VFD quando o comprimento do cabo for maior do que o valor correspondente na tabela anterior.

B52 Comprimento do cabo do motor para EMC

Os modelos padrao atendem aos requisitos EMC da IEC/EN61800-3, e 0s comprimentos méximos dos cabos blindados do motor

usados em uma frequéncia de portadora de comutacdo de 4 kHz sdo os seguintes.

Comprimento maximo do cabo do motor (unidade: m)

Estrutural y1odelo padrao (com filtro integrado e parafuso de aterramento EMC) E:::::
C2 Cc3 Cc2
CA1PH200V-240V
A 5 15 50
B 5 15 50
C 5 15 50
CA3PH200V-240V
A - 15 50
B - 15 20/50"
c - 15 20/50°
D - 15 50
E - 15 50
CA3PH380V-480V
A - 15 50
B - 15 20/50"
c - 15 20/50°
D - 15 50
E - 15 50
#Observacio:

1 . .
. """: Para um modelo frame-B 3PH, com apenas um filtro de entrada externo, ele atende ao requisito de
comprimento do cabo do motor C2 20 m; quando os filtros de entrada e saida sdo adicionados, ele atende

ao requisito de comprimento do cabo do motor C2 50 m.

2 X -
"“": Para um modelo frame-C 3PH, com um filtro de entrada externo e uma frequéncia portadora
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m

de 2 kHz, ele atende ao requisito de comprimento do cabo do motor C2 de 20 m; com filtros de entrada e
saida e uma frequéncia portadora de 4 kHz, ele atende ao requisito de comprimento do cabo do motor C2 de 50

. Para obter detalhes sobre as estruturas do produto, consulte a segdo 2.5 Dimensdes e peso do produto.
. Para obter detalhes sobre os filtros C2, consulte o apéndice E.3.2 Filtro.
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Apéndice C Normas de aplicagao

C1 Lista de normas de aplicagdo

A tabela a seguir descreve as normas de aplicagdo que os VFDs cumprem.

EN/ISO 13849-1 Seguranga de mdquinas — Partes relacionadas a seguranga dos sistemas de controle — Parte
1

Principios gerais para o projeto

EN/ISO 138492 Seguranga de mdquinas — Partes relacionadas a seguranga dos sistemas de controle — Parte
2:

Verificagdo

IEC/EN 60204-1 Seguranga de maquinas — Equipamento elétrico de maquinas. Parte 1: Requisitos gerais
Requisitos
IEC/EN 62061 Seguranga de maquinas — Seguranca funcional relacionada a seguranga de sistemas de

controle elétricos,

eletronicos e eletronicos programaveis

|EC 61800-3 Sistemas de acionamento elétrico de velocidade ajustavel — Parte 3: EMC

requisitos e métodos de teste especificos

|IEC/EN 61800-5-1 Sistemas de acionamento elétrico de velocidade ajustdvel — Parte 5-1: Requisitos de
seguranga

— Requisitos elétricos, térmicos e energéticos

IEC/EN 61800-5-2 Sistemas de acionamento elétrico de velocidade ajustdvel — Parte 5-2: Requisitos de
seguranga

— Funcionais

C2 certificagdo CE/TUV/ULI/CCS

A marca CE afixada no VFD indica que o VFD estd em conformidade com a CE, atendendo aos regulamentos da
diretiva europeia de baixa tensdo (2014/35/UE) e da diretiva EMC (2014/30/UE).

A marca TUV afixada no VFD indica que o VFD esta em conformidade com a TUV. A certificagdo TUV inclui as
certificagdes TUV-MARK, TUV-CE, TUV-CB, GS e VDE, que tém alta autoridade e reconhecimento no campo de
aparelhos e componentes eletrdnicos.

A marca UL afixada no VFD indica que o VFD passou na certificagdo UL. A certificagdo UL é uma certificagdo
voluntaria nos Estados Unidos (mas obrigatéria em alguns estados), e os produtos que passaram na certificagdo
e atendem aos requisitos relevantes da norma UL podem entrar no mercado americano.

A marca CCS afixada no VFD indica que o VFD estd em conformidade com a CCS. ACCS é a certlflcagao de inspegdo
naval da China Classification Society. Os produtos certificados podem ser usados em navios.

#Observacio: as certificaces e qualificacdes relevantes estdo sujeitas as marcagdes reais da placa de
identificagdo. As informagdes acima sdo apenas para referéncia.
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C.3 Declaragdo de conformidade EM C

O VFD estd em conformidade com as normas de produtos EMC EN 61800-3:2004 + A1:2012, atendendo aos requisitos
para as categorias C2 e C3 (limite de comprimento do cabo do motor para garantir a conformidade com EMC),
conforme definido na norma.

C.4 Normade produtos EMC

O VFD estd em conformidade com a norma EN 61800-3:2004 + A1:2012.
EMC é a abreviagdo de compatibilidade eletromagnética, que se refere a capacidade de um dispositivo ou

sistema funcionar corretamente em seu ambiente eletromagnético e ndo constituir uma perturbagdo
eletromagnética insuportavel para qualquer coisa nesse ambiente.

Categorias de ambiente de aplicagio

Primeiro ambiente: Ambiente civil, incluindo cendrios de aplicagdo em que o VFD é conectado diretamente, sem
transformador intermedidrio, a uma rede de alimentagdo de baixa tensdo que abastece edificios residenciais.
#Observagio: O produto pode gerar interferéncia de radio no primeiro ambiente. Além dos requisitos de
conformidade CE mencionados neste capitulo, vocé deve tomar as medidas necessarias para evitar interferéncias
quando necessario.

Segundo ambiente: Todos os locais fora de uma area residencial.

VFDs de C1: Tensdo nominal inferior a 1000 V, aplicada ao primeiro ambiente.

VFDs de C2: Tensdo nominal inferior a 1000 V, sem ficha, tomada ou dispositivos méveis, e deve ser instalado e
colocado em funcionamento por um profissional quando utilizado no primeiro ambiente.

+ Observagéao: O produto pode gerar interferéncia de radio em alguns ambientes, sendo necessério tomar medidas
para reduzir a interferéncia.

VFDs de C3: Tensdo nominal inferior a 1000 V, aplicada ao segundo ambiente. Ndo podem ser aplicados ao primeiro
ambiente.

» Observagéao: os VFDs de C3 n3o podem ser aplicados a redes publicas civis de baixa tensdo. Quando aplicado a

tais redes, o VFD pode gerar interferéncia eletromagnética de radiofrequéncia. VFDs de C4: VFD de tensdo
nominal superior a 1000 V, ou corrente nominal superior ou igual

a 400 A, aplicados a sistemas complexos no segundo ambiente.

+ Observagao: A norma EMC IEC/EN 61800-3 n3o restringe mais a distribuicdo de energia do VFD, mas define o
uso, a instalagdo e o comissionamento do VFD. Pessoal ou organizacdes especializadas devem ter as
habilidades necessarias (incluindo o conhecimento relacionado a EMC) para instalar e/ou realizar o
comissionamento dos sistemas de acionamento elétrico.
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Apéndice D Desenhos de dimensdes do teclado

D1 Estrutura do teclado

Figura D- 1 Estrutura do teclado LED (unidade: mm)

110

U
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=
-

Figura D- 2 Estrutura do teclado LCD (unidade: mm)
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D.2 Dimensées do produto

Figura D- 3 Dimensdes e distancias entre os orificios para VFDs nas estruturas A e B

D1

Tabela D- 1 Dimensdes e distancias entre os orificios para VFDs nas estruturas A e B (unidade: mm)

Orificio de montagem| Diametro
Dimensées gerais ) )
Modelo do produto Estrutura Distancia do
wi H1 D1 w2 H2 orificio
de
montage
m
diametro
GD28-0R2G-S2 60 190 155 36 180 @5
GD28-0R4G-S2 60 190 155 36 180 @5
GD28-0R7G-S2 60 190 155 36 180 @5
GD28-0R2G2 A 60 190 155 36 180 @5
GD28-0RAG-2 60 190 155 36 180 @5
GD28-0R7G-2 60 190 155 36 180 @5
GD280R4AG4 60 190 155 36 180 @5
GD280R7G4 60 190 155 36 180 @5
GD28-1R1G4 60 190 155 36 180 @5
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GD28-1R1G-S2 70 190 155 36 180 @5
GD28-1R5G-S2 70 190 155 36 180 @5
GD28-2R2G-S2 B 70 190 155 36 180 @5
GD28-1R1G-2 70 190 155 36 180 @5
GD28-1R5G-2 70 190 155 36 180 @5
GD28-2R2G-2 70 190 155 36 180 @5
GD28-1R5G4 B 70 190 155 36 180 @5
Orificio de montagem| Diametro
Dimensées gerais
Modelo do produto Estrutura Distancia do
wi H1 D1 w2 H2 orificio
de
montage
m
diametro
GD28-2R2G4 70 190 155 36 180 @5
GD28-003G4 70 190 155 36 180 @5
GD28-004G4 70 190 155 36 180 @5
Figura D- 4 Dimensdes e distancias entre furos para VFDs na estrutura C
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Tabela D- 2 Dimensdes e distancias entre os orificios para VFDs na estrutura C (unidade: mm)
Orificio de montagem Diametro
Dimensées gerais
Modelo do produto Estrutura Distancia do
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GD28-004G2
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GD28-5R5G-2

GD28-5R5G4

GD28-7R5G4

920 235 155 70 72 220 26
90 235 155 70 72 220 26
90 235 155 70 72 220 26
90 235 155 70 72 220 26
920 235 155 70 72 220 26
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Figura D- 5 Dimensdes e distancias entre furos para VFDs na estrutura D

Wi

D1

LILLIHERU YW

Tabela D- 3 Dimensdes e distancias entre os orificios para VFDs na estrutura D (unidade: mm)

=

Furo de montagem | Diametro
Dimensaées gerais T
Modelo do produto Estrutura Distancia do
Wi H1 D1 w2 H2 orificio
de
montagem|
diametro
GD28-7R5G-2 130 250 185 100 237 (6]
GD28011G2 D 130 250 185 100 237 g6
GD28011G4 130 250 185 100 237 (6]
GD28015G4 130 250 185 100 237 (4]

202511 (V1.2)

254



Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

Figura D- 6 Dimensdes e distancias entre furos para VFDs na estrutura E
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Tabela D- 4 Dimensdes e distdncias entre os orificios para VFDs na estrutura E (unidade: mm)

D1

. _ 5 Furo de montagem | Diametro do
Modelo do produto Estrutura EIETCE D S Distancia ;ﬂ:';f:;:;
w1 H1 D1 w2 H2 dizgmetro do
furo
GD28-015G-2 160 300 190 130 287 (6]
GD28018G4 £ 160 300 190 130 287 g6
GD28-022G4 160 300 190 130 287 (4]
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D.3 Dimensées da montagem da flange

Figura D- 7 Dimensdes e distancias entre os orificios para VFDs na estrutura C
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Tabela D- 5 Dimensdes de montagem da flange para VFDs na estrutura C (unidade: mm)

Modelo do produto w1 w2 w3 wa H H2 H3 e D D2 Diametro do furo  Parafusof

e 10 w o 0 pes ) 25 » 155 7 " v

o g6

a6 130 112 %3 10 bes 170 255 2 155 75 " s

QBRG 130 112 93 10 265 170 255 29 155 75 M5

GBRGA 130 12 93 10 265 170 255 29 155 s M5

awR 30 w @ 0 25 0 255 » 155 % s

Figura D- 8 Dimensdes e distancias entre os orificios para VFDs na estrutura D ou E
w1 DI )
w2 o W
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o
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Je g
WUUHEMY YW
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Tabela D- 6 Dimensdes de montagem da flange para VFDs na estrutura D (unidade: mm)

Furo
Modelo do produto | W1 W2 w3 W4 H1 H2 H3 H4 D1 D2 ) Parafus
didmetro o
GD28-7RSG2 190 170 150 10 275 170 252 50 185 105 26 M5
GD28011G2 190 170 150 10 275 170 252 50 185 105 @6 M5
GD28011G4 190 170 150 10 275 170 252 50 185 105 @6 M5
GD28015G4 190 170 150 10 275 170 252 50 185 105 @6 M5
Tabela D- 7 Dimens&es de montagem da flange para VFDs na estrutura E (unidade: mm)
Furo
Modelo do produto w1 w2 w3 w4 H1 H2 H3 H4 D1 D2 ) Parafus
diametro o
GD28015G2 220 200 180 10 325 200 302 50 190 105 @6 M5
GD28018G4 220 200 180 10 325 200 302 50 190 105 @6 M5
GD28022G4 220 200 180 10 325 200 302 50 190 105 @6 M5
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EA Cabos

Anexo E Acessorios periféricos

Os cabos incluem principalmente cabos de alimentagdo e cabos de controle. Para a selegdo dos tipos de cabos,
consulte a tabela a seguir.

Blindado Cabo de par Cabo de par
L Cabo de
Tipo de cabo simétrico atro trancado com trancado com
U
Cabo q . blindagem dupla blindagem
nucleos .
Cabo simples
cabo
Cabo de Cabo de alimentaggo de N4 - - _
alimentaga entrada
) Cabo do motor v - - -
Cabo de
alimentag
do
Sinal analdgico - - v -
cgg&?:le Cabo de controle
Sinal digital - -
v v
cabo de controle
EA11  Cabo de alimentagio
Tabela E- 1 Selegdo do cabo
L1/L, L2/N, L3, PB, (+), (-)
’ ’ o U, Vv, w PE
tamanho recomendado do cabo
Modelo VFD tamanho recomendado do
tamanho recomendado do cabo
cabo
A AWG g AWG i AWG
CA 1PH 200 V-240 V
GD28-0R2G-S2 1,5 14 1,5 14 1,5 14
GD28-0R4G-S2 1,5 14 1,5 14 1,5 14
GD28-0R7G-S2 1,5 14 1,5 14 1,5 14
GD28-1R1G-S2 2,5 12 1,5 14 2,0 12
GD28-1R5G-S2 4 10 1,5 14 4 10
GD28-2R2G-S2 4 10 2,5 12 4 10
GD28-004G-S2 10 8 2,5 12 10 8
CA3PH200V-240V
GD280R2G-2 1,5 14 1,5 14 1,5 14
GD28-0RAG2 1,5 14 1,5 14 1,5 14
GD280R7G-2 1,5 14 1,5 14 1,5 14
GD28-1R1G-2 1,5 14 1,5 14 1,5 14
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GD28-1R5G-2 1,5 14 1,5 14 1,5 14
GD28-2R2G-2 2,5 12 2,5 12 2,5 12
GD28-004G-2 10 8 4 10 10 8
L1/L, L2/N, L3, PB, (+), (-)
uU,Vv,w PE
tamanho recomendado do cabo
Modelo VFD tamanho recomendado do
tamanho recomendado do cabo
cabo

me AWG mme AWG mme AWG
GD285R5G2 10 8 10 8 10 8
GD28-7R5G-2 16 6 10 8 16 6
GD28011G2 16 6 16 6 16 6
GD28015G-2 35 3 25 4 35 3

CA3PH380V-480V

GD28-0RAG4 1,5 14 1,5 14 1,5 14
GD280R7G4 1,5 14 1,5 14 1,5 14
GD28-1R1G4 1,5 14 1,5 14 1,5 14
GD28-1R5G4 1,5 14 1,5 14 1,5 14
GD28-2R2G4 1,5 14 1,5 14 1,5 14
GD28-003G4 2,5 12 1,5 14 2,0 12
GD28-004G4 4 10 1,5 14 4 10
GD28-5R5G4 10 8 4 10 10 8
GD28-7R5G4 10 8 4 10 10 8
GD28011G4 16 6 10 8 16 6
GD28-015G4 16 6 10 8 16 6
GD28018G4 25 4 16 6 25 4
GD28-022G4 35 3 25 4 35 3

#Observagao: Os dados anteriores indicam os tamanhos de cabo recomendados. Os cabos recomendados para o
circuito principal podem ser usados em cendrios em que a temperatura ambiente € inferior a 50 °C, a distancia
da fiagdo & inferior a 100 m e a corrente & a corrente nominal.

Torques de aperto recomendados para cabos de alimentagéo:

@® 3—6AWG2N-1mM
@® 3AWG:1,2N-

@® 10—14AWG:0,8N- 1

Cabo de controle

Os cabos de controle incluem principalmente cabos de controle de sinal analégico e cabos de controle de sinal
digital. Os cabos de controle de sinal analdgico utilizam cabos trangados com bllndagem dupla (Figura a), com um
par trangado blindado separado para cada sinal e fios terra diferentes para sinais analdgicos diferentes. Para
sinais digitais, é preferivel um cabo com blindagem dupla, mas também podem ser utilizados pares
trangados com blindagem simples ou sem blindagem (Figura b).
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Figura E- 1 Roteamento do cabo de controle
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# Observagso:

. Cabos blindados independentes devem ser usados como cabos de sinal analégico e cabos de comunicagdo.

. 0O mesmo cabo n3o pode transmitir sinais de 24 V CC e sinais de 115/230 V CA simultaneamente.

. Para sinais de frequéncia, apenas cabos blindados podem ser usados.

. Um cabo de relé precisa ter uma camada de blindagem trangada de metal.

. Para terminais de fiagdo de cabos de controle, consulte a descri¢do do terminal de fiagdo GTVE na secdo de
sele¢do do modelo de terminal de fio.

E.2 Disjuntor, fusivel e contator eletromagnético

O disjuntor é usado principalmente para evitar acidentes com choque elétrico e curtos-circuitos no solo que podem
causar incéndios por fuga de corrente. O contator eletromagnético é usado principalmente para controlar a
ligagdo e desligamento da alimentagdo do circuito principal, o que pode cortar efetivamente a alimentagdo de
entrada do VFD em caso de falha do sistema para garantir a seguranga.

Tabela E- 2 Sele¢do do modelo do disjuntor e do contator eletromagnético

Modelo do VFD Corrente nominal do disjuntor (A) | Corrente nominal do contator (A)
GD28-0R2G-S2 6 9
GD28-0R4G-S2 10 9
GD28-0R7G-S2 16 12
GD28-1R1G-S2 20 18
GD28-1R5G-S2 25 25
GD28-2R2G-S2 32 32
GD28-004G-S2 40 38

GD280R2G-2 6 9
GD280R4G-2 6 9
GD280R7G-2 10 9
GD28-1R1G-2 16 12
GD28-1R5G-2 20 18
GD28-2R2G-2 25 25
GD28-004G-2 40 32
GD28-5R5G-2 50 40
Modelo VFD Corrente nominal do disjuntor (A) | Corrente nominal do contator (A)
GD28-7R5G2 63 65
GD28011G2 80 65
GD28015G-2 100 95
GD28-0R4G4 6 9
GD28-0R7G4 10 9
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GD28-1R1G4 10 9
GD28-1R5G4 16 12
GD28-2R2G-4 16 12
GD28-003G4 20 18
GD28-004G4 20 18
GD28-5R5G4 32 32
GD28-7R5G4 40 32
GD28011G4 50 50
GD28-015G4 63 65
GD28-018G4 80 65
GD28-022G4 100 95

Observagdo: Para evitar sobrecarga, é necessario adicionar um fusivel.

Tabela E- 3 Selegdo do modelo de fusivel

Corrente
Modelo do VFD maxima de Tipo de fusivel Classificagio do fusivel
curto-circuito
corrente

GD28-0R2G-S2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 6 A, CLASSE J
GD28-0R4G-S2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 10 A, CLASSE J
GD28-0R7G-S2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 15 A, CLASSE J
GD28-1R1G-S2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 15 A, CLASSE J
GD28-1R5G-S2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 20 A, CLASSE J
GD28-2R2G-S2 65kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 25 A, CLASSE J
GD28-004G-S2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 35A, CLASSE J
GD28.0R2G-2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 5 A, CLASSE J
GD28-0R4G-2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 8 A, CLASSE J
GD28.0R7G-2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 10 A, CLASSE J
GD28-1R1G2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 15 A, CLASSE J
GD28-1R5G2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 15 A, CLASSE J
GD28-2R2G-2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 15 A, CLASSE J
GD28-004G-2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 30 A, CLASSE J
GD28-5R5G-2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 35A, CLASSE J
GD28-7R5G-2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 60 A, CLASSE J

Corrente

Modelo VFD maxima de Tipo de fusivel Classificaggo do fusivel
curto-circuito
corrente

GD28011G2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 60 A, CLASSE J
GD28-015G-2 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 90 A, CLASSE J
GD28-0RAG4 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 5 A, CLASSE J
GD28-0R7G4 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 8 A, CLASSE J
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GD28-1R1G4 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 8 A, CLASSE J
GD28-1R5G4 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 10 A, CLASSE J
GD28-2R2G4 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 12 A, CLASSE J
GD28-003G4 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 15 A, CLASSE J
GD28-004G4 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 20 A, CLASSE J
GD28-5R5G4 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 35 A, CLASSE J
GD28-7R5G4 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 35 A, CLASSE J
GD28-011G4 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 60 A, CLASSE J
GD28-015G4 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 60 A, CLASSE J
GD28-018G-4 65 kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 80 A, CLASSE J
GD28-022G4 65kA Fusivel ndo semicondutor (JDDZ/7) 600V, 90 A, CLASSE J

lObserva;ﬁo: As especificagdes dos acessérios descritas na tabela anterior sdo valores ideais. Os acessérios
podem ser selecionados e ajustados de acordo com as condi¢des do local; no entanto, evite usar acessérios com
valores inferiores aos especificados na tabela.

E.3 Acessérios opcionais

Reatores, filtros, componentes de frenagem e suportes de montagem sdo acessorios externos e precisam ser
especificados especificamente no momento da compra.

Reator

Um reator de entrada é usado para melhorar o fator de poténcia no lado da entrada do VFD e, assim, restringir
correntes harmoénicas de alta ordem.

Um reator de saida é usado para ampliar a distancia de transmissdo efetiva do VFD e suprimir com eficdcia a alta
tensdo instantdnea gerada quando o médulo IGBT do VFD é comutado.

Devido a capacitancia parasitaria entre o cabo longo e o terra, a corrente de fuga é grande e a protegdo contra
sobrecorrente do VFD pode ser acionada com frequéncia. Para evitar que isso acontega e evitar danos ao isolador do
motor, deve-se fazer uma compensagdo adicionando um reator de saida. Para o comprimento do cabo entre o VFD
e o motor, consulte o apéndice B.5.1 Comprimento do cabo do motor para operagdo normal. Se o
comprimento exceder o limite, consulte a tabela a seguir para sele¢do; se o comprimento exceder o dobro do
limite,
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Consulte-nos diretamente.

Tabela E- 4 Selegdo do modelo do reator

Poténcia do VFD Reator de entrada Reator de saida

CA1PH 200 V-240V

0,2 kW - GDL-OCL0005-4CU

0,4 kW - GDL-OCL0005-4CU

0,75 kW - GDL-0CL0005-4CU

1,1kwW - GDL-0CL0010-4CU

1,5 kw - GDL-0CL0010-4CU

2,2 kW - GDL-0CL0014-4CU

4kw - GDL-0CL0020-4CU
CA3PH200V-240V

0,2 kw GDL-ACL0005-4CU GDL-0CL0005-4CU

0,4 kW GDL-ACLO006-4CU GDL-0CL0005-4CU

0,75 kw GDL-ACL0014-4CU GDL-0CL0005-4CU

1,1kW GDL-ACL0014-4CU GDL-0CL0010-4CU

1,5 kw GDL-ACLO014-4CU GDL-0CL0010-4CU

2,2 kW GDL-ACLO014-4CU GDL-0CL0020-4CU

4kw GDL-ACL0025-4CU GDL-0CL0020-4CU

5,5 kW GDL-ACL0032-4CU GDL-0CL0032-4CU

7,5 kw GDL-ACLO040-4CU GDL-0CL0040-4CU

11kwW GDL-ACLO051-4AL GDL-0CL0050-4AL

15kW GDL-ACLO090-4AL GDL-0CL0075-4AL
CA3PH380V-480V

0,4 kW GDL-ACLO005-4CU GDL-OCL0005-4CU

0,75 kW GDL-ACLO006-4CU GDL-OCL0005-4CU

1,1 kW GDL-ACLO006-4CU GDL-0CL0005-4CU

1,5 kW GDL-ACLO014-4CU GDL-OCL0006-4CU

2,2 kW GDL-ACLO014-4CU GDL-0CL0010-4CU

3kwW GDL-ACLO014-4CU GDL-0CL0010-4CU

4kw GDL-ACL0020-4CU GDL-0CL0014-4CU

5,5 kW GDL-ACL0032-4CU GDL-0CL0020-4CU

7,5 kw GDL-ACLO032-4CU GDL-0CL0020-4CU

11kW GDL-ACLO051-4AL GDL-OCLO035-4AL

15kW GDL-ACLO051-4AL GDL-0CL0040-4AL

18 kW GDL-ACL0070-4AL GDL-0CL0050-4AL

22 kW GDL-ACL0070-4AL GDL-0CLO060-4AL
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E32

#Observagio:

. A queda de tensdo nominal do reator de entrada foi projetada para 2 1,5%.

. A queda de tensdo nominal de saida do reator de saida foi projetada para 1%.

. Para a selegdo de acessorios com requisitos de materiais diferentes dos listados acima, consulte o folheto de
opgdes de filtros da série VFD GDL de baixa tensdo.

Filtro

Um filtro é usado para evitar interferéncias do ambiente e do VFD durante o funcionamento. Filtros opcionais
podem ser usados para atender aos requisitos de condutividade e transmissdo dos sistemas de acionamento elétrico
CE/EN 61800-3 C2.

Tabela E- 5 Sele¢do do modelo do filtro

Poténcia do VFD Filtro de entrada Filtro de saida

CA1PH 200V -240V

0,2 kW FLT-PS2010H-B FLT-LO4006L-B
0,4 kW FLT-PS2010H-B FLT-LO4006L-B
0,75 kw FLT-PS2010H-B FLT-LO4006L-B
1,1 kW FLT-PS2025L-B FLT-L04016L-B
1,5kw FLT-PS2025L-B FLT-L04016L-B
2,2 kW FLT-PS2025L-B FLT-L04016L-B

4kw FLT-PS2025L-8 FLT-L04016L-B

CA3PH200V-240V

0,2 kW FLT-PO4006L-8 FLT-L04006L-B
0,4 kW FLT-PO4006L-8 FLT-LO4006L-B
0,75 kW FLT-PO4016L-8 FLT-L04006L-B
1,1kw FLT-PO4016L-B FLT-L04016L-B
1,5 kw FLT-PO4016L-B FLT-L04016L-B
2,2kW FLT-PO4016L-B FLT-L04016L-B

4kw FLT-P04032L-B FLT-L04032L-B
5,5 kw FLT-P04032L-B FLT-L04032L-B
7,5 kw FLT-PO4045-B FLT-L04045L-B

11kw FLT-PO4045-B FLT-L04045L-B

15kwW FLT-PO4100L-8 FLT-LO4065L-B

CA3PH380V-480V

0,4 kW FLT-PO4006L-B FLT-LO4006L-B
0,75 kW FLT-POA006L-B FLT-L04006L-B
1,1kW FLT-P0OA006L-B FLT-LO4006L-B
1,5 kw FLT-POA016L-B FLT-L04006L-B
Poténcia VFD Filtro de entrada Filtro de saida
2,2 kW FLT-P04016L-B FLT-LO4006L-B

3kw FLT-PO4016L-B FLT-L04016L-B

4kw FLT-POAO16L-B FLT-L04016L-B
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5,5kw FLT-PO4032L-B FLT-L04032L-B
7,5kw FLT-PO4032L-B FLT-L04032L-B
11kw FLT-PO4045L-B FLT-L04032L-B
15kw FLT-PO4065L-B FLT-L04045L-B
18kwW FLT-PO4065L-B FLT-L04045L-B
22kwW FLT-PO4065L-B FLT-L04065L-B

E33 Componente de frenagem
Os componentes de frenagem incluem resistores de frenagem e unidades de frenagem, que podem ser usados
para dissipar a energia regenerativa gerada pelo motor, melhorando significativamente as capacidades de
frenagem e desaceleragdo. Quando o VFD que aciona uma carga de alta inércia desacelera ou precisa desacelerar
abruptamente, o motor funciona no estado de geragdo de energia e transmite a energia de carga ao circuito CC do
VFD, fazendo com que a tensdo do barramento do VFD aumente. Se a tensdo do barramento exceder um valor
especifico, o VFD reporta uma falha de sobretensdo. Para evitar que isso acontega, é necessario configurar
componentes de frenagem.
Tabela E- 6 Selegdo do modelo do componente de frenagem
R éncia Dissipacdo de poténcia do resistor de frenagem Resisténcia
A (kW) o
. Unidade aplicavel para minima
Poténcia do de 100% de permitida
VFD Relagdo de Relagdo de Relagdo de
frenagem | torque de g g g para
frenagem frenagem de frenagem de frenagem de frenagem
torque (Q) 10% 50% 80% (Q)
CA1PH 200V -240V
0,2 kW 750 0,03 0,15 0,24 380
0,4 kW 361 0,06 0,3 0,48 180
Unidade
0,75 kW de 192 0,11 0,56 0,9 100
frenagem
1,1kw integrad 131 0,17 0,83 1,32 100
a
1,5 kw 96 0,23 1,1 1,8 60
2,2 kW 65 0,33 1,7 2,64 39
4kw 36 0,6 3 4,8 33
CA3PH200V-240V
0,2 kW Unidade 750 0,03 0,15 0,24 380
de
0,4 kW frenagem 361 0,06 0,3 0,48 180
075kw | Integrad 192 0,11 0,56 0,9 100
1,1 kW 131 0,17 0,83 1,32 100
Resisténcia Dissipagdo de poténcia do resistor de frenagem Resisténcia
A (kW) P
» Unidade aplicavel para minima
Poténcia do de 100% de permitida
VFD Relagdo de Relagdo de Relagio de
frenagem | torque de ca ca ca para
frenagem frenagem de frenagem de frenagem de frenagem
torque (Q) 10% 50% 80% (Q)
1,5 kW 9% 0,23 1,1 1,8 60
2,2 kW 65 0,33 1,7 2,64 39
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sy | Ypidade 36 06 3 4,8 33
5,5 kW Ifgetgagggg 2% 08 4,13 6,6 2
75kw | @ 19 1,13 5,63 9 13

11kw 13 1,65 8,3 13,2 8,8

15kW 9,6 23 11,3 18 6,4

CA3PH380V-480V
0,4 kW 750 0,08 0,4 0,7 380
0,75 kw 653 0,11 0,56 0,9 200
1,1kW 440 0,16 0,8 1,3 150
1,5kW 326 0,23 1,13 1,8 150
2,2 kW Légidade 222 0,33 1,65 2,64 130

3kW If:ftgagggg 122 0,6 3 48 80

4kw a 122 0,6 3 4,8 80
5,5 kW 89 0,8 4,1 6,6 60
7,5 kW 65 1,13 5,6 9 51

11kW a4 17 8,3 13,2 31

15kW 2 2 11,2 18 bE)

18,5kW 2 3 14 2 19
2kW 2 33 17 2% 17
#Observagio:

. Selecione os resistores de frenagem de acordo com os dados de resisténcia e poténcia fornecidos pela INVT.

. A resisténcia de frenagem pode aumentar o torque de frenagem do VFD. A tabela anterior descreve a resisténcia
e a poténcia para torque de frenagem de 100%, relagdo de frenagem de 10%, relagdo de frenagem de 50% e
relagdo de frenagem de 80%. Vocé pode selecionar o sistema de frenagem com base nas condigdes reais de
operagao.
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E34 Teclado externo e suporte de montagem

E341 Teclado externo

Cédigo de pedido (com SOP-28 BOP-270
embalagem)

wourewr AP

Aparéncia

E342  Suporte de montagem do teclado
Todos os modelos suportam teclados externos opcionais.

Vocé pode montar o teclado externo em um suporte. Existem dois tipos de suportes compativeis com todos os
teclados. Os suportes de montagem do teclado sdo opcionais. A Figura E-2 mostra as dimensdes gerais.

Figura E- 2 Dimensdes do suporte de montagem do teclado (unidade: mm)
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Nome Modelo
Suporte de montagem do teclado GD350-PZ)
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E35 Suporte de montagem em trilho DIN

Al todo de montapger
| ilheo
E- de montagem em trilho DIN (unidade: mm)
165.,2
=T =] ‘
] — j i
—
- S ﬂ 1
Nome Modelo
=l
E36 Listade
acessorios
Ne Nome Modelo Estrutura aplicéavel Aparéncia
1 Suporte de montagem com flange-C AP-FG-C-01 C
L
2 Suporte de montagem com flange -D AP-FG-D-01 D
3 Suporte de montagem com flange - E AP-FG-E-01 E

 DIN para os VFDs nas estruturas A e B, vocé deve selecionar suportes de
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Apéndice F Fungao STO

Antes de iniciar a fungdo STO, leia o seguinte conteldo detalhadamente e siga todas as precaugdes de seguranga deste
manual.

F.1 Normas de seguranga

O produto foi integrado com a fungdo STO e estd em conformidade com as seguintes normas de seguranga.

Compatibilidade (EMC) (EMC) — Parte 7: Normas

JEC 6100067 gerais — Requisitos de imunidade para equipamentos utilizados em locais industriais
para desempenhar fungdes relacionadas a seguranga (seguranga funcional)
Requisitos de EMC para equipamentos elétricos de medigdo, controle e laboratério — Parte
31: Requisitos de imunidade para sistemas e equipamentos relacionados a seguranga

IEC 6132631 destinados a desempenhar fungdes relacionadas a seguranca (seguranga funcional)
) — Aplicagdes industriais gerais

IEC 61508 Seguranga de maquinas — Seguranga funcional de sistemas de controle relacionados a
seguranga
IEC 61800-5-2
IEC/EN 61800-5-2 Sistemas de acionamento elétrico de velocidade ajustdvel Parte 5-2: Seguranga

Requisitos — Fungdo

IEC/EN 62061 Seguranga de maquinas — Seguranca funcional relacionada a seguranga de sistemas de
controle eletrdnicos e eletronicos programaveis
eletrdnicos e eletronicos programaveis

EN/ISO 13849-1 Seguranga de méaquinas — Partes relacionadas a seguranga dos sistemas de controle — Parte
1
Principios gerais para o projeto

EN/ISO 138492 Seguranga de maquinas — Partes relacionadas a seguranca dos sistemas de controle — Parte
2:
Verificagdo

Os dados relacionados com a norma de seguranga sdo os seguintes.

Cadigo Definicdao Norma Caracteristicas
SIL Nivel de integridade de segurancga IEC 61508 SIL3
IEC 62061

PFH Probabilidade de falha por hora IEC 61508 8,53)(10'10

HFT Toleréncia a falhas de hardware IEC 61508 1

SFF Fragdo de falha segura IEC 61508 99,39

DC Cobertura de diagndstico 1SO 13849-1 Superior a 90%
Cat. Categoria 1SO 13849-1 3
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F.2 Descrigdo da fungio de seguranga

B Descrigao do principio da fungido STO

A fungdo Safe Torque Off (STO) desliga a saida do acionamento, desligando o sinal do acionamento, cortando o
fornecimento de energia elétrica ao motor e, assim, interrompendo a saida de torque externo (ver Figura F- 2).
Quando a STO é ativada, esta fungdo impede que o motor arranque acidentalmente se estiver em estado
estatico. Se o motor estiver a girar, continuara a girar por inércia até parar. Se o motor tiver um freio,
este fecha imediatamente.

#Observagio:

No modo de funcionamento normal, ndo é recomendavel utilizar a fungdo STO para parar o funcionamento do
VFD. A fungdo STO ndo consegue impedir eficazmente sabotagens ou utilizagBes indevidas. Se a fungdo
STO for utilizada para parar um VFD em funcionamento, o VFD ira desligar a alimentagdo elétrica do motor e o
motor ird parar por inércia. Se as consequéncias causadas por esta agdo forem inaceitaveis, devem ser
utilizados modos de paragem relacionados para parar o VFD e o equipamento mecanico.

Ao usar um motor de imd permanente, relutancia ou indugdo de polo ndo saliente, mesmo que a fungdo STO
esteja ativada, ainda existe um modo de falha possivel (embora a possibilidade seja muito baixa)
que impede os dois dispositivos de poténcia do VFD de conduzir. O sistema de acionamento pode produzir
um torque uniforme, que pode girar o eixo do motor de imd permanente em um angulo elétrico
maximo de 180 °, ou o eixo do motor de inducdo de polo ndo saliente ou do motor de relutancia em um
angulo elétrico de 90 °. Esse possivel modo de falha deve ser permitido durante o projeto do sistema da
maquina. Angulo maximo de rotagdo do eixo do motor = angulo elétrico de 360 °/nimero de pares de
polos do motor

A fungdo STO ndo pode substituir a fungdo de parada de emergéncia. Quando nenhuma outra medida é tomada, a
alimentagdo do VFD ndo pode ser desligada em caso de emergéncia.

A fungdo STO tem prioridade sobre todas as outras fungdes do VFD.

Embora a fungdo STO possa reduzir condigdes perigosas conhecidas, ela ndo elimina todos os riscos
potenciais.

O projeto de sistemas relacionados a seguranga requer conhecimento profissional em seguranca. Para garantir a
seguranga de um sistema de controle completo, projete o sistema de acordo com os principios de seguranga
exigidos. Um Unico subsistema com a fungdo STO, embora projetado intencionalmente para aplicagdes
relacionadas a seguranga, ndo pode garantir a seguranga de todo o sistema.

B Descrigao da funcéo de parada de emergéncia

Quando a fungdo de parada de emergéncia é usada em equipamentos, ela permite principalmente que os operadores
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tomar medidas oportunas para evitar acidentes em condigdes inesperadas. Seu design pode ndo ser
necessariamente complexo ou inteligente, mas pode usar dispositivos eletromecanicos simples para iniciar uma
parada rapida controlada, cortando o fornecimento de energia ou por outros meios (como frenagem dindmica ou
regenerativa).

F.3 Avaliagio de risco

1. Antes de usar a fun¢do STO, é necessario realizar uma avaliagdo de risco no sistema de acionamento para
garantir a conformidade com as normas de seguranga exigidas.

2. Também podem existir outros riscos quando o dispositivo estd operando com fun¢des de seguranga. Portanto, a
seguranga deve ser sempre considerada ao realizar avaliagdes de risco.

3. Se uma forga externa (como a gravidade do eixo vertical) for aplicada enquanto a fungdo de
seguranca estiver em operagdo, o motor girara. Fornecer um freio mecanico separado é uma solugdo
eficaz.

4. Se o acionamento falhar e o motor puder operar dentro de uma faixa de 180°, a seguranca ainda sera
garantida, mesmo em situagdes perigosas.

lObserva;éo: O angulo maximo de rotacdo do eixo do motor rotativo é 1/6 de uma volta completa,

enquanto o angulo maximo de rotagdo do eixo do motor acionado é 1/20 de uma volta completa. A
distancia maxima de deslocamento do servomotor linear é de 30 mm.

F.4 Fiagiao STO

Na fabrica, os terminais da fungdo STO +24V, STO1 e STO2 foram colocados em curto-circuito. Os requisitos
de fiagdo sdo os seguintes:

1. Ao usara fungdo STO do VFD, remova os jumpers entre +24V, STO1 e STO1.

2. Quando o VFD estiver em operagdo normal, feche os interruptores ou relés.

Figura F- 1 Conexdo de curto-circuito +24V/STO1/STO2

\
\

435-485+GND+I0VARAIL AOL

+24VDil D2 DB D HDITHDOICOM COM+24V STOISTO2
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Figura F- 2 Fiagdo interna da alimentagdo do circuito da fungdo STO
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#Observagio:

O simbolo “K” nas figuras anteriores pode representar componentes como interruptor de operagdo manual,
interruptor de parada de emergéncia, relé de seguranga e contato PLC de seguranca.

A abertura ou o fechamento do contato do interruptor de seguranga deve ocorrer em até 200 ms.

de 25m.

A camada de blindagem do cabo deve ser conectada ao terminal PE do VFD.

. O comprimento maximo do cabo de par trangado com blindagem dupla entre o VFD e o interruptor de seguranga é

Quando a fungdo STO esta ativada, o interruptor ou relé é aberto. Se o VFD interromper a saida, o teclado

exibe "E40".
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F.5 Descrigdo dos terminais da fungio STO

Os terminais da fungdo STO estdo listados na tabela a seguir.

Simbolo do terminal

Fungdo

+24V Faixa de tensdo: 24V + 15%

Para desativar a fungdo STO, curto-circuite +24V/STO1/STO2.

Tensdo no modo de agdo STO: OV < STO1 e STO2 < 5V Tensdo no modo de corte
sTo1 STO: 13V < STO1 e STO2 < 30V Corrente de entrada: 5mA

Entrada do sinal do canal da fungdo STO
ST02

F.6 Tabela de légica da fungdo STO

As légicas da fungdo STO1 e STO2 e o visor do teclado estdo listados na tabela a seguir.

STO1 STO2 Status do VFD Exibicao no teclado Descrigdo da falha
STO1 fechado STO2 fechado Funcionamento normal Nenhuma excegdo exibida -
STO1 aberto STO2 aberto Saida de torque desligada E40 Torque seguro desligado
(STO)
STO1 aberto STO2 fechado Saida de torque desligada E41 Excegdo STO1
STO1 fechado STO2 aberto Saida de torque desligada E42 Excegdo STO2

# Observagio: E43 indica que STO1 e STO2 estdo anormais.

F.7 Descrigio do atraso do canal STO

A tabela a seguir descreve o atraso do disparador e da indicagdo dos canais STO.
A Tabela F-1 lista o atraso de disparo e indicagdo do canal STO

Modo STO

Atraso do disparador STO1 e atraso da indicagdo STO2

FalhaSTO falha: E41 Disparad atraso < 10ms Indicagdo atraso < 280ms
or

STO falha: E42 Ativador atraso < 10ms Indicagdo atraso < 280ms

STO falha: E43 Ativador atraso < 10ms Indicagdo atraso < 280ms

STO falha: E40 Ativador atraso < 10ms Indicagdo atraso < 100 ms

Atraso do disparador STO1 : Intervalo de tempo entre o disparo da fungdo STO e o desligamento da saida do

inversor

. ~ 2 ) ~ T .
Atraso da instrugdo STO" : Intervalo de tempo entre o acionamento da fungdo STO e a indicagdo do status da saida

STO

F.8 Teste de aceitagio

Aviso

Ao

O pessoal técnico, os operadores e o pessoal de manutengdo e reparagdo devem receber
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Aviso

treinamento relevante para compreender os requisitos e principios do projeto e depuragao do sistema de
seguranca.

N&o realize manutengdo no VFD ou no motor antes de desligar a energia; caso contrario, pode haver
risco de choque elétrico ou outros perigos relacionados a eletricidade.

[ ) O teste de aceitagdo da fungdo de seguranga deve ser realizado por pessoal com conhecimento profissional

conhecimento em fungdes de seguranca e deve ser registrado e assinado por engenheiros de teste.

O teste de aceitagdo deve ser realizado para o dispositivo nas seguintes etapas:

1. Primeira ativagdo das fun¢des de seguranga

2. Ap6s qualquer alteragdo relacionada com as fungdes de seguranga (incluindo PCB, cablagem, componentes
ou configuragdo)

3. Apés qualquer trabalho de manuteng&o relacionado com fungdes de seguranga

O relatério de teste de aceitagdo assinado deve ser mantido nos registros da maquina. O relatério deve incluir os
documentos das atividades de inicializagdo e resultados dos testes, referéncias de relatérios de falhas e
solugdes de falhas. Qualquer novo teste de aceitagdo realizado devido a alteragdes ou manutengdo deve ser
registrado nos registros.

B Lista de verificacdo do teste de aceitagao

Etapa Teste Resulta
do
1 Certifique-se de que o VFD pode funcionar ou parar aleatoriamente durante o comissionamento. m]
2 Pare o VFD (se estiver em funcionamento), desconecte a fonte de alimentagdo de entrada e o

isole o inversor do cabo de alimentagdo através do interruptor de isolamento.

3 Verifique a conex&o do circuito da fungdo STO de acordo com o diagrama do circuito. m]

Feche o interruptor de isolamento para conectar a alimentagdo. m]

Teste a fungdo STO da seguinte forma quando o motor parar:

(1) Se o VFD estiver funcionando, envie um comando de parada para ele e espere até que o
eixo do motor pare de girar.

(2) Desconecte o circuito STO. Em seguida, o VFD deve entrar no modo de desligamento
seguro do torque e parar de emitir tensdo, e o teclado exibird “E40”.

(3) Envie um comando de partida do VFD, mas o motor ndo da partida.
(4) Feche o circuito STO. o

(5) Remova afalha, inicie o VFD e certifique-se de que o motor possa funcionar corretamente.

4 Teste a fungdo STO da seguinte forma quando o motor estiver funcionando:
(1) Inicie o VFD e certifique-se de que o motor esta funcionando.
(2) Desconecte o circuito STO. Em seguida, o VFD deve entrar no modo de desligamento

seguro do torque e parar de emitir tensdo, e o teclado exibe “E40”. O motor deve parar.

(3) Remova a falha, inicie o VFD e certifique-se de que o motor mantém o
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Resulta
do

Passo Teste

estado estatico.
(4) Feche o circuito STO.

(5) Removaa falha, ligue o VFD e certifique-se de que o motor funciona corretamente.

Teste e detecte a falha do VFD. Neste momento, o motor pode estar em funcionamento ou
parado.

(1) Inicie o VFD e certifique-se de que o motor funciona corretamente.

(2) Desconecte o STO1 e mantenha o STO2 fechado. Se o motor estiver funcionando, ele deve
parar gradualmente e o teclado exibira “E41”.

(3) Envie um comando de partida do VFD, mas o motor ndo liga.

(4) Feche o circuito STO.

(5) Neste momento, a falha ndo pode ser removida. Desligue e reinicie o VFD e certifique-se
de que o motor funciona corretamente.

(6) Desconecte 0 STO2 e mantenha o STO1 fechado. Se o motor estiver funcionando, ele deve
parar gradualmente e o teclado exibird “E42”.

(7) Envie um comando de inicializagdo do VFD, mas o motor ndo liga.
(8) Feche o circuito STO.
(9) Neste momento, a falha ndo pode ser removida. Desligue e reinicie o

VFD e certifique-se de que o motor funciona corretamente.

6 Registre e assine o relatério do teste de aceitagdo, que indica que a fungdo STO o

é segura e pode ser colocada em servigo.

#Observagio:

. Se as etapas da lista de verificagdo do teste de aceitagdo puderem ser realizadas normalmente, sem
outras excegdes, isso indica que o circuito funcional STO esta normal. Se as situagdes forem
diferentes dos resultados esperados das etapas anteriores ou se “E43” for exibido, isso indica que o
circuito da fungdo STO estad anormal. Para obter detalhes sobre o tratamento de falhas, consulte a
secdo 8.2 Falhas e solugdes.

. A falha “E40” também pode ser reiniciada manualmente ou automaticamente definindo P08.55.

Método de
reinicializacdo

Falha do VFD Cédigo de falha exibido Tempo de resposta

Funcionamento normal

Nenhuma excegdo exibida - -

Saida de torque desativada E40 <20 ms Pressio [STOP/RST .
nar
Saida de torque desligada E41 <20 ms Méquina inteira
reativada
Saida de torque desligada E42 <20 ms Méquina inteira

reativada
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Apéndice G Lista de parametros de fungdo

Os parametros de fungdo do VFD sdo divididos em grupos por fungdo. Entre os grupos de parametros de fungdo, o grupo
P98 é o grupo de calibragdo de entrada e saida analdgica, enquanto o grupo P99 contém os parametros de fungdo de
fabrica, que sdo inacessiveis ao usuario. Cada grupo inclui vérios cddigos de fungdo (cada cédigo de fungdo
identifica um pardmetro de fungdo). U m estilo de menu de trés niveis é aplicado aos cédigos de fungdo. Por
exemplo, “P08.08” indica o oitavo cédigo de fungdo no grupo P08. O VFD fornece a fungdo de protegdo por senha.
Para configuragdes detalhadas, consulte P07.00. Os pardmetros adotam o sistema decimal (0 — 9) e
sistema hexadecimal (0 — F). Se o sistema hexadecimal for adotado, todos os bits sdo mutuamente independentes
nos dados durante a edi¢do dos parametros. Os simbolos na tabela sdo descritos da seguinte forma:

“0” indica que o valor do pardmetro pode ser modificado quando o VFD esta parado ou em funcionamento.

"©" indica que o valor do parametro ndo pode ser modificado quando o VFD estd em estado de
funcionamento.

e" indica que o valor do pardmetro é detectado e registrado, e ndo pode ser modificado. (Quando "Restaurar
configuragdes de fabrica" é executado, os valores reais detectados ou registrados do pardmetro ndo serdo
restaurados.)

Grupo P00 — Fungdes basicas do e

Fungio
) Nome Descrigdo Padrido |Modificar

Codigo
Especifica um modo de controle de velocidade.
Faixa de configuragdo: 0 — 2
0: Modo SVCO
1: Modo SVC1
2: Modo de controle do vetor de tensdo espacial

P00.00 Modo de #Observagio: Antes de usar um modo de controle vetorial 2 °

. controle de (0 ou 1), habilite o VFD para realizar o ajuste automatico
velocidade do pardmetro do motor
Especifica um canal de comandos em execugdo. Faixa de
configuragdo: 0 — 2
Canal de comandos| 0: Teclado
em execugdo :

P00.01 1: Terminal 0 °
2: Comunicagdo

P00.02 Comunicagdo  [O cddigo de fungdo é usado para selecionar um 0 o

Fungio

_ Nome Descrigao Padrao |Modificar
codigo
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n modo de Modo de comunicagdo dos comandos em execugdo. Faixa
- de configuragdo: 0 — 6
execugdode o Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 1: Reservado
comandos
2: Ethernet
3: EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
4 — 6: Reservado
lObservacéo: 0 modo de comunicagdo Modbus TCP da opgdo O
e as opgoes 2 e 3 sdo fungdes estendidas, validas apenas
quando
as placas de expansdo correspondentes estiverem configuradas.
Especifica a frequéncia maxima de saida do VFD, que é a
base da configuragdo da frequéncia e da velocidade de
aceleragdo (ACC) e desaceleragao (DEC).
Frequéncia Faixa de configuragdo: P00.04 — 599,00 Hz
P00.03 maxima de 50,00 Hz ©
saida
Especifica o limite superior da frequéncia de saida do VFD,
que deve ser menor ou igual a frequéncia maxima de saida.
Se a frequéncia definida for superior ao limite superior da
frequéncia de funcionamento, o limite superior da
L . frequéncia de funcionamento é utilizado para o
Limite superior |fyncionamento.
da frequéncia
P00.04 de Faixa de ajuste: P00.05 — P00.03 (Hz) 50,00 Hz ©
funcionamen
to
Especifica o limite inferior da frequéncia de saida do
VFD. Se a frequéncia definida for inferior ao limite
inferior da frequéncia de funcionamento, o limite inferior
da frequéncia de funcionamento é utilizado para o
funcionamento.
Limite inferiqr Faixa de ajuste: 0,00 Hz — P00,04
da frequéncia #Observagao: Frequéncia maxima de saida 2 Limite superior
P00.05 de 0,00 Hz ©
:(L)lnuonamen da frequéncia > Limite inferior da frequéncia
Canal de Especifica a fonte do comando de frequéncia. Faixa de
configuragdo da |configuragdo: 0 — 15
frequéncia A
P00.06 0: P00.10 0 o
comando
1: Al
2: Al2
P00.07 Configuragéo [3: 1A3 1 o
canal de B
Funcdo
o, Nome Descrigio Padrio |Modificar
cédigo
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frequéncia

comando

4: Reservado

5: Pulso de alta velocidade HDI1
6: Reservado

7: Programa PLC simples

8: Funcionamento em varias etapas
de velocidade 9: Controle PID
10: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 11: Reservado

12: Comunicagdo Ethernet

13: Reservado
14: Comunicagdo EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP

15: Reservado

Objeto de
referéncia do
comando de
frequéncia B

Especifica o objeto de referéncia do comando de
frequéncia B.

Faixa de ajuste: 0 —1

codigo

P00.08 0: Frequéncia maxima de saida 0 o
1: Comando de frequéncia
Especifica 0 modo de combinagdo da fonte de configuracdo
de frequéncia A/B.
Intervalo de configuragdo: 0 —5
0: A
Mc_>d0~de 1:B
combinagdo da
fonte de 2: (A+B)
configuragdo
P00.09 3: (A- B) 0 o
4: Max.(A, B)
5: Min(A, B)
Defini¢do Especifica o valor inicial da frequéncia do VFD quando os
da comandos de frequéncia A e B s3o definidos pelo teclado.
frequéncia . .
P00.10 através do Intervalo de ajuste: 0,00 Hz — P00.03 50,00 Hz °
teclado
P00.11 Tempo ACC1 |Especifica o tempo ACC da frequéncia de rampa. Modelo o
Intervalo de configuragdo: 0,0 — 3600,0 s dependente
P00.12 Tempo DEC1 Especifica o tempo DEC da frequéncia de rampa. Modelo o
Intervalo de configuragdo: 0,0 — 3600,0 s dependente
P00.13 Diregdo Especifica a diregdo de funcionamento. 0 o
direcdo Intervalo de ajuste: 0 —2
Funcdo
Nome Descrigio Padrio |Modificar
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0: Executar na diregdo padrdo.
1: Executar na dire¢do oposta.

2: Desativar execugdo reversa.

Especifica a frequéncia portadora. Uma frequéncia
portadora alta terd uma forma de onda de corrente ideal,
poucos harménicos de corrente e baixo ruido do motor, mas
aumentara a perda do interruptor, aumentara a
temperatura do VFD e afetard a capacidade de saida. Ao
mesmo tempo, o vazamento de corrente doVFD e a
interferéncia eletromagnética aumentardo. Por outro lado,|
uma frequéncia portadora extremamente baixa pode causar
operagdo instavel em baixa frequéncia, diminuir o torque ou
até mesmo levar a oscilagado.

A frequéncia portadora foi definida corretamente na fabrica
antes da entrega do VFD. Em geral, ndo é necessario
modifica-la.

A correspondéncia entre os modelos de VFD e os valores padrdo da
frequéncia portadora é a seguinte:

8k para 220V 5,5kW e inferiores 4k

para outros modelos

Faixa de configuragdo: 1,0 kHz — 15,0 kHz
/Observagéo: quando a frequéncia utilizada excede a
frequéncia portadora padréo, o VFD precisa

reduzir a poténcia em 10% para cada aumento de 1kHz.

codigo

Configura
cdo da Depende
P00.14 frequéncia do modelo o
portadora
Especifica a fungdo de ajuste automatico do motor. Faixa de
configuragdo: 0 — 3
0: Sem operagdo
AJ'USFE_ 1: Autotuning rotativo completo dos pardmetros 2:
automatico Autotuning estatico completo dos parametros
P00.15 dos . - ) 5 0 ©
parametros | 3: Autotuning estatico parcial dos parametros
do motor
Especifica a fungdo de regulagdo automatica de tensdo (AVR)
do VFD, que pode eliminar o impacto da flutuagdo da tensdo
do barramento na tensdo de saida do VFD.
Intervalo de configuragdo: 0 — 1
P00.16 Fungio AVR |07 Invalido 1 o
Fungio i -
Nome Descrigio Padrio |Modificar
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1: Vélido durante todo o processo

Especifica o tipo de VFD. Faixa
de configuragdo: 0—3

0 — 1: Reservado

2: Servigo pesado

P00.17 Tipo de VFD 3: Servico leve 2 ©
Observagdo: invalido quando o valor é 0 ou 1.
Especifica a restauragdo do parametro da fungdo. Faixa de
configuragdo: 0 — 6
0: Sem operagdo
1: Restaurar para os valores padrdo (excluindo os
parametros do motor)
2: Limpar registros de falhas
3: Bloquear todos os codigos de
fungdo 4: Reservado
5: Restaurar os valores padrdo (modo de teste de
fabrica)
6: Restaurar valores padrdo (incluindo pardmetros do motor)
#Observacio: Restaurar os valores padrio excluira a
senha do usudrio. Apds a operagdo selecionada ser
executada, o cddigo de fungdo é automaticamente
restaurado para 0. Quando definido como 3 (Bloquear
todos os codigos de fungdo), o valor de qualquer

Restauracio cddigo de fungdo ndo podera ser modificado.
do parédmetro
P00.18 | defuncdo 0 ©
Grupo P01 — Iniciar e parar o controle
Fungio
. Nome Descrigao Padrao |Modificar

codigo
Especifica 0 modo de partida. Faixa
de ajuste:0—4
0O: Inicio direto
1: Iniciar apds frenagem CC2 —

Modo de 3: Reservado
P01.00 i 0 ©
Lljgcrlgﬁriréznto 4: Iniciar ap6s rastreamento de velocidade (software)
P01.01 Inicio Especifica a frequéncia inicial durante o VFD 0,50 Hz ©
Funcdo
- Nome Descrigio Padrio |Modificar
cédigo
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frequéncia de arranque.
inicio direto Intervalo de ajuste: 0,00 Hz — P00.03
Frequéncia de
partida Especifica o tempo de retengdo da frequéncia de partida.
P01.02 Faixa de ajuste: 0,0 — 50,0 s 00s
. Tempo de ’
retengdo
Corrente Especifica a corrente de frenagem CC antes da partida.
d
POL.03 frenagem | Faixa de ajuste: 0,0 — 100,0% 00
antes do inicio
P01.04 Tempo de Especifica o tempo de frenagem CC antes da partida. 0,00 s
frenagem Intervalo de ajuste: 0,00 — 50,00 s
antes do
arranque
Especifica o modo de alteragdo da frequéncia durante a
partida e o funcionamento.
Intervalo de configuragdo: 0 — 1
0: Tipo linear. A frequéncia de saida aumenta ou diminui
linearmente.
1: Curva S. A frequéncia de saida aumenta ou diminui de
acordo com a curva S.
#Observacio: A curva S é geralmente aplicada a
cenarios de aplicagdo em que é necessario um arranque ou
paragem mais suave. Quando o modo de curva S é
selecionado, P01.06, P01.07, P01.27 e P01.28
precisam ser definidos de acordo.
P01.05 Modo ACC/DEC 0
Tempo do |Especifica o tempo do segmento inicial da curva S do ACC.
segmento de [Funciona com P01.07 para determinar a curvatura da
partida da curvaS.
P01.06 Curva ACC S Intervalo de configuragdo: 0,0 — 50,0 s 01s
Hora do Especifica o tempo do segmento final da
término do curva S do ACC. Funciona com P01.06 para determinar a
P01.07 segmento da  |curvatura dacurvaS. 0,1s
CurvaSdo ACC |Intervalo de ajuste: 0,0 — 50,0 s
Especifica o modo de parada.
Faixa de ajuste: 0 — 1
0: Desacelerar para parar. Apdés um comando de parada
entrar em vigor, o VFD reduz a frequéncia de saida com base
no modo DEC e no tempo DEC definido; apds a frequéncia cair
para a velocidade de parada
P01.08 | Modo de parada |(P01.15), o VFD para. 0
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
1: Desaceleragdo até parar. Apés um comando de parada ter
efeito
, 0 VFD interrompe a saida imediatamente e a carga
desacelera até parar de acordo com a
inercia mecanica.
Frequéncia
inicial de Especifica a frequéncia inicial da frenagem CC para parada.
frenagem para ) .
PO1.09 Faixa de ajuste: 0,00 Hz — P00.03 0.00 Hz °
. parada 4
Especifica o tempo de desmagnetizagdo, ou seja, o tempo de
Teg’]po de espera antes da frenagem CC para parada.
esmagnetizacd
PO1.10 0 8 g Intervalo de ajuste: 0,00 — 30,00 s 0,005 °
Especifica a corrente de frenagem CC para parada, ou seja, a
Corrente de | energia de frenagem CC.
frenagem CC para| _ | . .
PO1.11 parada Faixa de ajuste: 0,0 — 100,0% (da corrente de saida 0,0% °
nominal ®
)
Especifica a duragdo da frenagem CC. Faixa de
ajuste: 0,00 — 50,00 s
#Observagio: se o valor for 0, a frenagem CC serd
invélida e o VFD desacelerard até parar dentro do
Tempo de
P01.12  |frenagem CC o tempo especificado. 0,00s o
para parada
Especifica o tempo de transigdo da comutagdo no modo de
Tempo de zona |comutagio de funcionamento FWD/REV especificado por
morta de PO1.14.
funcionamento
PO1.13 FWD/REV Intervalo de ajuste: 0,0 — 3600,0 s 0.0s °
Especifica 0 modo de funcionamento avangado/reverso
. Faixa de ajuste: 0 —2
0: Comutagdo na frequéncia zero
Modo de . .
comutaciio de 1: Comutagdo na frequéncia inicial
P01.14 funFc\ﬁBe};nEevnto 2: Comutagdo apos a velocidade atingir a velocidade de 1 ©
parada
com um atraso
P01.15 Velocidade de | Especifica a velocidade de parada (frequéncia). 0,50 Hz ©
parada Faixa de ajuste: 0,00 Hz — P00.03
Especifica o modo de detecgdo da velocidade de parada. O
Modo de VFD para quando o valor no modo selecionado é inferior a
detecgdo da P01.15.
velocidade de
PO1.16 parada Faixa de ajuste: 0 —1 ! ©
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
0: Detectar de acordo com a configuragdo de velocidade
1: Detectar de acordo com o feedback de velocidade
#Observacdo: Somente “Detectar de acordo com a
configuragdo de velocidade” é valido no modo de
controle de vetor de tensdo espacial
Detecgdo da
velocidade de Especifica o tempo de detecgdo da velocidade de parada.
PO1.17 parada Faixa de ajuste: 0,00 — 100,00 s 0,00 ©
tempo
Especifica se o comando de execugdo do terminal é vélido na
inicializagdo.
Protecdo do  ||ntervalo de configuragdo: 0 — 1
comando de 0:0 d ~ terminal & invalid i
execucio : 0 comando em execugédo no terminal é invalido ao ligar.
baseada no 1: O comando em execugdo no terminal é vélido ao
POL.18 terminal na 0
. inicializagdo ligar. °
Especifica o status de funcionamento do VFD quando a
frequéncia definida esta abaixo do limite inferior.
Intervalo de configuragdo: 0x00 — 0x12
Posicdo das unidades: Sele¢do da agdo
0: Executar no limite inferior da frequéncia 1:
Parar
Aga%zilﬁ;éoanada 2: Repouso
frequéncia de | Lugar das dezenas: Modo de
funcionamento é |Parada O: Desaceleragdo até
inferior ao parar
limite inferior |1. pesacelere até parar
da frequéncia
P01.19 #Observagdo: vélido apenas quando o limite inferior da 0x00 ©
frequéncia
é maior que 0.
Especifica o tempo de atraso do despertar do modo de
Atraso de suspensdo. Faixa de configuragdo: 0,0 — 3600,0 s
ativacdo do . L
P01.20 modo de #Observagdo: vélido apenas quando o lugar dos uns de 0,0 °
suspensao POL19 &
2.
Especifica se o VFD funciona automaticamente apds o
reinicio.
Intervalo de configuragdo: 0 — 1
Selecdo de i
reinicializa 0O: Desativar
do apods
pO1.21 ges|igam§1t 1: Ativar. Se a condigdo de reinicializagdo for atendida, o 0 °
o
O VFD sera executado automaticamente apds aguardar o
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
tempo definido por P01.22.
Especifica o tempo de espera antes da operagao automatica
Tempo de espera|do VFD que é religado. Faixa de ajuste: 0,0 — 3600,0 s
ara
Eeinicializacé #Observaggo: vélido apenas quando o lugar das unidades
0 apos .
P01.22 desligamento de P01.19 é 1,0s o
2. Vdlido quando P01.21 é 1.
P01.23 Atraso de Intervalo de ajuste: 0,0 — 600,0 s 0,0s o
partida
tempo
P01.24 Velocidade de  |Intervalo de configuragdo: 0,0 — 600,0 s 0,0s o
parada
atraso
Selecio  de |Faixa de ajuste:0—2
saida em |0:Saida sem tensdo 1: Saida com
P01.25 circuito aberto [tensdo 0 o
deOH .
e 0Hz 2: Saida com corrente de frenagem CC para parada
Tempo DEC para
emergéncia
P01.26 Intervalo de ajuste: 0,0 — 60,0 s 2,0s o
parada
Tempo do
inicio do
P01.27 segmentoda | |ntervalo de ajuste: 0,0 — 50,0 s 0,1s )
Curva S DEC
Tempo do
segmento final
da
P01.28 Curvas DEC Intervalo de ajuste: 0,0 — 50,0 s 0,1s ©
F01.29—| Reservado - h -
P01.31
Tempo de pré-
excitagdo para
P01.32 . . Intervalo de ajuste: 0,000 — 10,000 s 0,300s o
Jogging
Frequéncia
inicial de
frenagem para
parada em
P01.33 jogging Intervalo de ajuste: 0,00 Hz — P00.03 0,00 Hz o
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P01.34

Atraso de
suspensdo

Intervalo de ajuste: 0 — 3600,0 s

0,0s
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Funcdo X .
. Nome Descrigdo Padrio |Modificar
cédigo
Intervalo de configuragdo: 0x000 — 0x112
Lugar das unidades: Selegdo do método de rastreamento de
velocidade O: Rastrear de acordo com a frequéncia de
parada
1: Rastrear de acordo com a frequéncia nominal 2:
Rastrear de acordo com a frequéncia maxima
Posigdo das dezenas: Diregdo de rastreamento
0: Direg¢do Unica (definida)
1: Duas dire¢des (avangar e retroceder) Posicionamento
das centenas: Limite de corrente de rastreamento (ndo
envia onda quando o valor é excedido) O: 20% (em relagdo
ao maior valor entre a corrente do VFD e a corrente do
Método de motor)
rastreamen . |acs ) | d
PO1.35 |to%ed 1: 10% (em relagdo ao maior valor entre a corrente do 0x000 °
velocidade VED
e corrente do motor)
Selegdo
rapida/lenta
para
P01.36 rastreameg Intervalo de ajuste: 0 — 10000 300 o
to e
velocidade
rastreamento
Tensdo de
rastreamento de
velocidade
P01.37 Coeficiente Intervalo de ajuste: 0 — 50 10 o
Grupo P02 — Parametros do motore 1
Fungio
. Nome Descrigao Padrao |Modificar
codigo
Tipo de motor 1 Faixa de ajuste: 0 —1
P02.00 0: Motor assincrono (AM) 0 ©
1: Motor sincrono de imd permanente
P02.01 | Poténcia nominal |Faixa de ajuste: 0,1 — 3000,0 kW Modelo (€]
de AM 1 dependente
Frequéncia
nominal de
P02.02 AM1 Intervalo de ajuste: 0,01 Hz — P00.03 50,00 Hz ©
P02,03 Velocidade Faixa de ajuste: 1— 60000 RPM Modelo ©
nominal dependia
deAM1
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P02.04 Classificagdo  |Faixa de ajuste: 0 — 1200V Modelo ©
Funcdo X .
. Nome Descrigdo Padrio |Modificar
cédigo
tensdo de AM dependente
1
Corrente nominal
de AM Depende
P02.05 1 Faixa de ajuste: 0,08 — 600,00 A do modelo ©
Resisténcia do
estator 4 Depegdf
i i . — o modelo
P02.06 de AM 1 Faixa de ajuste: 0,001 — 65,535 Q o
Resisténcia do
rotor Depende
i i . — do modelo
P02.07 de AM 1 Faixa de ajuste: 0,001 — 65,535 Q o
Indutancia de
fuga Depende
. R _ do modelo
P02.08 de AM 1 Faixa de ajuste: 0,1 6553,5 mH o
Indutancia
mutua Depende
. R _ do modelo
P02.09 de AM 1 Faixa de ajuste: 0,1 6553,5 mH o
Corrente sem Depende
P02.10 carga Intervalo de ajuste: 0,01 — 655,35 A do modelo o
corrente de AM
1
Coeficiente
de saturagdo
magnética
1 do ferro
P02.11 Intervalo de ajuste: 0,0 — 100,0% 80,0 o
nicleo de AM 1
Coeficiente
de saturagdo
magnética
2 do ferro
P02.12 Intervalo de ajuste: 0,0 — 100,0% 68,0 o
nicleo de AM 1
Coeficiente
de saturagdo
magnética
3 do nucleo
de ferro do AM
P02.13 1 Intervalo de ajuste: 0,0 — 100,0% 57,0 o
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P02.14 Magnético Intervalo de ajuste: 0,0 — 100,0% 40,0 o
Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
saturagdo
coeficiente
4 de ferro
nucleo de AM 1
P02.15 | Poténcia nominal | Faixa de ajuste: 0,1 — 3000,0 kW Modelo (€]
deSM1 dependente
Frequéncia
nominal do
P02.16 SM1 Intervalo de ajuste: 0,01 Hz — P00.03 50,00 Hz ©
Numero de
pares de pélos
P02.17 de Faixa de ajuste: 1 — 128 2 ©
SM1
Tensdo nominal
do SM Depende
P02.18 1 Faixa de ajuste: 0 — 1200V do modelo ©
Corrente nominal
do SM Depende
P02.19 1 Faixa de ajuste: 0,08 — 600,00 A do modelo )
Resisténcia do Depende
P02.20 estator Faixa de ajuste: 0,001 — 65,535 Q do modelo o
Resisténcia
deSM1
Induténcia do
eixo direto 4 Depegdle
f f . _ o modelo
P02.21 desSM1 Faixa de ajuste: 0,01 655,35 mH o
Induténcia do
eixo quadratura
Depende
P02.22 deSM1  lraixa de ajuste: 0,01 — 655,35 mH do el o
Constante de
contra-EMF de
P02.23 SM1 Faixa de ajuste: 0 — 10000 300 o
Posigdo inicial
do polo do SM
P02.24 1 Intervalo de ajuste: 0x0000 — OxFFFF 0x0000 .

202511 (V1.2)




Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

P02.25 Frequéncia Intervalo de ajuste: 5,0% — 100,0% 60,0 ©
Fungio X -
L Nome Descrigao Padrdo |Modificar
cédigo
porcentagem
paraSM 1
contra-emf
identificando
Faixa de ajuste: 0 —2
0: Sem protegdo
1: Motor comum (com compensagéo de baixa velocidade) Como o
efeito de resfriamento de um motor comum é degradado
em baixa velocidade, o valor de protegdo térmica eletronica
correspondente precisa ser ajustado adequadamente. A
compensagao baixa indica a redugdo do limite de protegdo
contra sobrecarga do motor cuja frequéncia de
funcionamento é inferior a 30 Hz.
2: Motor de frequéncia varidvel (sem
compensagdo de baixa velocidade) A fungdo de dissipagdo de
calor para um motor de frequéncia varidvel ndo é afetada
Selegdo da pela velocidade de rotagdo e, portanto, ndo € necessario
protecdo contra ajustar o valor de protegdo
sobrectargi do | em funcionamento a baixa velocidade.
P02.26 moter 2 )
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Usado para definir o coeficiente de protegao contra
sobrecarga do motor P. O valor P determina a capacidade de
sobrecarga do motor: um valor P mais baixo reduz a
capacidade de sobrecarga, enquanto um valor P mais alto
aumenta a capacidade de sobrecarga. O multiplo de
sobrecarga do motor M e o coeficiente de protegdo contra
sobrecarga P determinam conjuntamente o
comportamento de protegdo contra sobrecarga do
motor:
Quando M=116%xP, a protegdo é acionada apds 1 hora de
sobrecarga do motor.
Quando M=150%xP, a protegdo é executada apds 6 minutos
de sobrecarga do motor.
Quando M=180%xP, a protegdo é executada apds 3 minutos
de sobrecarga do motor.
Quando M=200%xP, a protegdo é executada apds 60 segundos
de sobrecarga do motor.
Coeficiente | Quando M>400%xP, a protegdo é executada
de protegdo
contra imediatamente ap6s a sobrecarga.
sobrecarga do
P02.27 | Mmotor 1 100,0 o
Fungio X -
. Nome Descrigao Padrao |Modificar
codigo
Intervalo de configuragdo: 20,0%-150,0%
Coeficiente de
calibracgo do Usado para ajustar o valor exibido da poténcia do motor
visor de
poténcia 1. No entanto, ndo afeta o desempenho de controle do
VFD.
P02.28 do motor 1 1,00 o
Faixa de ajuste: 0,00 — 3,00
Intervalo de ajuste: 0 —1
= 0: Exibicdo por tipo de motor. Neste modo, apenas os
Selegdo da 2 lacionad : d 1755
exibicdo dos pa(ta)rgetros relacionados ao tipo de motor atual sdo
pardmetros do |€XIP1dOS-
P02.29 motor 1 1: Exibir todos. Neste modo, todos os parametros do 0 o
motor
sdo exibidos.
Inércia do
sistema do
0,001
P02.30 . X . _ -m(2) o
motor 1 Faixa de configuragdo: 0,001 — 65,535 kg )
kg - m
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P02.31

Calculo do modelo

de parametro

célculo do
modelo

do motor 1

Intervalo de ajuste: 0 —1

O: Desativar

1: Ativar

P02.32

Fator de poténcia

deAM1

Faixa de ajuste: 0,00 — 1,00

P02.33

Palavra alta da
velocidade
nominal

de AM 1

Faixa de ajuste: 0 — 30 (10kRPM)

P02.34

Coeficiente
de saturagdo
do nucleo de
ferro

ldeAM1

Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0%

125,0 o

P02.35

Coeficiente
de saturagdo
do nucleo de
ferro

2 da manha2

Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0%

125,0% o

Fungio
codigo

Nome

Descrigdo

Padrido |Modificar

P02.36

Coeficiente de
saturagdo da
indutancia
mutua

1de AM2

Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0%

88,0 o

P02.37

Coeficiente de
saturagdo da
indutancia
mutua

2de AM2

Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0%

88,0 o

P02.38

Coeficiente de
enfraqueciment
o do fluxo de
indutancia
mutua

l1deAM1

Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0%

112,5 )
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P02.39

Coeficiente de
enfraqueciment
o do fluxo de
indutdncia
mutua

2de AM1

Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0%

117,6

P02.40

Coeficiente de
enfraqueciment
o do fluxo de
indutdncia
mutua

3de AM1

Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0%

122,8

P02.41

Coeficiente de
enfraqueciment
o do fluxo de
induténcia
mutua

4de AM1

Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0%

125,0
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Grupo P03 — Controle vetorial do eixo do motor 1

Fungio
- Nome Descrigédo Padrio |Modificar
cédigo
Ganho
f{r‘c’ﬁi‘;;c"’”a' gg Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0
p03.00 | velocidade 1 do # Observagio: aplicdvel apenas ao modo de controle 20,0 °
vetorial. ’
motor 1
Tempo
integral do
circuito de
P03.01 velocidade 1 |Intervalo de ajuste: 0,000 — 10,000 s 0,200's o
do
motor 1 #Observagdo: Aplicivel apenas ao modode controle
vetorial.
Frequéncia
e
comutagdo
P03.02 do ponto |Intervalo de ajuste: 0,00 Hz — P03.05 5,00 Hz o
baixo do
motor 1 #Observagio: aplicavel apenas ao modo de controle
frequéncia .
vetorial.
Ganho
Eil;gﬁﬁguonal dg Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0
P03.03 velocidade 2 do lObservagEo: aplicavel apenas ao modo de controle 20,0 o
vetorial. '
motor 1
Tempo
integral do
circuito de
P03.04 velocidade 2 |Intervalo de ajuste: 0,000 — 10,000 s 0,200 s o
do
motor 1 #Observagao: aplicavel apenas ao modo de controle
vetorial.
Frequéncia de
ponto alto de|__. . . _
comutacdo de Faixa de ajuste: P03.02 — P00.03(Hz)
P03.05 #Observagcio: Aplicavel apenas ao modo de controle 10,00 Hz °
motor 1 vetorial. ’
Filtro de
saida do
circuito de . . 8
P03.06 velocidade do | Faixa de ajuste: 0 — 8 (correspondente a 0 — 2 0 °
. /10 ms)
motor 1

202511 (V1.2) 293



Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

Coeficiente de
compensagiodo | O coeficiente de compensacgdo de deslizamento é
deslizamento |usado para ajustar a frequéncia de deslizamento do controle
eletromotrizdo |vetorial e melhorar a precisdo do controle de velocidade do
controle sistema. O ajuste adequado do pardmetro permite controlar
vetorial para |o erro de estado estacionario da velocidade.
o
P03.07 Faixa de configuragdo: 50% — 200% 100% o
motor 1
Fungdo X .
- Nome Descrigio Padrdo |Modificar
codigo
Coeficiente de [O coeficiente de compensacdo de deslizamento é
compensagdode [usado para ajustar a frequéncia de deslizamento do controle
deslizamento |vetorial e melhorar a precisdo do controle de velocidade do
de frenagem do |sistema. O ajuste adequado do pardmetro permite controlar
controle o erro de estado estacionario da velocidade.
vetorial para o . .
P03.08 motor 1 Faixa de ajuste: 50% — 200% 100 o
Faixa de ajuste: 0 — 15
0: P03.12
1: Al
2: A2
3: A3
4: Reservado
5: Pulso de alta velocidade HDI1 6
— 7: Reservado
8: Funcionamento em vdrias
velocidades 9: Reservado
10: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 11: Reservado
Selecio do 12: Comunicagdo Ethernet
método de .
configuragdo do 13: Reseryad?
torque do 14: Comunicagdo EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
motor 1 .
P0O3.11 15: Reservado 0 o
#Observagio: 100% corresponde a corrente nominal do motor
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Torque definido
através do Faixa de ajuste: -300,0% — 300,0%
P03.12 teclado do #Qbservagio: O valor é relativo a corrente nominal do 20,0% o
motor.
motor 1
Tempo do filtro
de referéncia de
torque
P03.13 Intervalo de ajuste: 0,000 — 10,000 s 0,010s o
do motor 1
Fungio
. Nome Descrigao Padrao |Modificar
codigo
Faixa de ajuste: 0 — 15
0: Definido por P03.16
1: All
2: A2
3: AI3
4: Reservado
5: Pulso de alta velocidade HDI1 6
— 7: Reservado
8: Funcionamento com velocidade em
varias etapas 9: Reservado
Fonte de 10: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 11: Reservado
Iigﬁggﬁgec:ﬁ)r 12: Comunicagdo Ethernet
de rotagdo .
para frente no 13: Reser\_’ad?
controle de | 14: Comunicagdo EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
torque parao |js: Reservado
motor 1
P03.14 #Observagao: Para a configuragio 1 e acima, 100% 0 °
corresponde a frequéncia maxima.
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Faixa de ajuste: 0 —1:
Definido por P03.17
1: Al
2: Al2
3:AI3
4: Reservado
5: Pulso de alta velocidade HDI1 6
—— 7: Reservado
8: Funcionamento em varias
velocidades 9: Reservado
Fonte de 10: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 11: Reservado
frequéncia
Iimitg superior 12: Comunicagdo Ethernet
de rotagdo .
reversa no 13: Reser\(adcj
controle de | 14: Comunicagdo EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
torque parao |js: Reservado
motor 1
PO3.15 #Observagdo: Para a configuragdo 1 e acima, 100% 0 o
corresponde a frequéncia maxima.
Fungio
. Nome Descrigao Padrao |Modificar
codigo
Frequéncia
limite
superior de
rotagdo para
frente no
controle de
t - i A .
orrc#:)etgf;a ° Especifica o limite de frequéncia quando P03.14=0. Faixa de
P03.16 ajuste: 0,00 Hz — P00.03 50,00 Hz o
Frequéncia
limite
superior de
rotagdo reversa
no controle de
torque parao |9 cédjgo.de fungdo é usado para definir o limite de
frequéncia quando P03.15=0.
P03.17 motor 1 50,00 H o
Faixa de ajuste: 0,00 Hz — P00,03 oz
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Fonte de
definigdo do
limite superior

Faixa de ajuste: 0 — 15

0: Definido por P03.20
1: All

2: A2
3: AI3

4: Reservado

5: Pulso de alta velocidade HDI1 6
— 9: Reservado
10: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 11: Reservado

12: Comunicagdo Ethernet

13: Reservado

do torque 14: Comunicagdo EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
eletromotriz para 15: Reservado
o motor 1 :
P03.18 #Observagdo: 100% corresponde a corrente nominal do motor 0 o
Fungio
. Nome Descrigao Padrao |Modificar
codigo
Faixa de ajuste: 0 — 15
0: Definido por P03.21
1: All
2: Al2
3: A3
4: Reservado
5: Pulso de alta velocidade HDI1 6
— 9: Reservado
10: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 11: Reservado
Defini¢io da 12: Comunicagdo Ethernet
i fonte do_ 13: Reservado
imite superior L
dotorquede | 14: Comunicagdo EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
frenagem para | 5. Reservado
o motor 1
P03.19 #Observagio: 100% corresponde a corrente nominal do motor 0 °
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Limite superior
do torque
eletromotriz | Epecifica o limite de torque quando P03.18 = 0. Faixa de
definido | 5juste: 0,0 — 300,0%
atravésdo | /Opservagdo: O valor é relativo & corrente nominal do
teclado para o | otor
P03.20 : 180,0 o
motor 1
Limite superior
dotorque de
frenagem Especifica o limite de torque quando P03.19 = 0. Faixa de
definido através ajuste: 0,0 — 300,0%
doteclado | 7Qpservacao: O valor é relativo a corrente nominal do
para o motor.
P03.21 180,0% o
motor 1
Coeficiente de
enfraquecimen
to na zona de
oténcia
crz))nstante Usado quando o AM esta no controle de enfraquecimento de
P03.22 fluxo. Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0% 100,0 °
para o motor 1
Funcéo ) .
- Nome Descrigdo Padriao |Modificar
caédigo
Ponto de
enfraquecime
nto na zona
P03.23 depoténcia  |Faixa de ajuste: 5% — 100% 5 o
constante
para o motor 1
. . Especifica a tensdo maxima de saida do VFD, que é uma
Limite maximo |porcentagem da tensdo nominal do motor. Defina o valor de
de tensdo no  |acordo com as condigdes do local.
motor 1 9
P03.24 Faixa de ajuste: 0,0 — 120,0% 100,0% °
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Especifica o tempo de pré-excitagdo. A pré-excitagao é
realizada para o motor quando o VFD é iniciado. Um campo
magnético é criado dentro do motor para melhorar o
desempenho do torque durante o processo de partida.
Faixa de ajuste: 0,000 — 10,000s
Observacgio: A pré-excitagdo pode melhorar a capacidade
de inicializagdo do AM com cargas. Para um AM, defina 0
para desativar o processo de pré-excitagdo. Para um SM,
se P13.01 estiver definido como uma opgdo de ativagdo, o
Tempo de pré- . ISR .
excitagio do | Processo de pré-excitagdo é diretamente ignorado.
P03.25 motor 1 0,300s o
Ganho
proporcional de
enfraqueciment
o de fluxo do
motor . .
P03.26 Faixa de ajuste: 0 — 8000 1000 o
1
Selegdo da
exibi¢cdo da
velocidade no
controle
vetorial para o |Intervalo de ajuste: 0 —1
0: Exibir o valor real 1: Exibir o
P03.27 motor 1 valor definido 0 o
Coeficiente de
compensagdo do
atrito estatico
do motor1
P03.28 Faixa de ajuste: 0,0 — 100,0% 0,0 o
Fungio
. Nome Descrigao Padrao |Modificar
codigo
Estatico
ponto de
frequéncia
correspondenteao
atrito estatico
P03.29 do Intervalo de ajuste: 0,50 Hz — P03.31 1,00 Hz o
motor 1
Coeficiente de
compensagdo  de
atrito de alta
velocidade
P03.30 do motor 1 Intervalo de ajuste: 0,0 — 100,0% 0,0 o

202511 (V1.2)

29



Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

Ponto de
frequéncia
correspondente ao
atrito de alta
velocidade do
P03.31 motor 1 Intervalo de ajuste: P03.29 — P00.03(Hz) 50,00 Hz o
Ativacao do
controle de Faixa de ajuste: 0 —1
torque do
P03.32 motor 1 0: Desativar 0 o
1: Ativar
Ganho integral
de
enfraqueciment
o do fluxo do
P03.33 motor Faixa de ajuste: 0,0 — 300,0% 30,0 )
1
Faixa de ajuste: 0x0000 — 0x1111
Lu%ar das unidades: Selegdo do comando de torque 0:
Referéncia de corrente de torque
1: Referéncia de corrente de torque
Posicionamento das dezenas:
Reservado
Selecdo da | Lugar das centenas: indica se deve ativar a separagdo
otimizagio do | integral do circuito de velocidade
m%du de controle | 0. pesativar
o motor 1 !
P03.35 1: Ativar 0x0000 o
Lugar dos milhares: Reservado
P03.36 Circuito de Intervalo de ajuste: 0,00 — 10,00 s 0,00 s o
velocidade
diferencial
Fungio
. Nome Descrigao Padrao |Modificar
codigo
ganho motor
1
Identificagao do
torque da
inércia do
P03.43 motor 1 Faixa de ajuste: 0,0 — 100,0% 10,0 o
Ativagao da
identificacdo da
inérciado  ||ntervalo de ajuste: 0 — 1
motor 1
P03.44 n O: Desativar 0 ©
1: Ativar
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Corrente
g‘:ﬁ’r‘;rgjeciment%e Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0%

p03.45 |do fluxo doSM |#Observagdo: 100% corresponde a corrente nominal do 100,0 )

motor.
1
Faixa de configuragdo: 0X0000—Ox1FFF Bit O
— Bit 2: Reservado
Bit 3: Ativar compensagdo de perturbagdo de feedforward em
circuito fechado
Bit 4: Selegdo da restricdo de tensdo do eixo q O:
Restrito a 1,2 vezes a tensdo nominal do motor
1: Restrito a tens&o do eixo-d
Bit 5: Ativacdo da autoadaptagdo da indutancia mutua
O: Invalido
1: Ativar
(Bié)G: Ativagdo da saturagdo da indutancia do eixo direto
L
O: Invalido
1: Ativar (adequado para motores sincronos de relutdncia ou
motores ~ sincronos em que a indutdncia varia
significativamente com a corrente)
Bit 7: Ativagdo da saturagdo da indutancia do
eixo quadratico (Lq)
O: Invalido
1: Ativar (adequado para motores sincronos de relutdncia ou
motores ~ sincronos em que a _indutancia  varia
significativamente com a corrente)
ggm?:;ég‘é% Bit 8: Otimizagdo da corrente de controle de torque
controle vetorial | .
do motor 1 ativado
P03.46 0x0037 ©
Fungio X -
. Nome Descrigao Padrao |Modificar

codigo
O: Invalido
1: Ativar (adequado para aplicagBes de controle de tensdo
de baixo torque
Bit 9: Ativagdo da otimizagdo do loop de corrente O:
Invalido
1: Ativar (adequado para aplicagdes com baixa relagdo de
frequéncia portadora
Bit 10: Ativagdo da otimizagdo do loop de velocidade O:
Invalido
1: Ativar (requer identificagdo de inércia)
Bit 11— Bit 15: Reservado
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Largura de banda
de observagdo da
velocidade em
circuito fechado
P03.49 do Intervalo de ajuste: 1,0 — 200,0 10,0
motor 1
Vetor
controle da Intervalo de ajuste: 0 —3
selegdo do . -
modo de O: Invalido
economiade |1: Eficiéncia maxima (recomendado) 2:
P03.50 energia do Fator de poténcia ideal 0
motor 1 3: MTPA
Coeficiente de
otimizagdo de
economia de
energia
P03.51 do motor 1 Intervalo de ajuste: 25,0% — 400,0% 100,0
Faixa de ajuste: 0 — 2000
#Observagio:
@ P03.54 é um parametro de regulagéo Pl do circuito
de corrente. Ele afeta a velocidade de resposta
Largura de banda dindmica e a precisdo de controle do sistema.
do circuito de Geralmente, ndo é necessario modifica-lo.
p03.54 °°r;ftr§ff° @ Aplicvel a SVC 0 (P00.00 = 0) e SVC 400
1 (P00.00 = 1).
Corrente de
excitagdo
rapida do
P03.58 motor 1 Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0% 0,0
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Funcdo X .
. Nome Descrigdo Padrio |Modificar
cédigo
Coeficiente
integral do
circuito de
corrente apds o
ajuste
automatico
P03.65 Faixa de ajuste: 0 — 65535 0 o
do motor 1
Valor limite
superior do
desvio de
frequéncia no
controle de
torque do
P03.68 Faixa de ajuste: 0,00 Hz — P00,03 0,00 Hz o
motor 1
~Frequéncia
Ilmlgzlsetéggrlor Intervalo de ajuste: 0 —4
ACC/DEC 0: Sem limite de aceleragdo ou desaceleragdo 1: Tempo
na selegdo do |ACC/DEC1
controle de .
torque do 2: Tempo ACC/DEC2
P03.69 motor1  |3:Tempo ACC/DEC3 0 °
4: Tempo ACC/DEC4
Grupo P04 — Controle V/F do motor 1
Funcdo
- Nome Descrigio Padrio |Modificar
caédigo
Especifica a curva V/F do motor 1 para atender as
necessidades de diferentes cargas.
Faixa de configuragdo: 0 —5
0: Curva V/F linear, aplicavel a cargas de torque
constante
1: Curva V/F multiponto
2: Curva V/F de redugdo de torque (poténcia de 1,3)
3: Curva V/F de redugdo de torque (poténcia de 1,7)
4: Curva V/F de redugdo de torque (poténcia de 2,0)
As curvas 2 & 4 sdo aplicaveis a cargas de torque, como
ventiladores e bombas de agua. Vocé pode ajustar de
acordo com as caracteristicas das cargas para obter o
melhor desempenho.
Configuraga . ; = .
o da cuva |5 V/F personalizado (separagdo V/F); neste
P04.00 \1//F do motor | modo, V pode ser separado de F. F pode ser 0 ©
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
ajustado através do canal de configuragao de frequéncia
definido por P00.06, e V pode ser ajustado através do canal
de configuragdo de tensdo definido por P04.13, de modo que
para alterar as caracteristicas da curva.
Faixa de ajuste: 0,0 — 10,0%
#Observagio: 100% corresponde a tensdo nominal do
P04.01 AEgPeSé%‘é" motor 1. Quando o valor é definido como 0,0%, o 0,0% °
motor 1 VFD usa o aumento automatico de torque.
Corte do |Faixa de ajuste: 0,0 — 50,0%
aumento éie .
P04.02 F‘(1)ro 1 ©| #Observagio: 100% corresponde a frequéncia nominal 20,0% °
do motor 1.
Quando P04.00=1 {curva V/F multiponto), vocé pode definir a
curva V/F através de P04.03 — P04.08. Faixa de ajuste:
0,00 — P04.05(Hz)
Ponto de #Observagao: V1<V2s<V3, f1<f2<f3 Uma tensdo muito
frequéncia alta para baixa frequéncia causara superaquecimento ou
V/F1do danos ao motor e provocard protegdo contra sobrecorrente do
V
POA4. H o
03 motor 1 ou protegdo contra sobrecorrente. 0,00 Hz
Pon{;)/g:el Eeonsao Intervalo de ajuste: 0,0 — 110,0%
P04.04 0,0 o
motor 1 #Observagdo: Consulte a descrigdo para P04.03. 100%
corresponde a tensdo nominal do motor.
Ponto de
TS |Faixa de ajuste: P04.03 — P04.07 (H2)
aixa de ajuste: .03 — X z
P04.05 motor 1 ) 0,00 Hz o
#Observagdo: Consulte a descrigdo para P04.03.
Ponto de tensdo |Intervalo de ajuste: 0,0 — 110,0%
V/F 2 do
P04.06 motor 1 #Observagdo: Consulte a descrigdo para P04.03. 100% 0,0 o
corresponde a tensdo nominal do motor.
Faixa de ajuste: P04.05 — P02.02 (Hz, frequéncia
fPOﬂtQ de nominal de AM 1) ou P04.05 — P02.16 (Hz, frequéncia
r\'/efpufr&ga nominal de SM 1)
P04.07 motor 1 #Observagao: Consulte a descrigdo para P04.03. 0,00 Hz °
Ponto de tfnséo Intervalo de ajuste: 0,0 — 110,0%
V/F 3 do
P04.08 motor 1 #Observagao: Consulte a descrigdo para P04.03. 100% 0,0 o
corresponde a tensdo nominal do motor.
Usado para compensar a mudanca na velocidade de rotagao do
Ganho de motor causada pela mudanga de carga no modo vetorial de
compensagdode |tensdo espacial e, assim, melhorar a rigidez das
desl(ljzamento caracteristicas mecanicas do
poagyg | V/Fdomotorl | o or. 100,0 o
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Intervalo de configuragdo: 0,0 — 200,0%
Fator de
controle de
oscilagdo de
baixa
frequéncia do
P04.10 motor 1 10 o
No modo de controle do vetor de tensdo espacial, o
motor, especialmente o motor de grande poténcia, pode
sofrer oscilagdes de corrente em determinadas
frequéncias, o que pode causar um funcionamento instavel
Fator de do motor ou até mesmo sobrecorrente no VFD. Vocé pode
controle de |ajustar os parametros da fungdo adequadamente para
oscilacdo de |eliminar esse fenémeno.
P Faixa de ajuste de P04.11 e P04.11: 0-100 Faixa de
frequénciado | . te de P04.12: 0,00 Hz-P00,03
P04.11 motor1 | uste de FRA.2L BEDHZTEEE, 10 o
Limite de
controle de
oscilagdo do
P04.12 30,00 Hz o
motor 1
Faixa de ajuste: 0 —M:
Definido por P04.14
1:AlIl
2: A2
3: A3
4: Reservado
5: Pulso de alta velocidade HDI1 6
— 7: Reservado
8: Funcionamento em vdrias
velocidades 9: Controle PID
10: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 11: Reservado
Selecdo do [12: Comunicagdo Ethernet
canal de
configuracdo 13: Reservado
da tensdo para |14 Comunicagdo EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
P0O4.13 omotor 1 o
. 15: Reservado °
Tensdo definida |O cddigo de fungdo é a configuragdo digital da
através do tensdo quando “teclado” é selecionado como canal de
teclado para o |configuragdo da tensdo.
o
PO4.14 motor 1 Faixa de configuragdo: 0,0 — 100,0% 100,0% °e
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
O tempo de aumento da tens3o é o tempo necessario para que
Tempo de o VFD acelere da tensdo de saida minima até a frequéncia
P04.15 aumento da |de saida maxima. 50s o
tensdo do motor .
Intervalo de ajuste: 0,0 — 3600,0 s
1
Tempo de O tempo de diminuigdo da tensdo é o tempo necessario para o
redugdo da VFD desacelerar da frequéncia maxima de saida para a
tensdo do motor |tensdo minima de saida.
P04.16 1 Faixa de ajuste: 0,0 — 3600,0 s 50s °
R Especifica o limite superior da tensdo de saida. Faixa de
Tensdo ajuste: P04.18 — 100,0%
maxima de ~ R . .
P04.17 saida do | #Observagio: 100% corresponde a tensdo nominal do motor 100,0% o
motor 1 !
N Especifica o limite inferior da tensdo de saida. Faixa de
Tensdo ajuste: 0,0% — P04.17
minima de . R . i
P04.18 saida do |#Observagao: 100% corresponde a tensdo nominal do motor. 0,0% o)
motor 1 !
Coeficiente de
enfraquecimen
to na zona de
poténcia
P04.19 constante | kaixa de ajuste: 1,00 — 1,30 1,00 o
para motor1
Quando o modo de controle V/F do SM esta ativado, o cédigo
de fungdo é usado para definir a corrente reativa do motor|
quando a frequéncia de saida é inferior a frequéncia
especificada por P04.22.
Corrente de |Faixa de ajuste: -100,0% — 100,0%
arranque 1 no
controle V/F |#Observagdo: 100% corresponde a corrente nominal do motor.
M1
P04.20 dos 30,0% o
Quando o modo de controle V/F do SM esta ativado, o codigo
de fungdo é usado para definir a corrente reativa do motor|
quando a frequéncia de saida é maior do que a frequéncia
especificada por P04.22.
Corrente de |Faixa de ajuste: -100,0% — 100,0%
atragdo 2 no
cont(f'ole V/F |#Observagdo: 100% corresponde  corrente nominal do motor
1
P04.21 do SM 10,0% o
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Ponto de Quando o modo de controle SM VF esta ativado, o cddigo
comutagdo da |de fungdo é usado para definir o limite de frequéncia
frequéncia da |para a comutacdo entre a corrente de pull-in 1 e a
corrente de |corrente de pull-in 2.
cg#tlll—gred\?/F Faixa de configuragdo: 0,0 — 200,0%
P04.22 paraISM #Observagdo: 100% corresponde a frequéncia nominal dol 20,0% °
motor
Controle V/F
corrente
refgt'lvat Quando o modo de controle SM VF esta ativado, o cédigo
prgozrg:i:)englede de fungdo é usado para definir o coeficiente
malha fechada Eég{)ie;t:lonal do controle de malha fechada da corrente
P04.23 parasM1 Faixa de configuragdo: 0 — 500 50 °
Controle V/F
corrente
_ reativa Quando o modo de controle SM VF esta ativado, o cédigo
_integral de 4o funcio & usado para definir o tempo integral do
circuito fechado | controle de circuito fechado da corrente reativa.
P04.24 |tempoparaSM1|) i0 yai6 de configuragio: 0 — 300 30 o
Limite de saida
do circuito
fechado reativo
de controle
P04.25 V/F Faixa de ajuste: 0 — 16000 8000 o
para SM 1
P04.26 Ativagdo do Intervalo de ajuste: 0 —1 0 o
modo IF
paraAM 1
Configuraga
o atualem IF
y 20- _ 9 o
P04.27 para AM 1 Intervalo de configuragdo: 0,0 200,0% 120,0% o
Coeficiente
proporcional no
modo IF
P04.28 para AM 1 Faixa de ajuste: 0 — 5000 350 o
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Coeficiente
integral . . .
P04.29 no modo IF Faixa de ajuste: 0 — 5000 150 o
para AM 1
Limite de
frequéncia
para desligar o
modolF
para o motor 1
P04.30 Faixa de ajuste: 0,00 Hz — P04.31 10,00 Hz o
Ponto de
frequéncia
final para
desligar omodo
IF
P04.31 paraomotorl |Faixa de ajuste: P04.30 — P00.03(Hz) 25,00 Hz o
Sﬁlﬁgizgo Intervalo de configuragdo: 0 —3
economiade |O: Desativar (a economia de energia é invalida)
energia do 1: Eficiéncia maxima
P04.32 controle V/F 2: Fator de poténcia ideal 0 ©
para AM 1 N L.
3: Relagdo maxima entre torque e corrente
Coeficiente de
otimizagdo de
economia de
energia do
controle V/F
P04.33 para AM 1 Intervalo de ajuste: 25,0% — 400,0% 100,0% o
Grupo P05 — Fungées do terminal de entrada
Funcdo
. Nome Descri¢io Padrio |Modificar
codigo
Tipo de Intervalo de configuragdo: 0 —1
P05.00 arlstlrada 0: HDI1 é entrada de pulso de alta velocidade 0 ©
1: HDI1 é entrada digital
P05.01 Funcdo de Intervalo de ajuste: 0 — 95 1 ©
DI1 0: Sem fungdo
P05.02 Fungdo de 1: Marcha a frente 4 ©
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Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

DI2

P05.03

Fungdo de

DI3

P05.04

Fungdo de

D4

P05.05

Fungdo de

DIS

P05.06

Fungdo de

DI6

P05.07

Fungdo de

DI7

P05.08

Fungdo de

DI8

P05.11

Fungdo de HDI1

2: Funcionamento reverso

3: Controle de execugdo de trés fios 4:
Avangar lentamente
5: Correr em
sentido contrario 6:

Desacelerar até
parar 7: Reiniciar
falhas

8: Pausar execugdo

9: Entrada de falha externa
10: Aumentar a configuragdo de frequéncia

(UP) 11: Diminuir a configuragdo de frequéncia
(DOWN)

12: Limpar a configuragdo de aumento/diminuigdo da
frequéncia

13: Alternar entre a configuragdo A e a configuragdo B 14:
Alternar entre a configuragdo combinada e a configuragdo A
15: Alternar entre a configuragdo combinada e a configuragdo B|

16: Terminal de velocidade de mdultiplos passos 1

17: Terminal de velocidade multipasso 2

18: Terminal de velocidade em vdrias etapas 3
19: Terminal de velocidade em varias etapas
4 20: Pausar execugdo de velocidade em varias
etapas 21: Selegdo de tempo ACC/DEC 1

22: Selegdo do tempo ACC/DEC 2 23:
Reinicializagdo simples da parada do

PLC 24: Pausa no PLC simples

25: Pausar controle PID

26: Pausar frequéncia oscilante 27:

Reiniciar frequéncia oscilante 28:

Reiniciar contador

29: Alternar entre controle de velocidade e controle de
torque

30: Desativar AUM/DIM

31: Acionar o contador 32:

Comutagdo do motor

33: Reservado
34: Frenagem CC

35: Limpar o aumento/diminuicdo da frequéncia
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Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

configuragdo temporariamente

36: Alternar o canal de comando em execugdo para o teclado
37: Mudar o canal de comando em execugdo para o terminal
38: Mudar o canal de comando em execugdo para comunicagdo

39: Comando de pré-excitagdo

40: Limpar consumo de eletricidade 41: Manter

consumo de eletricidade

42: Alterne a fonte de configuragdo do limite superior do
torque de frenagem para o teclado

43 — 55: Reservado

56: Parada de emergéncia

57: Entrada de falha de superaquecimento do motor

58 — 60: Reservado

61: Alternar polaridades PID 62 —

81: Reservado

82: Acionamento do controle de

incéndio 83 — 95: Reservado

#Observagao: DI5 — DI8 sdo terminais virtuais habilitados por
P05.16 e s6 podem ser modificados por meio de
comunicagdo. Para comunicagdo Modbus/Modbus TCP, o
enderego do terminal virtual é 0x200A. Para outros protocolos
de comunicagdo, consulte

as opgdes do codigo de fungdo de recepgdo PZD.

P05.14

Polaridade

Especifica a polaridade do terminal de entrada.

Quando um bit é 0, o terminal de entrada é positivo.
Quando um bit é 1, o terminal de entrada é negativo.

Intervalo de configuragdo: 0x000 — Ox7FF

do terminal de
entrada

BitO Bitl Bit2 Bit3 Bit4

DI1 DI2 DI3 Dl4 DI5

Bit5 Bit6 Bit7 | Bit8 — bitd | Bit10

DI6 DI7 DI8 Reservado HDI1

0x000

P05.15

Digital
filtro de
entrada

tempo

Especifica o tempo do filtro de amostragem dos
DI1 —DI8 e terminais HDI1. Em casos de forte

casos de interferéncia, aumente o valor para

0,010s
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Evite o mau funcionamento.
Intervalo de ajuste: 0,000 — 1,000s
Intervalo de configuragdo: 0x000 — Ox7FF (O: desativar;
1: ativar)
Bit0 Bitl Bit2 Bit3 Bit4
DI1 D12 DI3 DI4 DIS
BitS Bit6 Bit7 Bit8 — bitd Bit10
DI6 DI7 DI8 Reservado HDI1
Configur
acdo do S L o .
PO5.16 terminal #Observacdo: apds a ativagéo dos terminais virtuais, os 0x000 PO5.17
virtual estados dos terminais s6 podem ser modificados por meio de
comunicagdo. Para comunicagdo Modbus/Modbus TCP, o
endereco do terminal virtual é 0x200A. Para outros protocolos
de comunicagdo, consulte
as opgdes do codigo de fungdo de recepgdo PZD.
Especifica o modo de controle do terminal. Faixa de
configuragdo: 0 — 3
0: Modo de controle de dois fios 1
Modo de 1: Modo de controle de dois fios 2
P05.17 | controle do e 0 ©
terminal 2: Modo de controle de trés fios 1
3: Modo de controle de trés fios 2
P05.18 Ativagdo DI1 0,000s o
atraso
DI1
P05.19 desligamento 0,000 s o
" Utilizado para especificar o tempo de atraso correspondente
atraso a alteragdo do nivel elétrico quando um terminal de
L entrada programavel é ligado ou desligado.
P05.20 Ativagdo DI2 prog € & 0,000 s o
Intervalo de ajuste: 0,000 — 50,000 s
atraso #Observagao: DI5 — DI8 sfo terminais virtuais habilitados por
DI2 P05.16 e s6 podem ser modificados por meio de
comunicagdo. Para comunica¢do Modbus/Modbus TCP, o
P05.21 desligamento enderecgo do terminal virtual é 0x200A. Para outros protocolos 0,000s o
g de comunicagdo, consulte as opgdes do cddigo de fungdo
atraso de recepgdo PZD.
P05.22 Ativagdo DI3 0,000 s o
atraso
DI3
P05.23 desligamento 0,000s °
atraso
P05.24 Ativagdo DI4 0,000 s o
atraso
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Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

P05.25

DI4
desligamento

atraso

P05.26

Ativagdo DIS

atraso

P05.27

DI5
desligamento

atraso

P05.28

Ativagdo DI6

atraso

P05.29

DI6
desligamento

atraso

P05.30

Ativagdo DI7

atraso

P05.31

D17
desligamento

atraso

P05.32

Ativagdo DI8

atraso

P05.33

DI8

atraso no
desligamento

P05.38

HDI1
atuacdo

atraso

P05.39

HDI1
desligamento

atraso

0,000 s

0,000's

0,000s

0,000 s

0,000s

0,000 s

0,000s

0,000 s

0,000 s

0,000s

0,000s

P05.42

Limite inferior
All

limite

P05.43

Configuragdo

correspondente
de All limite
inferior

limite

P05.44

Limite superior

Os codigos de fungdo definem a relagdo entre a tensao de
entrada analdgica e sua configuragdo correspondente.
Quando a tensdo de entrada analdgica excede a faixa entre o
limite superior e o limite inferior, o limite superior ou

inferior € usado.

Quando a entrada analdgica é uma entrada de corrente,

0,00V

0,0%

10,00 V
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All
Fungio
L Nome Descrigao Padrdo |Modificar
cédigo
limite A corrente de 0 mA — 20 mA corresponde a uma tensdo de
Configuragdo |gvyv—1y
correspondente
do  limite |
P05.45 sALIerrlor do Em diferentes aplicagdes, 100,0% da configuragdo 100,0% o
analdgica corresponde a diferentes valores nominais.
limite Consulte as descrigGes de cada segdo de aplicagdo para
obter detalhes. Consulte a segédo
6.9.2.1 Entrada analdgica. Faixa
P05.46 Tempo de de configuragdo: 0,030s o
il d P05.42: 0,00 V— PO05.44
iltro da P05.43: -300,0% — 300,0% P05.44:
P05.42 — 10 00V P05.45: -
entrada All | 350,0% — 300,0% PO5.46. 0,000
t d — 10,000 s P05.47:-10,00 V —
empo de POS5.49 PO5.48: -300,0% — 300,0%
filtro P05.49: P05.47 — P05.51(V) P05.50:
-300,0% — 300,0% P05.51: P05.49 —
Limite P05.53(V) P05.52: -300,0% —
P05.47 inferior AI2 |300,0% P05.53: P05.51 — 10,00 -10,00 V o
V P05.54: -300,0% — 300,0%
P05.55: 0,000 — 10,000 s
P05.56: 0,00 V— P05.58
Configuragdo |P05.57: 300 0% —300,0% P05.58:
correspondente P05.56 — 10 00 V P05.59: -
do limite {300,0% — 300,0% P05.60: 0,000
P05.48 inferior Al2 — 10,000 s -100,0% o
limite |#Observagso:
[ ] AI1 suporta 0— 10V, correspondendo a0 — 20
PO5.49 Valor médio de [ ] AI2 suporta -10 — 10V, correspondente a0 — 20 000V o
: mA. '
Al2 @ AI3: usa o potencidmetro do teclado como fonte de
entrada.
valor1
Configuragao
correspondente
de A2 médio
P05.50 0,0% o
valor1
P05.51 Al2 médio 0,00V o
valor2
Configuragdo
correspondente
do valor
P05.52 médio de Al2 0,0% o
valor2
P05.53 Al2 superior 10,00 V
limite
Configuragao
correspondente
do limite
P05.54 superior Al2 100,0% o
limite
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P05.55

Tempo de

filtro da

entrada Al2
tempo de

filtro

P05.56

Al3 limite
inferior

limite

P05.57

Correspondente

0,030s

0,00V

0,0
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Fungdo

cédigo

Nome

Descrigio

Padrao

Modificar

configuraga

o do limite

inferior do
A3

limite

P05.58

Limite superior
Al3

limite

P05.59

Configuragao
correspondente
do limite
superior Al3

limite

P05.60

Tempo de

filtro da

entrada Al3
tempo de

filtro

10,00V

100,0%

0,030s
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Funcdo X .
. Nome Descrigdo Padrio |Modificar
cédigo
Configuragao
correspondente do
limite inferior
do HDI1 Os cddigos de fungdo definem a relagdo entre a entrada de
R pulso de alta velocidade e a configuragdo correspondente.
P05.67 frequéncia Quando a entrada de pulso de alta velocidade excede o 0,000 kHz o
intervalo entre o limite superior e o limite inferior, é
utilizado o limite superior ou o limite inferior.
Intervalo de configuragdo:
— — P05.66: 0,000 kHz — P05.68 P05.67:
Limite suberior| 300,09 — 300,0% POS.68: P05, 66—
P05.68 . 50,000 kHz P05.69: -300,0% — 0,0% o
frequéncia 300,0% P05.70: 0,000 — 10,000
s
_ ___| #Observagio: A entrada de pulso de alta velocidade HDI1
Configuracdo |varia de 0,000 kHz a 50,000 kHz.
correspondente do
limite superior
do HDI1
P05.69 frequéncia 50,000 kHz o
HDI1
filtro de
P05.70 entrada de 100,0 o
frequéncia
tempo
Intervalo de configuragdo: 0x0 — 0x3 (O: Tensdo; 1:
Corrente)
BitO: Selegdo do tipo de sinal de entrada All Bit1:
N . Selegdo do tipo de sinal de entrada Al2
Selegdo do tipo . i e
de sinal de #Observagso: A configuragio é feita girando o Al
entrada Al
P05.76 mude para a posigdo "I" ou "V". 0x0 e
Grupo P06 — Fungodes do terminal de saida
Fungio
: Nome Descrigao Padrao |Modificar
codigo
Intervalo de configuragdo: 0 — 1
. . 0: Saida de pulso de alta velocidade
P06.00 Tipo dHeosggja 1: Saida digital 0 ©
#Observagio: HDO1 usa saida push-pull.
P06.04 Saida HDO1 Intervalo de configuragdo: 0 — 63 0 o
O: Invalido
1: Em funcionamento
2: Em funcionamento para a frente
P06.05 Saida RO1 . 1 o
3: Em execugdo reversa
4: Jogging
5: VFD com falha
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Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

6: Deteccao do nivel de frequéncia FDT1 7:
Deteccdo do nivel de frequéncia FDT2 8:
Frequéncia atingida

9: Funcionando em velocidade zero

10: Limite superior de frequéncia atingido
11: Limite inferior de frequéncia atingido 12:
Pronto para funcionamento

13: Pré-excitagdo
14: Alarme de sobrecarga

15: Alarme de subcarga

16: Estagio PLC simples concluido 17: Ciclo

PLC simples concluido 18: Valor de

contagem definido atingido

19: Valor de contagem especificado atingido 20:

Falha externa valida

21: Valor do cédigo de fungdo especificado maior que o
limite

22: Tempo de funcionamento atingido

23:Saida do terminal virtual de comunicagdo Modbus/Modbus
TCP

24: Reservado

25: Saida do terminal virtual de comunicagdo Ethernet
26: Tensdo do barramento CC

estabelecida 27 — 28: Reservado

29: Agdo STO

30— 33: Reservado

34: Saida do terminal virtual de comunicagdo
EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP 35 — 36:
Reservado

37: Qualquer frequéncia alcangada

38— 55: Reservado

56: Controle de disparo 57
— 63: Reservado

#Observagdo: Quando P06.00 é definido como 1, P06.04
(saida HDO1

) é valido.

P06.09

Polarida
de do
terminal de
saida

Intervalo de configuragdo: 0x00 —Ox1F
Bit O: Reservado

Bit 1: Reservado

Bit 2: Reservado

0x00
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Bit 3: HDO1 Bit 4: RO1
Especifica o tempo de atraso correspondente a mudanga do
nivel elétrico quando um terminal de saida programdvel é
HDO1
At P ligado ou desligado.
raso de
P06.16 atvagio  |Faixa de ajuste: 0,000 — 50,000 s 0,000 °
Especifica o tempo de atraso correspondente a alteragdo do
HDOL nivel elétrico quando um terminal de saida programavel é
ligado ou desligado.
atraso no
POE.17 | jesligamento |Faixa de ajuste: 0,000 — 50,000 s 0,000 °
Especifica o tempo de atraso correspondente a mudanga do
ROL nivel elétrico quando um terminal de saida programavel liga
ou desliga.
atraso de -
PO6.18 ativagdo Faixa de ajuste: 0,000 — 50,000 s 0,000
Especifica o tempo de atraso correspondente a alteragdo
ROL do nivel elétrico quando um terminal de saida programavel
é ligado ou desligado. Faixa de ajuste: 0,000 — 50,000 s
P06.19 p :Sthrg:nfienrﬁ o 0,000 o
P06.26 Saida AO1 Faixa de ajuste: 0 — 63 0 o
0: Frequéncia de funcionamento
1: Frequéncia definida
2: Frequéncia de referéncia da rampa
3: Velocidade de rotagdo (100% corresponde a velocidade
correspondente a frequéncia de saida maxima)
4: Corrente de saida (100% corresponde ao dobro da
corrente nominal do VFD)
5: Corrente de saida (100% corresponde ao dobro da
corrente nominal do motor)
6: Tensdo de saida (100% corresponde a 1,5 vezes a tensdo
nominal do VFD)
7: Poténcia de saida (100% corresponde ao dobro da poténcia
nominal do motor)
8: Torque definido (100% corresponde ao dobro do torque
nominal do motor)
9: Torque de saida (valor absoluto, 100%
HDO1
. corresponde ao dobro do torque nominal do motor)
saida de pulso de
P06.28 It locidad 0 o
alta velocidade
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Fungdo
codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

10: Entrada All
11: Entrada Al2
12: Entrada Al3

13: Reservado

14: Valor de entrada HDI1

15: Reservado

16: Valor 1 definido através da comunicagdo Modbus/Modbus
TCP

17: Valor 2 definido através da comunicagdo Modbus/Modbus

18 — 19: Reservado

20: Valor 1 definido através da comunicagdo Ethernet 21: Valor
2 definido através da comunicagdo Ethernet 22: Valor 1
definido através da comunicagdo EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
23: Valor 2 definido através da comunicagdo
EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP 24: Corrente de torque (100%
corresponde ao triplo da corrente nominal do motor)

25: Corrente de excitagdo (100% corresponde ao triplo da
corrente nominal do motor)

26: Frequéncia definida (bipolar)

27: Frequéncia de referéncia da rampa (bipolar) 28:
Velocidade de rotagdo em funcionamento (bipolar) 29 —
30: Reservado

31: Velocidade de rotagdo em funcionamento (100%
corresponde a velocidade com o dobro da frequéncia
nominal do motor)

32: Torque de saida (valor real, 100% corresponde ao dobro
do torque nominal do motor) 33: Saida de temperatura
detectada pelo AIAO

34— 39: Reservado

40: Valor do cédigo de fungdo especificado 41
— 63: Reservado

#0Observagdo: Quando P06.00 é definido como O, P06.28
(HDO1

saida de pulso de alta velocidade) é vdlido.

P06.29

Saida AO1

limite inferior

Os codigos de fungdo definem a relagdo

entre o valor de saida e a saida analdgica.

0,0%
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Saida AO1 Quando o valor de saida excede o intervalo permitido
denteao |, a saida usa o limite inferior ou o limite superior.
P06.30 limite inferior |Quando a saida analégica é uma saida de corrente, 1 mA 0,00V o
L equivalea 0,5 V.
limite Em diferentes casos, a saida analdgica correspondente a
100% do valor de saida é diferente. Consulte a se¢do
6.9.2.2 Saida analégica.£ Observagao: AO1 suporta 0 —
P06.31 Saida AO1 10V, correspondendo a 0 — 20 mA. 100,0% °
limite superior Faixa de ajuste:
. P Faixa de ajuste de P06.29: -300,0% — P06.31 Faixa de ajuste de
Saida AO1 |p06.30: 0,00 — 10,00 V Faixa de ajuste de P06.31: P06.29 —
corrspondente a0 300,0% Faixa de ajuste de P06.32: 0,00 — 10,00 V
limite superior
P06.32 - Intervalo de ajuste de P06.33: 0,000 — 10,000s 10,00 V o
limite ’
Tempodo
P06.33 filtro de saida 0,000 s o
AO1
Po6.41 Saida HDO1 Os cddigos de fungdo definem a relagdo entre o valor de 0,0% °
limite inferior |Saida e a saida de pulso de alta velocidade. Quando o valor
de saida excede o intervalo permitido, a saida usa o limite
Saida HDO1 |inferior ou o limite superior.
comespondente ao . -
limite inferior Intervalo de configuragdo:
P06.42 limite Faixa de ajuste de P06.41: -300,0% — P06.43 Faixa de ajuste de 0,00 kHz o
P06.42: 0,00 — 50,00 kHz Faixa de ajuste de P06.43: P06.41 —
300,0% Faixa de ajuste de P06.44: 0,00 — 50,00 kHz Faixa de
ajuste de P06.45: 0,000 — 10000s
#Observagio: a saida de pulso de alta velocidade HDO1
P06.43 Saida HDO1 varia de 0,000 kHz a 50,00 kHz. 100,0% o
limite superior
Saida HDO1
dente ao
limite superior
P06.44 limite 50,00 kHz o
P06.45 Tempo de filtro 0,000 s o
de saida HDO1
tempo do
filtro
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Quando a medigao de temperatura ATAO estd ativada, vocé precisa
girar o interruptor Al correspondente para a posigdo “V”,
definir o tipo de entrada Al para tens3o, girar o interruptor
AO para a posigdo “I”, conectar o resistor de temperatura
entre o terminal AO e o terminal GND e conectar o terminal Al
correspondente ao terminal AO.
AIAO Faixa de configuragdo: 0x00 — 0x15
selecdo de
medigdo de
P06.47 temperatura 0x00 o
Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Local: Sensor de temperatura tipo 0: Nenhum
1: PT100
2: PT1000
3: KTY84
4 — 5: Reservado
Lugar das dezenas: Fonte de entrada
Al O: All1
1: AlI2
#Observagdo: Antes de usar a fungdo de medi¢do de
temperatura Al/AO, certifique-se de que Al/AO tenha sido
calibrado.
calibrado.
AIAO
temperatura
detectada OT
limite de
protegdo
P06.48 Intervalo de ajuste: 0,0 — 200,0 °C 110,0 o
AIAO
P06.51 temperatura Intervalo de ajuste: -20,0 — 200,0 °C 0,0 °
temperatura
e;:p%rg%?cgda Intervalo de configuragdo: 0,00 — 97,99
da saida |#Observagdo: A configuracdo 0 indica cédigo de fungdo
digital invalido. Para usar esta fungdo, selecione 21 como fungdo
PO6.56 codigo de saida digital. Para obter detalhes, 97,99 o
consulte a segdo 6.9.1.2 Saida digital.
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, 0 estado da saida permanece inalterado.

Cédigo de
funcdo
e;ggc;ﬂaci?jdao Intervalo de configuragdo: 0 — 65535
digital #Observagido: Quando o cédigo de fungdo especificado
e é um valor com sinal, o limite serd convertido
P06.57 limite internamente de acordo. 65535
H(lj),tsirgecs’edgo Intervalo de ajuste: 0 — 65535
fungdo #Observagdo: a saida é valida quando o valor do cédigo
especificado [de funcdo especificado excede o limite. A saida é invalida
da saida quando o valor do cédigo de fungdo especificado mais a
digital largura da histerese é menor ou igual ao limite. Dentro da
faixa de histerese
P06.58 largura 65535
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Funcdo X .
. Nome Descrigdo Padrio |Modificar
cédigo
HDO1
fungo Intervalo de ajuste: 0,00 — 97,99
especificada |#Observagio: A configuragdo 0 indica um cédigo de
de pulso/AO |fungdo invalido. Para usar esta fungdo, selecione 40 como
de alta |funcdo de saida digital. Para obter detalhes, consulte a
P06.59 velocidade se¢do 6.9.2.2 Saida analdgica. 97,99 o
codigo
HDO1
pulso de alta
P06.60 | velocidade/AO ||ntervalo de configuragdo: 1 — 65535 65535 o
valor base
Intervalo de configuragdo: -100,00% — 100,00%
#Observagdo: Quando a configuragdo do pulso de alta
HDO1 velocidade/AO1 HDO1 é o valor do cddigo de fungdo
desvio de |especificado, o valor de saida é calculado como:
ulso/AO de 5di 3 ifi
P06.61 glta / (Valor do cédigo de fungdo especificado/Valor base) * 0,00% °
velocidade 100,00% + Desvio
Grupo P07 — Interface homem-maquina
Fungio
. Nome Descrigao Padrao |Modificar
codigo
A fungdo de protegae-persenfa do usuario ndo esta ativada
por padréo (ou seja drao é 0). Se for definida
para qualquer valor diferente de zero, a fungdo de
protegdo por senha serd ativada. Depois de sair da interface
de edigdo do codigo de fungdo, a senha entra em vigor em 1
minuto. Ao pressionar a tecla PRG/JOG, “0.0.0.0.0” é
exibido. Vocé precisa inserir a senha de usuario correta para
entrar na interface de edigdo do cddigo de fungdo.
Quando vocé define o valor como 00000, a senha de
usuario que vocé definiu é apagada e a fungdo de protegdo
por senha de usudrio é desativada.
Intervalo de configuragdo: 0 — 65535
Senha do
P07.00 usuario 0 o
Cépia de Intervalo de ajuste: 0 —4
P07.01 parametros 0: Sem operagdo 0 ©
1: Carregar parametros para o teclado
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Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

2: Baixar todos os parametros (incluindo os pardmetros do

motor

)
3: Baixar parametros ndo relacionados ao motor

4: Baixar parametros do motor

#Observagdo: Tanto o teclado LED externo quanto o
teclado LCD suportam a fungdo de cépia de pardmetros, mas
o teclado LED local ndo suporta essa fungdo.

fungdo.

P07.02

Fungdo de
QUICK/JIOG

Intervalo de configuragdo: 0x00 — 0x26
Lugar das unidades: Fung&o de QUICK/JOG 0:
Sem fungdo

1: Jog

2: Reservado

3: Alternar entre rotagdo para frente e para tras 4: Limpar a
configuragdo UP/DOWN

5: Desaceleragdo até parar

6: Alternar canais de comando em sequéncia

Posicionamento das dezenas: Reservado

#Observagdo: O teclado externo possui a tecla QUICK/JOG,
enquanto que pressionar e manter pressionada a tecla PRO/JOG
no teclado LED local executa a mesma

fungdo da tecla QUICK/JOG.

0x01

P07.03

Sequéncia de
comutagdo de
running-comm e
canais
pressionando
QuICK

Especifica a sequéncia de comutagdo

dos canais de comando de execugdo pressionando a tecla quando
P07.02=6.

Intervalo de configuragdo: 0 —3
0: Teclado—>Terminal->Comunicagdo
1: Teclado4—>Terminal

2: Teclado-->Comunicagdo

3: Terminal¢-->Comunicagdo

#Observagao: O teclado externo possui a tecla QUICK/JOG,
enquanto que pressionar e manter pressionada a tecla PRO/JOG
no teclado LED local executa a mesma

fungdo que a tecla QUICK/JOG.

P07.04

Fungdo de
parada

validade de

Especifica o intervalo de validade da fungdo de parada.
Para a reinicializagdo de falhas, a chave é vélida em

qualquer condigdo.
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Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

STOP/RST

Intervalo de configuragdo: 0 —3

0: Vélido apenas para controle por teclado

1: Vélido tanto para controle por teclado quanto por terminal
2: Valido tanto para controle por teclado quanto por
comunicagdo

3: Valido para todos os modos de controle

P07.05

Selegdo 1 dos
parametros
exibidos no
estado de

funcionamento

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF
Bit 0: Frequéncia em funcionamento (Hz
ligado)

Bit 1: Frequéncia definida (Hz piscando) Bit
2: Tensdo do barramento (V ligado)

Bit 3: Tensdo de saida (V ligado) Bit

4: Corrente de saida (A ligado) Bit 5:
Velocidade de funcionamento (rpm

ligado) Bit 6: Poténcia de saida (%

ligado) Bit 7: Binario de saida (%

ligado)

Bit 8: Valor de referéncia PID (% piscando) Bit 9:
Valor de feedback PID (% ligado)

Bit 10: Status do terminal de entrada

Bit 11: Status do terminal de saida Bit

12: Torque definido (% ligado)

Bit 13: Valor de contagem de pulsos

Bit 14: Porcentagem de sobrecarga do motor (%
ligado) Bit 15: PLC e numero atual da etapa de

velocidade de multiplos passos

OxO3FF

P07.06

Selegdo 2 dos
parametros
exibidos no
estado de

funcionamento

Intervalo de configuragdo: Ox0000 — OxFFFF

Bit O: Valor All (V ligado)

Bit 1: Valor Al2 (V ligado) Bit

2: Valor AI3 (V ligado) Bit 3:

Reservado

Bit 4: Frequéncia do pulso de alta velocidade HDI1 Bit
5: Reservado

Bit 6: Porcentagem de sobrecarga do VFD (% ligado)
Bit 7: Referéncia de frequéncia da rampa (Hz ligado)
Bit 8: Velocidade linear

Bit 9: Reservado
Bit 10: Limite superior de frequéncia

Bit 11 — Bit 15: Reservado

0x0000
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF
Bit 0: Definir frequéncia (Hz ligado, piscando lentamente)
Bit 1: Tensdo do barramento (V ligado)
Bit 2: Status do terminal de entrada
Bit 3: Status do terminal de saida
Bit 4: Valor de referéncia PID (% piscando) Bit 5:
Valor de feedback PID (% ligado)
Bit 6: Torque definido (% ligado)
Bit 7: Valor AIl (V ligado) Bit 8:
Valor Al2 (V ligado) Bit 9: Valor
Al3 (V ligado) Bit 10:
Reservado
Bit 11: Frequéncia do pulso de alta velocidade HDI1 Bit 12:
Reservado
Selegdo 1dos |, .5.
parametros Bu_t 13: Valor da lcontagem )
exibidos no Bit 14: PLC e nimero real de etapas da velocidade
estado parado |de mdltiplas etapas
Bit 15: Limite superior de frequéncia
P07.08 OxO0FF o
Médulo inversor
PO7.12 | TeMPeratrA | tervalo de ajuste: -20,0 — 120,0 °C 0,0 .
Software de
controle Dependente
i 30: _ da versdo
P07.13 versio Intervalo de configuragdo: 1,00 — 655,35 .
Software do
acionamento dDependgnte
f . _ a versdo
P07.14 versio Intervalo de ajuste: 1,00 — 655,35 .
Intervalo de configuragdo: 0x0000— OxFFFF BitO
— bit3: Reservado
Bit4 — bit11: Tipo de chip e fabricante 0x00: DSP(TI)
0x01 — OxFF: Reservado Bit12—
bit15: Série VFD 0x0: GD28
0x1 — OxF: Reservado
Depende
P07.17 Modelo VFD do modelo °
P07.18 | Classificagdio VFD |Faixa de ajuste: 0,2 — 3000,0 kW Modelo .
Poténcia dependente
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
P07.19 Tens&@o nominal | Intervalo de ajuste: 50 — 1200 V Modelo °
do VFD dependente
Tensdo
P07.20 VFD nominal Faixa de ajuste: 0,01 — 600,00 A Modelo .
atual dependente
P07.21 | Cddigo de fabrica |Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF OXFFFF .
1
P07.22 Barra de fabrica |Intervalo de configuragdo: 00000 — OxFFFF OXFFFF .
2
P07.23 Barra de fabrica |Intervalo de configuragdo: 00000 — OxFFFF OXFFFF .
3
P07.24 Barra de fabrica |Intervalo de configuragdo: 00000 — OxFFFF OXFFFF .
4
P07.25 Barrade fabrica |Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF OXFFFF .
codigo 5
Cddigo (_ie
P07.26 fabrica 6 Intervalo de configuragio: 0x0000 — OXFFFF OXFFFF .
P07.27 Presente Intervalo de ajuste: 0 — 588 0 .
tipo de falha [0O: Sem falha
P07.28 Ultima falha |1— 3: Reservado 0 .
. 4: Sobrecorrente durante ACC (E4) 5:
tipo Sobrecorrente durante DEC (E5)
T 6: Sobrecorrente durante funcionamento a velocidade
P07.29 Pendltima  |constante (E6) 0 o
. 7: Sobretensdo durante ACC (E7) 8:
tipo de falha |gopretensso durante DEC (ES)
. 9: Sobretensdo durante funcionamento a velocidade
P07.30 Terceiro constante (E9) 0 .
Gltimo 10: Subtensdo do barramento CC (E10)
11: Sobrecarga do motor (E11)
tipo de falha |15 sobrecarga do VFD (E12)
P07.31 42 gltimo 13: Perda de fase no lado da entrada (E13) 14: 0 °
: Perda de fase no lado da saida (E14) 15:
tipo de falha |Reservado
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16: Superaquecimento do moédulo inversor
(E16) 17: Falha externa (E17)

18: Falha de comunicagdo Modbus/Modbus TCP

52 ultimo
P07.32 tipo de falha 0 .
Fungio
) Nome Descrigdo Padrio Modifica
cédigo r
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(E18)

19: Falha na detecgdo de corrente (E19)
20: Falha no autotuning do motor (E20)
21: Erro na operagdo da EEPROM (E21)

22: Falha de feedback PID offline (E22) 23:
Falha na unidade de frenagem (E23)

24: Tempo de funcionamento atingido (E24)
25: Sobrecarga eletrbnica (E25) 26:
Reservado

27: Erro de upload de pardmetros (E27) 28:
Erro de download de parametros (E28) 29:

Reservado

30: Falha na comunicagdo Ethernet (E30) 31:
Reservado

32: Falha de curto-circuito a terra (E32) 33:
Reservado

34: Falha de desvio de velocidade (E34)
35: Falha de ajuste incorreto (E35) 36:
Falha de subcarga (E36)

37 — 39: Reservado

40: STO torque seguro desligado (E40)

41: Excegdo do circuito de seguranga do canal 1 STO (E41)
42: Excegdo do circuito de seguranga do canal STO 2 (E42)
43: Excegdo nos canais STO 1 e 2 (E43) 44: Falha FLASH CRC do
cddigo de seguranca STO (E44) 45 — 56: Reservado

57: Falha de tempo limite de comunicagdo PROFINET (E57) 58:
Reservado

59: Falha de superaquecimento do motor (E59)

60: Falha na identificagdo da placa de comunicagdo (E60)
61— 62: Reservado

63: Falha de tempo limite de comunicagdo da placa de
comunicagdo (E63)

64 — 65: Reservado

66: Falha de tempo limite de comunicagdo EtherCAT (E66)

67 — 91: Reservado

Fungio

cédigo

Nome

Descrigio

Padrio

Modificar
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92: Falha de desconexao AI1 (E92) 93:
Falha de desconexdo Al2 (E93) 94: Falha de
desconexdo Al3 (E94)
95: Tempo limite de comunicagdo EtherNet IP (E95) 96: Sem
bootload de atualizagdo (E96)
97 — 586: Reservado
587: Falha de comunicagdo da CPU dupla 1 (E587)
588: Falha de comunicagdo da CPU dupla 2 (E588)
Frequéncia de
funcionamento
atual
P07.33 falha Intervalo de ajuste: 0,00 — 600,00 Hz 0,00 Hz
Frequéncia de
referéncia da
rampa na falha
atual
P07.34 Faixa de ajuste: 0,00 — 600,00 Hz 0,00 Hz
Tensdo de saida
na presente
P07.35 falha Faixa de ajuste: 0 — 1200V ov
Corrente de
saida atual
P07.36 falha Intervalo de ajuste: 0,00 — 630,00 A 0,00A
Tensdo do
po7.37 | PAIMAMENIONO |\ e valo de ajuste: 0,0 — 2000,0 V 00V
falha
Temperatura
maxima atual
P07.38 falha Intervalo de ajuste: -20,0 — 120,0 °C 0,0
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Fungédo ) .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo

Entrada
estado
atual do

terminal X
P07.39 Intervalo de ajuste: 0x0000 — OxFFFF 0x0000 .

falha

Estado
atual do
terminal de
saida

P07.40 falha Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF 0x0000 .

Frequéncia
de

P07.44 |funcionamento |Intervalo de ajuste: 0,00 — 600,00 Hz 0,00 Hz .
na

ultima falha

Frequéncia de
referéncia da
rampa em

P07.45 Intervalo de ajuste: 0,00 — 600,00 Hz 0,00 Hz .

ultima falha

Tensdo de
saida na

P07.46 Intervalo de ajuste: 0 — 1200V ov .

ultima falha

Corrente de
saida na

P07.47 Intervalo de ajuste: 0,00 — 630,00 A 0,00 A .

ultima falha

P07.48 Tensdo do Faixa de ajuste: 0,0 — 2000,0 V 0,0V .

barramento

na ultima falha

P07.49 Temperatura Intervalo de ajuste: -20,0 — 120,0 °C 0,0 .

na ultima falha

Estado do
terminal de
entrada na
P07.50 dltima Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF 0x0000 .

falha

Estado do
terminal de
saida na ultima

P07.51 falha

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF 0x0000 .

Frequéncia de
funcionamento

PO7.55 | am

Intervalo de ajuste: 0,00 — 600,00 Hz 0,00 Hz °

penultima
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Fungdo ) o
. Nome Descrigdo Padrao Modifica
cédigo r
falha
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Frequéncia de
referéncia da
rampa na
pendltima
P07.56 falha Intervalo de ajuste: 0,00 — 600,00 Hz 0,00 Hz .
Tensdo de
saida no
pendltima
P07.57 falha Intervalo de ajuste: 0 — 1200V 0 .
Corrente de
saida no
penultima
P07.58 Intervalo de ajuste: 0,00 — 630,00 A 0,00 .
falha
Tensdo do
P07.59 bagg%ﬁ?&"a”" Faixa de ajuste: 0,0 — 2000,0 V 0,0V .
falha
Temperatura no
P07.60 penditima |, o valo de ajuste: 20,0 — 120,0 °C 0,0 .
falha
Estado
do terminal
de
entrada
P07.61 pendltima  |Intervalo de configurag&o: 0x0000 — OXFFFF 0x0000 .
falha
Estado
do terminal
de saida na
penultima
P07.62 falha Intervalo de ajuste: 0x0000 — OxFFFF 0x0000 .
Exibigdo da
frequéncia :
Intervalo de ajuste: 0,01 — 10,00
P07.72 Coeficiente 1,00 °
Frequéncia exibida = Frequéncia de funcionamento * P07.72
EXBicE
vel)ggilgg?ied?ie Intervalo de ajuste: 0,1 — 999,9%
rotagio Velocidade de rotagdo mecanica = 120x (Frequéncia de
P07.73 . funcionamento exibida) x P07.73/(Ntimero de pares de polos do 100,0% o
Coeficiente |motor !
pares de pdlos)
Emt\»/lgle;od(é:de Intervalo de ajuste: 0,1% — 999,9%
P07.74 linear Velocidade linear = (velocidade de rotagdo mecanica) x 1,0 °
Coeficiente
P07.74
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Funcdo X .
. Nome Descrigdo Padrio |Modificar
cédigo
Acumulado local
P07.75 Tempode || i rvalo de ajuste: 0 — 65535h oh .
funcionamento
O codigo de fungdo é usado para exibir o consumo de
VED eletricidade do VFD.
Consumo de eletricidade do VFD = P07.76x 1000 + P07.77
consumo de . . =
eletricidade |Faixa de configuragdo: 0— 65535kkWh
P07.76 | pit alto OkkWh .
O cddigo de fungdo é usado para exibir o consumo de
VED eletricidade do VFD.
Consumo de eletricidade do VFD = P07.76x 1000 + P07.77
consumo de .
eletricidade |!ntervalo de ajuste: 0,0 — 999,9 kWh
P07.77 bit baixo 0,0kWh .
Grupo P08 — Fungoes avangadas
Funcdo .
) Nome Descrigio Padrio |Modificar
codigo
P08.00 TempoACC2 |Intervalo de ajuste: 0,0 — 3600,0 s Modelo o
dependente
P08.01 TempoDEC2 |Intervalo de ajuste: 0,0 — 3600,0 s Modelo o
dependente
P08.02 Tempo ACC3 |Faixa de configuragdo: 0,0 — 3600,0 s Modelo o
dependente
P08.03 Tempo DEC3 |Intervalo de ajuste: 0,0 — 3600,0 s Modelo o
dependente
P08.04 TempoACC4 |Intervalo de ajuste: 0,0 — 3600,0 s Modelo o
dependente
P08.05 Tempo DEC4 |Intervalo de ajuste: 0,0 — 3600,0 s Modelo o
dependente
ggﬁﬂfan%aod;e Intervalo de ajuste: 0,00 Hz — P00.03
P08.06 tempo ACC/DEC | #Observacio: Se a frequéncia de funcionamento for maior 0,00 Hz o
que P08.06, mude para o tempo ACC/DEC 2.
Frequéncia de |Faixa de ajuste: 0 —2
referéncia do 0:F &ncia méxima de said
P08.07 | tempo ACC/DEC : Frequéncia maxima de saida 0 °
1: Frequéncia definida 2:100 Hz
#Observagao: Valido apenas para ACC/DEC direto.
P08.08 Em execugdo |Especifica a frequéncia de referéncia durante 5,00 Hz o
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
frequéncia de |jogging.
funcionamento | Intervalo de ajuste: 0,00 Hz — P00,03
Especifica o tempo necessario para o VFD acelerar de 0 Hz
até a frequéncia de saida maxima (P00.03).
Tempo ACC para i i . —_ Depende
P08.09 Togging Faixa de ajuste: 0,0 3600,0 s do metalo o
Especifica o tempo necessario para o VFD desacelerar
da frequéncia maxima de saida (P00.03) para 0 Hz.
Tempo DEC para i i . —_ Depende
P08.10 Jogging Faixa de ajuste: 0,0 3600,0 s do meielo °
P08.11 Salto 0,00 Hz [¢]
1
Salto
P08.12 frequéncia 0,00 Hz o
amplitudel |5 VFD pode evitar pontos de ressonancia mecénica definindo
frequéncias de salto. Quando a frequéncia definida esta
P08.13 Salto dentro da faixa da frequéncia de salto, o VFD funciona no 0,00 Hz o
f &ncia2 limite da frequéncia de salto. O VFD suporta a defini¢cdo de
requencia trés frequéncias de salto. Se os pontos de frequéncia de salto
Frequéncia forem definidos como O, esta fungdo é invalida. Faixa de
de salto defini¢do: 0,00 Hz— P00,03
P08.14 amplitude 2 0,00 Hz o
P08.15 Salto 0,00 Hz o
frequéncia3
Frequéncia
de salto
P08.16 amplitude 3 0,00 Hz o
Amplitude da
oscilagdo Intervalo de ajuste: 0,0 — 100,0% (da frequéncia di)
Po8.17 frequéncia 00 °
Amplitude do  (Faixa de ajuste: 0,0 — 50,0% (da amplitude de frequéncia de
P08.18 salto repentino oscilagao) 0,0 o
frequéncia
Tempo de
subida da
P08.19 oscilagdo Intervalo de ajuste: 0,1 — 3600,0 s 50s o
frequéncia
Tempo de
queda Ela
P08.20 oscilagdo Intervalo de ajuste: 0,1 — 3600,0 s 50s o
frequéncia
P08.21 Contagem do |Intervalo de ajuste: 0 —8 8 o
filtro
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
na saida
torque
exibigcdo
Selegdo da
exibicdo do
torque de |Faixa de ajuste:0—1
P08.22 saida 0: Com base na corrente de torque 1: 0 o
Com base na poténcia de saida
Nimero de . N
casas Intervalo de configuragdo: 0 — 1
P08.23 decimais da 0: Dois 0 o
frequéncia
1: Um
Numero de Intervalo de ajuste: 0 —3
casas decimais
da velocidade |0: Nenhum
P08.24 linear 1: Um 0 o
2: Duas
3:Trés
P08.25 Contagem Intervalo de ajuste: P08.26 — 65535 0 o
definida
valor
Contagem
designada
P08.26 e Intervalo de ajuste: 0 — P08.25 0 o
valor
P08.27 Definir | 1tervalo de ajuste: 0 — 65535min Omin o
Tempo execugao
Especifica a contagem de reinicializagdo automatica de falhas
quando
o VFD usa a reinicializagdo automdtica de falhas. Quando o
numero de reinicializagdes continuas excede o valor, o VFD
relata uma falha e para. Apds o VFD iniciar, se nenhuma
falha ocorrer dentro de 600s apds o VFD iniciar, o
Contagemde numero de reinicializagdes automaticas de falhas é
P08.28 | reinicializagdo |apagado. 0 °
automatica de § N
falhas Intervalo de configuragdo: 0 — 10
Intervalo de |Especifica o intervalo de tempo a partir do momento em que
P08.29 de falhas ocorreu até o reinicio automatico da falha entrar em vigor. 1,0s °
Intervalo de configuragdo: 0,1 — 3600,0 s
P08.31 Motor 0x00 — 0x14 0x00 ©
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Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

Troca
selegdo

Primeiro lugar: Canal de comutagdo
0: Terminal
1: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 2: Reservado

3: Ethernet

4: Comunicacao EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
Lugar das dezenas: indica se a comutagdo deve ser ativada
durante o funcionamento

0: Desativar

1: Ativar

P08.32

FDT1

valor de
detecgdo do
nivel
elétrico

Usado para visualizar o valor de detec¢do do nivel
elétrico FDT1. Quando a frequéncia de saida excede a
frequéncia correspondente do nivel elétrico FDT, o
terminal de saida digital multifuncional emite
continuamente o sinal de “Detecgdo do nivel de frequéncia
FDT”. O sinal s6 é invalido quando a frequéncia de saida
diminui para um valor inferior a frequéncia correspondente
a (nivel elétrico FDT — valor de detecgdo de atraso FDT).

Faixa de configuragdo: 0,00 Hz — P00,03

50,00 Hz

P08.33

Valor de
detecgdo de
atraso FDT1

Usado para visualizar o valor de detecgdo de atraso FDT1.
Quando a frequéncia de saida excede a frequéncia
correspondente ao nivel elétrico FDT, o terminal de saida
digital multifuncional emite continuamente o sinal de
“Detecgdo de nivel de frequéncia FDT”. O sinal s é invalido
quando a frequéncia de saida diminui para um valor inferior
a frequéncia correspondente a (nivel elétrico FDT — valor
de detecgdo de atraso FDT).

Faixa de configuragdo: 0,0 — 100,0% (nivel elétrico FDT1
)

5,0%
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Usado para visualizar o valor de detecgdo do nivel elétrico
FDT2
. Quando a frequéncia de saida excede a frequéncia
correspondente do nivel elétrico FDT, o terminal de saida
digital multifuncional emite continuamente o sinal de
“Detecgdo do nivel de frequéncia FDT”. O sinal s6 é invalido
FDT2 quando a frequéncia de saida diminui para um valor inferior
valor de a frequéncia correspondente a (nivel elétrico FDT —
detecgdo do valor de detecgdo de atraso FDT).
nivel Faixa de configuragdo: 0,00 Hz — P00,03
P08.34 elétrico 50,00 Hz o
Usado para visualizar o valor de detecgdo de atraso FDT2.
Quando a frequéncia de saida excede a frequéncia
correspondente ao nivel elétrico FDT, o terminal de saida
digital multifuncional emite continuamente o sinal de
“Detecgdo de nivel de frequéncia FDT”. O sinal s6 é invalido
quando a frequéncia de saida diminui para um valor inferior
a frequéncia correspondente a (nivel elétrico FDT — valor
de detecgdo de atraso FDT).
Faixa de configuragdo: 0,0 — 100,0% (nivel elétrico FDT2
)
Valor de
detecgdo de
P08.35 atraso FDT2 5,0% o
Valor de Quando a frequéncia de saida esta dentro da faixa de
detecgdo detecgdo, o terminal de saida digital multifuncional emite o
para sinal de “Frequéncia atingida”.
frequéncia
Faixa de configuragdo: 0,00 Hz — P00,03
P08.36 sendo 0,00 Hz °
atingida
Valor de
detecgdo para
qualquer
P08.37 frequéncia Intervalo de ajuste: 0,00 Hz — P00,03 1,00 Hz o
atingida
Tempo de
detecgdo para
qualquer
P08.38 frequéncia Intervalo de ajuste: 0,0 — 3600,0 s 0,5s o
atingida
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Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

P08.39

Ativar
Frenagem
dindmica

Intervalo de ajuste: 0 —1
0: Desativar

1: Ativar

P08.40

Tensdo
limite da
frenagem
dinamica

Especifica a tensdo inicial do barramento da frenagem
dindmica. Ajuste este valor adequadamente para obter uma
frenagem eficaz para a carga. O valor padrdo varia
dependendo da classe de tensdo. Faixa de ajuste: 200,0
—2000,0 V

Para modelos de 220 V: 380,0 V

Para modelos de 380 V: 700,0 V

Depende
do modelo

P08.41

Modo de
funcionamento do
ventilador_de
refrigeragdo

Intervalo de configuragdo: 0x00 — 0x12

Lugar unico: Modo de

funcionamento 0: Modo

normal

1: Funcionamento permanente apos ligar 2: Modo
de funcionamento 2

Lugar das dezenas: Modo de regulagdo da
velocidade 0: Desativar regulagdo da
velocidade

1: Modo de regulagdo de velocidade 1
#Observagdo: Além dos requisitos normais de
funcionamento, o modo de funcionamento 2 tem a

caracteristica de que o ventilador continua funcionando
mesmo quando a frequéncia da rampa

é maior que 0.

0x10

P08.42

PWM

selegdo

Intervalo de ajuste: 0x000 — 0x321

Posigdo dos uns: selegdo do modo PWM 0:

Mudanga de SVPWM para DPWM

1: SPWM com sobremodulagdo durante todo o processo
Lugar das dezenas: Limite de frequéncia portadora de baixa
velocidade PWM

0: Modo de limite de frequéncia portadora de baixa
velocidade 1 1: Modo de limite de frequéncia portadora de
baixa velocidade 2 2: Sem limite para frequéncia portadora
de baixa velocidade Centenas: Método de compensagdo da zona
morta O: Método de compensagdo 1

1: Método de compensagdo 2

2 — 3: Reservado

0x101
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Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

P08.43

Se

Iegéoge N
sobrémodulagdo

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — 0x1111
Posicionamento: Ativagdo da sobremodulagdo O:
Invdlido

1: Ativar

Lugar das dezenas: Profundidade da

sobremodulagdo 0: Sobremodulagdo leve

1: Supermodulagdo profunda

Centenas de lugares: Limite de frequéncia portadora
0: Sim

1: Sem limite

Lugar dos milhares: Reservado

0x1001

P08.44

Configuragdo
do controle
do teclado LED

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — 0x1223

Lugar das unidades: Sele¢do da configuragdo da
frequéncia O: Tanto a tecla PARA CIMA/PARA BAIXO
como o potenciémetro digital

potencidmetro digital podem ser usados para o controle. 1:
Apenas as teclas UP/DOWN podem ser usadas para o
controle.

2: Apenas o potenciémetro digital pode ser usado para o
controle.

3: Nem a tecla PARA CIMA/PARA BAIXO nem o
potencidmetro digital podem ser usados para o
controle. Posicionamento das dezenas: Sele¢do do
controle de frequéncia

0: Vélido apenas quando P00.06=0 ou P00.07=0

1: Valido para todos os métodos de configuragdo de
frequéncia 2: Invalido para funcionamento em velocidade de
varias etapas quando o funcionamento em velocidade de
varias etapas tem prioridade Posi¢do das centenas:
Selecdo de agdo para parada O: A configuragdo é
valida.

1: Vélido durante a execugdo, apagado apds a parada
2: Valido durante a execugdo, apagado apds o
recebimento de um comando de parada

Lugar das milhares: Indica se a fungdo integral deve ser
ativada através da tecla UP/DOWN e do potencidmetro
digital.

0: Ativar a fungdo integral

1: Desativar a fungdo integral

0x0000
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Teclado LED
Potencibmetro
P08.45 integral Faixa de ajuste: 0,01 — 10,00 0,10 o
Taxa
Intervalo de configuragdo: 0x000 — 0x221
Lugar das unidades: Sele¢do da configuragdo de frequéncia
0: A configuragdo feita através de UP/DOWN é vilida. 1: A
configuracao feita através de UP/DOWN é invidlida.
Posicionamento das dezenas: Selegdo do controle de
frequéncia
0: Vdlido apenas quando P00.06=0 ou P00.07=0 1:
Valido para todos os métodos de configuragdo de
frequéncia
2: Invalido para execucdo de velocidade em vdrias etapas
Configuraggo |9quando a execucdo de velocidade em varias etapas tem
do controle do | Prioridade. Centenas: Selecdo de agdo para parada O:
terminal A configuracdo é valida.
CIMA/BAIXO 1: Valido durante a execugdo, apagado apos a parada 2:
P08.46 Valido durante a execugdo, apagado apds uma parada 0x000 o
é recebido
Taxa integra
de incremento
de frequéncia do
terminal UP
P08.47 Intervalo de ajuste: 0,01 — 50,00 Hz/s 0,50 Hz/s o
Taxa integral
de frequéncia
do terminal
DOWN
P08.48 terminal Intervalo de ajuste: 0,01 — 50,00 Hz/s 0,50 Hz/s o
~ Faixa de configuragdo: 0x000— Ox111
Selecdode | Posic&o das unidades: Reservada
agao ao Selegdo de agdo ao desligar durante o ajuste de frequéncia
desligar através da comunicagdo Modbus
durante a 0: Salvar a configuragdo ao desligar. 1:
configuragdo |Limpar a configuragdo ao desligar.
da frequéncia
P08.49 Lugar das centenas: Reservado 0x000 1)
Consumoinicial |Especifica o consumo inicial de eletricidade.
d
eletric?dade Consumo inicial de eletricidade = P08.50 x1000 + P08.51
P08.50 5 OkkWh o
bit alto
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Intervalo de configuragdo: 0 —59999kkWh
Especifica o consumo inicial de eletricidade.
Bit baixo do L .
consumoinicial |Consumo inicial de eletricidade = P08.50 x1000 + P08.51
de
i Intervalo de ajuste: 0,0 — 999,9 kWh
PO8.51 eletricidade 0,0 kWh o
Usado para ativar a frenagem por fluxo magnético. A
frenagem por fluxo magnético pode ser usada para parar o
motor, bem como para alterar a velocidade de rotagdo do
motor. A corrente do estator, diferente da do rotor,
aumenta durante a frenagem por fluxo magnético.
Portanto, o resfriamento é melhor. O: Invélido
100 — 300: Um coeficiente maior indica maior forga de
frenagem.
Faixa de ajuste: 0 — 300
Frenagem por
P08.52 | fluxo magnético 0 o
Relagdo de
frenagem do
P08.53 | fluxo magnético |intervalo de ajuste: 5 — 15 8 o
Relagdo
Usado para ajustar o valor atual exibido no lado da entrada
Fator de CA.
oténcia de
Po8.54 gnt,ada do VFD |Faixa de ajuste: 0,00 — 1,00 0.56 °
Intervalo de ajuste: 0 —1
0: Bloqueio ao alarme STO (E40) 1: Sem
bloqueio ao alarme STO (E40)
#0Observagio: “Bloqueio no alarme STO (E40)” indica que o
alarme STO deve ser reiniciado apds o VFD se recuperar da
falha STO (E40). “Sem bloqueio no alarme STO (E40)” indica
que o alarme STO desaparece automaticamente apds o VFD
se recuperar dafalha STO.
Selecdo de
P08.55 bbqu?eio 0 o
STO
Intervalo de ajuste: 0 —1
L 0: Desativar
Ativagdo da
reducdo 1: Ativar
auftomapcg da | /Observacio: A reducio automatica da frequéncia
P08.58 Tonuenc®  |portadora indica que o VFD reduz automaticamente a 0 °
portadora |frequéncia portadora ao detectar que a temperatura do
dissipador de calor do dissipador de calor exceder a
temperatura nominal
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
temperatura. Quando a temperatura diminui para um valor
especificado, a frec#uéncia portadora é restaurada para a
configuragdo. Esta fungdo pode reduzir as chances de
alarme de superaquecimento do VFD
Frequéncia Intervalo de ajuste: 1,0 — 15,0 kHz Depende
P08.59 portadora | #Observagao: é 4k para 220 V 5,5 kW e inferior modelos; | do modelo °
minima é 2k para os outros modelos.
Ponto de
temperatura da
frequéncia de
transporte
P08.60 automatico || tervalo de ajuste: 40,0 — 85,0 °C 70,0 °
redugdo
Intervalo da
frequéncia
portadora
P08.61 reducdo Intervalo de ajuste: 0 — 30s 10s o
Limite de
_frequéncia do
inicio da queda |htervalo de ajuste: 0,00 — 50,00 Hz
controle #Observagdo: Afuncdo de controle de queda € iniciada
P08.62 quando P08.63 é maior que 0,00 Hz. 2,00 Hz o
~ Especifica a taxa de variacdo da frequéncia de saida do VFD
Relaggo de com base na carga. E usado principalmente para equilibrar a
reducdo de poténcia quando varios motores acionam a mesma carga.
frequéncia no Faixa d i 50: 0,00 — 50.00 H
aixa de configuragdo: 0,00 — 50, z
poge3 | conrolede 0,00 Hz °
queda
Tempo
do filtro
P08.64 da Intervalo de ajuste: 0,000 — 10,000 s 0,000 s o
corrente
de saida
tempo do
filtro
DPWM
limite de
P08.66 comutagdo Intervalo de ajuste: 0,0 — 100,0% 25,0 o
frequéncia
P08.67 PWM aleatorio Intervalo de ajuste: 0,0 — 100,0% 0,0 o
profundidade
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Tensao
do
P08.69 ba::r(r:ament Intervalo de ajuste: 0 — 6000 300 o
o
Amostragem
Fungio
L Nome Descrigao Padrdo |Modificar
cédigo
atraso
compensagao
0x00 — 0x21
Lugar: Selegdo de frequéncia 0: 50 Hz
1: 60 Hz
Lugar das dezenas: Selegdo de tensdo
0: Indica o nivel de 220 V, adequado para a faixa de
tensdo de 208 & 240V
1: Indica o nivel de 380 V, adequado para a faixa de
tensdo de 380 & 415V
2: Indica o nivel de 460 V, adequado para a faixa de
tensdo de 440 &2 480V
#Observagio:
Quando o modelo VFD é -2/S2, a casa das dezenas de
P08.70 torna-se automaticamente 0 e as outras
configuragdes (como 1 e 2) sdo invalidas.
Quando o modelo VFD é -4, a casa das dezenas de
P08.70 é 1 por padrdo, e as outras configuracdes
Selegdo da (como 0) sao invalidas.
frequéncia da
P08.70 tensdo da rede 0x10 ©
Calibragdo da
compensagdo da .
P08.77 Intervalo de ajuste: 0,0 — 200,0% 100,0 o
zona morta
calibragdo da
compensagdo
Coeficiente
Grupo P09 — Controle PID
Fungio
) Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
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PID

Selegdo da
fonte de

P09.00 referéncia

Especifica o canal de destino durante o processo PID.

Faixa de ajuste: 0 — 15

0: Configuragdo através de P09.01
1: All

2: Al2

3: AI3

4: Reservado

5: Pulso de alta velocidade HDI1

6 — 7: Reservado

Fungio
) Nome
codigo

Descrigdo

Padrio

Modificar

8: Corrida em varias etapas

9: Reservado
10: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 11: Reservado

12: Comunicagdo Ethernet

13: Reservado
14: Comunicag3o EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP

15: Reservado

#Observagio: A meta definida para o PID do processo é
um valor relativo, em que 100% equivale a 100% do sinal de
feedback do sistema controlado. O sistema sempre calcula
um valor relativo

(0 — 100,0%).

P09.01 PID digital

configuragdo

Intervalo de ajuste: -100,0% — 100,0%

0,0

202511 (V1.2)

345



Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

Especifica o canal de feedback PID. Faixa de ajuste: 0
—15
0: Configuragdo através de P09.01
1: Al
2: AlI2
3: AI3
4: Reservado
5: Pulso de alta velocidade HDI1 6
— 9: Reservado
10: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 11: Reservado
12: Comunicagdo Ethernet
13: Reservado
14: Comunicagdo EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
15: Reservado
N #Observagio: O canal de referéncia e o canal de feedback
Selecdo da  [n3o podem ser duplicados. Caso contrério,
fonte de ) }
P09.02 feedback PID  |ndo sera possivel obter um controle PID eficaz. 0 o
P09.03 Saida PID Intervalo de ajuste: 0 —1 0 o
Caracteristicas |0: A saida PID é positiva. Quando o feedback
Fungio
. Nome Descrigao Padrao |Modificar
caédigo
Selegdo cs |0 sinal é maior que o valor de referéncia do PID,
A frequéncia de saida do VFD diminuird para equilibrar o
PID. Exemplo: Controle PID sobre a tensdo durante o
desenrolamento.
1: A saida PID é negativa. Quando o sinal de feedback é
maior que o valor de referéncia PID, a frequéncia de saida do
VFD aumentara para equilibrar o PID. Exemplo: Controle PID
na tensdo durante o desenrolamento
Ganho
proporcional de Especifica o ganho proporcional P para a faixa de
baixa frequéncia |baixa frequéncia da entrada PID.
P09.04 1,00 o
(Kp) Intervalo de ajuste: 0,00 — 100,00 ’
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Determina a velocidade do ajuste de integragcdo do
_ Tempo regulador PID ao desvio entre o feedback PID e a referéncia
|nt<le)gral de na faixa de baixa frequéncia.
aixa
fi Anci Faixa de ajuste: 0,00 — 10,00 s
P09.05 e 0,90 o
Determina a forca do ajuste do regulador PID a taxa de
__Tempo variagdo do desvio entre o feedback PID e a referéncia na
bd‘lfe;enuaﬁl de [faixa de baixa frequéncia.
aixa frequéncia
(Tﬂ) Faixa de ajuste: 0,00 — 10,00 s
P09.06 0,00 o
Ponto de baixa
frequéncia para
o parametro PID
comutagao
P09.07 Intervalo de ajuste: 0,00 Hz — P09.11 5,00 Hz o
Ganho
proporcional de |Especifica o ganho proporcional P para a faixa de
alta frequéncia |baixa frequéncia da entrada PID.
P09. 1 o
°.08 (Kp) Faixa de ajuste: 0,00 — 100,00 /80
Determina a velocidade do ajuste de integracao do
regulador PID ao desvio entre o feedback PID e a referéncia
integral de [nafaixa de baixa frequéncia.
alta
f énci Faixa de ajuste: 0,00 — 10,00 s
P09.09 e 0,90 o
Alta Determina a forca do ajuste do regulador PID 3 taxa de
P09.10 frequéncia variagdo do desvio entre o feedback PID e a referéncia na 0,005 °
diferencial
Funcdo
_ Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
tempo (Td) | faixa de baixa frequéncia.
Intervalo de ajuste: 0,00 — 10,00 s
Ponto de alta
frequéncia para
o parametro PID
comutagdo
P09.11 Intervalo de ajuste: P09.07 — P0O0.03(Hz) 10,00 Hz o
Especifica o ciclo de amostragem do feedback. O
regulador calcula em cada ciclo de amostragem. Um ciclo de
amostragem mais longo indica uma resposta mais lenta.
Periodo de
P09.12 amostragem Intervalo de ajuste: 0,001 — 1,000s 0,001s o
(T)
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Especifica o desvio maximo permitido pela saida do
sistema PID em relagdo a referéncia do circuito fechado, o
Limite de que pode ajustar a precisdo e a estabilidade do sistema
desvio do PID.
P09.13 controle PID | 55 de configuracdo: 0,0 — 100,0% 0,0
O codigo de fungdo é usado para definir o limite superior dos
valores de saida do regulador PID.
100,0% corresponde a frequéncia méaxima de saida
. (P00.03) ou tensdo maxima (P04.17).
Limite
P09.14 superior da Faixa de ajuste: P09.15 — 100,0% 100,0
saida PID
Especifica o limite inferior dos valores de saida do
regulador PID.
100,0% corresponde a frequéncia maxima de saida
.. |(P00.03) ou tensdo maxima (P04.17).
Limite inferior
P09.15 | da saida PID Faixa de ajuste: -100,0% — P09.14 0,0
Detecgao
de feedback |Especifica o valor de detecgdo offline do feedback PID.
offline
P09.16 Intervalo de configuragdo: 0,0 — 100,0% 0,0
valor
Detecgdo
offline do
feedback
P09.17 Intervalo de configuragdo: 0,0 — 3600,0 s 1,0s
tempo
Selecdo do Faixa de ajuste: 0x0000 — 0x1111
P09.18 controle PID Lugar das unidades: 0x0001
0: Continuar o controle integral apds o
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1: Memorizar em caso de falha de energia. As memdrias do PLC

Funcdo X .
. Nome Descrigdo Padrio |Modificar
cédigo
A frequéncia atinge o limite superior/inferior
1: Interromper o controle integral apds a frequéncia
atingir o limite superior/inferior
Vigésima casa:
0: Igual a diregdo de referéncia principal
1: Contraria a diregdo de referéncia principal
Posicionamento das centenas:
0 : Limite de acordo com a frequéncia maxima
1: Limite de acordo com a frequéncia A
Milhares:
0: Frequéncia A+B. O pré-carregamento da fonte de
frequéncia A de referéncia principal ACC/DEC é invalido. 1:
Frequéncia A+B. O pré-carregamento da fonte de frequéncia
A de referéncia principal ACC/DEC é invalido.
O buffer da fonte de frequéncia é valido.
Tempo ACC/DEC
do comando .
P09.19 PID Intervalo de ajuste: 0,0 — 1000,0 s 0,0s o
comando
pog.20 | SadaPID Intervalo de ajuste: 0,000 — 10,000 s 0,000s o
tempo de
filtro
Grupo P10 — PLC simples e controle de velocidade em varias etapas
Fungio i o
- Nome Descrigio Padrio |Modificar
codigo
Intervalo de configuragdo: 0 —2
O: Parar apés uma execugdo. O VFD para automaticamente
ap6s um ciclo de execugdo e sé pode ser reiniciado apos
receber o comando de execugdo.
1: Continue funcionando no valor final apés funcionar
or um ciclo. O VFD mantém a frequéncia e a dire¢do de
uncionamento da ultima segdo apds um unico ciclo.
2: Funcionamento ciclico. O VFD entra no préximo ciclo apds
completar um ciclo até receber o comando de parada.
P10.00 Modo PLC simpleg 0 o
Selegdo simpl
e?:?g&%ﬁa Intervalo de configuragdo: 0 — 1
P10.01 doPLC 0: Ndo memorizar em caso de falha de energia 0 o
Selegdo
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo

sua fase de funcionamento e frequéncia de funcionamento
antes do

desligar.

Velocidade Intervalo de ajuste: -300,0% — 300,0%

P10.02 em varias A configuragdo 100,0% corresponde a frequéncia de saida 0,0% °

etapas 0
maxima (P00.03).
frequéncia de saida méaxima (P00.03).
P10.03 Tempo de Intervalo de ajuste: 0,0 — 6553,5 s (min) 0,0 s (min) o

funcionamento
da etapa0 A unidade de tempo é especificada por P10.37.

Velocidade em|Faixa de ajuste: -300,0% — 300,0%

P10.04 \{érias etapas A configuragdo 100,0% corresponde a frequéncia de saida 0,0% °
maxima (P00.03).
frequéncia de saida maxima (P00.03).
P10.05 fulzg:lz:)n::to Intervalo de configuragdo: 0,0 — 6553,5 s (min) 0,0 s (min) o
da etapal A unidade de tempo é especificada por P10.37.
Velocidade em|Faixa de ajuste: -300,0% — 300,0%
P10.06 \éérias etapas A configuragdo 100,0% corresponde a frequéncia de saida 0,0% °
maxima (P00.03).
frequéncia de saida méaxima (P00.03).
P10.07 fuI;;‘;Z:]:sm Intervalo de ajuste: 0,0 — 6553,5 s (min) 0,0's (min) o
daetapa2 |Aunidade de tempo ¢é especificada por P10.37.
Velocidade em|Intervalo de ajuste: -300,0% — 300,0%
P10.08 ;érias etapas A configuragdo 100,0% corresponde a frequéncia de saida 0,0% o
maxima (P00,03).
frequéncia de saida méaxima (P00.03).
P10.09 Te_mpo de Intervalo de ajuste: 0,0 — 6553,5 s (min) 0,0 s (min) o
funcionamento
daetapa3 |Aunidade de tempo ¢é especificada por P10.37.
Velocidade em|Faixa de ajuste: -300,0% — 300,0%
P10.10 Zérias etapas A configuragdo 100,0% corresponde a frequéncia de saida 0,0% °
maxima (P00.03).
frequéncia de saida méaxima (P00.03).
P10.11 Tempo de Intervalo de ajuste: 0,0 — 6553,5 s (min) 0,0 s (min) o

funcionamento
daetapa4 |Aunidade de tempo é especificada por P10.37.

Velocidade em|Faixa de ajuste: -300,0% — 300,0%
P10.12 varias etapas ) N R - . 0,0% o
5 A configuragdo 100,0% corresponde a frequéncia de saida

maxima (P00.03).

frequéncia de saida maxima (P00.03).
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P10.13 Tempo de Intervalo de ajuste: 0,0 — 6553,5 s (min) 0,0's (min) °
execucdo A unidade de tempo é especificada por P10.37.
da etapa5
Velocidad Faixa de ajuste: -300,0% — 300,0%
P1014 | rasetapas |, o e 0.0% o
6 A configuragdo 100,0% corresponde a frequéncia de saida
maxima (P00.03).
frequéncia de saida méaxima (P00.03).
P10.15 Tempo de Intervalo de ajuste: 0,0 — 6553,5 s (min) 0,0 s (min) o
funcionamento
daetapa6 |A unidade de tempo é especificada por P10.37.
Fungio
T Nome Descrigao Padrao |Modificar
codigo
Velocidade em|Intervalo de ajuste: -300,0% — 300,0%
P10.16 ;arlas etapas A configuragdo 100,0% corresponde a frequéncia de saida 0,0% o
méxima (P00.03).
(P00.03).
P10.17 Tempo de Intervalo de ajuste: 0,0 — 6553,5 s (min) 0,0 s (min) o
funcionamento
da etapa7 A unidade de tempo é especificada por P10.37.
Velocidade em|Faixa de ajuste: -300,0% — 300,0%
P10.18 ;arlas etapas A configuragdo 100,0% corresponde a frequéncia de saida 0,0% o
méxima (P00.03).
frequéncia de saida méaxima (P00.03).
P10.19 Tempo de Intervalo de configuragdo: 0,0 — 6553,5 s (min) 0,0's (min) o
funcionamento
daetapa8 |Aunidade de tempo € especificada por P10.37.
P10.20 Velp(_:idade em|Intervalo de configuragdo: -300,0% — 300,0% 0.0% °
: ;anas etapas |\ configuragdo 100,0% corresponde a frequéncia de saida gt
maxima (P00.03).
frequéncia de saida méaxima (P00.03).
P10.21 Tempo de Intervalo de ajuste: 0,0 — 6553,5 s (min) 0,0's (min) o
funcionamento
daetapa9 |Aunidade de tempo ¢é especificada por P10.37.
Velocidade Intervalo de ajuste: -300,0% — 300,0%
P10.22 Zg;::ié A configuragdo 100,0% corresponde a frequéncia de saida 0,0% o
maxima (P00.03).
frequéncia de saida méaxima (P00.03).
Tempod_e Intervalo de ajuste: 0,0 — 6553,5 s (min)
P10.23 gﬁg;uawfoda 0,0's (min) o
A unidade de tempo é especificada por P10.37.
Velocidade Intervalo de ajuste: -300,0% — 300,0%
P10.24 :g;:;'isi A configuragdo 100,0% corresponde a frequéncia de saida 0,0% o
maxima (P00.03).
frequéncia de saida maxima (P00.03).
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Tempo de

funcionamento
da etapa 11 A unidade de tempo é especificada por P10.37.

P10.25 Intervalo de configuragdo: 0,0 — 6553,5 s (min) 0,0 s (min) o

Velocidade Intervalo de ajuste: -300,0% — 300,0%

P10.26 em varias A configuragdo 100,0% corresponde a frequéncia de saida 0,0% o

etapas 12
maxima (P00.03).
frequéncia de saida méaxima (P00.03).
P10.27 Temp‘? de Intervalo de configuragdo: 0,0 — 6553,5 s (min) 0,0 s (min) o
execugao

da etapa 12 |A unidade de tempo é especificada por P10.37.

Velocidade Intervalo de ajuste: -300,0% — 300,0%

P10.28 &m varias A configuragdo 100,0% corresponde a frequéncia de saida 0,0% °

etapas 13
maxima (P00.03).
frequéncia de saida méaxima (P00.03).
p10.29 | Tempode Intervalo de configuragdo: 0,0 — 6553,5 s (min) 0,0's (min) o
funcionamento

da etapa 13 |A unidade de tempo é especificada por P10.37.

Velocidade

P10.30 o Intervalo de ajuste: -300,0% — 300,0% 0,0 o

em varias

etapas A configuragdo 100,0% corresponde ao maximo.

velocidade 14
Fungio
) Nome Descrigdo Padrido |Modificar
codigo
frequéncia de saida (P00.03).
P10.31 Tempo de Intervalo de ajuste: 0,0 — 6553,5 s (min) 0,0 s (min) o
funcionamento

da etapa 14 |A unidade de tempo é especificada por P10.37.

Velocidade Intervalo de ajuste: -300,0% — 300,0%

P10.32 €m varias A configuragdo 100,0% corresponde a frequéncia de saida 0,0% o

etapas 15
maxima (P00.03).
Frequéncia de saida maxima (P00.03).
Tempo de . . . )
P10.33 execugdo Intervalo de ajuste: 0,0 — 6553,5 s (min) 0,0 s (min) o
da etapa 15 A unidade de tempo é especificada por P10.37.
Tempo ACC/DEC
das etapas 0 —|
P10.34 |7do PLCsimples |intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF 0x0000 o
Tempo ACC/DEC
as etaa)as8
a15do PLC
simples
P10.35 Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF 0x0000 o
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Intervalo de configuragdo: 0 — 1

0: Reiniciar a partir da primeira etapa, ou seja, se o VFD
parar durante a operagdo (causado por comando de
parada, falha ou desligamento), ele serd executado a partir da
primeira etapa apds a reinicializagdo.

1: Continue operando a partir da frequéncia do passo em que
ocorreu a interrupgao, ou seja, se o VFD parar durante a
operagdo (causado por comando de parada ou falha), ele
registrard o tempo de operagdo do passo atual e entrara
nesse passo automaticamente apds a reinicializagdo,
continuando a operar na frequéncia definida por esse passo

no tempo restante.

Modode "
reinicializa
P10.36 dodoPLET
Intervalo de ajuste: 0 —1
Unidade de |9 s;egdundo; o tempzjo de execugdo de cada etapa é
tempo de contado em segundos

P10.37 funcionamento | 1: minuto; o tempo de execugdo de cada etapa é

de multiplos

passos

contado em minutos
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Grupo P11 — Parametros de protegao

Fungio X -
L Nome Descrigao Padrdo |Modificar
cédigo
Intervalo de configuragdo: 0x000—
0x011 Posigdo das unidades:
0: Desativar a protegdo contra perda de fase da entrada de
software.
1: Ativar protegdo contra perda de fase de entrada de
software.
Lugar das dezenas:
0: Desativar protegdo contra perda de fase de saida. 1:
Ativar protecdo contra perda de fase de saida. Centenas:
Reservado
lObservagﬁo:
. Mesmo que a casa das unidades esteja definida
como 1 para modelos monofasicos, a detecgdo de perda
de fase ndo ocorrera (consulte P17.68 para os
atributos monofésicos/trifasicos do modelo).
. Quando nenhum motor esta conectado, a perda de fase
de saida ndo pode ser detectada e a perda de fase de
entrada ndo pode ser detectada durante a operagdo sem
carga ou
Protegdo
contra perda carga leve.
P11.00 de fase 0x011 o
Queda de
frequéncia em
desligamento | Intervalo de ajuste: 0 — 1
P11.01 desligamento | . pesativar 0 o
1: Ativar
Ativagdo da
frenagem 3om
consumo de f L0 —
energia para Intervalo de ajuste: 0 1
P11.02 parada 0: Desativar 0 o)
1: Ativar
Parada por .
= |Intervalo de ajuste: 0 — 1
P11.03 sobretensdo ' 1 o
Protegdo 0: Desativar
1: Ativar
P(r:gt:tizo 380 V: 120% — 150% (da tensopadrdo do barramento) 136
sobrecarga de
P11.04 tensdo o
tensio 220 V: 120% — 150% (da tensopadrdo do barramento) 120
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Durante a operagdo acelerada, como a carga é muito
grande, a taxa de aceleragdo real do motor é inferior a da
frequéncia de saida. Para evitar o desligamento do VFD
devido a sobrecorrente durante a aceleragdo, tome as
medidas de limitagdo de corrente. Faixa de configuragdo:
0x00 — Ox11
Lugar das unidades: Sele¢do da agdo de limitagdo de
corrente O: Invalido
1: Sempre vélido
Dezenas: Selegdo do alarme de sobrecarga do limite de
Selecio do corrente do hardware
limite de 0: Valido
corrente
P11.05 1: Invalido 0x01 ©
Limite
automético
de Intervalo de ajuste: 50,0% — 200,0% (da corrente nominal de
P11.06 corrente saida do VFD) 160,0 ©]
Limite
Relagdo de
reducdo de
frequéncia
na
corrente
P11.07 '~ |Intervalo de ajuste: 0,00 — 50,00 Hz/s 10,00 Hz/s ©
limitagdo
Faixa de configuragdo: 0x0000 — 0x1132
Lugar das unidades: Método de detecgdo de alarme de
sobrecarga/subcarga (OL/UL)
0: Alarme OL/UL do motor, em relagdo a corrente nominal
do motor.
1: Alarme OL/UL do VFD, em relag3o a corrente nominal do
FD.
2: Alarme OL/UL de torque de saida do motor, em relagdo ao
torque nominal do motor.
Lugar das dezenas: Selegdo de agdo em caso de OL/UL
0: O VFD continua a funcionar, mantendo o alarme OL/UL.
1: Para uma falha UL, o VFD continua a funcionar,
mantendo o alarme; para uma falha OL, ele reporta a
falha e para.
Selegdo de . . :
alarme OL/UL do 2: Para uma falha OL, o VFD continua a funcionar,
D
P11.08 VFD/motor 0x0000 o
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mantendo o alarme; para uma falha UL, ele relata a
falha e para.
3. O VFD para de funcionar para um alarme OL/UL
Posicionamento das centenas: Método de detecgdo
0: Detectar sempre
1: Detectar durante o funcionamento a velocidade constante
Milhares: Selegdo da referéncia de corrente de sobrecarga
do VFD
0: Relacionado ao coeficiente de calibragdo de corrente
1: N3o relacionado ao coeficiente de calibragdo de
corrente
P11.09
Se a corrente de saida do VFD ou do motor for maior do
que o nivel de detecgdo do pré-alarme de sobrecarga
(P11.09) e a duragdo exceder o tempo de detecgao do
pré-alarme de sobrecarga (P11.10), sera emitido um sinal
de f)r é-alarme de sobrecarga. Faixa de ajuste: P11.11 — 200%
(valor relativo determinado pela casa das unidades de
Limite de
deltecgaodde #0Observagio: 120% por padrdo no modo de servigo
alarme de Depende
P11.09 subcarga normal; do modelo o
150% por padrdo no modo de servigo pesado.
Detecgdo de
alarme de
sobrecarga
P11.10 tempo Faixa de configuragdo: 0,1 —3300s 1,0s o
O sinal de pré-alarme de subcarga serd emitido se a
corrente de saida do VFD ou do motor for inferior ao nivel
de detecgdo de pré-alarme de subcarga (P11.11) e a duragdo
. exceder o tempo de detecgdo de pré-alarme de subcarga
Limite de (P11.12).
detecgdo do
alarme de Faixa de ajuste: 0% — P11.09 (valor relativo determinado
subcarga
P11.11 & pela casa das unidades de P11.08) 50 °
O sinal de pré-alarme de subcarga serd emitido se a
corrente de saida do VFD ou do motor for inferior ao nivel
Tempo de de detecgdo do pré-alarme de subcarga (P11.11) e a duragdo
deteccdo do exceder o tempo de detecgdo do pré-alarme de subcarga
alarme de (P11.12).
P11.12 subcarga Faixa de configuraggo: 0,1 — 3600,0 s 1,0s o
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Especifica a agdo dos terminais de saida de falha
em caso de subtensdo e reinicializagdo de
falha. Faixa de configuragdo: 0x00 — Ox11
Agdo do Posicionamento:
terminal de .
saida de falha |O0: Atuar em caso de subtensdo
quando ocorre |[1: Ndo agir em caso de subtensdo
uma falha Posicionamento das dezenas:
. . L - o
P11.13 0: Agir durante a reinicializagdo automatica 000
1: N&o agir durante o periodo de reinicializagdo automatica
Detecgdo de
desvio de
velocidade Especifica o valor de detec¢do de desvio de velocidade. Faixa
P11.14 valor de configuragdo: 0,0 — 50,0% 10,0 o
Especifica o tempo de detecgdo do desvio de velocidade. Se
o tempo de detecgdo do desvio de velocidade for
menor que o valor definido, o VFD continua funcionando.
Tempo de Intervalo de configuragdo: 0,0 —10,0s
detecgdo do
desvio de #Observagdo: a protecdo contra desvio de velocidade é
velocidade
P11.15 invalida quando P11.15 é 0,0. 2,0s °
Redugdo
automética da
frequéncia
durante Intervalo de configuragdo: 0 — 1
P11.16 | quedade tensdo |Q: Invalido 0 o
1: Ativar
Coeficiente
proporcional do
regulador de
tensaé) durante | ggpecifica o coeficiente proporcional do regulador de
subtensao tensdo do barramento durante a parada por subtensdo.
P11.17 estolagem Intervalo de ajuste: 0 — 127 20 o
Coeficiente
integral do
regulador de
tensdo
durante a » - . N
parada por Especifica o coeficiente integral do regulador de tensdo
subtensdo do barramento durante a parada por subtensdo. Faixa
P11.18 de ajuste: 0 — 1000 5 o
estolagem
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P11.19

Coeficiente
proporcional do
regulador de
corrente
durante
subtensédo

parada

Especifica o coeficiente proporcional do_ regulador de
corrente ativo durante a parada por subtensdo.

Faixa de ajuste: 0 — 1000

20

P11.20

Coeficiente
integral do
regulador de
corrente
durante a
parada px
subtensdo

parada

Especifica o coeficiente integral do regulador de
corrente ativo durante a parada por subtensao.

Faixa de ajuste: 0 — 2000

20

P11.21

Coeficiente
proporcional do
regulador de
tensdo durante
a sobrecarga de
tensdo

estol

Especifica o coeficiente proporcional do regulador de
tensdo do barramento durante a parada por
sobretensdo.

Intervalo de ajuste: 0 — 127

60

P11.22

Coeficiente
integral do
regulador de
tensdo
durante
sobretenséo

estolagem

Especifica o coeficiente integral do regulador de tensdo
do barramento durante a parada por sobretensdo.
Faixa de ajuste: 0 — 1000

P11.23

Coeficiente
proporcional do
regulador de
corrente
durante a
sobrecarga de
tensdao

estagnagdo

Especifica o coeficiente proporcional do regulador de
corrente ativo durante a parada por sobretensdo.

Intervalo de ajuste: 0 — 1000

60
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Coeficiente
integral do
regulador de
corrente
durante a Especifica o coeficiente integral do regulador de
parada por |corrente ativo durante a parada por sobretensdo.
sobretensdo
Faixa de ajuste: 0 — 2000
P11.24 250 o
Faixa de ajuste: 0 —1
0: Desativar. O valor do tempo de sobrecarga é redefinido
para zero apds o VFD ser parado. Nesse caso, a
determinagdo da sobrecarga do VFD leva mais tempo e,
portanto, a protegdo eficaz sobre o VFD é enfraquecida.
1: Ativar. O valor do tempo de sobrecarga ndo é
reiniciado e o valor do tempo de sobrecarga é
acumulativo. Neste caso, a determinagdo da sobrecarga do
VFD leva menos tempo e, portanto, a prote¢do sobre o VFD
pode ser realizada mais rapidamente.
Ativagdo integral
de sobrecarga
P11.25 do VFD 0 ©
SPO Intervalo de ajuste: 0,0 — 60,0 s
deteccdo de | #Observagdo: A detecgdo SPO s6 € iniciada apds o VFD
P11.28 ativagdo funcionar pelo tempo de atraso P11.28 para evitar alarmes 50s o
falsos causados pela frequéncia instavel.
tempo de atraso
SPO
P11.29 fator de Faixa de configuragdo: 0 — 10 6 o
desequilibrio
Intervalo de ajuste: 0-2
0: O modo de incéndio é invalido, o VFD funciona
em modo normal e péra se sofrer uma falha. Quando a
fungdo do modo de incéndio é valida, o VFD funciona a
velocidade especificada por P11.59. O controle do terminal
Funcdo do deve ser usado para um modo de incéndio.
P11.58 modo de disparo| 1: Modo de incéndio 1. Neste modo, o VFD mantera 0 ©
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funcionando, exceto quando o VFD esta danificado.
2: Modo de incéndio 2. Se o modo de incéndio 2 for
selecionado, o VFD funciona sempre, mas para em qualquer
uma das seguintes falhas: E4—E9 e E14
Frequéncia de
funcionamento
P11.59 no modo de ||ntervalo de ajuste: 0,00-P00,03 (Hz) 50,00 Hz o
incéndio
Intervalo de ajuste: 0-1
sinalizador do lobservagao: seo modg de dlspart? permanecer ativo por
P11.60 modo de mais de 5 minutos, o sinalizador serd definido e nenhum 0 .
incéndio E concedida garantia de reparo.
Detecgdo de
perda de fase
de entrada do
software
P11.63 tempo Intervalo de ajuste: 0,500 — 60,000 s 10,000 s o
All
deteccdo de
P11.67 desconexdo  ||ntervalo de ajuste: 0— 100% 0 o
limite
Al2
detecgdo ge
P11.68 desconexdo  ||ntervalo de ajuste: 0 — 100% 0 o
limite
Al3
deteccdo de
P11.69 desconexdo  ||ntervalo de ajuste: 0— 100% 0 o
limite
Grupo P13 — Controle SM
Funcdo
. Nome Descrigio Padrio |Modificar
codigo
Especifica a taxa de redugdo da corrente reativa de
Relagdo de entrada. Quando a corrente ativa do motor sincrono
redugdo da aumenta até certo ponto, a corrente reativa de entrada
corrente pode ser
injetada SM
P13.00 injetada reduzida para melhorar o fator de poténcia do 80,0% o
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motor.
Intervalo de ajuste: 0,0 — 100,0% (da corrente rariedo motor
)
, Intervalo de ajuste: 0—2
Método de  |0: N3o detectar
detecgdo . .
P13.01 inicial de polos |1: Sobreposigdo de alta frequéncia 2 o)
2: Sobreposigdo de pulsos
Especifica a corrente de orientagdo da posi¢do do polo.
E valida dentro do limite inferior do limiar da frequéncia
de comutagdo da corrente de pull-in. Se precisar
aumentar o torque de partida, aumente o valor deste
parametro de fungdo adequadamente.
Faixa de ajuste: -100,0% — 100,0%
#Observagdo: O valor é relativo a corrente nominal do
Corrente
P13.02 de atragdo  [motor 30,0% 1)
1
Especifica a corrente de orientagdo da posi¢do do polo.
E vélido dentro do limite superior do limite da
frequéncia de comutagdo da corrente de atragdo. Na
maioria dos casos, ndo é necessario alterar o valor.
Faixa de configuragdo: -100,0% — 100,0%
#Observagao: o valor é relativo a corrente nominal do
Corrente o
P13.03 de atracdo |motor 0,0% o
2
Frequéncia
de f . _ 0,
comutacio Intervalo de ajuste: 0'0, ZFJO,(?A: o A
P13.04 da #Observagdo: O valor é relativo a frequéncia nominal do 20,0 o
corrente motor.
de atragdo
frequéncia
Especifica o limite da corrente de pulso quando a posigdo
inicial do polo magnético é detectada no modo de pulso.
O valor é uma porcentagem em relagdo a corrente
N nominal do motor. Faixa de ajuste: 0,0 — 300,0%
Tensdo de
superposigdo de |#Observagdo: O valor é relativo a tensdo nominal do motor
alta frequéncia
P13.06 80,0% ©
P13.07 Parametro de |Faixa de ajuste: 0,0 — 400,0 0,0 o
controle
parametro 0
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Modo de Intervalo de configuragdo: 00000 — OxFFFF
otimiza¢do do | Bit O: Autoadaptacdo da forga contra-eletromotriz SM
controle vetorial [ Bit 1 — Bit 5: Reservado
P13.08 Bit 6: Autoadaptagdo da resisténcia do estator 0x0000 [}
Bit 7— Bit 15: Reservado
Angulo de
compensagdo
P13.10 | inicialdoSM |intervalo de ajuste: 0,0 —359,9 0 o
Usado para ajustar a capacidade de resposta da
fungdo anti-desajuste. Se a carga
Tempo de for grande, aumente o valor deste pardametro
deteccio de adequadamente; no entanto, a capacidade de resposta
desajuste poderd diminuir proporcionalmente.
P13.11 Faixa de ajuste: 0,0 — 10,0 s 0,5s o
Coeficente de
compensacdode
alta frequéncia
P13.12 Coeficiente Intervalo de ajuste: 0,0 — 100,0% 0,0 o
Feedback de
velocidade
P13.14 sve Faixa de ajuste: 10,0 — 200,0 rad/s 62,5 rad/s ©
Largura de
banda
NYI
adaptagdo da
P13.15 forca contra-  ||ntervalo de ajuste: 0,1 — 10,0 0,1 o
eletromotriz
largura de banda
Coeficiente do
observador
P13.19 1 Intervalo de ajuste: 0 — 200 2 o
Observador
P13.20 Coeficiente |Faixa de ajuste: 0 — 200 8 o
2
Coeficiente do
observador 3
P13.21 Faixa de ajuste: 0,0 — 20,0 0,1 o
Coeficiente do
observador
P13.22 4 Intervalo de ajuste: 0,0 — 500,0 0 o
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Intervalo de configuragdo: 0x0
—G@Posi¢do das unidades:
Controle Ativar IF O: Invalido
vetorial IF 1. v4lido durante ACC/DEC
P13.26 habilitado 0x0 ©
2: Valido apenas durante ACC
Controle
vetorial
Corrente IF
P13.27 configuracio Intervalo de ajuste: 50,0% — 150,0% 100,0% o
Controle
vetorial
Frequéncia de
desligamento
P13.28 IF Intervalo de ajuste: 0,0 — 100,0% 15,0 o
ponto
Grupo P14 — Comunicacao serial
Fungdo
. Nome Descrigao Padrao |Modificar
codigo
Intervalo de configuragdo: 1 — 247
Se o endereco de comunicagdo do escravo no quadro de
mensagem enviado pelo mestre estiver definido como O,
ele servird como um enderego de comunicagdo de
difusdo. Todos os escravos no barramento Modbus
receberdo o quadro, mas os escravos ndo responderdo a
ele.
Os enderegos de comunicagdo na rede de comunicagdo sdo
Unicos, o que é a base da comunicagdo ponto a ponto.
Enderego de 20b: . d « d definid
comunicagio local | ¥ OPservagao: o enderego escravo néo pode ser definido
P14.00 como 0. 1 o
Especifica a velocidade de transmissdo de dados entre o
controlador host e o VFD.
Intervalo de configuragdo: 0 —7
0: 1200 bps
Confi dod
o e 20 %@ 11: 2400 bps
transmisséo da
P14.01 comunicagao 2: 4800 bps 4 o
3: 9600 bps
4:19200 bps
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5: 38400 bps
6: 57600 bps
7: 115200 bps
#Observagdo: a taxa de transmissdo definida no VFD
deve ser consistente com a do controlador host. Caso
contrario, a comunicagdo falhard. Uma taxa de transmissdo
maior
taxa de transmissdo indica uma comunicagdo mais rapida.
Intervalo de configuragdo: 0 —5
0: Sem verificagdo (N, 8, 1) para RTU
1: Verificagdo par (E, 8, 1) para RTU
2: Verificagdo impar (O, 8, 1) para RTU
3: Sem verificagdo (N, 8, 2) para RTU
Verificagdo . ificacs
P14.02 do bits 4: Verificagdo par (E, 8, 2) para RTU 1 °
de dados  |5: Verificagdo impar (O, 8, 2) para RTU
#Observagio: O formato de dados definido no VFD deve ser
consistente com o do controlador host.
Caso contrario, a comunicagdo falhara.
Resposta de
comunicagdo
P14.03 Atraso Intervalo de ajuste: 0 — 200 ms 5ms o
RS485
tempo limite de Intervalo de configuragdo: 0,0 — 60,0 s
P14.04 comunicagdo | #'Observagdo: Quando definido como 0,0, o tempo 0,0s °
limite € invalido.
tempo
Intervalo de configuragdo: 0 —3
0: Relatar um alarme e parar gradualmente
1: Continuar funcionando sem reportar um alarme 2: Parar
no modo de parada ativado sem reportar um alarme (aplicavel
apenas ao modo de comunicagdo)
Processamento | 3: parada no modo de parada ativado sem relatar um alarme
defalhade |(aplicdvel a qualquer modo)
P14.05 transmisséo 0 o
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Intervalo de configuragdo: 0x0000—0x1111
Posicionamento dos uns:
0: Responder as operagdes de gravagao
1: N&o responder a operagdes de gravagdo
Posicionamento das dezenas:
0: A protegdo por senha de comunicagdo é invalida.
1: A protegdo por senha de comunicagdo é vélida.
Posicionamento das centenas:
0: Os enderegos definidos pelo usuario especificados no
grupo P16 sdo invalidos.
1: Os enderecos definidos pelo usudrio especificados no
grupo P16 sdo validos.
Milhares de lugares:
Selecdo da aco 0: Falha CRC, com resposta do tipo de erro 0x06
procesgefmento 1: Falha na soma de verificagdo CRC, sem resposta
da comunicagdo
Modbus
P14.06 0x0000 o
0x00 — 0x12
Lugar das unidades: Canal para mapeamento de cédigos de fungdo
para PZDs
Selegdo de canal
para 0: Reservado
mapeamento
enFt)re PZDs e 1: Reservado
Cof%ﬁg;ode 2: Grupo P23
P14.48 Lugar das dezenas: Salvar fungdo ao desligar O: 0x12 o
Desativar
1: Ativar
Codigo
da fungdo
mapeada do
PzD2
P14.49 Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF 0x0000 o
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P14.50

Cadigo de
funcao
maBeado do
PZD3
recebido

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P14.51

Codigo de
fungao
ma%eado do
PZD4
recebido

PZD4

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P14.52

Caodigo
de fungdo
mapeado do
recebido

PZD5

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P14.53

Codigo
de fungdo
mapeado do
recebido

PZD6

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P14.54

Codigo
de fungdo
mapeado do
recebido

PZD7

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P14.55

Caodigo
de fungdo
mapeado do
recebido

PZD8

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P14.56

Codigo
de fungdo
mapeado do
recebido

PZD9

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P14.57

Codigo
de fungdo
mapeado do

PZD10

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000
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P14.58

Codigo
de fungdo
mapeado do
recebido

PZD11

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P14.59

Cddigo
de fungdo
mapeado do
recebido

PZD12

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P14.60

Mapeado
do cddigo de
fungdo enviado

PZD2

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P14.61

Codigo de
fungdo mapeado
do enviado

PZD3

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P14.62

Cddigo de
funcdo mapeado
do enviado

PZD4

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P14.63

Codigo de
fungdo mapeado
do enviado

PZD5

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P14.64

Codigo de
fungdo mapeado
do enviado

PZD6

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P14.65

Codigo de
fungdo mapeado
do enviado

PzD7

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OXFFFF

0x0000

P14.66

Céodigo de
fungdo mapeado
do enviado

PZD8

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OXFFFF

0x0000
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Mapeado
codigo d_e
P14.67 fungdo enviado ||ntervalo de configuracdo: 0x0000 — OXFFFF 0x0000 o
PZD9
Cddigo de
fungdo mapeado
do enviado
P14.68 PZD10 Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF 0x0000 o
Cédigo  de
fungdo mapeado
do enviado
P14.69 PZD11 Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF 0x0000 o
Codigo de fungdo
mapeado do
PZD12 enviado
P14.70 Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF 0x0000 o
PZD
expressdo da
palavra de
controle de Intervalo de configuragdo: 0 — 1
comunicagao
P14.71 0: Formato decimal 0 ©
formato
1: Formato binario
Ativacio da  |Intervalo de configuragdo: 0 —2
atualizagdo . .
P14.76 do 0: Desativar 0 ®
programa 1: Atualizar placa de controle principal
2: Atualizar placa secundaria 1
,S,O,ftl‘.”a re de
P14.77 |n|<:|a'\|/fglgjao da Intervalo de configuragdo: 0,00 — 655,35 0,00 °
versao
~ Software de
P14.78 inicializagdo DSP Intervalo de configuragdo: 0,00 — 655,35 0,00 °
versdo
Exibigao de
bootload sem || tervalo de configuragio: 0 — 1
atualizagdo
P14.79 falha 0: Exibir 0 ©
1: N&o exibir
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Grupo P16 — Fungdes de comunicagao personalizadas

Fungio
cédigo

Nome

Descrigdo

Padrio

Modificar

P16.00

Enderego de
leitura definido
pelo usuario 1

Intervalo de configuragdo:

#Observagdo: ao usar o ender%go de Ieitura/c?
definido pelo usuario, vocé deve defi
e

P14.06.

0x0000 — OxFFFF

nir a casa

ravagao

as centenas

OXFFFF

P16.01

Endereco local

oomespondente ao
endereco definido
pelo usuario
enderego de leitura 1

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.02

Definido pelo
usuario
endereco de leitura 2

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.03

Enderego local
comrespondente ao
endereco
definido pelo
usudrio
enderego de leitura
2

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.04

Enderego de
leitura definido
pelo usuario 3

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.05

Enderego local
correspondente a
endereco
definido pelo
usuario
enderego de leitura
3

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.06

Definido pelo
usuario
enderego de leitura 4

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.07

Enderego local

comespondente ao
endereco definido
pelo usuario
enderego de leitura 4

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.08

Definido pelo
usuario
endereco de leitura 5

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.09

Enderego local

a0

endereco definido
pelo usuario

enderego de leitura 5

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

OXFFFF
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Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

P16.10

Definido pelo
usuario
enderego de leitura

6

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

©

P16.11

Enderego local
correspondente ao

enderego
definido pelo
usuario
enderego de leitura

6

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.12

Enderego

definido pelo

usudrio
enderego de leitura

7

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.13

Enderego local
correspondente ao

endereco
definido pelo
usuario
enderego de leitura

7

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.14

Definido pelo
usuario
enderego de leitura

8

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.15

Endereco local
correspondente ao

endereco
definido pelo
usuario
enderego de leitura

8

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.16

Definido pelo
usuario
enderego de leitura

9

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF
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P16.17

Enderego local
correspondente ao

endereco
definido pelo
usudrio
enderego de leitura

9

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.18

Enderego
definido pelo
usuario
enderego de
leitura

10

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.19

Enderego local
correspondente ao
enderego de
leitura definido
pelo usuario

10

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

Fungio
codigo

Nome

Descrigdo

Padrio

Modificar

P16.20

Enderego
definido pelo
usuario
enderego de
leitura
11

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.21

Enderego local
correspondente ao
enderegode
leitura definido
pelo usuario

11

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.22

Enderecode
leitura definido
pelo usudrio

12

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.23

Enderego local
correspondente a
enderego de
leitura definido
pelo usuario

12

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF
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P16.24

Enderecode
leitura definido
pelo usudrio

13

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF ®

P16.25

Enderego local
correspondente ao
enderego de
leitura definido
pelo usuario

13

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF ©

P16.26

Enderego
definido pelo
usudrio
enderego de
leitura
14

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF ©

P16.27

Enderego local
correspondente ao
enderegode
leitura definido
pelo usudrio 14

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF ©

Funcdo

codigo

Nome

Descrigio

Padrio |Modificar

P16.28

Endereco
definido pelo
usuario
enderego de
leitura
15

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF ©

P16.29

Enderego local
correspondente ao
enderegode
leitura definido
pelo usuario

15

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF ©)

P16.30

Enderecode
leitura definido
pelo usudrio

16

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF ©
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P16.31

Enderego local
correspondente ao
enderego de
leitura definido
pelo usuario

16

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.32

Enderego de
gravagdo
definido pelo
usudrio

1

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.33

Enderego local
correspondente ao
enderegode
gravagdo
definido pelo
usuario

1

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.34

Endereco de
gravagao definido
pelo usuario
endereco de
gravagéo
2

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.35

Enderego local
correspondente ao
enderego de
gravagdo definido
pelo usuario 2

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

Fungio

codigo

Nome

Descrigdo

Padrio

Modificar

P16.36

Definido pelo
usuario
enderego de
gravagdo
3

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.37

Enderego local
correspondente ao
enderecode
gravagao
definido pelo
usuario

3

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.38

Enderego de
gravagao
definido pelo
usuario

4

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF
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P16.39

Endereco local
correspondente a
enderego de
gravagao
definido pelo
usuario

enderego 4

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.40

Gravagcdo
definida pelo
usudrio

5

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.41

Enderego local
correspondente ao
enderego de
gravagdo
definido pelo
usuario

5

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.42

Gravagao
definida pelo
usudrio

enderego 6

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.43

Enderego local
correspondente ao
enderegode
gravagao
definido pelo
usuario

6

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

Funcdo

codigo

Nome

Descrigio

Padrio

Modificar

P16.44

Definido pelo
usudrio
gravar

enderego 7

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.45

Enderego local
correspondenteao
enderecode
gravagao
definido pelo
usuario

7

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.46

Enderego de
gravagdo
definido pelo
usuario

enderego 8

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF
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P16.47

Enderego local
correspondente ao
enderecode
gravagdo
definido pelo
usuario

8

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.48

Enderego de
gravagao definido
pelo usuario9

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.49

Enderego local
correspondente a
enderegode
gravagdo
definido pelo
usudrio

9

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.50

Enderegode
gravagao
definido pelo
usuario

10

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.51

Enderego local
correspondente ao
enderego de
gravagdo
definido pelo
usuario

10

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

Funcdo

codigo

Nome

Descrigio

Padrio

Modificar

P16.52

Definido pelo
usuario
endereco de
gravagao
11

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.53

Enderego local
correspondenteao
enderecode
gravagdo
definido pelo
usuario

11

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.54

Enderegode
gravagao
definido pelo
usudrio

12

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF
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P16.55

Enderego local
correspondente ao
enderecode
gravagdo
definido pelo
usuario

12

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.56

Enderego de
gravagdo
definido pelo
usudrio

13

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.57

Enderego local
correspondente ao
enderegode
gravagdo
definido pelo
usuario

13

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.58

Enderego de
gravagao
definido pelo
usuario
endereco de
gravagdo
14

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.59

Enderego local
correspondente ao
enderego de
gravagdo definido
pelo usuario 14

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF
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Fungdo

cédigo

Nome

Descrigio

Padrao

Modificar

P16.60

Enderego de
gravagao
definido pelo
usudrio

15

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.61

Enderego local
correspondente ao
enderecode
gravagdo
definido pelo
usudrio

15

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF

OXFFFF

P16.62

Enderegode
gravagao
definido pelo
usuario

16

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

P16.63

Enderego local
correspondente a
enderecode
gravagao
definido pelo
usudrio

16

Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF

OXFFFF

Grupo P17 — Visualizagao do status

Funcdo

codigo

Nome

Descrigio

Padrio

Modificar

P17.00

Definir

frequéncia

Exibe a frequéncia atual definida do VFD.

Intervalo de ajuste: 0,00 Hz — P00,03

0,00 Hz

P17.01

Frequéncia
de saida

Exibe a frequéncia de saida atual do VFD.
Intervalo de ajuste: 0,00 Hz — P00,03

0,00 Hz

P17.02

Referéncia
de rampa

frequéncia

Exibe a frequéncia de referéncia da rampa atual do VFD.

Intervalo de ajuste: 0,00 Hz — P00.03

0,00 Hz

P17.03

Saida

tensdo

Exibe a tensdo de saida atual do VFD.

Faixa de ajuste: 0 — 1200 V

ov

P17.04

Corrente
de saida

Exibe o valor vélido da corrente de saida atual do VFD.

Faixa de ajuste: 0,00 — 500,00 A

0,00 A
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Motor
rotacéo Exibe a velocidade atual de rotagdo do motor. Faixa de
. configuragdo: 0 — 65535 RPM
P17.05 velocidade gurag Orpm .
P17.06 Torc?ue Exibe a corrente de torque atual do VFD. 0,00A .
atua
Faixa de ajuste: -300,00 — 300,00 A
Exibe a corrente atual do VFD.
Corrente
P17.07 de Faixa de configuragdo: -300,00 — 300,00 A 0.00A .
' excitagdo !
Exibe a poténcia atual do motor. 100% corresponde a
poténcia nominal do motor. Faixa de ajuste: -300,0% —
300,0% (da frequéncia nominal do motor
P17.08 | Poténcia do motor frequéncia nominal do motor) 0,0 .
j Exibe o torque de saida atual do VFD. 100% corresponde ao
Torque desaida  |torque nominal do motor.
P17.09 do motor 0 °
Faixa de ajuste: -250,0% — 250,0%
. Usado para indicar a frequéncia estimada do rotor do motor
Frequéncia na condigdo de vetor de malha aberta.
estimada do ) )
P17.10 motor Faixa de ajuste: 0,00 — 600,00 Hz 0,00 Hz .
P17.11 Tensdo do Exibe a tensdo atual do barramento CC do VFD. 0,0V .
Barramento CC| Faixa de ajuste: 0,0 — 2000,0 V
Exibe o estado atual do terminal de entrada digital do VFD.
Intervalo de configuragdo: 0x000— Ox7FF
Bit O: DI1
Bit 1: DI2
Bit 2: DI3
Bit 3: DI4
Bit 4: DIS
Bit 5: DI6
Estado .
do terminal Bit 6: DI7
de [
P17.12 entrada Bit7: DI8 0x000 .
digital Bit 8: Reservado
Bit 9: Reservado
Bit 10: HDI1
Estad Exibe o estado atual do terminal de saida digital do VFD.
stado Intervalo de configuragdo: 0x00 —Ox1F
do terminal | Bjt O: Reservado
de saida Bit 1: R d
igi it 1: Reservado
P17.13 digital 0x00 .
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Bit 2: Reservado
Bit 3: HDO1
Bit 4: RO1
Ajuste digital [Exibe o ajuste no VFD através do terminal UP/DOWN.
P17.14 valor Faixa de ajuste: 0,00 — 600,00 Hz 0,00 Hz .
Indica a porcentagem do torque nominal do motor atual,
exibindo a referéncia de torque.
Valol' d? Faixa de ajuste: -300,0% — 300,0% (da corrente nominal
referéncia
P17.15 dotorque  |do ndr 0,0% .
corrente nominal)
P17.16 |Velocidade linear|Faixa de ajuste: 0 — 65535 0 .
Intervalo de configuragdo: 0x0000— OxFFFF BitO
— bit3: Reservado
Bit4 — bit11: Tipo de chip e fabricante 0x00: DSP(TI)
0x01 — OxFF: Reservado
. . Depende
Tipo de placa de . Bit 12— Bit 15: Reservado ?00 810%%?0
acilonamento X
P17.17 0x0 — OxF: Reservado °
P17.18 |Valor da contagem|Intervalo de configuragdo: 0 — 65535 0 .
Exibe o sinal de entrada All. Quando a entrada All
Tens3o de é a entrada de corrente, 0/20 mA corresponde a 0/10,00 V.
P17.19 entrada Faixa de ajuste: 0,00 — 10,00 V 000V i
Exibe o sinal de entrada Al2. Quando a entrada Al2 é a
entrada de corrente, 0/20 mA corresponde a
Tensdo de _
P17.20 entrada 10,00/10,00 V. 0,00V .
Al2 Faixa de ajuste: 0,00 V — 10,00 V
P17.21 Entrada AI3  |Exibe o sinal de entrada Al3. 0,00V °
tensdo Intervalo de ajuste: 0,00 V— 10,00 V
P17.23 Entrada HDI1 |Exibe a frequéncia de entrada HDIA. 0,000 kHz °
frequéncia Faixa de ajuste: 0,000 — 50,000 kHz
PID Exibe o valor de referéncia PID. Faixa de
P17.25 i . _ 0,0 .
referéncia ajuste: -100,0% — 100,0%
valor
P17.26 Feedback PID |Exibe o valor do feedback PID. 0,0 °
valor Intervalo de ajuste: -100,0% — 100,0%
P17.27 Poténcia do motor | Exibe o fator de poténcia do motor atual. 0,00 °
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
fator Intervalo de configuragdo: -1,00 — 1,00
P17.28 Duragdoda |gyipe 5 duragdo desta execugso do VFD. Omin °
execugao
Intervalo de configuragdo: 0 — 65535min
Exibe o passo atual da fungdo PLC simples.
Etapa atual do § N
p17.29 |PLCsimples Intervalo de configuragdo: 0 — 15 0 .
) Exibe o valor de saida do controlador ASR como uma
Saida do porcentagem relativa ao torque nominal do motor no
controlador modo de controle vetorial.
p17.30 | ASRdo ) : . . 0,0 .
motor Faixa de ajuste: -300,0% — 300,0%
R Exibe o angulo de identificagdo inicial do SM.
Angulo do polo . N
P17.31 SMemcircuito | Intervalo de configuragdo: 0,0 — 360,0 0.0 .
’ aberto '
Compensagdo de
fase Exibe a compensagdo de fase do SM. Faixa de ajuste: -180,0
P17.32 de SM - 4 0,0 .
P17.34 |Ligagdo do fluxo|0,0 — 200,0% 00 *
do motor
ligagdo
Corrente Exibe o valor de referéncia da corrente de excitagdo no
de modo de controle vetorial.
itacs
P17.35 €XCAGI0 I paixa de ajuste: -300,00 — 300,00 A 0,00A .
referéncia
Corrente Exibe o valor de referéncia da corrente de torque no
de torque modo de controle vetorial.
P17.36 referéncia |Faixa de ajuste: -300,00 — 300,00 A 0,00A .
Exibe o valor do torque de saida. Durante o
funcionamento em marcha a frente, o valor positivo
corresponde ao estado de motorizagdo, enquanto o
valor negativo corresponde ao estado de geragdo.
Durante o funcionamento em marcha a ré, o valor positivo
corresponde ao estado de geragdo, enquanto o valor
Torque negativo corresponde ao estado de motorizagdo.
P17.38 de saida . . 0,0 Nm .
Faixa de ajuste: -3000,0 — 3000,0 Nem
Valor da
contagem de
P17.39 sobrecargado | Faixa de ajuste: 0 — 65535 0 .
motor
P17.40 PIDdo processo |Intervalo de ajuste: -100,0% — 100,0% 0,0 .
saida
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Funcéo
codigo no
download de
parametros
p17.41 [emo Intervalo de ajuste: 0,00 — 99,00 0,00 .
Intervalo de ajuste: 0x000—0x122
Posigdo das unidades: Modo de
controle
0: VetorO
1:Vetor1
2: Controle V/F
Lugar das dezenas: Status de controle
0: Controle de velocidade
1: Controle de torque
Modo de
2: Reservado
controle do motor
P17.42 Lugar das centenas: Nimero do motor 0: 0x000 ®
Motor 1
1: Motor 2
Torque . . .
eletromotriz  |Faixa de ajuste: 0,0 —300,0% (da corrente nominal do motor)
P17.43 limite superior 00 ®
Limite superior
do torque de Faixa de ajuste: 0,0 —300,0% (da corrente nominal do motor)
P17.44 frenagem 0,0% [}
L J
Rotacional
frequéncia
limite
superior de
rotagdo em
P17.45 controle de |Faixa de ajuste: 0,00 — 600,00 Hz 0,00 Hz .
torque
controle
Frequéncia
limite
superior de
rotagdo reversa
no torque
P17.46 ° Faixa de ajuste: 0,00 — 600,00 Hz 0,00 Hz °
P17.47 Compensagéao |Intervalo de ajuste: -100,0% — 100,0% 0,0 °
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Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

torque

P17.48

Compensagao
de atrito

torque

Intervalo de ajuste: -100,0% — 100,0%

0,0

P17.49

Pares de polos do
motor
pares

Intervalo de ajuste: 0 — 65535

P17.50

Sobrecarga do
VFD

valor da
contagem

Intervalo de configuragdo: 0 — 65535

P17.51

Frequéncia
definida por A

fonte

Intervalo de ajuste: 0,00 — 600,00 Hz

0,00 Hz

P17.52

Frequéncia
definida por B

fonte

Intervalo de ajuste: 0,00 — 600,00 Hz

0,00 Hz

P17.53

PID
proporcional
saida

Intervalo de ajuste: -100,0% — 100,0%

0,0

P17.54

Integral PID
saida

Intervalo de ajuste: -100,0% — 100,0%

0,0

P17.55

PID
diferencial
saida

Intervalo de ajuste: -100,0% — 100,0%

0,0

P17.56

PID presente
proporcional

ganho

Intervalo de ajuste: 0,00 — 100,00

0,00

P17.57

Integral PID
presente

ganho

Intervalo de configuragdo: 0,00 — 10,00 s

0,00 s

P17.58

Diferencial
presente no PID

tempo

Intervalo de ajuste: 0,00 — 10,00 s

0,00 s

P17.59

Frequéncia
portadora
real

Intervalo de ajuste: 0,000 — 15,000 kHz

0,000 kHz
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Contra-emf do
P17.61 SM Faixa de ajuste: 0 — 1200 V 0 .
Intervalo de ajuste: 0xX0000 — OxFFFF Bit O:
Sinalizador de protegdo em
funcionamento Bit 1: Em
funcionamento
Bit 2: Dire¢do em execugdo (1=REV, 0=FWD) Bit 3:
Jogging
Bit 4: Alarme Bit 5:
Em falha
Bit 6: Execugdo pausada Bit
7: Em modo de suspensdo
Bit 8: No estado PoFF
Bit 9: Subtensdo devido a perda transitéria de energia Bit 10:
Parada por sobretensdo
Bit 11: Pré-excitagdo Bit
12: Frenagem CC
Bit 13: Identificagdo de parametros Bit 14:
Enfraquecimento do fluxo (reservado)
Palavra de Bit 15: Reservado
P17.65 status do VFD 0x0000 .
3
P17.66 Taxade cargada |Intervalo de configuragdo: 0,0 — 100,0% 0,0 .
CPU
P17.67 Teste de 8k |Intervalo de configuragdo: 0 — 65535 0 .
Duragdo
Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OXFFFF
Bit 0— Bit 3: Identificagdo da faixa de poténcia Bit 4:
Identificagdo 1PH/3PH
Atributo da 0: 3PH
P17.68 placa de . 0x0000 .
acionamento | 1: 1PH
Bit 5— Bit 15: Reservado
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Grupo P23 — Grupo de fungdes de expansédo de comunicagéo 1

Fungio
L Nome Descrigao Padrdo |Modificar
cédigo
P23.02 Recebido Intervalo de configuragdo: 0 — 31 0 o
PZD2 0: invalido
PZD3 recebido |1: Frequéncia definida (0 — Fmax, unidade: 0,01 Hz)
P23.03 2: Referéncia PID (-1000 — 1000, em queID 0 °
corresponde a 100,0%)
P23.04 Recebido 3: Feedback PID (-1000 — 1000, em que 1D 0 o
PzD4 corresponde a 100,0%)
bid 4: Configuragdo do torque (-3000 — +3000, em que 1000
P23.05 Recebido corresponde a 100,0% da corrente nominal do motor) 0 o
PZDS 5: Configuragdo do limite superior da frequéncia de
funcionamento em marcha a frente (0 — Fmax, unidade:
. 0,01 Hz) 6: Configuragdo do limite superior da
P23.06 Recebido frequéncia de marcha a ré (0 — Fmax, unidade: 0,01 Hz) 0 o
PZD6 7 : Limite superior do torque eletromotriz ( 0—3000, em
que 1000 corresponde a 100,0% da corrente nominal do
. motor)
P23.07 Recebido 8: Limite superior do torque de frenagem (0 — 3000, em 0 °
PZD7 que 1000 corresponde a 100% da corrente nominal do
motor)
: 9: Comando do terminal de entrada virtual
P23.08 Recebido | 65000 — Ox7FF) 0 °
PZD8 10: Comando do terminal de saida virtual (0x000 —
0x01F)
Recebido 11: Configuragdo de tensdo especial para separagdo V/F (0 —
P23.09 : 1000, em que 1000 corresponde a 100,0% da tensdo 0 °
PZD9 nominal do motor)
P23.10 Recebido 12: Configuragdo AO 1 (0 — 1000, em que 1000 0 o
PZD10 corresponde a 100,0%)
P23.11 Recebido 13: Configuragdo AO 2 (-1000 — 1000, em que T 0 o
o
PZD11 corresponde a 100,0%)
14— 18: Reservado
19: Mapeamento dos parametros de fungdo (PZD2 - PZD12
correspondem a P14.49 — P14.59)
20— 31: Reservado
Recebido
P23.12 PzZD12 0 o
P23.13 Enviado PZD2 |Faixa de configuragdo: 0 — 32 0 o
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Funcdo . .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
P23.14 Enviado PZD3 |O: Invalido 0 o
p23.15 pZD4 enviado 1: Frequéncia de funcionamento (x100, Hz) 0 o
P23.16 Enviado PZDS 2: Frequéncia definida (x100, Hz) 0 °
3: Tensdo do barramento (x10, V)
P23.17 Enviado PZD6 0 o
4: Tensdo de saida (x1, V)
p23.18 Enviado P07 5: Corrente de saida (x100, A) 0 °
p23.19 Enviado PZD8 | ¢: Torque de saida real (x10, %) 0 °
P23.20 Enviado PZD9  |7: poténcia de saida real (x10, %) 0 °
. 8: Velocidade de rotagdo em funcionamento (x1, RPM)
P23.21 Enviado PZD10 |g; Velocidade linear em funcionamento (x1, m/s) 0 °
p23.22 Enviado PZD11 10: Frequéncia de referéncia da rampa (x100, Hz) 0 o
11: Cédigo de falha
12: Entrada All (x100, V)
13: Entrada Al2 (x100, V)
14: Entrada Al3 (x 100, V)
15: Reservado
16: Valor de frequéncia HDI1 (x100, kHz)
17: Reservado
18: Estado da entrada do terminal
19: Estado da saida do terminal
20: Referéncia PID (x100, %)
21: Feedback PID (x100, %)
P23.23 | Enviado pzp12 |22 26: Reservado 0 o
27: Palavra de status VFD 2
28— 31: Reservado
32: Mapeamento de parametros de fungdo (PZD2 — PDR2
correspondem a P14.60 — P14.70)
Grupo P24 — Grupo de fungdes de expansédo da comunicagéo 2
Funcdo
. Nome Descri¢io Padrio |Modificar
codigo
Intervalo de configuragdo: 0 — 15
0: PROFINET
Selecdo do 1: EtherCAT
protocolo .
da placa~ de 2: Reservado
P24.00 EXpansso 13 EtherNet IP 0 ()
4: Modbus TCP
5: EtherNet UDP
6: PROFINET + EtherNet UDP
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Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

7: EtherCAT + EtherNet UDP

8 — 14: Reservado

15: Sem placa de expans3o de comunicagdo

P24.02

Placa de
monitoramento
Ethernet
IPEnderego IP 1

Intervalo de configuragdo: 0 — 255

192

P24.03

Placa de
monitoramento
Ethernet IP
enderego IP da
placa de
monitoramento
Ethernet2

Intervalo de configuragdo: 0 — 255

168

P24.04

Placa de
monitoramento
Ethernet IP
enderego IP da
placa de
monitoramento
Ethernet3

Intervalo de configuragdo: 0 — 255

P24.05

Placa de
monitoramento
Ethemet IP
endereco IP da
placa de
monitoramento
Ethernet4

Intervalo de configuragdo: 0 — 255

P24.06

Sub-rede da
placa de
monitoramento
Ethernet

mascara 1

Intervalo de configuragdo: 0 — 255

255

P24.07

Ethernet

placa de
monitoramento sub-
rede

méscara 2

Intervalo de configuragdo: 0 — 255

255

P24.08

Sub-rede da
laca d

ca de
monitoramento
Ethernet

mascara 3

Intervalo de configuragdo: 0 — 255

255

P24.09

Sub-rede da
placa de
monitoramento

thernet
méscara 4

Intervalo de configuragdo: 0 — 255
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Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

P24.14

Ethernet

variavel de
monitorament
oda placa

enderego 1

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxXFFFF

0x0000

P24.15

Variavel de
monitorament
oda placa
Ethernet

enderego 2

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P24.16

Varidvel de
monitorament
oda placa
Ethernet

enderego 3

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P24.17

Varidvel de
monitorament
oda placa
Ethernet

enderego 4

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P24.18

Variavel de
monitorament
oda placa
Ethernet

enderego 5

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P24.19

Variadvel de
monitorament
oda placa
Ethernet

enderego 6

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P24.20

Variavel de
monitorament
o da placa
Ethernet

enderego 7

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000

P24.21

Variavel de
monitorament
o da placa
Ethernet

enderego 8

Intervalo de configuragdo:

0x0000 — OxFFFF

0x0000
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo

E hora de
identificar < 5o _
oportunidade Intervalo de configuragdo: 0,0 — 600,0 s

P24.24 sdeexpansio |#Observagdo: a fungéo é invalida quando o valor é 0,0. 0,0s °

card

Tempo limite de
comunicagdo da
placa de

expansdo Intervalo de configuragdo: 0,0 — 600,0 s

P24.27 tempo #Observagdo: A fungdo é invélida quando o valor é 0,0. 0,0s °

EtherCAT
tempo limite de Intervalo de ajuste: 0,0 — 60,0 s

P24.30 comunicagio | #Observagdo: A fungdo é invalida quando o valor é 0,0. 50s o

tempo

PROFINET .
tempo limite de Intervalo de ajuste: 0,0 — 60,0 s

P24.31 comunicagio | #Observagdo: A fungdo é invélida quando o valor é 0,0. 50s °

tempo

Tempo limite de
comunicagao . = . _
EtherNet IP Intervalo de configuragdo: 0,0 — 60,0 s

#Observagio: A funcdo é invalida quando o valor é 0,0.
P24.32 tempo ¢ ¢ q 50s o

dTempo limite
e comunicagdo 3 ~ . _
Modbus TCP Intervalo de configuragdo: 0,0 — 60,0 s

#Observagio: A fungdo é invalida quando o valor é 0,0.
P24.34 tempo [2 [ q 50s o

Placa de
comunicagdo
Ethernet
industrial IP

P24.37 Enderego IP Intervalo de configuragdo: 0 — 255 192 ©

Placa de
comunicagdo
Ethernet
industrial IP

P24.38 enderego 2 Intervalo de configuragdo: 0 — 255 168 ©
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Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

P24.39

Placa
comunicagdo
Ethernet
industrial IP

de

Enderego IP 3

Intervalo de configuragdo: 0 — 255

P24.40

Placa
comunicagdo
Ethernet
industrial IP

enderego 4

de

Intervalo de configuragdo: 0 — 255

20

P24.41

Placa
comunicagdo
Ethernet
industrial
rede

mascara 1

de

sub-

Intervalo de configuragdo: 0 — 255

255

P24.42

Placa
comunicagdo
Ethernet
industrial
rede

mascara 2

de

sub-

Intervalo de configuragdo: 0 — 255

255

P24.43

Sub-rede
placa
comunicagdo
Ethernet
industrial

mascara 3

da
de

Intervalo de configuragdo: 0 — 255

255

P24.44

Placa
comunicagdo
Ethernet
industrial
rede

4

de

sub-

Intervalo de configuragdo: 0 — 255

P24.49

Salvar
Fungdo
escrita
EtherCAT

codigos

Intervalo de configuragdo: 0 — 1
0: Nao

1: Sim
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—&55

Funcdo X .
. Nome Descrigdo Padrio |Modificar
cédigo
Intervalo de configuragdo: 0 —5
0: Reservado
cido _ de 1: Reservado
sincronizagdo .
P24.50 EtherCAT DC 2:1ms 0 o
3:2ms
4:4ms
5:8ms
N6 escravo
EtherCAT
P24.51 er Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF OXFFFF o
enderego
Grupo P29 — Visualizagao do status da placa de expansao
Fungio
. Nome Descrigao Padrao |Modificar
codigo
Intervalo de configuragdo: 0 — 63
0: Sem placa
1— 35: Reservado
36: Placa de expansdo multifuncional — placa de
comunicagdo PROFINET
37 — 40: Reservado
41: Placa de expansdo multifuncional — placa de
comunicagdo EtherCAT
42: Reservado
43: Placa de expansdo multifuncional — placa de
comunicacdo EtherNet IP
44: Placa de expansdo multifuncional — placa de comunicagdo
Modbus TCP
45: Placa de expansdo multifuncional — placa de
comunicagdo Ethernet
46: Placa de expansdo multifuncional — placa de
comunicacdo PROFINET + Ethernet
47: Placa de expansdo multifuncional — placa de
Tipode placa  |comunicagdo EtherCAT + Ethernet
P29.00 de expanso 48 — 63: Reservado 0 *
Software da
placa de
expansdo
P29.03 versdo Intervalo de configuragdo: 0,00 0,00 °
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Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

P29.17

Valor atual
da
monitorizagdo
Ethernet

variavel 1

Intervalo de configuragdo: 0 — 65535

#Observacgao: As variaveis de monitoramento 1 — 4 s3o|
usadas @ placa de controle.

P29.18

Valor atual
do
monitorament
o Ethernet

variavel 2

Intervalo de configuragdo: 0 — 65535

P29.19

Valor atual
do
monitorament
o Ethernet

variavel 3

Intervalo de configuragdo: 0 — 65535

P29.20

Valor atual
da

monitorizagdo
Ethernet

variavel 4

Intervalo de configuragdo: 0 — 65535

P29.21

Valor atual
da

monitorizagdo
Ethernet

variavel 5

Intervalo de configuragdo: 0 — 65535

#Observagao: As varidveis de monitoramento 5 — 8
sdo usadas @ placa do inversor.

P29.22

Valor atual
do
monitorament
oEthernet

variavel 6

Intervalo de configuragdo: 0 — 65535

P29.23

Valor atual
da

monitorizagdo
Ethernet

variavel 7

Intervalo de configuragdo: 0 — 65535

P29.24

Valor atual
da

monitorizagdo
Ethernet

variavel 8

Intervalo de configuragdo: 0 — 65535
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Funcdo X .
. Nome Descrigdo Padrio |Modificar
cédigo
P29.32 EtherCAT Intervalo de configuragio: 0x0000 — OxFFFF 0x0000 .
palavra de
controle
P29.33 EtherCAT Intervalo de configuragio: 0x0000 — OxFFFF 0x0000 .
palavra de status
Grupo P34 — Parametros do motor 2
Funcdo .
- Nome Descrigio Padrio |Modificar
codigo
Tipo de motor 2 Faixa de ajuste: 0 —1
P34.00 0: Motor assincrono (AM) 0 ©
1: Motor sincrono de imd permanente
P34.01 | Poténcia nominal |Faixa de ajuste: 0,1 — 3000,0 kW Modelo o)
de AM2 dependente
Frequéncia
nominal de
P34.02 AM2 Intervalo de ajuste: 0,01 Hz — P0O0,03 50,00 Hz ©
P34,03 Velocidade Faixa de ajuste: 1— 60000 RPM Modelo ©
nominal dependente
de AM 2
Tensdo nominal
do AM Depende
P34.04 2 Faixa de ajuste: 0 — 1200V do modelo ©
Corrente nominal
de AM Depende
P34.05 2 Faixa de ajuste: 0,08 — 600,00 A do modelo )
Resisténcia do
estator Depende
P34.06 de AM 2 Faixa de ajuste: 0,001 — 65,535 Q do modelo o
Resisténcia do
rotor do AM 2 ) ) Depende
P34.07 Faixa de ajuste: 0,001 — 65,535 Q do modelo o
Indutancia de 5
D
P34.08 Faixa de ajuste: 0,1 — 6553,5 mH do el o
de AM2
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P34.09

Indutancia
mutua

de AM 2

Faixa de ajuste: 0,1 — 6553,5 mH

Depende
do modelo

Fungio
cédigo

Nome

Descrigdo

Padrio

Modificar

P34.10

Corrente sem
carga do AM

2

Faixa de ajuste: 0,01 — 655,35 A

Depende
do modelo

P34.11

Coeficiente
de saturagdo
magnética

1 do ferro

nucleo de AM 2

Faixa de ajuste: 0,0 — 100,0%

80,0

P34.12

Coeficiente
de saturagdo
magnética

2 de ferro

nucleo de AM 2

Faixa de ajuste: 0,0 — 100,0%

68,0%

P34.13

Coeficiente
de saturagdo
magnética

3 do ferro

nucleo de AM 2

Intervalo de ajuste: 0,0 — 100,0%

57,0

P34.14

Coeficiente
de saturagdo
magnética

4 do ferro

nucleo de AM 2

Faixa de ajuste: 0,0 — 100,0%

40,0

P34.15

Poténcia nominal

do SM2

Faixa de ajuste: 0,1 — 3000,0 kW

Modelo

dependente

P34.16

Frequéncia
frequéncia
nominal de

SM2

Intervalo de ajuste: 0,01 Hz — P0O0,03

50,00 Hz

P34.17

NuUmero de pares
de polos do SM 2

Faixa de configuragdo: 1 — 128

P34.18

Tensao nominal
do SM

2

Faixa de ajuste: 0 — 1200 V

Depende
do modelo
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Corrente nominal b |
P34.19 dosm Faixa de ajuste: 0,08 — 600,00 A dorm il )
2
Fungio
L Nome Descrigao Padriao |Modificar
cédigo
Resisténcia Depende
P34.20 Resisténcia | Intervalo de ajuste: 0,001 — 65,535 Q do modelo o
de SM2
Induténcia do
eixo direto 4 Depegd(le
i f . - o modelo
P34.21 do SM2 Faixa de ajuste: 0,01 655,35 mH o
Indutancia do
eixo quadratura
Depende
P34.22 deSM2  ltaiva de ajuste: 0,01 — 655,35 mH dorel o
Constante de
contra-emf de
P34.23 M2 Faixa de ajuste: 0 — 10000 300 o
Posigao inicial
do polo de
P34.24 sM2 Intervalo de configuragdo: 0x0000 — OxFFFF 0x0000 .
Porcentagem
de frequéncia
para SM 2
contra-emf
P34.25 identificando |Intervalo de ajuste: 5,0% — 100,0% 60 ©
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P34.26

Selegdo da
protegdo contra
sobrecarga do
motor 2

Faixa de ajuste: 0 —2

0: Sem protegdo

1: Motor comum (com compensagdo de baixa velocidade) Como o
efeito de resfriamento de um motor comum é degradado
em baixa velocidade, o valor de protegdo térmica eletrénica
correspondente precisa ser ajustado adequadamente. A
baixa compensagdo indica a redugdo do limite de protegdo contra
sobrecarga do motor cuja frequéncia de funcionamento é
inferior a 30 Hz.

2: Motor de frequéncia varidvel (sem

compensagdo de baixa velocidade) A fungdo de dissipagdo de
calor de um motor de frequéncia varidvel ndo é afetada pela
velocidade de rotagdo e, portanto, ndo € necessario ajustar
a protegdo.

valor em funcionamento a baixa velocidade.

Fungio
codigo

Nome

Descrigdo

Padrio

Modificar

P34.27

Coeficiente
de protegdo
contra
sobrecarga do
motor 2

Usado para definir o coeficiente de prote¢do contra

sobrecarga do motor

P. O valor P determina a capacidade de sobrecarga do motor:
um valor P mais baixo reduz a capacidade de sobrecarga,
enquanto um valor P mais alto aumenta a capacidade de
sobrecarga. O multiplo de sobrecarga do motor M e o
coeficiente de protegdo contra sobrecarga P determinam
conjuntamente o comportamento da protegdo contra
sobrecarga do motor:

Quando M=116%xP, a protegdo é executada apds a sobrecarga
do motor durar 1 hora.

Quando M=150%xP, a protegdo é acionada apds 6 minutos de
sobrecarga do motor.

Quando M=180%xP, a protegdo é executada apos 3 minutos de
sobrecarga do motor.

Quando M=200%xP, a protegdo é executada apds 60 segundos
de sobrecarga do motor.

Quando M>400%xP, a protegdo é executada

imediatamente apds a sobrecarga.

Faixa de configuragdo: 20,0% — 150,0%

100,0%
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Coeficiente de
Cgt&'}a%iod‘éa Usado para ajustar o valor da exibi¢do de poténcia do motor
pot%ncia 1. No entanto, isso ndo afeta o desempenho de controle
do VFD.
P34.28 do motor 2 1,00 o
Faixa de ajuste: 0,00 — 3,00
Intervalo de ajuste: 0 —1
~ 0: Exibicdo por tipo de motor. Neste modo, apenas os
esx?llﬁggg ggs parametros relacionados ao tipo de motor atual sdo
parametros do exibidos.
P34.29 motor 2 1: Exibir todos. Neste modo, todos os pardmetros do 0 o
motor
sdo exibidos.
Inercig do
sistema do
P34.30 ; ; 2 0,001 o
Faixa de ajuste: 0,001 — 65,535 kg - m
motor 2 ) € )
kg - m
Calculo do
pma?édrﬁleot:jc?s Faixa de ajuste: 0 —1
P34.31 do motor?2 0: Desativar 0 ©
1: Ativar
P34.32 | Fator de poténcia |Faixa de ajuste: 0,00 — 1,00 0,85 o
de AM 2
Funcdo
o Nome Descrigio Padrdo |Modificar
cédigo
Palavra alta de
P34.33 velocidade Faixa de ajuste: 0 — 3010 kRPM 0 kRPM ©
nominal
de AM 2
Coeficiente
de saturagdo
do nucleo de
P34.34 ferro Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0% 125,0 o
1de AM2
Coeficiente
de saturagdo
do nucleo de
P34.35 ferro Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0% 125,0 o
2 de AM2
Coeficiente de
saturagdo da
indutancia
mutua
P34.36 1de AM?2 Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0% 88,0 o
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P34.37

Coeficiente de
saturagdo da
indutancia
mutua

2de AM2

Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0%

88,0

P34.38

Coeficiente de
enfraqueciment
o do fluxo de
indutdncia
mutua

1de AM2

Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0%

112,5

P34.39

Coeficiente de
enfraqueciment
o do fluxo de
indutdncia
mutua

2de AM2

Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0%

117,6
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Funcdo X .
. Nome Descrigdo Padrio |Modificar
cédigo
Coeficiente de
enfraqueciment
o do fluxo de
indutancia
mutua
P34.40 3de AM2 Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0% 122,8% °
Coeficiente de
enfraqueciment
o do fluxo de
indutancia
mutua
P34,41 4de AM2 Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0% 125,0 )
Grupo P35 — Controle vetorial do motor 2
Funcdo .
- Nome Descrigio Padrio |Modificar
codigo
Ganho
lrgggoruonal dg Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0
P35.00 velocidade 1 do lObservagﬁo: aplicavel apenas ao modo de controle 20,0 °
vetorial. '
motor 2
Tempo
integral do
circuito de
P35.01 velocidade 1 |Intervalo de ajuste: 0,000 — 10,000 s 0,200 s 1)
do
motor 2 #Observagdo: aplicavel apenas ao modo de controle
vetorial.
Motor 2
comutztl)géo
pontobaixo | |htervalo de ajuste: -
juste: 0,00 Hz — P03.05
P35.02 | frequancia 5,00 Hz o
#Observagao: aplicavel apenas ao modo de controle
vetorial.
Ganho
Eil;cc)ﬁﬁguonal gg Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0
P35.03 velocidade 2 do lObserva;io: aplicavel apenas ao modo de controle 20,0 °
vetorial. '
motor 2
Tempo
integral do
circuito de ; . _
P35.04 velocidade 2 Intervalo de ajuste: 0,000 — 10,000 s 0,200 o
do
#Observagao: aplicavel apenas ao modo de controle
motor 2
vetorial.
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P35.05 Comutagdo |Intervalo de ajuste: P03.02 — P00.03(Hz) 10,00 Hz o
ponto alto #Observagio: aplicavel apenas ao controle vetorial
Fungio . o
L Nome Descrigao Padrdo |Modificar
caédigo
frequénciado |modo.
motor 2
Filtro de
saida do
circuito de Faixa de ajuste: 0 — 8 (correspondente a 0 —
velocidade do 8
P35.06 motor 2 |2°/10 ms) 0 °
Coeficiente de j
compensagdo de |O coeficiente de compensagdo de deslizamento é
deslizamento |[usado para ajustar a frequéncia de deslizamento do controle
eletromotriz do |vetorial e melhorar a precisdo do controle de velocidade do
controle sistema. O ajuste adequado do pardmetro permite controlar
vetorial para o |0 erro de estado estacionario da velocidade.
P35.07 motor 2 Faixa de ajuste: 50% — 200% 100 o
Coeficiente de [O coeficiente de compensacdo de deslizamento é
compensagdodo [usado para ajustar a frequéncia de deslizamento do controle
deslizamento |vetorial e melhorar a precisdo do controle de velocidade do
de frenagem |sistema. O ajuste adequado do pardmetro permite controlar
do controle |o erro de estado estacionario da velocidade.
vetorial para . .
P35.08 Par8 lraixa de ajuste: 50% — 200% 100% o
motor 2
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Faixa de ajuste: 0 —1:
Definido por P35.12

1: All
2: AlI2
3: AI3

4: Reservado

5: Pulso de alta velocidade HDI1 6

—— 7: Reservado

8: Velocidade de execugdo em vdrias

etapas 9: Reservado

10: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 11: Reservado

12: Comunicagdo Ethernet

Selegdo do
método de  |13: Reservado
configuragdo do | 14 comunicagaio EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
torque do
motor 2 15: Reservado
P35.11 0 o
#Observagio: 100% corresponde a poténcia nominal do motor
Funcio X .
. Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
atual.
Torque definido
através do : f . of — o
teclado do Faixa de ajus-te. 300,0/0, 30»0,0‘A: _
P35.12 #Observagdo: O valor é relativo a corrente nominal do 20,0 °
motor 2 motor. !
Tempo do filtro
de referéncia de
torque
P35.13 Intervalo de ajuste: 0,000 — 10,000 s 0,010s o
do motor 2
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Definigdo da
fonte do limite
superior da
frequéncia de
rotagdo para a

Faixa de ajuste: 0 —1:
Definido por P35.16

1: All
2: A2
3: AI3

4: Reservado

5: Pulso de alta velocidade HDI1 6

—— 7: Reservado

8: Funcionamento em vdrias

velocidades 9: Reservado

10: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 11: Reservado

12: Comunicagdo Ethernet

13: Reservado

frente no
controle de |14: Comunicagdo EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
tm’groer%o 15: Reservado
P35.14 #Observagio: Para a configuragdo 1 e acima, 100% 0 °
corresponde a frequéncia maxima.
Faixa de ajuste: 0 —M:
Definido por P35.17
1: All
Definigdo da
fonte do limite |2: AI2
superior da
frequéncia de |3: AI3
rotagdo
reversano |4: Reservado
controledde 5: Pulso de alta velocidade HDI1 6
torquedo  |___ 7. Reservado
motor 2 8: Funcionamento em vérias
P35.15 velocidades 9: Reservado 0 °
10: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP
11: Reservado
Fungio
) Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo

12: Comunicagdo Ethernet

13: Reservado
14: Comunicag3o EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP

15: Reservado
#Observagao: Para a configuracio 1 e acima, 100%

corresponde a frequéncia maxima.
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Limite superior
da frequéncia
de rotagdo
para a frente
definido através
do teclado no
controle de
torque do
tor 2
motor Especifica o limite de frequéncia quando P03.14=0. Faixa de
P35.16 ajuste: 0,00 Hz— P00,03 50,00 Hz °
Limite superior
da frequéncia
de rotagdo
reversa
definido através
do teclado no
controle de
torque do
motor 2
Especifica o limite de frequéncia quando P35.15=0. Faixa de
P35.17 ajuste: 0,00 Hz— P00.03 50,00 Hz o
Faixa de configuragdo: 0
—10: Definido por
P35.20
1:AlIl
2: Al2
3: A3
4: Reservado
5: Pulso de alta velocidade HDI1 6
dgﬁr:]iteﬁg?:lo — 9: Reservado
Iimitegsuperior 10: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 11: Reservado
I do torque 12: Comunicagdo Ethernet 13: Reservado
eletromotriz para | 14: Comunicaao EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
P35.18 15: Reservado 0 o
#Observagio: 100% corresponde a poténcia nominal do motor
Fungio
_ Nome Descrigao Padrao |Modificar
codigo
atual.
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Faixa de ajuste: 0 —1:
Definido por P35.21
1: AlIl
2: AlI2
3: AI3
4: Reservado
5: Pulso de alta velocidade HDI1 6
— 9: Reservado
10: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 11: Reservado
Definigio da |12: Comunicagdo Ethernet
fonte do
limite superior |13: Reservado
do bindriode | 14: Comunicagdo EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
tras/e:ﬁg{grpgra 15: Reservado
P35.19 #Observagdo: 100% corresponde a corrente nominal do motor 0 °
Limite
superior do
torque
eletromotriz | Especifica o limite de torque quando P03.18=0. Faixa de
definido ajuste: 0,0 — 300,0%
através do #Observagdo: O valor é relativo a corrente nominal do
P35.20 teclado parao |motor. 180,0 o
motor 2
Limite superior
do torque de
frenagem | Eqpecifica o limite de torque quando P03.19=0. Faixa de
definido através ajuste: 0,0 — 300,0%
do teclado #Observagdo: O valor é relativo a corrente nominal do
para motor.
P35.21 180,0 o
motor 2
Coeficiente de
enfraquecimen
to na zona de
poténcia ) X
constante para Usado quando o AM esta no controle de enfraquecimento de
P35.22 omotor2 |fluxo. Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0% 100,0 o
Fungio
i Nome Descrigao Padrdo |Modificar
codigo
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Ponto de
ponto de
enfraquecimen
to na zona de
poténcia
P35.23 constante Faixa de ajuste: 5% — 100% 5 o
para o motor 2
. L. Especifica a tensdo maxima de saida do VFD, que é uma
Limite maximo | porcentagem da tensdo nominal do motor. Defina o valor de
de tensdo no  |acordo com as condigdes do local.
motor 2 9
P35.24 Faixa de ajuste: 0,0 — 120,0% 100,0% °
Especifica o tempo de pré-excitagdo. A pré-excitagdo é
realizada para o motor quando o VFD € iniciado. Um campo
magnético é criado dentro do motor para melhorar o
desempenho do torque durante o processo de partida.
Faixa de ajuste: 0,000 — 10,000s
Observacio: A pré-excitagdo pode melhorar a capacidade
de inicializagdo do AM com cargas. Para um AM, defina 0
para desativar o processo de pré-excitagdo. Para um SM,
se P13.01 estiver definido como uma opgdo de ativacdo, o
Tempo de pré- processo de pré-excitagdo sera diretamente ignorado.
excitagdo do
P35.25 motor 2 0,300s o
Ganho
proporcional de
enfraquecimento
do fluxo do motor
P35.26 2 Intervalo de ajuste: 0 — 8000 1000 o
Selecdo da
exibicdo da
velocidade no
controle . .
vetorial para |Faixa de ajuste: 0 —1
p35.27 motor 2 0: Exibir o valor real 1: Exibir o 0 1)
valor definido
Coeficiente de
compensagdo do
atrito estatico
do motor 2
P35.28 Faixa de ajuste: 0,0 — 100,0% 0,0 o
Fungio 5 -
. Nome Descrigao Padrao |Modificar
cédigo
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Estatico
correspondente
ao ponto de
frequéncia do
P35.29 motor 2 Intervalo de ajuste: 0,50 Hz — P35.31 1,00 Hz o
Coeficiente de
compensagdo de
atrito de alta
velocidade
P35.30 do motor 2 Faixa de ajuste: 0,0 — 100,0% 0,0 o
Atrito de alta
velocidade
correspondente
ao ponto de
frequéncia do
P35.31 motor 2 Intervalo de ajuste: P35.29 — P00.03(Hz) 50,00 Hz o
Ativagao do
controle de : . 0
torque do Faixa de ajuste: O 1
P35.32 motor 2 0: Desativar 0 o
1: Ativar
Ganho integral
de
enfraquecimento
P35.33 |do fluxo do motor |Intervalo de ajuste: 0,0 — 300,0% 30,0 o
2
Faixa de ajuste: 0x0000 — Ox1111
Lugar das unidades: Selegdo do comando de torque 0:
Referéncia de corrente de torque
1: Referéncia de corrente de torque
Posicionamento das dezenas:
Reservado
Selecio da | Lugar das centenas: indica se deve ativar a separagao
otimizagio do |integral do circuito de velocidade
m%dg r?qeoeg%r:'t?k 0: Desativar
P35.35 1: Ativar 0x0000 o
Lugar dos milhares: Reservado
Ganho
diferencial  do
oop de
P35.36 veltoadade do|Faixa de ajuste: 0,00 — 10,00 s 0,00s o
motor
2
Fungio
. Nome Descrigao Padrao |Modificar
cédigo
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Motor2
Identificaga
P35.43 |odainércia |0,0— 100,0% 10,0% o
no torque
Ativagdo da
identificagdo da
inércia do
motor 2 0—1
P35.44 n 0: Desativar 0 ©
1: Ativar
Corrente
maxima def_. : . _ o
enfraquecimento Faixa de aJu~ste. 0,0 200,0% ) )
P35.45 |do fluxo doSM |#Observagdo: 100% corresponde a corrente nominal do 100,0 ©
motor.
2
Faxa de confgura;ao 0x0000—Ox1IFFFBit 0
— t 2: Reservado
Bit 3: Atlvar compensagdo de perturbagdo de feedforward em
circuito fechado
Bit 4: Selecdo da restricdo de tensdo do eixo q O:
Restrito a 1,2 vezes a tensdo nominal do motor
1: Restrito a tensdo do eixo-d
Bit 5: Ativagdo da autoadaptagdo da indutancia mutua
O: Invalido
1: Ativado
(Bié)G: Ativagdo da saturagdo da indutancia do eixo direto
L
O: Invalido
1: Ativar (adequado para motores sincronos de relutdncia ou
motores ~ sincronos em que a indutdncia  varia
significativamente com a corrente)
Bit 7: Ativacdo da saturagdo da indutancia do
eixo quadratico (Lq)
0: Invalido
1: Ativar (adequado para motores sincronos de relutdncia ou
motores  sincronos em que a indutdncia  varia
significativamente com a corrente)
Bit 8: Ativagdo da otimizagdo da corrente de controle
Parametrode |de torque
otimizagdo do 0: Invalid
controle vetorial | 0+ nvalido
do motor 2
P35.46 0x0037 ©
Fungio 5 -
. Nome Descrigdo Padrao |Modificar
cédigo
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1: Ativar (adequado para aplicagSes de controle de
tensdo de baixo torque)
Bit 9: Ativagdo da otimizagdo do loop de corrente O:
Invalido
1: Ativar (adequado para aplicagdes com baixa relagdo de
frequéncia portadora)
Bit 10: Ativagdo da otimizagdo do loop de velocidade O:
Invdlido
1: Ativar (requer identificagdo de inércia)
Bit 11 — Bit 15: Reservado
Largura de banda
de observagdo da
velocidade em
circuito fechado
P35.49 domotor2 i o de ajuste: 1,0 — 200,0 10,0
Vector . N
controle selegio Intervalo de configuragdo: 0 —3
do modo de 0: <lid
economia de : Invalido
energiado 1: Eficiéncia maxima (recomendado) 2:
P35.50 Fator de poténcia ideal 0
motor 2
3: MTPA
Coeficiente de
otimizagdo de
economia de
P35.51 energia Intervalo de ajuste: 25,0% — 400,0% 100,0
do motor 2
Faixa de ajuste: 0 — 2000
#Observagio:
@ P35.54 & um parametro de regulacdo Pl do loop de
corrente. Ele afeta a velocidade de resposta dindmica e a
Largura de banda precisdo de controle do sistema. Geralmente, ndo é
do circuito de necessario modifica-lo.
P35.54 Con';ft’gfz‘w @ Aplicavel a SVC 0 (P00.00=0) e SVC 1 400
(P00.00=1).
Corrente de
excitagdo
rapida do
P35.58 0,0 — 200,0% 0,0
motor 2
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V/F do motor
2

Funcdo X .
. Nome Descrigdo Padrio |Modificar
cédigo
Coeficiente
integral do
circuito de
corrente apds o
ajuste
automatico
P35.65 Faixa de ajuste: 0 — 65535 0 o
do motor 2
Valor de
polarizagdo da
frequéncia
limite superior
no controle de
torque do
P35.68 Intervalo de ajuste: 0,00 Hz — P00,03 0,00 Hz o
motor 2
» Frequéncig
Ilmlgzlsetéggrlor Intervalo de ajuste: 0 —4
ACC/DEC 0: Sem limite de aceleragdo ou desaceleragdo 1: Tempo
na selecso do |ACC/DEC1
controle de .
torque do 2: Tempo ACC/DEC2
P35.69 motor 2 3: Tempo ACC/DEC3 0 °
4: Tempo ACC/DEC4
Grupo P36 — Controle V/F do motor 2
Funcdo
- Nome Descrigio Padrio |Modificar
codigo
Especifica a curva V/F do motor 1 para atender as
necessidades de diferentes cargas.
Faixa de configuragdo: 0 —5
0: Curva V/F linear, aplicdvel a cargas de torque
constante
1: Curva V/F multiponto
2: Curva V/F de redugdo de torque (poténcia de 1,3)
3: Curva V/F de redugdo de torque (poténcia de 1,7)
4: Curva V/F de redugdo de torque (poténcia de 2,0)
As curvas 2 & 4 sdo aplicaveis a cargas de torque, como
ventiladores e bombas d'dgua. Vocé pode ajustar de
. . |acordo com as caracteristicas das cargas para obter o
Configuracd | melhor desempenho.
o da curva 5./ lizad 30 V/F);
P36.00 : personalizado (separagdo V/F); neste caso 0 )
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
No modo, V pode ser separado de F e F pode ser ajustado
através do canal de configuragdo de frequéncia definido por
P00.06 ou do canal de configuragdo de tensdo definido por
P36.13 para alterar as caracteristicas da
da curva.
Faixa de ajuste: 0,0 — 10,0%
Aumento de #Observacdo: 100% corresponde a tenséo nominal do
P36.01 torque do motor 1. Quando o valor é definido como 0,0%, o 0,0% o
motor 2 VFD usa o aumento automatico de torque.
Corte do . o
aumento de Intervalo de ajuste: 0,0 — 50,0%
1 d N - .
P36.02 orquedo #Observagio: 100% corresponde a frequéncia nominal 20,0% °
motor 2
do motor 1.
Quando P36.00=1 (curva V/F multiponto), vocé pode definir a
curva V/F através de P36.03 — P36.08. Faixa de
definigdo: 0,00 — P36.05(Hz)
#Observagao: V1<Vv2<V3, f1<f2<f3 Uma tensdo muito
fPontg de alta para baixa frequéncia causara superaquecimento ou
';‘le;unfr:jga danos ao motor e causaré protegio contra sobrecorrente do VFD
P36.03 ou protegdo contra sobrecorrente. 0,00 Hz 1)
motor 2 !
Ponto de tensdo i o
V/F 1do Intervalo de ajuste: 0,0 — 110,0%
9
P36.04 motor 2 #Observagao: Consulte a descrigdo para P36.03. 100% 0,0% °
corresponde a tensdo nominal do motor 1.
Ponto de
frequéncia
V/F 2 do
P36.05 motor 2 Intervalo de ajuste: P36.03 — P36.07 (Hz) 0,00 Hz o
#Observagdo: Consulte a descrigdo de P36.03.
Ponto de tensdo | _ . i
F2do Faixa de ajuste: 0,0 — 110,0%
P36.06 motor 2 #Observagio: Consulte a descrigdo para P36.03. 100% 00 °
corresponde a tensdo nominal do motor 1.
Ponto de Faixa de configuragdo: P36.05 — P34.02 (Hz, frequéncia
frequéncia nominal de AM 2) ou P36.05 — P34.16 (Hz, frequéncia
V/F 3 do nominal de SM 2)
P36.07 motor 2 #Observagio: Consulte a descrigdo para P36.03. 0,00 Hz °
Ponto de tensdo ) .
V/F 3 do Faixa de ajuste: 0,0 — 110,0%
P36.08 motor 2 #0Observagio: Consulte a descrigdo para P36.03. 100% 00 °
corresponde a tensdo nominal do motor 1.
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Usado para compensar a mudanga na velocidade de rotagdo do
motor causada pela mudanca de carga no modo vetorial de
Ganho de tensdo espacial e, assim, melhorar a rigidez das
compensagio de |caracteristicas mecanicas do motor.
deslizamento i i .
F d te: 0,0 — 200,07
V/F do motor 2 axa de ajuste: 0, 0%
P36.09 100,0% o
Fator de
controle de
oscilagdo de
baixa
frequéncia do
P36.10 motor 2 10 o
No modo de controle do vetor de tensdo espacial, o
Fatorde motor, especialmente o motor de grande poténcia, pode
controle de  |sofrer oscilagBes de corrente em determinadas
oscilagdo de frequéncias, o que pode causar um funcionamento instavel
alta do motor ou até mesmo sobrecorrente no VFD. Vocé pode
frequéncia do |ajustar os dois pardmetros de fun¢do adequadamente para
P36.11 eliminar esse fenémeno. 10 o
. motor 2 Faixa de ajuste P36.10 e P36.11: 0 —Baixa de ajuste
P36.12: 0,00 Hz— P00,03
Limite de
controle de
oscilagdo do
P36.12 motor 2 30,00 Hz )
Faixa de ajuste: 0 —7 O:
Definido por P36.14
1: Al 2: AI2
3: AI3
4: Reservado
5: Pulso de alta velocidade HDI1 6
— 7: Reservado
8: Funcionamento em vdrias
velocidades 9: Controle PID
10: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 11: Reservado
Selecdo do |12: Comunicagdo Ethernet
canal de ajuste
de tensdo para |13: Reservado
o motor 2 14: Comunicagdo EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP
P36.13 15: Reservado 0 °
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Fungdo ) -
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
Tensdo definida [O cddigo de fungdo é a configuracao digital da
através do tensdo quando “teclado” é selecionado como canal de
teclado para o |configuragdo da tensdo.
o
P36.14 motor 2 Faixa de configuragdo: 0,0 — 100,0% 100,0% °
Tempo de O tempo de aumento da tensdo é o tempo necessario para o
aumento da |VFD acelerar da tens3o de saida minima até a frequéncia de
tensdo do motor [saida maxima.
P36.15 2 Faixa de ajuste: 0,0 — 3600,0 s 50 °
Tempo de O tempo de diminuigdo da tensdo é o tempo necessario para o
diminuicdo da |VFD desacelerar da frequéncia maxima de saida para a
tensdo do motor |tensdo minima de saida.
P36.16 2 Faixa de ajuste: 0,0 — 3600,0 s 5,0s °
R Especifica o limite superior da tensdo de saida. Faixa de
Tensdo ajuste: P36.18 — 100,0%
maxima de
P36.17 saida do |#Observagio: 100% corresponde a tensdo nominal do motor 100,0% o)
motor 2 ’
N Especifica o limite inferior da tens3o de saida. Faixa de
Tensdo ajuste: 0,0% — P36.17
minima de | ZObservagio: 100% corresponde a tensio nominal do motor.
P36.18 saida do 0,0% ©
motor 2
Coeficiente de
enfraquecimen
to na zona de
poténcia
tant
P36.19 onstaNt® | raixa de ajuste: 1,00 — 1,30 1,00 °
para o motor 2
Quando o modo de controle SM VF esta ativado, o cédigo de
fungdo é usado para definir a corrente reativa do motor
quando a frequéncia de saida é inferior a frequéncia
especificada por P36.22.
Corrente de | Faixa de ajuste: -100,0% — 100,0%
arranque 1 no
controle V/F |#Observagio: 100% corresponde a corrente nominal do motor.
SM 2
P36.20 para 30,0% o
Corrente de  |Quando o modo de controle SM VF estd ativado, o cddigo de
arranque 2 no |fungdo é usado para definir a corrente reativa do motor
controle V/F |quando a frequéncia de saida
o
P36.21 para SM 2 é maior do que a frequéncia especificada por 10,0% °e
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Funcdo X .
-, Nome Descrigdo Padrio |Modificar
codigo
P36.22.
Intervalo de configuragdo: -100,0% — 100,0%
# Observagdo: 100% corresponde a corrente nominal do motor
Quando o modo de controle SM VF esta ativado, o cadigo
Ponto de de fungdo é usado para definir o limite de frequéncia
comutacdo da [para a comutacdo entre a corrente de atragdo 1 e a
frequéncia da |corrente de atragdo 2.
corrente de ) . .
atracio do |Faixa de ajuste: 0,0 — 200,0%
P36.22 copr;trraoslﬁ/lvz/F #Observagdo: 100% corresponde a frequéncia nominal dol 20,0% °
motor
Controle V/F
corrente
reativa Quando o modo de controle SM VF estd ativado, o cédigo
coeficiente |de  funcio & usado para definir o coeficiente
proporcional de | 5roporcional do controle de malha fechada da corrente
circuito reativa.
fechado
P36.23 para SM 2 Faixa de configuragdo: 0 — 500 50 °
Tempo integral
do circuito
fechtado d?. Quando o modo de controle SM VF esta ativado, o cédigo
gorren te rlea\}\//? de fungdo é usado para definir o tempo integral do
o controle controle de circuito fechado da corrente reativa.
para SM 2
P36.24 Faixa de configuragdo: 0 — 300 30 o
Limite de saida
do circuito
fechado reativo
de controle
P36.25 Faixa de ajuste: 0 — 16000 8000 o
para SM2
P36.26 Ativagdo do Intervalo de ajuste: 0 — 1 0 o
modo IF
paraAM?2
Configuraca
o atual no modo
P36.27 | IFparaAM2 Intervalo de ajuste: 0,0 — 200,0% 120,0 o
Coeficiente
proporcional  no
modo IF para
P36.28 AM2 Faixa de ajuste: 0 — 5000 350 o

202511 (V1.2)

412




Série Goodrive28 VFDflexivel para uso geral

Erro! O estilo ndo foi especificado.

Fungdo

codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

Modificar

P36.29

Coeficiente
integral no
modo IF

para AM 2

Faixa de ajuste: 0 — 5000

150

P36.30

Limite de
frequéncia
para desligar o
modo IF para o
motor 2

Faixa de ajuste: 0,00 Hz — P36.31

10,00 Hz

P36.31

Ponto de
frequéncia
final para
desligar omodo
IF

para o motor 2

Faixa de ajuste: P36.30 — P00.03(Hz)

25,00 Hz

P36.32

Selecdo do
modo de
economia de
energia do
controle V/F

para AM 2

Intervalo de configuragdo: 0 — 3

0: Desativar (a economia de energia é invélida)
1: Eficiéncia maxima

2: Fator de poténcia ideal

3: Relagdo maxima entre torque e corrente

P36.33

Coeficiente de
otimizagdo de
economia de

energia do
controle V/F

para AM 2

Intervalo de ajuste: 25,0% — 400,0%

100,0%
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