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Precaugdes de seguranga

1 Precaugoes de Seguranga

Leia atentamente este manual e siga todas as precaugBes de seguranca antes de mover, instalar, operar e operar o

inversor. Se ignorado, podem ocorrer lesdes fisicas ou até morte, ou podem ocorrer danos nos dispositivos.

Se qualquer ferimento fisico ou morte ou danos aos dispositivos ocorrer por ignorar as precaugdes de seguranga no
manual, nossa empresa ndo serd responsavel por quaisquer danos e ndo estamos legalmente vinculados de forma

alguma.

1.1 Definicdo de Seguranca

Perigo: Ferimentos fisicos graves ou mesmo morte podem ocorrer se os requisitos
relevantes ndo forem cumpridos

Adverténcia: Lesdes fisicas ou danos aos dispositivos podem ocorrer se os requisitos relevantes
n&o forem cumpridos

Nota: Pode ocorrer dano fisico se ndo seguir requisitos pertinentes

Eletricistas qualificados:

as pessoas que trabalham no dispositivo devem participar no treinamento
profissional de eletricidade e seguranga, receber a certificagdo e estar familiarizado
com todas as etapas e requisitos de instalagdo, de comissionamento, de operagdo e
de manutencdo do dispositivo para evitar qualquer emergéncia.

1.2 Simbolo de adverténcia

As adverténcias alertam sobre as condigdes que podem resultar em ferimentos graves ou morte e/ou danos ao equipamento e
adverténcias sobre como evitar o perigo. Os simbolos de adverténcia a seguir sdo utilizados nesse manual:

Simbolos Nome Instrugdo Abreviagdo
Perigo LesBes corporais graves ou até mesmo a morte podem A
@ Perigo ocorrer se ndo seguir os requisitos pertinentes
Adverténcia Ferimentos fisicos ou danos aos dispositivos podem
. ocorrer se Ndo seguir os requisitos pertinentes
A Adverténcia
Descarga Podem ocorrer danos na placa PCI se ndo seguir os ‘
. eletrostatica requisitos pertinentes
A o quisitos Az
Laterais As laterais do dispositivo podem ficar quentes. Ndo
& Laterais quentes quentes toque.
Nota Pode ocorrer lesdo corporal se ndo seguir 0s requisitos Nota
Nota pertinentes

1.3 Diretrizes de seguranga

AN

<> Somente eletricistas qualificados podem operarno inversor.

< Ndo efetuar qualquer fiagdo, inspecdo ou mudanga de componentes quando a fonte de

alimentagdo for aplicada. Certifique-se de que toda a fonte de alimentagdo de entrada esteja
desconectada antes da fiagdo e verificagdo e sempre aguarde pelo menos o tempo designado
no inversor ou até a tensdo de barramento CC for inferior a 36V. Abaixo, encontra-se a tabela do

tempo de espera:

Médulo inversor Tempo minimo de
espera
1PH 220V 0.4kW-2.2kwW 5 minutos
3PH 220V 0.4kW-7.5kW 5 minutos
3PH 380V 0.75kW-110kW 5 minutos
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<~ Né&o reajuste o inversor sem autorizagdo; Caso contrario, pode ocorrer incéndio, choque elétrico
ou outras lesdes.

& <~ A base do radiador pode ficar quente durante o funcionamento. N&o tocar para evitarferimentos.
A <~ As pegas e componentes elétricos dentro do inversor sdo eletrostaticos. Faga medicdes para

evitar a descarga eletrostatica durante a operagdopertinente.

1.3.1 Entrega einstalacdo

<> Instale o inversor em material retardante de fogo e mantenha o inversor afastado de materiais

combustiveis.
A <~ Conecte as pegas opcionais de frenagem (resisténcias de travagem, unidades de travagem ou
unidades de realimentag&o) de acordo com o diagrama de fiag&o.
< N&o opere no inversor se houver danos ou perda de componentes no inversor.
<> N&o toque no inversor com itens ou corpo molhados, caso contrario pode ocorrer choqueelétrico.

Nota:

< Selecione as ferramentas adequadas de mudanga e instalagdo para garantir um funcionamento seguro e
normal do inversor e evitar lesdes corporais ou a morte. Para seguranga fisica, 0 montador devera tomar
algumas medidas de protecdo mecanica, como usar calgados de exposigdo e uniformes de trabalho.

d Certifique-se de evitar choques fisicos ou vibragdes durante a entrega e instalagdo.

d N&o carregue o inversor pela tampa. A tampa pode cair.

d Instale longe de criangas e outros lugares publicos.

< O inversor ndo pode satisfazer os requisitos da protegédo de baixa tensdo na IEC61800-5-1 se o nivel do mar
do local de instalagdo for superior a 2000m.

< A corrente de vazamento do inversor pode estar acima de 3,5 mA durante a operagdo. Solo com técnicas
adequadas e garantia de que o resistor de aterramento seja inferior a 10Q. A condutividade do condutor de
terra PE é a mesma que a do condutor de fase (com a mesma érea de segdotransversal).

< R, S e T sdo os terminais de entrada da fonte de alimentagdo, enquanto U, V e W sdo os terminais do motor.

Conecte os cabos de alimentagdo de entrada e os cabos do motor com técnicas adequadas; caso contrario,
pode ocorrer dano ao inversor.

1.3.2 Comissionamento e funcionamento

<~ Desconecte todas as fontes de energia aplicadas ao inversor antes da fiagdo do terminal e
aguarde pelo menos o tempo designado ap6s desconectar a fonte de alimentagdo.

A <~ Alta tensdo esta presente dentro do inversor durante o funcionamento. N&o execute nenhuma
operagdo, exceto para a configuragéo do teclado.

<~ Oinversor pode iniciar sozinho quando P01.21 = 1. N&o fique perto do inversor e do motor.

<~ O inversor ndo pode ser usado como "dispositivo de parada de emergéncia”.

<~ O inversor ndo pode ser usado para interromper o motor repentinamente. Um dispositivo de
travagem mecanica deve ser fornecido.
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Nota:

d Néo ligue ou desligue a fonte de alimentag&o de entrada do inversor com frequéncia.

d Para inversores armazenados ha muito tempo, verifique e conserte a capacidade e tente executa-la
novamente antes da utilizagdo (Consulte Diagnéstico de Falhas de Manutengdo e Hardware).

<+ Cubra o painel dianteiro antes da operagdo, caso contrario, pode ocorrer choque elétrico.

1.3.3 Manutengao e substituicdo de componentes

< Apenas eletricistas qualificados podem realizar a manutengdo, inspegdo e substituicdo
de componentes do inversor.

A < Desconecte todas as fontes de alimentagdo do inversor antes da fiagdo do terminal.

Aguarde pelo menos o tempo designado no inversor apés a desconexao.

< Tome medidas para evitar que os parafusos, cabos e outras matérias condutoras cairem
no inversor durante a manutengdo e substituicdo do componente.

Nota:

<+ Selecione o torque adequado para apertar os parafusos.

<+ Mantenha o inversor, as pegas e os componentes longe dos materiais combustiveis durante a
manutengdo e substituigdo do componente.

<+ N&o realize ensaios de isolamento e pressdo no inversor e ndo mega o circuito de controle do

inversor pelo megametro.

1.3.4 O que fazer apds descarte

A

< Existem metais pesados no inversor. Trate-o como efluente industrial.
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2 Viséao geral do produto
2.1 Inicializagéo rapida
2.1.1 Inspegao de desembalagem

Verifique o seguinte apés recebimento dos produtos:

1. Verifique se ndo ha danos e umidificagdo na embalagem. Caso contrario, entre em contato com agentes locais ou
com os distribuidores ou representantes da MOTRONICS AUTOMAGAO.

2. Verifique as informag@es no rétulo de designagdo do tipo no lado de fora da embalagem para verificar se a unidade
€ do tipo correto. Caso contrério, entre em contato com os distribuidores ou representantes da MOTRONICS
AUTOMACAO .

3. Verifique se ndo ha indicios de agua na embalagem e se n&o ha sinais de danos ou violagdo ao inversor.

Caso contrario, entre em contato com os distribuidores ou representantes da MOTRONICS AUTOMAGAO.

4. Verifique as informagdes no rétulo de designagdo do tipo no lado de fora da embalagem para verificar se a placa de
identificagdo € do tipo correto. Caso contrario, entre em contato com os distribuidores ou representantes da MOTOR

5. Verifique se os acessorios (incluindo o manual do usuario e o teclado de controle) dentro do dispositivo estdo
completos. Caso contrario, entre em contato com os distribuidores ou representantes da MOTRONICS
AUTOMACAO.

2.1.2 Confirmagao daaplicagdo

Verifigue a maquina antes de comegar a usar o inversor:

1. Verifique o tipo de carga para avaliar se ndo ha sobrecarga do inversor durante a operagdo e verifique se
a unidade precisa modificar o grau de poténcia.

2. Verifique se a corrente atual do motor € menor do que a corrente nominal do inversor.

3. Verifique se a precis&o de controle da carga é a mesma do inversor.

4. Verifique se a tensdo de entrada é correspondente a tensdo nominal do inversor.

2.1.3 Meio ambiente

Verifique o seguinte antes da instalagdo e uso efetivos:
1. Verifique se a temperatura ambiente do inversor esta abaixo de 40°C. Se exceder, reduza 1% por cada

1°C adicional. Além disso, o inversor ndo pode ser utilizado se a temperatura ambiente for superior a
50°C.

Nota: Para o inversor do gabinete, a temperatura ambiente significa a temperatura do ar dentro do
gabinete.

2. Verifique se a temperatura ambiente do inversor em uso efetivo esta acima de -10°C. Caso contrario,

adicione instalagdes de aquecimento.

Nota: Para o inversor do gabinete, a temperatura ambiente significa a temperatura do ar dentro do
gabinete.

3. Verifique se a altitude do local de uso efetivo € inferior a 1000m. Se exceder, reduza 1% para cada
100m adicionais.

4. Verifique se a umidade do local de uso efetivo é inferior a 90% e se a condensagdo n&o é permitida.
Caso contrario, adicione inversores de protegdo adicionais.

5. Verifique se o local de uso efetivo estd longe da luz solar direta e que os objetos estranhos ndo entrem
no inversor. Caso contrario, adicione medidas de protegdo adicionais.

6. Verifique se ndo ha pé condutor ou gés inflaméavel no local de uso efetivo. Caso contrario, adicione
protegdo adicional aos inversores.
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2.1.4 Confirmagao de instalagao

Verifique o seguinte apds a instalagdo:

1. Verifique se a faixa de carga dos cabos de entrada e saida atendem a necessidade de carga efetiva.

2. Verifique se os acessorios do inversor estdo correta e adequadamente instalados. Os cabos de instalagdo devem
atender as necessidades de cada componente (incluindo reatores, filtros de entrada, reatores de saida, filtros de
saida, Reatores de CC, unidades de travagem e resisténcias de travagem).

3. Verifique se o inversor esta instalado em materiais ndo inflamaveis e os acessorios calorificos (reatores e
resisténcias de freio) estdo longe de materiais inflamaveis.

em conformidade com os requisitos da EMC.

4. Verifique se todos os cabos de controle e cabos de alimentag&o sdo executados separadamente e a rotagdo esta

inversor.

5. Verifique se todos os sistemas de aterramento estdo devidamente aterrados de acordo com os requisitos do

6. Verifique se o espago livre durante a instalagdo é suficiente de acordo com as instrugdes no manual do usudrio.

instalada em posigdo vertical.

7. Verifique se a instalagdo estd em conformidade com as instrugdes no manual do usuario. A unidade deve ser

8. Verifique se os terminais de conex@o externa estdo firmemente apertados e se o torque é apropriado.

9. Verifique se ndo ha parafusos, cabos e outros itens condutores soltos no inversor. Caso contrario, retire-os.

2.1.5 Comissionamento basico

Efetue o comissionamento basico da seguinte forma antes do uso efetivo:

tune estatico esta disponivel.

1. Auto-tune. Se possivel, desacoplar da carga do motor para iniciar o auto-tune dindmico. Ou caso contrdrio, o auto-

2. Ajuste a hora ACC/DEC de acordo com a execugéo efetiva da carga.

3. Comissione o dispositivo através de inversdo do movimento do motor e verifique se a diregdo de rotagdo é
conforme necessario. Caso contrario, altere a diregdo de rotagdo mudando a fiagdo do motor.

4. Defina todos os parametros de controle e entdo, realize a operagdo.

2.2 Especificagio dos produtos

Fungdo Especificagdo
gmgg?aggo Tensdo de entrada (v) | AC1PH 220V (-15%)~240V(+10%)
AC 3PH 220V (-15%)~240V(+10%)
AC 3PH 380V (-15%)~440V(+10%)
Corrente de entrada (A) Consulte o valor nominal
Frequénci(aHd;a entrada 50Hz ou 60Hz Intervalo permitido: 47~63Hz
Z
Saida Tens&o de saida (V) 0~Tensdo de entrada
de Corrente de saida (A) Consulte o valor nominal
alimen Tensdo de saida (kW) Consulte o valor nominal
tacgo Frequéncia de Saida (Hz) | 0~400Hz
Recurso de Modo de controle SVPWM, SVC
Controle Motor Motor assincrono
técnico Taxa de velocidade Motor assincrono 1: 100 (SVC)
ajustével
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Fungdo

Especificagdo

Precisdo de controle de
velocidade

£0.2% (SVC)

Flutuagdo de velocidade

+0.3% (SVC)

Resposta de torque

<20ms (SVC)

Precisdo de controle de
torque

10%

Torque de partida

0. 5Hz/150% ( SVC)

Capacidade de sobrecarga

150% da corrente nominal: 1 minuto
180% da corrente nominal: 10 segundos
200% da corrente nominal: 1 segundo

Método de configuragdo de
frequéncia

Configuragdo digital, configuragdo analdgica, configuragdo de
frequéncia de pulso, ajuste de execugdo de velocidade de
passos multiplos, configuragdo de PLC simples, configuragdo
PID, configuragdo de comunicagdo MODBUS

Fungdo de
controle em Deslocar entre a combinagdo definida e definir o canal.
execugdo Auto-ajuste da tensdo Mantenha automaticamente uma tens&o estavel quando a tenséo
da rede transitar
Fornecer fungBes abrangentes de protegdo contra falhas:
Protecdo contra falhas sobrecorrente, sobretensdo, subtensdo, superaquecimento,
perda de fase e sobrecarga, etc.
Comece apés o Suavizagdo do arranque do motor em funcionamento
monitoramento de velocidade
Entrada Analégica 1 (A12) 0~10V/0~20mA e 1 (AI3) -10~10V
Saida analdgica 2 (AO1, AO2) 0~10V/0~20mA
4 entradas comuns, frequéncia maxima: 1kHz;
Interface Entrada Digital 1 entrada de alta velocidade, frequéncia maxima: 50kHz
periférica Saida Digital 1 saida do terminal Y1
2 saidas de relé programaveis
Saida do relé Terminal comum RO1A NO, RO1B NC, RO1C
Terminal comum RO2A NO, RO2B NC, RO2C Capacidade
de contato: 3A/AC250V
A temperatura do -10 ~ 50°C, reduzir 1% por cada 1°C adicional quando acima de
ambiente em execugdo 407
Reator CC Reator CC incorporado padrdo para os inversores (= 18.5kW)
Instalagdo de parede e em trilho dos inversores (monofasico
220V/trifasico 380V, <2.2KW e trifasico 220V, <0.75KW)
Outras Modo de Instalacio Instalagdo de parede e flange dos inversores (trifasico 380V,

24KW e trifasico 220V, >1.5KW)

Modulo de travagem

Padrdo para inversores < 37kW e opcional para inversores de 45
~ 110kwW
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Fungéo

Especificaga
o

Grau de protegdo

P20

Nota: O inversor com invélucro de plastico deve ser instalado
em gabinete de distribuicdo de metal, no qual estd em

conformidade com o IP20 e do qual a parte superior esta em
conformidade com o IP3X.

Arrefecimento

Arrefecimento por ar

Filtro EMI

Filtros C3 incorporados para os inversores (trifasico 380V,
24KkW e trifasico 220V, 21.5kW); o filtro externo C2 é
opcional para todas as séries;

Filtro opcional: atender ao requisito de grau de
IEC61800-3 C2, IEC61800-3 C3

Seguranga

Cumprir o requisito de CE

2.3 Placa de identificagdo

S/N:

PN NN

MOTRONICS
Model: MD20-037G/04
Power(Output): 37kW/45kW
Input: AC 3PH 380V(-15%)-440V(+10%) 80A/94A 47Hz-63Hz
Output: AC 3PH 0V-Uinput 75A/92A 0Hz-400Hz

e

IP20

Made in China

Figura 2-1 Placa de identificagdo
Nota: Este é o exemplo dos produtos padrédo. E o CE/TUV/IP20 sera marcado de acordo com o efetivo.

2.4 Codigo de designagéo de tipo

A designagdo do tipo contém informagdes sobre o inversor. O usudrio pode encontrar a designagéo do tipo no
rétulo de designagdo de tipo anexada ao inversor ou a placa de identificagdo simples.
MD20 — 004G — BMS

©) ®

®

Figura 2-2 Tipo de produto

Legenda No Descrigdo detalhada Contetido detalhado
Abreviatura [0) AbreViadtUtra do MOTRONICS AUTOMAGAO 20
do produto produto MD20 é abreviagdo de MotionDrive 20

Tenséo de Entrada

Poténcia nominal

Tensdo de Alimentagdo
+
Potencia kW

Tensdo: 2004 = 220Volts// 4004 = 380/440Volts
Potencia: 2004 = 0,4 kW
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Legenda No Descrigdo detalhada Contetido detalhado
. Modolulo de Frenagem | BMS: Modolulo de Frenagem Incluso
GBI ® | Serie Mini IHM ixa BMS: Serie Mini IHM Fixa
Serie Rede Monofasica BMS: Rede Monofasica
Monofésico

Nota: Frenagem Reostatica “Modulo de Fenagem”

Padréo para os inversores < 37kW e opcional para os inversores de 45 ~ 110kW (se for opcional, existe a chave de
designagdo de "-B", por exemplo, MD20-4450-B)

2.5 Especificagoes classificadas

Grau dotonsao | Poltnladeaida | Poténcladoenvada| Cortent do i
MD20-0R4G-S2 0,4 6.5 2,5
MD20-0R7G-S2 Monofésico 0,75 9.3 4,2
MD20-1R5G-S2 220v 1,5 15.7 7.5
MD20-2R2G-S2 2,2 24 10
MD20-0R4G-2 0,4 3,7 2,5
MD20-0R7G-2 0,75 5 42
MD20-1R5G-2 1,5 7,7 7,5
MD20-2R2G-2 2,2 11 10

Trifasico
MD20-004G-2 220V 4 17 16
MD20-5R5G-2 55 21 20
MD20-7R5G-2 7,5 31 30
MD20-0R7G-4 0,75 34 2,5
MD20-1R5G-4 1,5 5,0 42
MD20-2R2G-4 2,2 5.8 55
MD20-004G-4 4 13,5 9,5
MD20-5R5G-4 55 19,5 14
MD20-7R5G-4 7,5 25 18,5

Trifasico
MD20-011G-4 380V 11 32 25
MD20-015G-4 15 40 32
MD20-018G-4 18,5 47 38




Inversor de Frequéncia MD20

Visdo geral do produto

Modelo Grau de tensio Poténcja de saida Po(éncia_de entrada Corrent(_ﬂ. de saida
nominal (kW) nominal (A) nominal (A)
MD20-022G/030P-4 22 51 45
MD20-030G/037P-4 30 70 60
MD20-037G/045P-4 37 80 75
MD20-045G/055P-4 45 98 92
MD20-055G/075P-4 55 128 115
MD20-075G/090P-4 75 139 150
MD20-090G/110P-4 90 168 180
MD20-110G/132P-4 110 201 215

2.6 Estrutura do diagrama

Abaixo, encontra-se a figura de layout do inversor (trifasico 380V, <2.2kW) (tome o inversor de 0.75kW

como exemplo). Serie BM

2\. :

(=)
\%%a

Figura 2-3 Estrutura do produto (trifasico 380V, <2.2kW)

N° de Nome llustragao
Série
1 Porta do teclado externo Conecte o teclado externo
2 Tampa da porta Proteja a porta do teclado externo
3 Tampa Proteja as pegas e componentes internos
4 Orificio para a tampa Ajuste a tampa deslizante
deslizante
5 Placa de eletrocalha Proteja 0s componentes internos e ajuste os cabos dos
circuitos principais
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N° de Série Nome llustracao
6 Placa de identificagdo | Consulte Visdo Geral do Produto para informagdes detalhadas
7 Bot&o do potenciémetro Consulte Procedimento de Operagédo do Teclado
8 Terminais de controle Consulte Instalagédo Elétrica para informagdes detalhadas
9 Terminais do circuito Consulte Instalagéo Elétrica para informacdes detalhadas
principal
10 Orificio do parafuso Ajustar a tampa do ventilador e o ventilador
1 Ventilador de Consulte Diagnéstico de falhas de manutengdo e hardware para
arrefecimento informagdes detalhadas
12 Tampa do ventilador Protege o ventilador
0O mesmo que o cédigo de barras na placa de identificagdo
13 Cddigo de barras Nota: O codigo de barras estd no compartimento do meio que estd
sobre a tampa
Nota: Na figura acima, os parafusos em 4 e 10 sdo fornecidos com embalagens e a instalagdo especifica depende
dos requisitos dos clientes.

Abaixo estd a figura de layout do inversor (trifasico 380V, >4kW) (tome o inversor de 4kW como exemplo).

Serie B
Figura 2-3 Estrutura do produto (trifasico 380V, >4kW)
N°de Nome llustragdo
Série
1 Porta do teclado externo Conecte o teclado externo
2 Tampa Proteja as pegas e componentes internos
3 Teclado Consulte Procedimento de Operagédo do Teclado
4 Ventoinha de Consulte Diagnéstico de falhas de manutengéo e hardware
arrefecimento para informagdes detalhadas
5 Placa de identificagdo Consulte Visdo Geral do Produto para informagdes
detalhadas
6 Tampa para o orificio de Opcional, aprimoramento do grau de protecéo. E necessario
emissdo de calor Lo ! .
reduzir o inversor, pois a temperatura interna

1
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Visdo geral do produto

N°de Nome llustragdo
Série
estd aumentando
7 Terminais de controle Consulte Instalagdo Elétrica para informagdes detalhadas
8 Terminais do circuito principal | Consulte Instalagdo Elétrica para informagdes detalhadas
A entrada do cabo do circuito Ajustar os cabos
9 principal
10 Placa de identificagdo simples | Consulte o Cédigo de Designagéao de Tipo
11 0O mesmo que o cddigo de barras na placa de identificagdo
Cédigo de barras Nota: O codigo de barras estd no compartimento do meio que|
esta sobre a tampa
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3 Diretrizes de Instalagao

O capitulo descreve a instalagdo mecanica e a instalagdo elétrica.

<~ Somente eletricistas qualificados podem realizar o que é descrito neste capitulo. Execute conforme
as instrugBes em PrecaugBes de Seguranca. Ignora-las pode causar ferimentos fisicos, morte ou

A danos aos dispositivos.

Certifique-se de que a fonte de alimentagdo do inversor esteja desconectada durante a

operagdo. Aguarde pelo menos o periodo designado apds a desconexdo se a fonte de

alimentagdo foraplicada.

ps

< A instalagdo e o design do inversor devem ser cumpridos com as exigéncias das leis e
regulamentos locais no local de instalag&o. Se a instalag&o infringir o requisito, nossa empresa
se isentard de qualquer responsabilidade. Além disso, se os usudrios ndo cumprirem a
recomendaggo, alguns danos além do intervalo de manuteng&o assegurada podem ocorrer.

3.1 Instalagdo mecanica

3.1.1 Ambiente de instalagao

O ambiente de instalagdo é a protegdo para um desempenho integral e para fungdes estaveis a longo prazo do
inversor. Verifique o ambiente de instalagdo da seguinte forma:

Meio ambiente Condicoes

Local de Instalagdo Interno

-10° C ~ +50°C, e o intervalo de mudanga de temperatura € inferior a 0,5°C/minuto.
Se a temperatura ambiente do inversor for superior a 40°C, reduza 1% por cada 1°C
adicional.

N&o é recomendado usar o inversor se a temperatura ambiente for superior a 50°C.
A fim de melhorar a confiabilidade do dispositivo, ndo utilize o inversor se a temperaturg
ambiente mudar frequentemente.

Temperatura Fornega uma ventoinha de arrefecimento ou um ar condicionado para controlar a
ambiente temperatura ambiente interna abaixo da necessaria se o inversor for usado em um
espago préximo, como no gabinete de controle.

Quando a temperatura € muito baixa, se o inversor precisar reiniciar para operar apos
uma parada longa, é necessario fornecer um dispositivo de aquecimento externo para
aumentar

a temperatura interna, caso contrario, podem ocorrer danos aos dispositivos.
RH<90%

N&o é permitida condensaggo.

Umidade

Temperatura de
P -40°C ~ +70°C, e o intervalo de mudanca de temperatura é inferior a 1°C/minuto.

Armazenamento
O local de instalagdo do inversor deve:
Condic&o do ambiente manter-se afastado da fonte de radiagdo eletromagnética;
operacional manter-se afastado do ar contaminante, tais como gas corrosivo, névoas de 6leo e

gas inflamavel;
certificar-se de que objetos estranhos, como p6 de metal, poeira, 6leo, dgua ndo entre

13
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Meio ambiente Condigoes

no inversor (ndo instale o inversor sobre materiais inflamaveis, tal como a madeira);
manter-se afastado da luz solar direta, névoa de dleo, vapor e ambiente vibratdrio.

Abaixo de 1000m

Alitude Se o nivel do mar estiver acima de 1000m, reduza 1% por cada 100m adicionais.
Vibrag&o < 5.8m/s%(0.6g)
Direcio de instalacio grriz;/:(;sn?;ﬁ;ve ser instalado em posigdo vertical para garantir um efeito de
suficiente.

Nota:

4 Os inversores da série Facility MD20 devem ser instalados em um ambiente limpo e ventilado

de acordo com a classificagdo do gabinete.

4 O ar de refrigeragdo deve estar limpo, livre de materiais corrosivos e pé eletricamente condutor.
3.1.2 Diregao de instalagdo
O inversor pode ser instalado na parede ou em um gabinete.
O inversor precisa ser instalado na posigdo vertical. Verifique o local de instalagdo de acordo com os
requisitos abaixo. Consulte o capitulo Desenhos de dimensées no apéndice para detalhes do suporte.
3.1.3 Modo de instalagao

(1) Montagem em parede e em trilho para os inversores (monofasico 220V/trifasico 380V, <2.2KW e trifasico 220V,
<0.75KW)

¥

a) Montagem em parede b) Montagem em trilho
Figura 3-1 Instalagdo
Nota: o espago minimo de A e B é de 100 mm se H for 36,6 mm e W for 35,0 mm.
(2) Montagem em parede e flange para os inversores (trifasico 380V, >4KW e trifasico 220V, >1.5KW)

14
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i I
1 1

b) Montagem em flange

a) Montagem em parede
Figura 3-2 Instalagdo
(1) Localize a posig&o do orificio de instalagdo.
(2) Aperte o parafuso ou a porca na posigdo localizada.
(3) Coloque o inversor novamente na parede.
(4) Aperte osparafusos.

3.2 Fiagdo padrao

3.2.1 Diagrama de conexao do circuito principal

Resistor de frenagem

—— 03

Rs<c

Resistor de frenagem

ko e
p— L S
Tetisko
2oV 199
N0 o T L
L
= e
Tetisico 3 U ‘[” B0V Tk
y e 9T
40V(+10%) -
YR (el
[V
L et
te =
by e
o o 8
Tetisko
2oV 1%~ m==1dn
avivion, — O 19 vy g
weae ol s ZovTE s
Trfésico Jimode e
Aolnh (41 RS
waovioron  Tusiel o o
taeow

Figura 3-3 Diagrama de conexdo do circuito principal
Nota:

# O fusivel, o resistor de travagem, o reator de entrada, o filtro de entrada, o reator de saida, o

filtro de saida s&o pegas opcionais.
Consulte Pegas Opcionais Periféricas para informagdes detalhadas.

4 Remova as etiquetas de adverténcia amarela de PB, (+) e (-) nos terminais antes de conectar o

resistor de travagem; caso contrario, pode ocorrer ma conexao.
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3.2.2 Figura de terminais do circuito principal

1t H —- L

Figura 3-6 Terminais 3PH do circuito principal (220V, <1.5kW e 380V, 4-22kW) Serie BM

-)(+)PBE R S T U V W)

Figura 3-7 Terminais 3PH do circuito principal (30-37kW) Serie B

el

&l

)

P8

|
i<

Figura 3-8 Terminais 3PH do circuito principal (45-110kW) Serie B
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Terminal Fungao
Terminais de entrada CA monofasicos que geralmente estdo conectados a
L, N fonte de alimentagdo.
Terminais de entrada CA trifasicos que geralmente estdo conectados a
R,S, T fonte de alimentagdo.
PB, (+) Terminal de resisténcia de travagem dinamica externa
[ONC] Terminal de entrada do barramento DBU ou CC
Terminais de entrada CA trifasicos que geralmente estdo conectados ao
U, Vv, w motor.
PE Terminal de aterramento protetor
Nota:
4 Néo use cabos de motor assimetricamente.

Se houver um condutor de aterramento simétrico no cabo do motor, além da blindagem

condutora, conecte o condutor de aterramento ao terminal de aterramento no inversor e as

extremidades do motor.

4 Oriente o cabo do motor, o cabo de alimentagao de entrada e os cabos de controle

separadamente.

3.2.3 Fiagao de terminais no circuito principal

1. Aperte o condutor de aterramento do cabo de alimentagdo de entrada com o terminal de aterramento do

inversor (PE) pela técnica de aterramento de 360 graus. Conecte os condutores de fase aos terminais L1,

L2 e L3 e aperte-os.

2. Retire 0 cabo do motor e conecte a blindagem ao terminal de aterramento do inversor por técnica de

aterramento de 360 graus. Conecte os condutores de fase aos terminais U, V e W e aperte-os.

3. Conecte o resistor de frenagem opcional com um cabo blindado a posigéo designada pelos mesmos

procedimentos no passo anterior.
4. Fixe os cabos externos do inversor mecanicamente.

3.2.4 Diagrama de fiagao do circuito de controle

Terminal de entrada de mplas fungBes 1

Terminal de entvada de milpias fungdes 2 s2 o+

Terminalde entraga de mulipls funges 3 s
|

Terminal de entraga de miltpas funcges 4
{

Coleor de entrada de pusp de akta velocdade

Opcional de entrada do colftor aberto
com
PW

*24v
PE

+1ov

le—1t A2 Al2

= AI3
GND
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15
485
aNo
PE,

RO1A,

RO VB‘

Rotc]

RO

Rozs|

ROZC‘

Saidav1

Saida analdgica

0-10V/0-20mA

Saida analdgica
0-10V/0-20mA

Comunicagso Rs485

Saida de Relé 1

Saida de Relé 2
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Figura 3-9 Fiagdo do circuito de controle
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3.2.5 Terminais do circuito de controle

AO1

1] |
ol

AO2

Al2 485

‘i OoN
v |

[s1[s2] s3] s4a]noi] v1]ar]as 104

[ro1a]RO1B[RO1C]

[r24v]Pw]com|com[aND|A01]A02 485+ ] 485-|

[Ro2A [RO2B [RO2C|

Figura 3-10 Terminais do circuito de controle

Tipo Nome do Descricao da fungao Especificagdes técnicas
terminal
485+ interface de comunicagao 485
Comunicagdo Comunicag&o 485
485-
S1 1. Impedancia interna:3.3kQ
52 2. Entrada de tens&o de 12 ~ 30V esta
- disponivel
s3 Entrada Digital o, .
3. O terminal é o terminal de entrada
5S4 de diregéo dupla
4. Frequéncia méx. de entrada: 1kHz
HDI Exceto para S1 ~ S4, este terminal pode
. o ser usado como canal de entrada de alta
Entrada/saida digital Canal de entrada de alta A P .
frequéncia frequéncia. Frequéncia méx. de entrada:
50kHz
Ciclo de funcionamento: 30% ~ 70%
PW . Para fornecer a fonte de alimentagdo digital
Fonte de Val_lmentagao externa
digital
Gama de tensdo: 12~30V
Y1 Saida Digital Capacidade de contato: 50mA/30V
24y Fonte de alimentagdo externa de 24 V £
+ 10% e a corrente de saida méxima é de 200
mA
. = Fonte de alimentagéo 24V
Fonte de alimentagdo com < Geralmente usada na fonte de alimentag&o
24V da operagdo de entrada e saida digital ou
fonte de alimentagdo do sensor externo
Fonte de alimentagdo de referéncia
10V Corrente de saida Méx.:
+10V x
Fonte de alimentagdo de 50mA
referéncia externa de 10v | Conforme o ajuste do fornecimento de
energia do potencidmetro externo
Resisténcia do potencidmetro: 5kQ acima
AI2 1. Intervalo de entrada: a tenséo e a
corrente AI2 podem ser escolhidas:
Entrada/saida Entrada Analégica | 0~10V/0~20mA;
analdgica AI3 AI3:-10V~+10V.

2. Impedancia de entrada: entrada

de tensdo: 20kQ; entrada de

corrente: 500Q.

3.A entrada pode tens&o ou corrente pode ser
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Tipo Nome do Descrigado da funcao Especificacoes técnicas
terminal
definida pela chave DIP.
4. Resolugdo: o minimo AI2/AI3 é
10mV/20mV quando 10V corresponde a
50Hz.
Solo de referéncia
GND analdgica Solo de referéncia analdgica
ro1 1. Intervalo de saida:0~10V ou 0~20mA
, L, 2. A tensdo ou a saida de corrente
Saida analégica
depende da chave DIP.
A2 3. Desvio + 1%, 25°C quando o intervalo
completo.
RO1A Relé 1 contato NO
RO1B Relé 1 contato NC ; R
Saida de relé RO1, RO1A NO, RO1B NC,
RO1C 4
Relé 1 contato .
terminal comum RO1C
comum ’ .
Saida do relé - Saida de relé RO2, RO2A NO, RO2B NC,
RO2A Relé 2 contato NO .
- terminal comum RO2C
RO2B Relé 2 contato NC Capacidade de contato: 3A/AC250V
Relé 2 contato
RO2C
comum

3.2.6 Figura de conexao de sinal de entrada/saida

Use uma etiqueta de contato em forma de U para definir o modo NPN ou PNP e a fonte de alimentagdo

interna ou externa. A configuragdo padréo é o modo interno NPN.

Figura 3-11 Etiqueta de contato em forma de U

Se o sinal for do transistor NPN, ajuste a etiqueta de contato em forma de U entre +24V e PW conforme
abaixo, de acordo com a fonte de alimentagdo usada.

20



Inversor de Frequéncia MD20 Diretrizes de instalagdo

s1,_, | s1,_,
n Ve HY‘*A - ¢ .[7 5 Jof '
182, [ Lgs [ ——
Mm% BEZEN TR/ [ =i ‘
COM™ 1 ——cofr—
ICOM ™ ICOM
SREW__ 24 L124VPW  hoav
= [lh24V - 424V

-

Fonte de alimentagao externa

-
Fonte de alimentagao interna

Figura 3-12 Modos NPN
Se o sinal for do transistor PNP, defina a etiqueta de contato em forma de U conforme abaixo, de acordo

com a fonte de alimentagdo usada.

181 e ! L 1St | =
ss2,  [T— | s2, [c j
v A R 25
LCoM™ comr = ‘coM—CON =
PW +24V e CPW .+24V
NS, 7\V} ~ +24V

-

Fonte de alimentagao interna Fonte de alimentagao externa

3.3 Protecdo de Figura 3-13 Modos PNP
Layout

3.3.1 Protegao do inversor e do cabo de alimentagdo de entrada em situagoes de curto-circuito

Proteja o inversor e o cabo de alimentagdo de entrada em situagdes de curto-circuito e contra
sobrecarga térmica. Providencie a protegdo de acordo com as seguintes diretrizes.

Fusivel
Figura 3-14 Configurag&o de fusivel

Nota: Selecione o fusivel conforme o manual indicado. O fusivel protegera o cabo de alimentagéo de entrada

de danos em situagdes de curto-circuito. Protegera os dispositivos ao redor quando a parte interna do inversor

estiver em curto-circuito.

3.3.2 Protegao do motor e dos cabos do motor

O inversor protege o0 motor e o cabo do motor em uma situagdo de curto-circuito quando o cabo do motor é

dimensionado de acordo com a corrente nominal do inversor. N&o sdo necessarios dispositivos de

rotegdo adicionais.
proteg 21
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térmica separado ou um disjuntor deve ser usado para proteger cada cabo e motor.
Esses dispositivos podem exigir um fusivel separado para cortar a corrente de
curto-circuito.

: < Se o inversor estiver conectado a diversos motores, um interruptor de sobrecarga

3.3.3 Impl tando uma do de derivagao

E necessario definir circuitos de frequéncia de energia e converséo de frequéncia variavel para garantir o
trabalho normal continuo do inversor se ocorrerem falhas em algumas situag@es relevantes.

Em algumas situagdes especiais, por exemplo, se for usado apenas no arranque suave, o inversor pode
ser convertido na execugdo da frequéncia de energia apds inicio e derivagdo correspondente ser
adicionada.

a fonte de aos terminais de saida do inversor U,V e W.

< Nunca
A A tensao da linha de forga aplicada na saida pode resultar em danos permanentes

ao inversor.

Se for necessaria uma mudanga frequente, utilize interruptores ou contatores conectados mecanicamente
para garantir que os terminais do motor ndo estejam conectados simultaneamente a linha de energia
elétrica e aos terminais de saida do inversor.
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4 Procedimento de Operagao do teclado
4.1 Introducéo ao teclado

O teclado é usado para controlar os inversores da série MD20, ler os dados do estado e ajustar os pardmetros.

PRG | [ DATA |
&< ] | A | | B
QucK ] i
=] (V] [3=]

[0 o] i ©

Figura 4-1 Teclado de filme

Nota:
1. 0 teclado do filme é padrdo para os inversores de 1PH 220V/3PH 380V (<2.2kW) e os inversores de 3PH
(<0.75kW).
O teclado externo é padrdo para os inversores de 3PH 380V (24kW) e 3PH 220V (21.5kW).
2. Os teclados externos sdo opcionais (incluindo os teclados externos com e sem a fungdo de copia de
pardmetros).
N° da .
Série Nome Descrigao

LED desligado significa que o inversor esta em

1 State LED RUN/TUNE estado de parada/; LED piscando significa que o
inversor esta no

23



Inversor de Frequéncia MD20

Procedimento de operagdo

N° da L
Série Nome Descrigéo
Estado do auto-tune do pardmetro; LED aceso significa
que o inversor esta no estado de funcionamento.
FED/REV LED
LED desligado significa que o inversor esta no estado de
FWD/REV] rotag&o de avanco; LED aceso significa que o inversor
estd no estado de rotagdo inversa
LED para operagdo do teclado, operagdo de terminais
e controle de comunicagdo remota
LED desligado significa que o inversor esta no estado de
LOCAL/REMO! operagdo do teclado; LED piscando significa que o
inversor esta no estado de operag&o dos terminais; LED
aceso significa que o
inversor esta no estado de controle de comunicagéo
remoto.
LED para falhas
LED aceso quando o inversor esta no estado de falha;
LED desligado
no estado normal; LED piscando significa que o inversor
esta no estado de pré-alarme.
Significa a unidade exibida atualmente
Hz Unidade de frequéncia
RPM lUnidade de velocidade rotativa
2 Unit LED CD:— A Unidade da corrente
% Porcentagem
C A lUnidade de Voltagem
O display de LED de 5 figuras exibe diversos dados de monitoramento e cédigo de alarme,
tal como a frequéncia definida e frequéncia de saida.
Palavra Palavra Palavra Palavra Palavra Palavra
exibida | correspondente | exibida |correspondente| exibida |correspondente
0 , 1 2
o i ¢
E| 3 i 4 2 5
Zona de 5 g
I 6 ' 7 8
3 exibigdo
g 3 9 R A B B
de cddigo
C c g d E E
2 F H H v 1
T L tH N A "
o ° 7 p - P
) E t H U
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N° da L
Série Nome Descrigéo
u - -
v [ ] |
Tecla de Entre ou saia do menu do primeiro nivel e remova o
programagdo pardmetro rapidamente
Entre no passo-a-passo do menu
T Tecla de N
entrada Confirmar parametros
n Tecla para | Aumentar os dados ou o cddigo de fungdo
CIMA progressivamente
n Tecla para Diminuir dados ou cddigo de fungéo
BAIXO progressivamente
Mova para a direita para selecionar o parametro de
4 Botdes a Tecla Direlta- exibiga? circularmente no modo de parada e
Esquerda execugao.
Selecione o digito de modificagdo de parametro
durante a modificagdo de pardmetro
Esta tecla é usada para operar no inversor no modo
Tecla de i M
execucio de funcionamento do botdo
Esta tecla é usada para parar no estado em
TECLA execugdo e é limitada pelo cédigo de fungdo P07.04
stop/reset Esta tecla é usada para redefinir todos os modos de
controle no estado de alarme de falha
L A fungdo desta tecla é confirmada pelo cédigo de
Teclarapida | funggo P07.02.
Al1, quando o teclado comum externo (sem a fungdo de cdpia de parametro) é valido, a
diferenga entre o teclado local Al1 e o teclado externo AIl é: Quando o teclado externo AI1
esta configurado para o valor min., o teclado local AI1 serd valido e P17.19 sera a tensdo
5 zﬁﬁggﬁf,"em do teclado local Al1; caso contrario, o teclado externo Al1 sera valido e P17.19 sera a
tenséo do teclado externo AIL.
Nota: Nota: Se o teclado externo Al1 for fonte de referéncia de frequéncia, ajuste o
potencidmetro local AI1 a 0V/0OmA antes de iniciar o inversor.
Porta do teclado externo. Quando o teclado externo com a fungdo de cépia de parametro é
valido, o LED do teclado local é desligado; Quando o teclado externo sem a fung&o de cdpia
de parametro é vélido, os LEDs do teclado local e externo estdo acesos.
6 Portlac(ljo Nota: Somente o teclado externo que tem a fungdo de copia de pardmetros possui a fungdo
teclado de copia de parametros, outros teclados ndo possuem. (apenas para os inversores<2.2kW)

4.2 Exibicao do teclado

0 estado de exibigdo do teclado dos inversores da série Facility MD20 é dividido em parametro de estado

de parada, parametro de estado de execugdo, estado de edigdo de parametro de cddigo de fungéo e

estado de alarme de falha e assim por diante.
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4.2.1 Estado exibido de parametro de parada

Quando o inversor estiver no estado de parada, o teclado exibira pardmetros de parada que sdo mostrados na figura
4-2.

No estado de parada, vérios tipos de pardmetros podem ser exibidos. Selecione os parametros a serem ou ndo
exibidos pela P07.07. Consulte as instrugdes do P07.07 para a definicdo detalhada de cada bit.

No estado de parada, ha 14 parametros de parada que podem ser selecionados para serem exibidos ou n&o. Sdo
eles: frequéncia definida, tensdo do barramento, estado dos terminais de entrada, estado dos terminais de saida, PID
fornecido, feedback de PID, valor ajustado de torque, AI1, AI2, AI3, HDI, PLC e o estagio atual de velocidades de
mdiltiplos passos, valor de contagem de impulsos, valor de comprimento.

P07.07 pode selecionar o parametro a ser exibido ou n&o por bit e pode mudar o formulario de parametros
da esquerda para a direita, (P07.02 = 2) pode mudar os parametros da direita para a esquerda.

4.2.2 Estado exibido dos parametros de execugdo

Depois que o inversor receber comandos de execugdo validos, o inversor entrara no estado de funcionamento e o
teclado exibird os parémetros de execugdo. LED no teclado esta aceso, enquanto o é
determinado pelo sentido de funcionamento atual, o qual é mostrado conforme a figura 4-2.

No estado em execugdo, ha 24 parametros que podem ser selecionados para serem exibidos ou ndo. Sdo eles: frequéncia
de funcionamento, frequéncia definida, tensdo do barramento, tensdo de saida, torque de saida, PID fornecido, feedback
de PID, estado dos terminais de entrada, estado dos terminais de saida, valor de ajuste do torque, valor do
comprimento, PLC e a fase atual das velocidades de varios passos, valor de contagem de impulsos, AI1, Al2, AI3, HDI,
porcentagem de sobrecarga do motor, porcentagem de sobrecarga do inversor, valor de rampa, velocidade linear,
corrente de entrada CA. P07.05 e P07.06 podem selecionar o pardmetro para ser exibido ou ndo

por bit e ) /SHIFT| pode mudar os pardmetros da esquerda para a direita, [QUICK/JOG | (P07.02 = 2) pode mudar os

parametros da direita para a esquerda.

4.2.3 Estado de falha exibido

Se o inversor detectar o sinal de falha, ele entrard no estado de exibigdo de pré-alarme de falha. O teclado exibira o
cddigo de falha por flicking (toque). O TRIP LED no teclado esta aceso e a reinicializagdo de falha pode ser operada
pelo no teclado, nos terminais de controle ou nos comandos de comunicagéo.

4.2.4 Estado exibido de edi¢ao de codigos de fungédo
No estado de parada, funcionamento ou falha, pressione [PRG/ES{ para entrar no estado de edigdo (se

houver uma senha, consulte P07.00). O estado de edicdo é exibido em duas classes de menu e a ordem é:
grupo de cédigo da fungdo/nimero de cédigo de funcdo — pardmetro do cédigo da fungdo, pressione
no estado exibido do parédmetro da fungéo. Neste estado, pressione para salvar os
parametros ou pressione para sair.

- . -

5000 % 5000 -% EF

Figura 4-2 Estado exibido

LoL

Operagao do Teclado
Operar o inversor através do painel de operagdo. Veja a descrigdo detalhada da estrutura dos cddigos de fungdo no
breve diagrama dos cddigos de fungdo.

4.3.1 Como modificar os codigos de fungdo do inversor
26
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O inversor possui trés niveis de menu, que s&o:

27



Inversor de Frequéncia MD20 Procedimento de operagdo

1. Nimero de grupo do cédigo de fungdo (menu de primeiro nivel)
2. Guia de codigo de fungdo (menu de segundo nivel)

3. Definir valor do cédigo de fungéo (menu de terceiro nivel)
Observagdes: Pressionar [PRG/ESQ e [DATA/ENT] pode retornar ao menu de segundo nivel no menu de terceiro

nivel. A diferenga é: pressionar [DATA/ENT] ira salvar os parametros definidos no painel de controle e, em seguida,

retornar ao menu de segundo nivel com a mudanca para o préximo cddigo de fungdo automaticamente; enquanto
pressionar retorna diretamente para o menu de segundo nivel sem salvar os parémetros e mantendo-se
no cédigo de fungdo atual. No menu de terceiro nivel, se o parametro ndo tiver um bit de vibragdo, significa que o
cédigo da fungdo ndo pode ser modificado. As causas possiveis podem ser:

1) Este cddigo de fungdo ndo é um parametro modificavel, como pardmetro detectado real, registros de operagéo e
assim por diante;

2) Este codigo de fungdo ndo é modificavel em estado de execugdo, mas modificavel em estado de parada.
Exemplo: Definir o cddigo de fungdo P00.01 de 0 al.

o o o o __ o o o o § o o o o A] ° °°°
. [= o [ °
e id nn° > ° >0ﬂnn;,
« [RRT] “« v
o ° B uni ° 2 i . ¥ A unidade esta piscando
Todos os digitos A unidade esta A unidade esta P
estao piscando piscando piscando 4
= |
v
o o o o © © o o A © o o o

Poooge« = | 1o N e
A unidade esta piscan;io ° A 4
Nota: Quando configurar, [2]e  [A] *[¥] podem ser usadas para trocar e ajustar.

Figura 4-3 Mapa de esbogo de pardmetros de modificagdo
4.3.2 Como configurar a senha do inversor
Os inversores da série Facility MD20 fornecem protegdo de senha aos usuarios. Definir P7.00 para obter a
senha e a protegdo por senha se torna valido instantaneamente apds ter desistido do estado de edigdo do
codigo de fungdo. Pressione novamente para o estado de edigdo do cddigo da fungdo,
"0.0.0.0.0" serd exibido. A menos que use a senha correta, os operadores ndo podem acessa-lo.
Defina P7.00 para 0 para cancelar a fungdo de protegdo por senha.
A protegdo por senha se torna efetiva instantaneamente apds sair do estado de edigdo do cddigo de
fungdo. Pressione novamente para o estado de edigéo do cédigo de fungdo, "0.0.0.0.0" sera
exibido. A menos que use a senha correta, os operadores ndo podem acessa-lo.

= & °° =" .
[:.N."U_m D _\.H.f s T INT L
Todos os digitos estao A unidade 95‘3 plscando

d A unldade esta plscando
piscando

F et vt '3° [H A H;l-‘. - - w]?
A unidade esta piscando A unidade esta piscando A unldade esta plscando
Nota: Quando configurar, @] €nd [&] +[¥] podem ser usadas para trocar e ajustar.

Figura 4-4 Mapa de esbogo da configuragdo da senha
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4.3.3 Como visualizar o estado do inversor através dos cédigos de fungao

Os inversores da série MD20 fornecem o grupo P17 como o grupo de inspegdo do estado. Os usuarios
podem entrar no P17 diretamente para assistir o estado.

= o
.
CSCom:— POl
Lt lall o
Todos os digitos estao A unidade esta piscando
piscando (el
[

vl
unidade esta piscando

°

A unidade esta piscando

Figura 4-5 Mapa de esbogo de observagdo do estado
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5 Parametros de fungao

Os parametros de fungdo dos inversores da série MD20 foram divididos em 30 grupos (P00 ~ P29) de acordo com a
fung&o, dos quais P18 ~ P28 s&o reservados. Cada grupo de fungdes contém determinados codigos de fungdo aplicando
menus de 3 niveis. Por exemplo, "P08.08" significa o cddigo de fungdo oitava na fungdo de grupo P8, o grupo P29 é
reservado de fabrica, e os usuarios estdo proibidos de acessar esses parametros.

Para a conveniéncia da configuragdo dos cédigos de fungdo, o niimero do grupo de fungdes corresponde ao menu do
primeiro nivel, o cddigo da fungdo corresponde ao menu do segundo nivel e o cédigo da fungéo corresponde ao menu
do terceiro nivel.

1. Abaixo, segue a instrugdo das listas de fungdes:

A primeira coluna "Cddigo da fungdo": cédigos do grupo de parametros de fungdo e pardmetros;

A segunda coluna "Nome": nome completo dos parémetros da fungéo;

A terceira coluna " Instrugdes detalhadas dos parametros": ilustragéo detalhada dos parametros da fungdo

A quarta coluna "Valor padrdo": o valor original ajustado de fabrica do parametro de fung&o;

A quinta coluna "Modificar": o caractere de modificagdo dos cddigos de fungdo (os pardmetros podem ser modificados
ou ndo e as condigbes de modificagdo), abaixo, segue a instrugdo:

g

significa que o valor ajustado do pardmetro pode ser modificado no estado de parada e execugdo;
"©@": significa que o valor ajustado do pardmetro ndo pode ser modificado no estado de execugdo;
"e": significa que o valor do parametro € o valor de detecgdo real que ndo pode ser modificado.

Cadigo da
funcao

Nome Instrucoes detalhadas de parametros Valo~r Modifical
Padréo

Grupo P00  Grupo de fungdo basica
0:SVCO
N&o é necessario instalar codificadores. Adequado em aplicagdes

que precisam de baixa frequéncia, grande torque para alta
precisdo de rotagdo de velocidade e controle de torque. Em
relagdo ao modo 1, é mais adequado para aplicagdes que

Modo de
P00.00 controle de
velocidade 1:svC1

precisam de pouca energia.

1 é adequado em casos de alto desempenho com a vantagem
de alta preciséo de rotagdo de velocidade e torque. Ndo é
necessario instalar o codificador de pulso.

Controle 2:SVPWM

2 é adequado em aplicagBes que ndo precisam de alta
precisdo de controle, como a carga de ventilador e bomba. Um
inversor pode conduzir varios motores.

Selecione o canal de comando de operagdo do inversor.
O comando de controle do inversor inclui: start, stop,
forward/reverse rotating, jogging e fult reset.

Executar o canal o: 1 d do d %0 do teclad
P00.01 de comando : canal de comando de operaggo do teclado 0
("LOCAL/REMOT" luz apagada) O

Execute o controle de comando pel@,@]no

teclado.

Definir a tecla de multifungbes [QUICK/JOG | a [FWD/REVC
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Nome Instrucoes detalhadas de parametros Valo_'r Modifical
Padréo

Cadigo da
funcao

fungdo de deslocamento (P07.02 = 3) para alterar o sentido de

execucdo; pressione e simultaneamente no
estado de operaggo para que o inversor pare por inércia.

1: Canal de comando de operag&o do terminal ([ LOCAL/REMOT|"
piscante)

Execute o controle de comando de operagdo pela rotagdo de
avanco, pela rotagdo inversa, pelo toque para avangar ou toque
para recuar dos terminais de multifungdes

2: Canal de comando de operagdo da comunicagdo
({OCAL/REMOT] ligado);

0O comando de operagdo é controlado pelo monitor superior via
comunicagdo

Este parametro é usado para definir a frequéncia maxima de
saida do inversor. Os usudrios precisam se atentar a este
pardmetro, pois é a base do ajuste de frequéncia e da velocidade | 50,00Hz )
de aceleragdo e desaceleragdo.
Faixa de ajuste: P00.04~400.00Hz

Frequéncia
méx.de
saida

P00.03

O limite superior da frequéncia de operag&o é o limite superior da
frequéncia de saida do inversor que é inferior ou igual &
frequéncia maxima.

Faixa de ajuste: P00.05 ~ P00.03 (frequéncia maxima de saida)

Limite superior
da frequéncia de
operagdo

P00.04 50,00Hz | ©

O limite inferior da frequéncia de operagdo é o da frequéncia de
saida do inversor.
O inversor opera na frequéncia do limite inferior se a frequéncia

Limite inferior da " . i g
definida for inferior ao limite inferior. 0,00Hz

frequéncia de

P00.05 Nota: Frequéncia max.de saida > Frequéncia de limite superior >
operagao Frequéncia de limite inferior
Faixa de ajuste: 0.00Hz ~ P00.04 (Limite superior da frequéncia
de operagao)
~ Nota: A frequéncia A e a frequéncia B ndo podem ser definidas
Selegdo de

P00.06 comando de | como o mesmo método de frequéncia fornecido. A fonte de 0 o
frequéncia A | frequéncia pode ser definida pela P00.09.

0: Configuracdo de dados do teclado

Modifique o valor do cddigo de fungdo P00.10 (ajuste a
frequéncia pelo teclado) para modificar a frequéncia pelo teclado.
Selecio de | 1: Configuragdo analégica Al1 (potencidmetro do teclado

P00.07 comando de | correspondente)
frequéncia B

2: Configuragdo analdgica AI2 (terminal correspondente AI2) 2 O
3: Configuragdo analdgica AI3 (terminal correspondente AI3)
Defina a frequéncia por terminais de entrada analdgica. Os
inversores da série Facility MD20 fornecem 3 canais de terminais
de entrada analdgica conforme a configuragdo padrdo, do qual
Al estd ajustando
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Cadigo da
funcao

Nome

Instrucoes detalhadas de parametros

Valor
Padréo

Modificar|

através do potenciémetro analdgico, enquanto AI2 é a opgdo de
tensdo/corrente (0 ~ 10V/0 ~ 20mA) que pode ser trocada por
jumpers; enquanto AI3 é entrada de tensdo (-10V ~ +10V). Nota:
Quando o AI2 analdgico seleciona entrada 0 ~ 20mA, a tensdo
correspondente de 20mA é 10V.

100,0% do ajuste de entrada analdgica corresponde a
frequéncia maxima (codigo de fungdo P00.03) na diregdo a
frente e -100,0% corresponde a frequéncia maxima na

diregdo inversa (codigo de fungdo P00.03) 4: Ajuste HDI de
pulso de alta velocidade

A frequéncia é definida por terminais de pulso de alta
velocidade. Os inversores da série MD20 fornecem 1 entrada de
pulso de alta velocidade como a configuragdo padrdo. A faixa de
frequéncia de pulso é de 0,00 ~ 50,00kHz. 100,0% do ajuste de
entrada de pulso de alta velocidade corresponde a frequéncia
maxima na diregdo a frente (cédigo defungdo P00.03) e -
100,0% corresponde a frequéncia maxima na diregdo inversa
(cddigo de fungéo P00.03).

Nota: O ajuste de pulso sé pode ser inserido por terminais de
multifungdes HDI. Ajuste P05.00 (selegdo de entrada HDI) para
entrada de pulso de alta velocidade e ajuste P05.49 (selecdo de
fung&o de entrada de pulso de alta velocidade HDI) para a
entrada de ajuste de frequéncia.

5: ajuste do programa PLC simples

O inversor funciona no modo de programa PLC simples quando
P00.06 = 5 ou P00.07 = 5. Ajuste P10 (controle de velocidade de
PLC em passos muiltiplos simples) para selecionar a diregdo de
execugdo de frequéncia, a hora de ACC/DEC e o tempo de
manutengdo do passo correspondente. Consulte a descrigdo da
fung&o P10 para informagdes detalhadas.

6: Configuragdo de execugdo de velocidade em passos mdiltiplos

O inversor funciona no modo de velocidade em passos mltiplos
quando P00.06 = 6 ou P00.07 = 6. Ajuste P05 para selecionar a
etapa de operagdo atual e defina P10 para selecionar a frequéncia
de operagdo atual.

A velocidade em passos mdiltiplos tem prioridade quando P00.06
ou P00.07 ndo for igual a 6, mas o estagio de configuragdo s6
pode ser o estagio de 1~15. O estdgio de configuragdo é 1 ~ 15
se P00.06 ou P00.07 é igual a 6.

7: configuragdo de controle PID

0 modo de operagdo do inversor é o controle PID do processo
quando P00.06 = 7 ou P00.07 = 7. E necessario ajustar P09. A
frequéncia de operagdo do inversor é o valor apés o efeito PID.
Consulte P09 para obter informagOes detalhadas sobre a fonte
de predefinigdo;
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Cadigo da
funcao

Nome

Instrugoes detalhadas de parametros

Valor
Padréo

Modifica

o valor pré-definido e fonte de feedback do PID. 8:

ajuste de comunicagdo MODBUS

A frequéncia é definida pela comunicagdo MODBUS. Consulte
P14 para informagdes detalhadas.

9~11: Reservado

P00.08

Selegdo de
referéncia de
comando de
frequéncia B

0: Frequéncia maxima de saida, 100% da configuragdo de
frequéncia B corresponde a frequéncia maxima de saida

1: Um comando de frequéncia, 100% da configuragdo de
frequéncia B corresponde a frequéncia maxima de saida.
Selecione essa configuragdo se precisar ajustar na base do
comando da frequéncia A.

P00.09

Combinagdo da
fonte de
configuragdo

0: A, a configuragéo de frequéncia atual é o comando de
frequéncia A

1: B, a configuragdo de frequéncia atual é o comando de
frequéncia B

2: A + B, a configuragdo de frequéncia atual é o comando de
frequéncia A + comando de frequéncia B

3: A-B, a configuragdo de frequéncia atual é o comando de
frequéncia A - Comando de frequéncia B

4: Max. (A, B): Amaior configuragdo entre o comando de
frequéncia A e a frequéncia B é a frequéncia definida.

5: Min. (A, B): A menor configuragdo entre um comando de
frequéncia A e a frequéncia B é a frequéncia definida.

Nota: O modo de combinagdo pode ser deslocado pela P05

(fung&o terminal)

P00.10

Frequéncia
definida pelo
teclado

Quando os comandos de frequéncia A e B sdo selecionados
como "configuragdo do teclado", este parametro sera o valor
inicial da frequéncia de referéncia do inversor

Faixa de ajuste: 0.00 Hz ~ P00.03 (a frequéncia max.)

50,00Hz

P00.11

Tempo de ACC
1

P00.12

Tempo de DEC
1

0 tempo de ACC significa o tempo necessario no caso de o
inversor acelerar de OHz ao Max. (P00.03).

O tempo de DEC significa o tempo necessario no caso de o
inversor acelerar da frequéncia de saida max. para OHz (P00.03).
Os inversores da série MD20 possuem quatro grupos de tempo
ACC/DEC que podem ser selecionados pela P05. O tempopadrdo
do ACC/DEC do inversor é o primeiro grupo.

Faixa de ajuste de P00.11 e P00.12: 0.0 ~ 3600.0s

Depende
do modelo|

Depende
do modelo

P00.13

Selegdo de
diregdo de
avango

0: Opera na diregdo padrdo, o inversor opera no sentido em
avanco. O indicador FWD/REV esta desligado.

1: Opera na diregdo oposta, o inversor opera no sentido inverso.
O indicador FWD/REV esta ativado.

Modifique o codigo da fungdo para mudar a diregdo de rotagdo do
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Cadigo da
funcao

Nome Instrucoes detalhadas de parametros Valo_'r Modifical
Padréo

motor. Este efeito € igual ao deslocamento do sentido de rotagéo
ao ajustar duas das linhas do motor (U, V e W). O sentido de
rotag&o do motor pode ser alterado pof QUICK/JOQ no teclado.
Consulte o pardmetro P07.02.

Nota: Quando o pardmetro da fungdo retorna ao valor padréo, o
sentido de operagdo do motor retornara ao estado padrdo de
fabrica também. Em alguns casos, deve ser usado com cuidado
ap6s o comissionamento se a mudanga de diregdo de rotagdo
estiver desabilitada.

2: E proibido operar no sentido inverso: Pode ser usado em alguns
casos especiais se a operagdo inversa estiver desabilitada

Frequéncia Ruido Corrente de | Eliminaio de
transportadora eletromagnético  vazamento e ruido  calor

K A A,'.‘Pgh A Baixo
r4

10kHz

15KkHz ¥ Baixo v A, y Ao

A tabela de relagdo do tipo de motor e da frequéncia transportadora:

Tipo de motor Configuragdo de fabrica da
frequéncia transportadora
0,4~11kW 8kHz
Configuragdo da Depende do
frequéncia 15~110kKW 4kHz mo%elo

P00.14
transportadora A vantagem da frequéncia transportadora alta: forma de onda de

corrente ideal, pequena onda harménica atual e ruido do motor.
A desvantagem da alta frequéncia de suporte: aumenta a perda
do interruptor, aumenta a temperatura do inversor e o impacto
para a capacidade de saida. O inversor precisa diminuir a
frequéncia transportadora alta. Ao mesmo tempo, o vazamento e
a interferéncia magnética elétrica aumentardo.

A aplicagdo de baixa frequéncia transportadora é contréria ao
acima, uma frequéncia transportadora muito baixa causara
funcionamento instavel, redugdo de torque e aumento.

O fabricante estabeleceu uma frequéncia transportadora razoavel
quando o inversor esta na fabrica. Normalmente, os usuarios ndo
precisam alterar o pardmetro.
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C‘,"dig‘l da Nome Instrugées detalhadas de parametros Valo_'r Modifical
uncao Padrdo
Quando a frequéncia utilizada excede a frequéncia
transportadora padrdo, o inversor precisa reduzir 10% para
cada frequéncia transportadora adicional de 1k.
Faixa de ajuste: 1.0 ~ 15.0kHz
0: Sem operag&o
1: Auto-tune de rotagdo
Auto-tune de pardmetro de motor completo
Auto-tune do | Recomenda-se a utilizagiio do auto-tune de rotagdo quando é
P00.15 paranrqnoetg? do | necessaria uma preciso de controle elevada. ) 0
2: Auto-tuning estético 1 (aul:o»tune por completo); E adequado )
nos casos em que o motor ndo pode desacoplar a carga. O auto-
tuning para o pardmetro do motor afetara a preciséo do controle.
3: Auto-tuning estético 2 (parametros da parte auto-tune); quando
0 motor atual é o motor 1, auto-tune P02.06, P02.07, P02.08
0: Invélido
Seleco da 1: Vélido durante todo o procedimento
P00.16 fungdo AVR | A fungéo de ajuste automatico do inversor pode cancelar o 1 o
impacto na tensdo de saida do inversor devido a
variagdo de tensdo do aterramento.
0: Sem operagdo
1: Restaurar o valor padréo
Pardmetro de | 2: Limpar registros de falhas
P00.18 reSt?lljlrl;agﬁo de | 3: Bloquear todos os codigos de fungio 0 o)
a0 Nota: O codigo da fungdo sera restaurado para 0 apds o término
da operagéo do cédigo de fungéo selecionado.
Restaurar para o valor padréo ira cancelar a senha do usuario,
favor utilizar esta fungdo com cautela.
Grupo P01 Controle de Inicializagédo e parada
0: Inicializagdo direta: comega a partir da frequéncia de partida
P01.01
1: Inicializagdo ap6s travagem de CC: iniciar o motor a partir da
frequéncia de partida apds a travagem CC (definir o parametro
P01.00 | Modo de inicio | P01.03 e P01.04). E adequado nos casos em que a rotagdo
reversa pode ocorrer com baixa carga de inércia durante a 0 ©
inicializagdo.
2: Iniciar ap6s monitoramento de velocidade 1
3: Iniciar ap6s monitoramento de velocidade 2
A diregdo e a velocidade serdo monitoradas automaticamente
para 0 arranque suave dos motores rotativos. Adapta-se a
aplicagdo com rotagdo inversa quando inicia a carga grande.
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Codigo da Nome Instrugées detalhadas de parametros Valor | yodifica
funcao Padrdo

Nota: Esta fungdo so esta disponivel para os inversores > 4kW

. A frequéncia de partida da inicializagdo direta significa a
Frequéncia de

frequéncia original durante a inicializagéo do inversor.
P01.01 partida de q g _ i G 0,50Hz )
o Consulte P01.02 para informagdes detalhadas.
inicializagdo . .
) Faixa de ajuste: 0,00~50,00Hz
direta
Definir uma frequéncia de partida apropriada para aumentar o
torque do inversor durante a inicializagdo. Durante o tempo de
retengdo da frequéncia de partida, a frequéncia de saida do
inversor é a frequéncia de partida. E ent&o, o inversor ira passar
da frequéncia inicial para a frequéncia definida. Se a frequéncia
definida for inferior a frequéncia de partida, o inversor deixara de
Tempo de funcionar e permanecerd em estado stand-by. A frequéncia de
POL.02 | \etenciio da | Partidando é limitada na frequéncia de limite inferior. 0.0s
frequéncia de Frequéncia de saida @)
partida fmaxf - -----

f1 Definidopor ~ PQ1. 01
ti Definido por ~ PO1, 02

Faixa de ajuste: 0.0~50.0s

A corrente de| O inversor executara travagem CC na corrente de travagem
travagem antes| . T P o

P01.03 o2 < | definida antes da inicializagdo e acelerara apds o tempo de 0,0% ©

da inicializagdo

travagem CC. Se o tempo de travagem CC estiver ajustado para

0, a travagem CC é invalida.
Quanto mais forte a corrente de travagem, maior a poténcia de

0 tempo de travagem. A corrente de frenagem CC antes da inicializagdo 0.00s

travagem antes
da inicializagdo

P01.04
significa a porcentagem da corrente nominal do inversor. ©

A faixa de ajuste de P01.03: 0.0~100.0%
A faixa de ajuste de P01.04: 0.00~50.00s

0 modo de mudanga da frequéncia durante o arranque e a
P01.05 Selegdo execugdo. 0 )
ACC/DEC | 0: Tipo linear

A frequéncia de saida aumenta ou diminui linearmente.
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Codigo da Nome Instrugées detalhadas de parametros Valor | yodifica
funcao Padrdo

Frequéncia de saida

1: Curva S, a frequéncia de saida aumentara ou diminuira de
acordo com a curva S

A curva S é geralmente utilizada nas aplicagdes de arranque
e parada gradual, tais como elevadores.

Frequéncia de saida

fmax

*t1=> | | «t2» 1

Tempo de ACC

po1.06 | do passo de 0.1s ©

partida da curva
S

0.0~50.0s

Tempo de DEC
do passo final da
P01.07 curva S 01s °

0: Desacelera para parar: ap6s o comando de parada ser vélido,
o inversor desacelera para reduzir a frequéncia de saida durante

o tempo definido. Quando a frequéncia diminui para OHz, o
P01.08

Selegdo de inversor para. (e}
parada Lo . <n
1: Parada por inércia: apés o comando de parada ser vélido, o
inversor cessa a saida imediatamente. E a parada por inércia da
carga na inércia mecanica.
Frequéncia de | Frequéncia de partida da travagem CC: dé inicio a travagem CC 0,00Hz
P01.09 partida da quando a frequéncia de rotagdo atinge a frequéncia de partida o
travagem CC 3
determinada por P1.09.
Tempo de espera antes da travagem CC: CC: os inversores
Tempo de B . 0.00s
P01.10 | espera antes da| bloqueiam a saida antes de iniciar a travagem CC. Apés este ]

travagem CC | tempo de espera, a travagem CC sera iniciada de modo a evitar

falhas de sobrecorrente causadas pela travagem a alta

PO1.11 Corrente de | velocidade. 0,0% o

t cc .
ravagem Corrente de travagem CC: o valor de P01.11 é a porcentagem de
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corrente nominal do inversor. Quanto maior a corrente de
travagem CC, maior o torque de travagem.

Tempo de travagem CC: o tempo de retengdo da travagem CC.
Se a tempo for 0, a travagem CC ¢é invélida. O inversor ird parar
no tempo de desaceleragdo definido.

Tempo de
P01.12 travagem CC 0.00s
O
T
;‘r\<,f.\4—‘, A e e Ntb
Pd1.23 po103 4 pot 10 ! pd1.12
1 P13.14 P13.14
) ON
Faixa de ajuste de P01.09: 0.00Hz ~ P00.03
(a frequéncia max.)
Faixa de ajuste de P01.10: 0.00~50.00s
Faixa de ajuste de P01.11: 0.0~100.0%
Faixa de ajuste de P01.12: 0.00~50.00s
Durante o procedimento de mudanga de rotagdo FWD/REV,
defina o limite em P01.14, o qual é conforme a tabela abaixo:
Frequéncia de saida
Tempo ocioso dg \ Muda depois da
rotagéo frequéncia de partida
P01.13 FWD/REV - . ‘Muda apés a frequéncia 0.0s
Frequéncia de | Zero o

partida He====-

REV

Faixa de ajuste: 0.0~3600.0s

Definir o ponto limiar do inversor:

Mudanca entre | 0: Mudar ap6s a frequéncia zero
P01.14 rotacéo i N 0

FWD/CREV 1: Mudar apés a frequéncia de partida ©
2: Mudar apos o alcance da velocidade P01.15 e retardo para

P01.24

Velocidade de | 0,00~100,00Hz
P01.15 parada 0,50Hz ©

01,16 Vz%gz%zoe%ee 0: Detectar a velocidade de configuragio
PoL.1 parada 1: Detectar na velocidade de feedback (somente valido para ! ©

controle vetorial)
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Quando P01.16 = 1, a frequéncia de saida real do inversor é
menor ou igual a P01.15 e é detectada durante o tempo definido
por P01.17, o inversor ird parar; caso contrario, 0 inversor para
no tempo definido pela P01.24.
porgy | cmpode e Freguendi de seid 0.505
deteccdo da 1
velocidade de Zf;‘;i’c‘f:d‘;ﬁampa . ©
feedback Stop]
>
F';zixa de ajuste: 0.00 ~ 100.00s (somente vélido quando P01.16 =
1
Quando o canal de comando de operagdo é o controle do
terminal, o sistema detectard o estado do terminal em execugdo
durante a ativagdo.
0: O comando de comando do terminal é invélido quando
Selegdo de ativado. Mesmo que o comando de partida seja detectado para
protegio de | ser vélido durante a ativagdo, o inversor ndo sera executado e o
P01.18 | funcionamento | sistema mantém o estado de protegdo até que o comando de 0
do terminal ao | partida seja cancelado e ativado novamente. O
ligar 1: O comando de partida do terminal é valido quando ativado. Se
o comando de partida for detectado para ser valido durante a
ativagdo, o sistema iniciara o inversor automaticamente apds a
inicializagdo.
Nota: Esta fungdo deve ser selecionada com precaugdo, ou
resultado grave pode ocorrer.
Este cddigo de fungdo determina o estado de funcionamento do
A frequéncia de inversor quando a frequéncia definida € menor do que o limite
partida é inferior| Inferior.
20 limite inferior| 0: Executar na frequéncia de limite inferior
PO1.19 (vélidosea | It Pe.1rada 3 o
frequéncia limite| 2: Hibernagdo °
inferior estiver | O inversor ira parar por inércia quando a frequéncia definida for
acima de 0) menor que o limite inferior. Se a frequéncia definida estiver acima
do limite inferior novamente e durar o tempo definido pela
P01.20, o inversor retornara ao estado de funcionamento
automaticamente.
Tempo de Esse cddigo de fungdo determina o tempo de espera da
P01.20 espera de hibernag&o. Quando a frequéncia de partida do inversor é inferior 0.0s o
restauragdo | & do limite inferior, o inversor ira parar para stand-by.
de hibernagdo
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Quando a frequéncia ajustada estd acima do limite inferior um
novamente e dura o tempo definido pela P01.20, o inversor sera
executado automaticamente.
Frequéncia de saida
t1<t2, logo o inversor ndo funciona
\ t1+t2=t3, logo o inversor funciona
\B:Pm.zo
N\
N
AP A
s : v : 2
3, Time
- + U ye
. Operagiog  — Doméncacy  Operagio
Faixa de ajuste: 0.0 ~ 3600.0s (valido quando P01.19 = 2)
Esta fungdo pode permitir que o inversor inicie ou ndo apds
Reiniciar depois desligamento e entdo, ligue-o.
P01.21 de desligar 0: Desativado 0 o)
1: Habilitado, se a partida inicial for atendida, o inversor sera
executado automaticamente apds esperar o tempo definido pelo
P01.22.
A fung&o determina o tempo de espera antes do funcionamento
automético do inversor ao desligar e apos ligar.
A Frequéncia de saida
t1=P01.22
Tempo de t2=P01.23
POL.22 | espera de 1.0s
reinicializagdo 142 ®]
" G p ! > Tempo
apos i | Joperagio
desligamento |“Operagio [Desligar " Ligar -
Faixa de ajuste: 0.0 ~ 3600.0s (valido quando P01.21 = 1)
A fungdo determina a liberagdo do freio depois que o comando
P01.23 Tempo de de partida é fornecido e o inversor estd em estado de espera e 0.0s o
esperainicial | aguarda o tempo de espera definido por P01.23
Faixa de ajuste: 0.0~60.0s
Retardo da
P01.24 velocidade de | Faixa de ajuste: 0.0~100.0s 0.0s (@)
parada
Selecione a saida OHz do inversor.
P01.25 Saida OHz 0: Saida sem tens&o 0 o
1: Saida com tenséo
2: Saida na corrente de travagem CC

Grupo P02 Motor 1
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Poténcia nomina
do motor Depende
P02.01 : 0,1~3000,0kW @)
assincrono g / do modelo
Frequéncia
nominal do
P02.02 motor 0.01Hz~P00.03 50,00Hz [©)
assincrono
Velocidade
nominal do Depende
P02.03 1~36000rpm €]
motor do modelo
assincrono
Tensdo nominal
do motor
P02.04 assincrono | 0~1200V Depende ©
do modelo
Corrente nominal
do motor
P02.05 assincrono 0,8~6000,0A Depende )
do modelo
Resistor estator
do motor
P02.06 assincrono 0.001~65.535Q Depende °
do modelo
Resistor do rotor
do motor
P02.07 | assincrono | 0.001~65.535Q Depende |
do modelo
Indutancia de
vazamento do
P02.08 motor 0.1~6553.5mH Depende |
assincrono do modelo
Indutancia mutug
do motor
P02.09 assincrono | 0.1~6553.5mH Depende °
do modelo
Corrente sem
carga do motor
P02.10 assincrono | 0,1~6553,5A Depende °
do modelo
Saturagao
P02.11 Magnética 0.0~100.0% 80,0% )
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coeficiente 1
para o nlcleo de
ferro de AM1

Coeficiente de
saturagdo
magnética 2
para o nticleo de
ferro de AM1

P02.12 0.0~100.0% 68,0% o

Coeficiente de
saturagdo
magnética 3
para o nticleo de
ferro de AM1

P02.13 0.0~100.0% 57,0% o

Coeficiente de
saturagdo
magnética 4
para o nticleo de
ferro de AM1

P02.14 0.0~100.0% 40,0% o

0: Sem Proteg&do

1: Motor comum (com compensagdo de baixa velocidade). Como
o efeito de liberagdo de calor dos motores comuns sera
enfraquecido, a protegdo elétrica correspondente do calor serd
ajustada corretamente. A caracteristica de compensag&o de baixa
velocidade mencionada aqui significa reduzir o limite da protegdo

P02.26 Selegdo de 2
protecio contra | de sobrecarga do motor cuja frequéncia de operagdo € inferior a o
sobrecarga de | 30Hz.

motor ~ A =
2: Motor de conversdo de frequéncia (sem compensagdo de
baixa velocidade). Como a liberag&o de calor dos motores
especificos ndo sera afetada pela velocidade de rotagdo, ndo é
necessario ajustar o valor da protegdo durante operagdo de
velocidade baixa.
Vezes da sobrecarga do motor M = Iout/(In*K)
In é a corrente nominal do motor, Iout é a corrente de saida do
Coeficiente de | inversor e K é o coeficiente de proteg&io do motor.
P02.27 - |protecéo contra Portanto, quanto maior o valor de K, menor sera o valor de M. 100,0% o

sobrecarga do
motor Quando M = 116%, a falha sera reportada apds 1 hora, quando

M = 200%, a falha sera reportada apds 1 minuto,
quando M> = 400%, a falha sera relatada instantaneamente.
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. Tempo

1horay ¢ ”K

1 minuto

Fmm e

} Tempo de sobrecarga do motor

116% 200%

Faixa de ajuste: 20.0%~120.0%

Ajuste a exibicdo de poténcia do motor 1.
Coeficiente de o xoig P ! i

P02.28 corregéo do
motor 1 poténcia

Apenas afete o valor de exibigdo diferente do desempenho de 1,00
controle do inversor. °

Faixa de ajuste: 0.00~3.00

Grupo P03 Controle vetorial
Loop de Os parametros P03.00 ~ P03.05 aplicam-se apenas ao modo de controle
velocidade de . . . x N 20,0 o
P03.00 ganho vetorial. Abaixo da frequéncia de comutagdo 1 (P03.02), os pardmetros
proporcional' | PI do circuito de velocidade s&o: P03.00 e P03.01. P03.00 e P03.01.
Acima da frequéncia de comutagdo 2 (P03.05), os para PI do loop

Tempo integral T N
P03.01 Eoop di de velocidade s&o: P03.03 e P03.04. P03.03 e P03.04. Os parametros PI 0.200s o

velocidade sdo obtidos de acordo com a mudanga linear de dois grupos de
Frequéncia de | pardmetros. Sdo mostradas abaixo:
P03.02 Comutagdo 5,00Hz o
baixa
Ganho
Proporcional 2 Parametro PI 20,0 °
Loop de r'
velocidade P03.00, P03.01

P03.03

Tempo integral 2|
P03.04 Loop de
velocidade

0.200s o

P03.03. P03.04

1
|
|
|
l
! .
|

| 1 Frequéncia de saida
i >

i
P03.02 P03.05

PI tem uma relagdo estreita com a inércia do sistema. Ajuste na base do

>

Frequéncia de ! 10.00Hz
comutagdo alta | PI de acordo com diferentes cargas para atender as diversas demandas. 4 o

A faixa de ajuste de P03.00 e P03.03: 0 ~ 200.0 0~200.0
A faixa de ajuste de P03.01 e P03.04: 0.000 ~ 10.000s

P03.05

A faixa de ajuste de P03.02: 0.00Hz~P00.05
A faixa de ajuste de P03.05: P03.02~P00.03

Filtro de saida
P03.06 de Loop de 0~8(corresponde a 0 ~ 28/10ms) 0 o
velocidade

Coeficiente de | O coeficiente de compensagdo do deslizamento é usado para ajustar a "
P03.07 | compensagdo do | frequéncia de deslizamento do controle vetorial e melhora a precisio 100% o
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6: frequéncia do limite superior de configuragdo de comunicagdo
MODBUS

Cédigg da Nome Instrugées detalhadas de parametros Valo_'r Modifical
funcao Padrdo
deslizamento de|[ do controle do sistema. Ajustar o pardmetro adequadamente pode
eletromogdo )
vetorial de controlar o erro de velocidade constante.
velocidade | Faixa de ajuste: 50% ~ 200%
Coeficiente de
compensagdo da
P03.08 [ derrapagem do 100% o
freio do controle
vetorial
Cgeficiertne P de| Nota:
orcentagem
P03.09 | 4o loop agtual Estes dois pardmetros ajustam o parametro de ajuste PI do loop 1000 o
de corrente que afeta diretamente a velocidade de resposta
dindmica e a precisdo do controle. Geralmente, os usuarios ndo
~ Coeficiente | precisam alterar o valor padréo;
integral do loop ) 3
P03.10 atual I Aplicar apenas no modo de controle vetorial sem PG 0 (P00.00 = 1000 °
0).
Faixa de ajuste: 0 ~ 65535
Este parametro é usado para habilitar o modo de controle de
torque e definir os meios de ajuste de torque.
0: controle de torque é invalido
1: torque de ajuste do teclado (P03.12)
2: torque de ajuste analdgico AI1
Método de ajuste] -. < -
P03.11 de torque 3: torque de ajuste anaIfVngco AI2 0
4: torque de ajuste analégico AI3 o
5: Torque de ajuste de frequéncia de pulso HDI
6: Configuragdo de torque em passos multiplos
7: torque de configuragdo de comunicagdo MODBUS
8 ~ 10: Reservado
Nota: Modo de configuragédo 2~7, 100% corresponde a 3 vezes
do motor de corrente nominal
Torque de
P03.12 | configuragéo do| Faixa de ajuste: -300,0% ~ 300,0% (corrente nominal do motor) 50,0% )
teclado
Tempo do filtro
P03.13 fornecido ao | 0.000~10.000s 0.100s o
torque
Conffig:tr:((;jzo da[ 0: configuragdo do teclado frequéncia do limite superior (P03.16
frequéncia de | define P03.14, P03.17 define P03.15)
P03.14 limite superior dd 1: Frequéncia do limite superior de configuragio analdgica A1 0
rotagdo para a . o : = o o
frente em 2: Frequéncia do limite superior de configuragdo analdgica AI2
controle de 3: Frequéncia do limite superior de configuragdo analdgica AI3
torque 4: Frequéncia do limite superior de configuragdo de frequéncia de
Fonte de pulso HDI
P03.15 | configuragdo de| 5: Frequéncia de limite superior de configuragdo em passos 0 o
rotagdo reversa miltiplos
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do limite superior] 7.9: Reservado
no controle de , . .
torque Nota: método de configuragdo 1~9, 100% corresponde a

frequéncia maxima

Valor definido de
teclado da
frequéncia de
limite superior dd
P03.16 rotagdo de 50,00 Hz
avango do o
controle de

torque Esta fung&o é usada para definir o limite superior da frequéncia.

P03.16 define o valor de P03.14; P03.17 define o valor de P03.15.
Faixa de ajuste: 0.00 Hz ~ P00.03 (a frequéncia maxima de saida)

Valor definido de
teclado da
frequéncia de
limite superior dd
P03.17 | rotag&o reversa 50,00 Hz
do controle de o

torque

Configuragdo do[ egte codigo de funciio é usado para selecionar a selegio da fonte
limite superior dq

P03.18 torque de de configurag&o do limite superior do limite de eletromog&o e 0 °
eletromogéo | travagem.
0: frequéncia de limite superior de configuragdo do

teclado (P03.20 define P03.18 e P03.21 define P03.19)
1: Torque de limite superior de ajuste analdgico A1
Ajuste do limite 2: Torque de limite superior de ajuste analdgico AI2

superior do 3: Torque de limite superior de ajuste analdgico AI3

P03.19 torque de . - ) N o 0 .
travagem 4: Torque de limite superior de configuragdo HDI da frequéncia de

pulso

5: Torque de limite superior configuragdo de comunicagdo
MODBUS

6 ~ 8: Reservado

Nota: O modo de configuragdo 1 ~ 8,100% corresponde a trés|
vezes da corrente do motor.

Ajuste de tecladg
P03.20 |de limite superiol 180,0% o
do torque de
eletromogdo | O codigo de fungdo é usado para definir o limite do torque. Faixa

de ajuste: 0,0 ~ 300,0% (corrente nominal do motor)

Ajuste de tecladg

P03.21 |de limite superiol 180,0% o

do torque de
travagem

Coeficiente de | O uso do motor no controle de enfraquecimento

P03.22 ~
redugdo na O cddigo de fungdo P03.22 e P03.23 sdo efetivos em poténcia

0,3 o
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zonatdetpoder constante. O motor entrara no estado de enfraquecimento quando
constante
o motor funcionar na velocidade nominal. Mude a curva de

O menor ponto | enfraquecimento modificando o coeficiente de controle de

) redugo. Quanto maior for o coeficiente de controle de

de dugh tto maior f ficiente de controle d

lenfraquecimento X

P03.23 |na zona de enfraquecimento, maior sera a curva fraca. 20% °
poténcia Afaixa de ajuste de P03.22: 0.1 ~ 2.0
constante

A faixa de ajuste de P03.23: 10% ~ 100%

Limite de tensdo P03.24 Define a tensdo méx. do inversor, o que depende da
P03.24 [y situacdo do local. 100,0% [©)
A faixa de ajuste: 0,0 ~ 120,0%

Irempo de pré- Pré-ativar o motor quando o inversor iniciar. Desenvolve um
P03.25 |excitacio campo magnético dentro do motor para melhorar o desempenho 0.300s °
do torque durante o processo de partida.
O tempo de ajuste: 0.000 ~ 10.000s

Ganho
proporcional de

P03.26  |enfraquecimento

0~8000 1200 o

Selecdo de
lexibigdo de 0: exibir no valor real

P03.27 |velocidade de L . 0 o
controle vetorial | 1t €xibir no valor de configuragdo

Grupo P04 Controle SVPWM

Esses cddigos de fungdo definem a curva V/F do motor MD20
1 para atender a necessidade de diferentes cargas.

0:curva linha reta V/F, aplicar a carga constante do torque

1: curva multi-pontos V/F

2:1.30 curva V/F de torque de poténcia baixa

3: 1.7 curva V/F de torque de poténciabaixa

P04.00 Configuragdo| 4: 2,0° curva V/F de torque de poténcia baixa
da curva Curvas 2 ~ 4 aplicam-se as cargas de torque, como ventiladores
VIF e bombas de dgua. Os usuarios podem ajustar de acordo com
os recursos das cargas para obter o melhor desempenho.

5: personalizado V/F (separagdo V/F); Neste modo, V pode ser
separado de f e f pode ser ajustado através da frequéncia
fornecida pelo canal definido por P00.06 ou o canal dado por
tensdo definido por P04.27 para alterar a caracteristica da curva.
Nota: V, na imagem abaixo € a tensdo nominal do motor e

f, é a frequéncia nominal do motor.

46



Inversor de Frequéncia MD20

Pardmetros de funcdo

C""'Q‘Z ga Nome Instrucoes detalhadas de parametros Valo_'r Modifical
funcao Padrdo
Tenséo de saida
Vpf-===-m=-=-mmm - Frequéncia de saida
11.39 poténcia da curva V/F
Z___11.7° poténcia da curva V/F
1\2,00 poténcia da curva V/F
i
Tipoquadrado g |
1Frequéncia de saida cy
jredyencs e
fo
P04.01 [Reforgo de Reforgo de torque para a tensdo de saida para os recursos de 0,0% o
ltorque AT . = .
torque de frequéncia baixa. P04.01 é para a tensdo de saida
méxima Vo. P04.02 define a porcentagem de frequéncia de
fechamento de torque manual para f.
O reforgo de torque deve ser selecionado de acordo com a carga.
Quanto maior a carga, maior o torque. O reforgo de torque muito
grande é inadequado, pois o motor funcionard com mais
magnético e a corrente do inversor aumentara para adicionar a
temperatura do inversor e diminuird a eficiéncia. Quando o reforgo
de torque é ajustado para 0,0%, o inversor é um reforgo de torque
automatico.
Limite de reforgo de torque: abaixo deste ponto de frequéncia, o
reforgo de torque € valido, porém sobre esse ponto de
Fechamento de A P
P04.02 reforco de torque frequéncia, o reforgo de torque é invélido. 20,0%
Tensdo de saida
Vp [mmmmmmmmmmm o ‘ °
i
I
I
I
i
' i
v, H !
2008 1
' ! Frequéncia de saida
[ fy ”
A faixa de ajuste de P04.01: 0.0%: (automatico) 0.1% ~ 10.0% A
faixa de ajuste de P04.02: 0.0% ~ 50.0%
Ponto de
frequéncia V/F 1 = i
P04.03 |0 / Tensdo de saida 0,00Hz °
100.0% Vp |~ - =~ = = === === -
Ponto de tensao V3{====-=-=----
P04.04 |V/F1 0,0% o
V2| oo
Ponto de
frequéncia V/F
P04.05 | | 0,00Hz o
VA|---= Frequéncia de saida
f1 f2 3 fi
Ponto de tensdo
P04.06 |V/F2 Quando P04.00 = 1, o usuario pode definir a curva V//F através 0,0% o
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Ponto de P04.03~P04.08.
frequéncia V/F 3 ,
P04.07 V/F geralmente é configurado de acordo com a carga do 0,00Hz o

motor. Nota: V1<V2<V3, f1<f2<f3. Uma tensdo de

baixa frequéncia muito alta ird aquecer o motor
excessivamente ou danifica-lo.

Pode ocorrer sobrecorrente parada ou protecdo de
Ponto de tensdo | sobrecorrente. Faixa de ajuste de P04.03: 0.00Hz~P04.05
P04.08 |V/F3 Afaixa de ajuste de P04.04, P04.06 e P04.08 : 0.0%~110.0% 0,0% °
(tensdo nominal do motor)

Faixa de ajuste de P04.05:P04.03~ P04.07

A faixa de ajuste de P04.07: P04.05 ~ P02.02 (frequéncia nominal
da tensdo do motor)

Este cédigo de fungdo é usado para compensar a mudanca da
velocidade de rotagdo causada pela carga durante o controle
SVPWM de compensagdo para melhorar a rigidez do motor.
Pode ser configurado para a frequéncia de deslizamento nominal

Ganho de
compensagdo de| do motor que é contada como abaixo:
P04.09 |deslizamento Af=f-n*p/60 100,0%
\V/F o

Do qual, f, € a frequéncia nominal do motor, o seu codigo de
fungdo é P02.02; n é a velocidade nominal de rotagdo do motor e
seu codigo de fungdo é P02.03; p é o par do pole

do motor. 100.0% corresponde a frequéncia de deslizamento
nominal A f.

Faixa de ajuste: 0,0 ~ 200,0%

Fator de controle|

de vibracio de No modo de controle SVPWM, pode ocorrer flutuagdo de corrente

P04.10 |haixa frequéncia | No motor em algumas frequéncias, especialmente o motor com 10 o
grande poténcia. O motor ndo pode funcionar de forma estavel ou
Fator de controle| pode ocorrer uma sobrecorrente. Esses fendmenos podem ser
de vibragdo de | cancelados ao ajustar esse parametro.
PO4.11 ity frequéncia X X . P 10 °
A faixa de ajuste de P04.10: 0 ~ 100 A
— faixa de ajuste de P04.11: 0 ~ 100
Limite de
controle de A faixa de ajuste de P04.12: 0.00Hz ~ P00.03 (a frequéncia
PO4.12  |ipracs o g (afreq 30,00 Hz °
vibragao maxima)
. 0: Sem operagdo
Selegdo de . L X X
P04.26 |operacdo de 1: operagdo automatica de economia de energia 0 )
2%‘;?3?;'3 de Motor nas condigdes de carga leve, ajuste automaticamente a

tens&o de saida para economizar energia

Selecione o canal de ajuste de saida na separagdo da curva
Canal de ajuste | V/F. 0: Tens&o de ajuste do teclado: a tensdo de saida &

P04.27 (de tensdo determinada por P04.28. 0 o
1: tensdo de ajuste AI1
2: tensdo de ajuste AI2
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Codigo da Nome Instrugées detalhadas de parametros Valor | yodifica
funcao Padrdo

3: tens&o de ajuste AI3

4: tens3o de ajuste HDI

5:Tensdo de ajuste de velocidade em passos mdiltiplos,
6: tensdo de ajuste PID

7: tensdo de ajuste de comunicagdo MODBUS;

8 ~ 10: Invertida

Nota: 100% corresponde a tensdo nominal do motor.

. . 0 codigo de fungdo € o valor do conjunto digital tensdo quando o
[Tensdo de ajuste L, .
P04.28 doteclado | canal de ajuste de tensdo ¢ selecionado como "selegdo de 100,0% o
teclado”

A faixa de ajuste: 0.0%~100.0%

Tempo de 0 tempo de aumento de tens3o é o periodo em que o inversor

P04.29 aumento da L 3 L 5.0s °
tensdo acelera da tensdo minima de saida para a tensdo maxima de
saida.
;3?55%%2 O tempo de redugdo de tensdo é o periodo quando o inversor é
P04.30 tens3o desacelera da tensdo maxima de saida de tens&o minima de 5.0s °

saida.

A faixa de ajuste: 0.0~3600.0s

Tens:]g:ilri:alda Define o limite superior e inferior da tensdo de saida.
P04.31 A faixa de ajuste de P04.31:P04.32~100.0% 100,0% ©

(a tensdo nominal do motor)

A faixa de ajuste de P04.32:0.0%~ P04.31
(a tensdo nominal do motor)

Tens&o de saida

P04.32 minima Vmax [---7----- 1, t1=P04.29 0,0%
| 1\t2=P04.30 ]
Vset
Vmin

Ajuste a tensdo de saida do inversor no modo SVPWM quando
enfraquecer.

Nota: Invalido no modo de torque constante.
Coeficiente de

enfraquecimento Tensédo de saida
na zona de Vout - (P04.33-1.00)*Vb
P04.33 poténcia Vp - 1,00
constante o

Frequéncia de saida
fo 2f, v

A faixa de ajuste de P04.33:1.00~1.30
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Cadigo da Valor

funcdo Nome Instrucoes detalhadas de parametros Padrio Modifical
Grupo P05 Terminais de entrada
P05.00 Selegdo da 0: HDI é a entrada de pulso alta. Consulte P05.49 0 o
entrada HDI ~ P05.54 1:HDI é o interruptor de entrada
. Nota: S1 ~ S4, IDH sdo os terminais superiores na placa de
P05.01 stlneééagéj: controle e P05.12 pode ser usado para definir a fungdo de S5 ~ 1 ©

terminais S1 | S8

: Sem fungdo

Selegdo de
fungdo dos
P05.02 terminais 52

: Operagéo de rotagdo de avango
: Operagdo de rotagdo reversa 4 €]
: Operagéo de controle de 3 cabos

: Toque para avangar

P05.03 fungéio 7 °
dos terminais S3| 6: Parado por inércia
: Reset de falhas
Selegdo de : Operagdo de pausa
P05.04 | fungdo dos 0 °

0.
1
2
3
4
Selegdo de 5: Toque para recuar
6.
7
8
9.

terminais S4 : Entrada de falhaexterna

10: Ajuste de frequéncia crescente (UP)

Selecio de 11: Ajuste de frequéncia decrescente (DOWN)
P05.05 funcdo dos | 12: Cancelar o ajuste de mudanga de frequéncia 0 ©
terminais S5 | 13: Alterar entre a ajuste A e a ajuste B

: Alterar entre o ajuste da combinag@o e o ajuste A
Alterar entre o ajuste da combinag&o e o ajuste B
: Terminal de velocidade em passos multiplos 1 0 ©
: Terminal de velocidade em passos multiplos 2
: Terminal de velocidade em passos multiplos 3
Terminal de velocidade em passos mdiltiplos 4 0
terminais S7 20: Pausa de velocidade em passos mdiltiplos
21: tempo ACC/DEC 1

Selecio de 22: tempo ACC/DEC 2

P05.08 fungdo dos | 23:Reset simples da parada do PLC 0 ©
terminais S8 | 54 pausa do PLC simples 25: pausa de controle PID
26: Pausa de deslocamento (parada na frequéncia atual)

w

-
i

b

Selegdo de | 1
P05.06 | funcdo dos | 4
terminais S6

-
N o

-
o

Selegdo de | .
P05.07 funcdo dos

= o ©

@

27:Reset de deslocamento (retorno para a frequéncia
central) 28:Reset do contador

29: Proibigdo de controle de torque

P05.09 30: proibicsio ACC/DEC 0
31: Disparador de contador

2o

Selegdo de
funcio dos | 32: Reserva

terminais HDI | 33: Cancelar o ajuste de alteragéo de frequéncia
temporariamente
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Pardmetros de funcdo

°°"'9‘3 ga Nome Instrucoes detalhadas de parametros Valo_'r Modifical
funcao Padrdo
34:freio CC
35: Reverso
36: Muda o comando para o teclado
37: Muda o comando para os terminais
38: Muda o comando para a comunicagdo
39: comando pré-magnetizado
bere a poténcia
41: mantenha a poténcia
42~60:Invertido
61: comutagdo de polo PID
62~63: Reservado
0 codigo da fungdo é usado para definir a polaridade dos
terminais de entrada
Defina o bit a 0, o terminal de entrada é dnodo.
= Defina o bit para 1, o terminal de entrada é o catodo.
Selegdo de
polaridade dos
P05.10 | “terminais de [ b [err7] [rs] B lprra] 0x000
entrada o
HDI S8 s7 S6 S5
‘ BIT3‘ ‘ BlTZ‘ ‘BITI‘ ‘ Bl'I'O‘
S4 S3 S2 S1
A faixa de ajuste: 0x000~0x1FF
Defina o tempo de filtro de amostra dos terminais S1 ~ S4 e HDI.
Trocar tempo de| Ge g interferéncia for excessiva, aumente o parametro para evitar
P05.11 filtro o funcionamento incorreto. 0.010s o
0.000~1.000s
0x000~0x1FF(0: Desativado, 1: Ativado)
BITO: terminal virtual S1
:terminal virtual S2
BIT2: terminal virtual S3
Ajuste de : terminal virtual S4
P05.12 |terminais virtuais + terminal virtual S5 0x000
BIT5: terminal virtual S6 ©
BIT6: terminal virtual S7
BIT7: terminal virtual S8
BIT8: terminal virtual HDI
Modo d Defina 0 modo de operag&o dos controles de terminais
odo de
P05.13 execugio do 0: controle de 2 fios 1, cumpra a habilitagdo com a diregdo. Este 0 ©
controle de | modo é amplamente utilizado. Ele determina a diregéo de rotagdo
terminais pelo comando de terminais FWD e REV definidos.
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Valor

Padrio Modifical

leldlg‘j da Nome Instrugées detalhadas de parametros
ungao

FWD| REV | Comandoem

execugio

__|FwD -
K1 OFF | OFF
ErecugzoE
REV ON | OFF |  avanco
K2
FRecTCEs TS
OFF | ON
com Em espera
ON | oN

1: controle de 2 fios 2; Separe a habilitagdo da diregdo. O FWD
definido por este modo é o habilitante. A diregdo depende do
estado da REV definida.

FWD | REV| Canose
—FWD
K1
6Pt
—REV Operacio d
eraio de
K2 on | oFF | avance
OFF | ON
COM
Parada
ON | ON
Operagio

reversa
2: controle de 3 fios 1; Sin é o terminal de habilitagdo neste modo,
e 0 comando de partida é causado pelo FWD e a diregdo é
controlada pelo REV. O Sin é fechado natural.

SB1
[yl

Sin

REV

com

O controle de direcdo é conforme abaixo durante a operagdo:

Direcdao Diregdo atual
Sin REV anterior
Em avanco Tnversa
ON OFF—ON |Inversa Em avango
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Codigo da Nome Instrugées detalhadas de parametros Valor |yodifica
funcao Padrao
Inversa Em avango
ON ON—OFF
Em avango Inversa
ON— ON
Desacelerar para parar
OFF OFF

3: controle de 3 fios 2; Sin é o terminal de habilitagdo neste
modo, e o comando de partida é causado por SB1 ou SB3 e
ambos controlam a diregédo de partida .NC SB2 gera o comando

de parada.
SB1
Ly FWD
SB2
— | Sin
N\
) REV
B3
com
Sin FWD REV Direcao
ON Em avango
ON
OFF 0N OFF Inversa
ON Em avango
ON
OFF OFF—>ON|Inversa
Desacelerar
on para parar
—>
OFF

Nota: para 0 modo de execugdo de 2 fios, quando o terminal
FWD/REV é valido, o inversor para por causa do comando de
parada de outras fontes, até o terminal de controle FWD/REV
continuar valido; o inversor ndo funciona quando o comando de
parada é cancelado. Somente quando FWD/REV é lancado
novamente, o inversor pode ser iniciado de novo. Por exemplo,
0 STOP/RST vélido para quando os ciclos de sinal do PLC
param, parada de comprimento fixo e controle terminal
(Consulte P07.04).
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Codigo da Nome Instrugées detalhadas de parametros Valor | yodifica
funcao Padrdo

[Tempo de
espera de 0.000s o
ligagdo do
terminal S1

P05.14

[Tempo de
lespera do
P05.15 [desligamento do 0.000s o
terminal S1

tempo de espera

de ligagdo do 0.000s o
P05.16  \terminal 52
empo de
lespera do
P05.17 [desligamento do | O cédigo de fung&io define o tempo de espera correspondente do | 0.000s o
terminal S2 . - L . . .
nivel elétrico dos terminais programéveis do ligar para desligar.
[fempo de espera| vl elétrico Si vel
P05.18 de ligagdo do ey 0.000s o
7 ferminalS3 - |gvgido _ Invalido ATS Thvalido
“Retardode " Retardo de
tempo de espera desligamento desligamento
de desligamento . .
P05.19 |do terminal 53 | Faixa de ajuste: 0.000~50.000s 0.000s o

[tempo de espera
de ligagédo do 0.000s o
P05.20 lterminal 54

[Tempo de
lespera do
P05.21 [desligamento do 0.000s o
terminal S4

[Tempo de
lespera ligagdo
P05.30 |do terminal HDI 0.000s o

[Tempo de
espera de
P05.31 [desligamento do 0.000s o
terminal HDI

Limite baixo do
P05.32 |AIL Al é configurado pelo potenciémetro analdgico, AI2 é 0,00V o

configurado pelo terminal de controle AI2 e AI3 é configurado

P05.33 [Auste pelo terminal de controle AI3. O cddigo de fungdo define a 0,0% o

relagdo entre a tensdo de entrada analégica
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Codigo da Nome Instrugées detalhadas de parametros Valor | yodifica
funcao Padrdo

correspondente| e seu valor ajustado correspondente. Se a tensdo de entrada

32 )I&rﬂlte baixo analdgica além do valor de entrada minimo ou méximo definido, o
inversor ird considerar no minimo ou no méximo.

Limite superior Quando a entrada analégica é a entrada atual, a tensdo
P05.34 dell correspondente de 0 ~ 20mA é 0 ~ 10V. 10,00V °
Em diferentes casos, o valor nominal correspondente de 100,0%

Ajuste é diferente. Consulte a aplicagdo para obter informagdes
P05.35 | correspondente detalhadas. 100,0% °
do limite

) A figura abaixo ilustra diferentes aplicagdes:
superior de AI1

Ajuste

i
correspondente

Tempo de filtro

P05.36 | de entrada Al1 T 0.100s °
Limite baixo do
P05.37 0,00V o
Ajuste
P05.38 | correspondente 0,0% o
. ;
do limite inferior
de AI2
Limite superior Tempo de filtro de entrada: este pardmetro é usado para ajustar a N
P05.39 de AI2 sensibilidade da entrada analdgica. Aumentar o valor 10,00V

corretamente pode melhorar a anti-interferéncia do anélogo, mas
enfraquece a sensibilidade da entrada analdgica

Nota: Al1 suporta entrada de 0 ~ 10V e AI2 suporta entrada de 0 | 100,0% <]
~ 10V ou 0 ~ 20mA, quando AI2 seleciona entrada de 0 ~ 20mA,
a tensdo correspondente de 20mA é de 10V. AI3 pode suportar a

Ajuste
P05.40 | correspondente
de do limite
superior do AI2

Tempo de filtro | saida de -10V ~ +10V.

o

P05.41 | deentrada AI2 | A faixa de ajuste de PO5.32:0.00V~PO5.34 0-100s
Limite baixo do | A faixa de ajuste de P05.33:-100.0%~100.0% 5

P05.42 AI3 A faixa de ajuste de P05.34:P05.32~10.00V -10,00v

Afaixa de ajuste de P05.35:-100.0%~100.0%
correspondente A faixa de ajuste de P05.36:0.000s~10.000s
P05.43 . .p | Afaixa de ajuste de P05.37:0.00V~P05.39 -100,0% o
do limite inferior

A faixa de ajuste de P05.38:-100.0%~100.0%

Ajuste

do AI3
A faixa de ajuste de P05.39:P05.37~10.00V
Valor médio do i i .- %o 9
P05.44 Afaixa de ajuste de P05.40:-100.0%~100.0% 0,00V °
A faixa de ajuste deP05.41:0.000s~10.000s
Ajuste médio | A faixa de ajuste de P05.42:-10.00V~P05.44 )
P05.45 | correspondente | A faixa de ajuste de P05.43:-100.0%~100.0% 0.0% °
do AI3 A faixa de ajuste de P05.44:P05.42~P05.46
Limite superior Afaixa de ajuste de P05.45:-100.0%~100.0%
P05.46 do AI3 10,00V °
P05.47 Ajuste 100,0% °

55



Inversor de Frequéncia MD20 Parémetros de funcdo

C‘;"’“-“‘Z ga Nome Instrugoes detalhadas de parametros Valo_'r Modifical
uncao Padrdo
correspondente | A faixa de ajuste de P05.46: P05.44 ~ 10.00V A
gg "/;T;ge superior| faixa de ajuste de P05.48: 0.000s ~ 10.000s
[Tempo de filtro
P05.48 |de entrada AI3 0.100s o
Frequéncia do
limite inferior de 0,000 o
P05.50 |ipr 0.000kHz~P05.52 WHa
[Ajuste
correspondente
P05.51 [de ajuste de -100.0%~100.0% 0,0% o
baixa frequéncia
HDI
Frequéncia do
limite superior de| 50,000 o
PO5.52  |1or P05.50~50.000kHz Hz
[Ajuste
correspondente
P05.53 |da frequéncia do | -100.0%~100.0% 100,0% o
limite superior do
IDH
[Tempo de filtro
P05.54 |de entrada de 0.000s~10.000s 0.100s °
Ifrequéncia HDI
Grupo P06  Terminais de saida
Selegao 0: Invalido
P06.01 de saida N 0
Y1 1: Em Operagdo
2: operagdo de rotagdo de avango
Selecdo de 3. %0 de rotacs °
P06.03 saida do : operagdo de rotagdo reversa N
relé RO1 4: Operagdo de toque
5: Falha do inversor
6: Teste de grau de frequéncia FDT1
7: Teste de frequéncia FDT2
8: chegada da frequéncia
9: execugdo de velocidade zero
10: chegada da frequéncia do limite superior
11: chegada da frequéncia do limite inferior
Selegio de | 12: pronta para operagéo
P06.04 saida do relé + Pré-magnetizagao 5
RO2 : Pré-alarme de sobrecarga
: Pré-alarme de subcarga °
16: Conclus@o do estagio PLC simples
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Codigo da Nome Instrugées detalhadas de parametros Valor | yodifica
funcao Padrdo

17: Conclus&o do ciclo simples do PLC

18: Chegada do valor de contagem de ajuste

19: Chegada do valor de contagem definida chegada

20: falha externa valida

21: Reservado

22: Chegada do tempo de duragdo

23: saida de terminais virtuais de comunicagdo MODBUS
24 ~ 25: Reservado

26: Estabelecimento da tensdo do barramento CC

27 ~ 30: Reservado

0 codigo de fungdo é usado para ajustar o polo do terminal de

Selecdo de | saida.
polaridade dos | Quando o bit atual é definido como 0, o terminal de entrada é

P06.05 terr:lar}sgs de positivo. Quando o bit atual é definido como 1, o terminal de 0 o
entrada é negativo.
[EiE| [Brrd [BrT] |BrTd
RO2 RO1 Reservado Y1
Faixa de ajuste:0~F
Tempo de
P06.06 |espera aberto Y1| Faixa de ajuste:0.000~50.000s 0.000s o
Tempo de
P06.07 |espera desligado| Faixa de ajuste:0.000~50.000s 0.000s o
Y1C
Tempo de 0 cédigo de fungdo define o tempo de espera correspondente da
P06.10 | espera ligado i L o . 0.000s °
RO1 mudanga de nivel elétrico durante a ativagdo e desativacdo do
Tempo de terminal programéavel.
P06.11 | espera ligado Nivel elétrico RO 0.000s °
RO1 _—
Tempo de
P06.12 espera ligado - Il 0.000s o
RO2 RO Valido |invalido pvéiido 5 7
1 Tempo de — wretardamento
Tempo de espera ligado de comutagao
P06.13 |espera desligado 0.000s o
RO2 Faixa de ajuste:0.000~50.000s

Nota: P06.08 e P06.08 sdo validos somente quando P06.00 = 1.

Selecdo de | 0: Frequéncia de operacdio
P06.14 | saida AO1 q perag 0 °
1: Frequéncia de ajuste

2: Frequéncia de referéncia da rampa

3: velocidade de rotagdo em execugdo

Selegdo de 4: Corrente de saida (em relagdo a 2 vezes da corrente nominal
saida AO2 do inversor) o

5: Corrente de saida (em relagdo a 2 vezes da corrente nominal

do motor)

6: Tensdo de saida

P06.15
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Cadigo da
funcao

Valor

Padrio Modifica

Nome Instrucoes detalhadas de parametros

7: Poténcia de saida

8: Ajuste do valor de torque

9: Torque de saida

10: Valor de entrada Al1 analdgico

11: Valor de entrada AI2 analdgico

12: Valor de entrada analdgico AI3

13: Valor de entrada HDI do impulso de alta velocidade
14: Valor definido de comunicagdo MODBUS 1

15: Valor definido de comunicagdo MODBUS 2

16 ~ 21: Reservado

22: Corrente de torque (corresponde a 3 vezes a corrente
nominal do motor)

=)

[

23: Frequéncia de referéncia da rampa (com sinal)
24~30: Reservado

Baixo limite de . s Ny = R
P06.17 saida AO1 Os cddigos de fungdo acima definem a relagdo relativa entre o
valor de saida e a saida analdgica. Quando o valor de saida
Saida AOT | excede o alcance da saida maxima ou minima definida, ele ira
correspondente
de baixo limite

0,0% o

0,00V °

P06.18 contar de acordo com a saida de limite inferior ou limite

superior.

Timite superior Quando a saida analdgica é a saida atual, 1mA é igual a 0.5V.
P06.19 | desaida AO1 | Em diferentes casos, a saida analdgica correspondente de 100% | 100,0% °
do valor de saida é diferente. Consulte cada aplicagdo para obter
A'saida AOT | | .
correspondente | informagdes detalhadas.

P06.20 para do limite 10,00V o
superior

Tempo do filtro

P06.21 | de saida AO1 0,000 R
Baixo limite de oo 100.0%
P06.22 saida AO2 00% R
Saida AO2 X . )
correspondente Faixa de ajuste de P06.17:-100.0%~ P06.19 0,00v R

P06.23 | 3 limite inferior | Faixa de ajuste de P06.18:0.00V~10.00V
Faixa de ajuste de P06.19:P06.17~100.0%
Limite superior | Faixa de ajuste de P06.20:0.00V~10.00V
It o
P06.24 | desaidaAO2 | p . de ajuste deP06.21:0.000s~10.000s 100,0%
Saida AD2 Faixa de ajuste de P06.22:-100.0%~ P06.24
P06.25 cor_re_spondent_e Faixa de ajuste deP06.23:0.00V~10.00V 10,00V o
2 |20 limite superion ;. e ajuste de P0G.24:P06.22~100.0%
T =T Faixa de ajuste de P06.25:0.00V~10.00V
empo de fltro . . . .
P06.26 de saida A02 | Faixa de ajuste de P06.26:0.000s~10.000s

0.000s °

58



Inversor de Frequéncia MD20 Parémetros de funcdo

COd'g? ga Nome Instrugées detalhadas de parametros Valo.'r Modifical
funcao Padrdo

Grupo P07  interface homem-maquina

0~65535

A protegdo por senha serd valida ao definir qualquer

numero que ndo seja zero.

00000: Delete a senha do usuario anterior e invalide a protecdo

por senha.

Depois que a senha do usuario se tornar vélida, se a senhd

estiver incorreta, os usuarios ndo podem entrar no menu dq

parametros. Apenas a senha correta pode fazer com que d

usudrio verifique ou modifique os pardmetros. Lembre-se da
Senha senhas de todos o0s usuarios.

do usuario O estado de edigdo de recolhimento dos cédigos de fungéo e g

P07.00 protegdo por senha tornar-se-do validos em 1 minuto. Se a senhg 0

estiver disponivel, pressione PRG/ESC para entrar no estado dg

edicdo dos codigos de fungdo, e entdo "0.0.0.0.0" serd exibido. o

A menos que seja inserida senha correta, o operador ndo pode

acessé-lo.

Nota: Restaurar para o valor padrdo pode deletar a senha, utilize-

a com cautela.

0: Sem operagdo

1: Carregar o parametro da fungdo local para o teclado

2: Baixe o parametro da fungdo do teclado para o

enderego local (incluindo os parametros do motor)

3: Baixe 0 parametro da fungdo do teclado para o enderego local
(excluindo o pardmetro do motor do grupo P02 e P12)

P07.01 CéEia do 4: Baixe os parametros da fungdo do teclado para o enderego 0 ]
pardmetro local (apenas para o pardmetro do motor do grupo P02 e P12)
Nota: Depois de terminar 1 ~ 4, 0 pardmetro ird restaurar para 0 e
o carregamento e o download n&o incluem P29.

0x00~0x27
Um : Fung&o da tecla [QUICK/JOG]
Selecdo 0 : Nulo
P07.02 de~ 1 : Movimento o ) ) 0x01
fungdo 2: Mudar o estado de exibigdo através da tecla shift [©)

da tecla 3: Alternar entre a rotagdo FWD / REV
4: Desligar a configuragdo UP/DOWN
5:Parada por inércia
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Inversor de Frequéncia MD20

Pardmetros de funcdo

C"""Q‘Z ga Nome Instrucoes detalhadas de parametros Valo~r Modificar|
uncao Padrao
6 : Alternar comando de operagdo ref. modo 7: modo de
comissgo rapida (com base no parametro ndo padrdo)
tens
0 : teclas desbloqueadas
1: bloquear todas as teclas
2 : Blogueie parte das teclas (teclaPRG/ESC]de blogueio
apenas)
LI Quando P07.02 = 6, defina a sequéncia de mudanga dos canais
QUICK/JOG | de comando em execugio.
a sequéncia 0: Cont_role~do teclado — controle de terminais — controle de
de mudanca | Somunicacdo
P07.03 do comando | 1¢ Controle do teclado « — controle dos terminais 0
de operacio 2: controle do teclado — — controle de comunicaggo °
3: controle de terminais < — controle de comunicagdo
Selecione a fungao de parada em [STOP/RST]. [STOP/RST] é
efetivo em qualquer estado para a reinicializacdo do teclado.
STOP/RST  |0: Apenas valido para o controle do teclado
P07.04 1: Ambos sdo validos para controle de teclado e terminais 0 o
fungdo de 2: ambos validos para teclado e controle de comunicagdo
parada 3: Valido para todos os modos de controle
0x0000~0xFFFF
BITO: frequéncia de funcionamento (Hz on) BIT1: frequéncia de
ajuste (Hz on)
BIT2: tens&o de barramento (Hz on)
BIT3: tens&o de saida (V on)
BIT4: corrente de saida (A on)
BITS5: velocidade de rotagdo em funcionamento (rpm)
BIT6: poténcia de saida (% ativado)
BIT7: torque de saida (% ativado)
Parametros |BIT8: Referéncia PID (% vibragéo)
exibidos 1 do [BIT9: valor de retorno PID (% on)
P07.05 estado em  [BIT10: estado dos terminais de entrada OX03FF
execugdo  |BIT11: estado dos terminais de saida °
BIT12: valor de ajuste do torque (% ativado) BIT13: valor do
contador de impulsos
BIT14: reservado
BIT15: PLC e o passo atual da velocidade em passos mdiltiplos
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Codigo da Nome Instrugées detalhadas de parametros Valor | yodifica
funcao Padrdo

0x0000~0xFFFF
BITO: valor All analdgico (V on)

BIT1: valor AI2 analdgico (V on)
BIT2: valor AI3 analdgico (V on)
Parametros BIT3: frequéncia HDI de pulso de alta velocidade
exibidos 2 do BIT4: porcentagem de sobrecarga do motor (% on
P07.06 |estado em BIT5: porcentagem de sobrecarga do inversor (% ativada) 0x0000
lexecucdo BIT6: frequéncia de rampa dada valor (Hz ligado)

BIT7: velocidade linear
BIT8: corrente de entrada CA (A on)
BIT9 ~ 15: reservado

0x0000~0xFFFF

BITO: frequéncia de ajuste (Hz ligado, frequéncia vibrando
lentamente)

BIT1: tensdo de barramento (V on)
BIT2: estado dos terminais de entrada
stado dos terminais de saida
eferéncia PID (% vibrando)

alor de feedback PID (% vibragio) 0x00FF
eferéncia de torque (% vibragdo)

A selegdo de | BIT:
P07.07 | parametros do | gy
estado de BIT

parada BIT7: valor AI1 analdgico (V on) ©
BIT8: valor AI2 analdgico (V on)
BIT9: valor AI3 analdgico (V on)
BIT10: frequéncia HDI de pulso de alta velocidade
BIT11: PLC e o passo atual da velocidade em passos mdiltiplos
BIT12: contadores de pulsos
BIT13 ~ BIT15: reservado
Coeficiente de
exibicdo de 0,01~10,00 1,00 o
P07.08 frequéncia PR - =
Frequéncia visualizada = frequéncia em execugdo * P07.08
] 0.1~999.9%
Coeficiente de 100,0% o
P07.09 lexibicio de Velocidade de rotagdo mecanica = 120 * frequéncia em
\velocidade execugio exibida x P07.09 / pares de polos de motor
Coeficiente
07.10 lexibido de 0.1~999.9% 1,0% o
P07.10  |velocidade linear : . . = s
Velocidade linear = Velocidade de rotagdo mecanica x P07.10
emperatura do
maddulo da ponte °
P07.11 |rgtificadora -20.0~120.0°C
emperatura do
P07.12 |Mddulo de -20.0+120.0°C b
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C?““-“‘Z ga Nome Instrucoes detalhadas de parametros Valo_'r Modifical
uncao Padrdo

Conversor

Versdo do °
P07.13 [Software 1,00~655,35

empo de

funcionamento L
P07.14  lacumulativo local| 0~65535h

|ATto bit de

consumo de Exibe a poténcia usada pelo inversor. L
P07.15 lenergia . )

O consumo de energia do inversor
=P07.15%1000+P07.16

Baixo bit de . )

consumo de Faixa de ajuste de P07.15: 0~65535 kWh(*1000) [ ]
P07.16 energia Faixa de ajuste de P07.16: 0.0~999.9 kWh

Reservado
P07.17 Reservado [ )

O consumo

nominal do L
P07.18 |inversor 0,4~3000,0kW

[Atensdo °

nominal do
P07.19 |inversor 50~1200V

/A corrente

nominal do L
P07.20 |inversor 0,1~6000,0A

[Codigo de barras] °
P07.21 |de fabrica 1 0x0000~0xFFFF

[Cédigo de barras] °
P07.22 |de fabrica 2 0x0000~0xFFFF

[Codigo de barras|
P07.23 |de fébrica 3 0X0000~0XFFFF b

[Codigo de barras|
P07.24 |de fébrica 4 0X0000~0XFFFF b

[Codigo de barras|
P07.25 |de fébrica 5 0X0000~0XFFFF b

[Cédigo de barras]
P07.26 (de fébrica 6 0X0000~OXFFFF b
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Codigo da Nome Instrugées detalhadas de parametros Valor | yodifica
funcao Padrdo

0: Sem falhas
1: outl

2: 0ut2
3:0Ut3
4:0C1

Tipo de falha da| 5.0c2
P07.27 corrente [ )

6:0C3
7:0V1
8:0v2
9:0V3
10:Uv
11: Sobrecarga do motor (OL1)

=

1

N

Sobrecarga do inversor (OL2)

13: perda de fase do lado da entrada (SPI)

14: perda de fase do lado da saida (SPO)

: superaquecimento do médulo retificador (OH1)

: falha de sobreaquecimento do médulo inversor (OH2)

=
o

-
N

: falha externa (EF)

: falha de comunicag&o 485 (CE)

19: Falha de detecgdo de corrente (ItE)
20: Falha de auto-tune de motor (tE)

21: falha de operag&do de EEPROM (EEP)
22: falha de resposta offline PID (PIDE)
Tipo de falha | 23: bCE °

-
o

N P~ o

P07.28 anterior 24:Chegada do tempo de execugéo (FIN)
25: Sobrecarga elétrica (OL3)
26: PCE
27 : UPE
28 : DNE
29~31:Reservado
32: ETH1
33: ETH2
34: falha de desvio de velocidade (dEu)
Tipo defalha 35: desajuste (STo)
P07.29 anterior 2 36: Falha de auséncia de carga (LL) °
Tipo de falha
P07.30 anterior 3 °
Tipo de falha
P07.31 anterior 4 °
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Cadigo da
funcao

Valor

Nome Instrucoes detalhadas de parametros Padrio

Modifica

Tipo de falha
P07.32 anterior 5 [ )

Frequéncia de

operagdo de b *
P07.33 falha atual

Frequéncia de
referéncia da
P07.34 | rampa na falha 0,00Hz
atual

Tensdo de saida

da falha atual
P07.35 ov

Corrente de
saida da falha 0,0A

P07.36 atual

Tensao do
barramento da 0,0v
corrente na falha
atual

P07.37

Atemperatura
méx. na falha 0.0°C

P07.38 atual

Estado terminal
de entrada da 0 [ ]

P07.39 falha atual

Estado terminal
de saida na falha
P07.40 atual 0 [ )

Frequéncia da
referéncia na 0,00Hz o

P07.41 falha anterior

Frequéncia de
referéncia da
P07.42 | rampa na falha 0,00Hz L[]
anterior

Tensdo de saida

P07.43 na falha anterior ov [ )

Atensdo de °
07.44 0,0A
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Codigo da Nome Instrugées detalhadas de parametros Valor | yodifica
funcao Padrdo

saida na falha
anterior

Tensdo de
P07.45 | barramento na 0,0v [}
falha anterior
Atemperatura
max. na falha 0.0°C

anterior °

P07.46

Estado terminal
de entrada na 0

P07.47 | falha anterior °

Estado dos
terminais de
P07.48 | saida na falha 0
anterior

Frequéncia de

referéncia nas

P07.49 |falhas anteriores| 0,00Hz
2

Frequéncia de
referéncia da
rampa nas falhag
P07.50 anteriores 2 0,00Hz °

Tensdo de saida
nas faltas ov

P07.51 anteriores 2 °

Corrente de
saida na falha 0,0A

P07.52 anterior 2 L]

Voltagem do
barramento na 0,0v

P07.53 | falha anterior 2 °

Atemperatura
max. na falha
P07.54 anterior 2 0.0°C

Estado terminal
P07.55 de entrada 0
na falha
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Codigo da Nome Instrugées detalhadas de parametros Valor | yodifica
funcao Padrdo
anterior 2
Estado dos
P07.56 terminais de 0 [ )

saida na falha
anterior 2

Grupo P08  Funcgdo aprimorada

Depende

P08.00 Tempo ACC 2 do modelo| o
P08.01 T DEC 2 P

. empo o

P Consulte P00.11 e P00.12 para uma definigdo detalhada. A série do modelo

Facility MD20 define quatro grupos de tempo ACC/DEC que Depende

P08.02 | Tempo ACC3 | podem ser selecionados pelo grupo PS. O primeiro grupo de do modelo) ~ ©
tempo ACC/DEC é o padrdo de fabrica. Depende

P08.03 | Tempo DEC 3 | Faixa de ajuste: 0.0~3600.0s do modelo| o
Depende

P08.04 Tempo ACC 4 do modelo| °
Depende

P08.05 Tempo DEC 4 do modelo| °

Frequéncia de | Este parametro é usado para definir a frequéncia de

movimento de
P08.06 referéncia durante movimento 5,00Hz o

operagdo
Faixa de ajuste: 0.00Hz ~ P00.03 (a frequéncia maxima)
Tempo de ACC
de operagdo de | O tempo de movimento do ACC significa o tempo necessario se o | Depende
P08.07 movimento a . o
inversor for operado de OHz para a frequéncia méx. do modelo
O tempo de movimento de DEC significa o tempo necessério se o
dzemgvoing:n[t)oEge inversor for da frequéncia max. (P00.03) a OHz. Depende
P08.08 operagdo Faixa de ajuste: 0.0~3600.0s do modelo o
Frequéncia de
P08.09 salto 1 0,00Hz o
Intervalo de P - . . A
frequéncia de Quando a frequéncia definida esté na faixa de frequéncia de
P08.10 salto 1 salto, o inversor ird executar na borda da frequéncia de salto. 0,00Hz o
O inversor pode evitar o ponto de ressonancia mecanica definindo
Intelyalg de a frequéncia de salto. O inversor pode definir trés frequéncias de
P08.11 freqsuaeltnoc? de salto. Mas esta fung&o sera invalida se todos os pontos de salto 0,00Hz °
Intervalo de forem 0. 0.00H
frequéncia de ,00Hz
P08.12 salto 2 °
Intervalo de
P08.13 frequéncia 0,00Hz o
de salto 3
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Cadigo da Valor

= Nome Instrucoes detalhadas de parametros = Modifical
fungédo Padréo
Definir ¢
frequéncia f Intervalo de frequéncia
desalto %" 3

[Frequéncia de

Intervalo de frequéncia

Intervalo de desalto%”3
frequéncia de - Trﬁewal}ide frequéncia
P08.14 salto 3 Frequénciade| _ _ __ _ | ] __ Adesaton2 0,00Hz
salto 2 Intervalo de frequéncia o
__ Ydesalto:"2
P— frequéncia
de salto 2"
Frequéncia de o _{

salto 1

I A Intervalo de frequéncia
i desalto %" 1

Tempo't

Faixa de ajuste: 0.00 ~ P00.03 (a frequéncia maxima)

area de Esta fungdo aplica-se as industrias onde s&o necessarias
P08.15 | deslocamento . a0 ap . ) L 0,0% ©
fungdes de deslocamento e convolugdo, como fibras téxteis e
Intervalode | qjimicas.
frequéncia de ~ e o B
P08.16 | salto repentino | A funcdo de deslocamento significa que a frequéncia de saida do 0,0% °

inversor é flutuada com a frequéncia definida como central. A
rota da frequéncia de partida é ilustrada conforme abaixo, em

Tempo de que o deslocamento é definido por P08.15 e quando P08.15 é
P08.17 reforgo definido como 0, o deslocamento é 0 sem funggo. 5.0s °
transversal

Freauéncia de saida

Limite supsrior .
P Fréquéhcla ds instabiligads

Amplitude de deslocamento
Froquncia
contral SR SREN R\ (s & N pmaten AL

Desacelerar
t

Limiteinferior

~ Retrse

T
>
>

area de deslocamento: percurso de deslocamento é limitado

P08.18 Tempoem | pela frequéncia alta e baixa. 5.0s
declinio de 0 intervalo de deslocamento em relagdo a frequéncia central:
deslocamento | intervalo de deslocamento AW = frequéncia central x intervalo de (@)

deslocamento P08.15.

Frequéncia de salto repentino = intervalo de deslocamento AW x
faixa de frequéncia de salto repentino P08.16. Quando executado
na frequéncia de deslocamento, o valor relativo a frequéncia de
salto repentino.

O tempo de elevagdo da frequéncia de deslocamento: o

tempo do ponto mais baixo para o mais alto.

O tempo decrescente da frequéncia de deslocamento: o tempo
do ponto mais alto ao mais baixo.

A faixa de ajuste de P08.15: 0.0~100.0%

(em relagdo a frequéncia definida)
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Cédigg ga Nome Instrucoes detalhadas de parametros Valo_'r Modifical
funcao Padrdo
A faixa de ajuste de P08.16: 0.0 ~ 50.0%
(em relagdo a area de deslocamento)
A faixa dede ajuste de P08.17: 0.1~3600.0s
A faixa dede ajuste de P08.18: 0.1~3600.0s
Valor de 0O contador funciona pelos sinais de pulso de entrada dos
P08.25 contagem - 0 O
definido terminais HDI.
Quando o contador atinge um nimero fixo, os terminais de saida
multifuncionais irdo emitir o sinal de "chegada do nimero de
contagem fixa" e o contador continuara funcionando; quando o
contador atingir um nimero de ajuste, os terminais de saida de
multifungBes emitirdo o sinal de "ajuste de chegada do nimero de
contagem", o contador apagara todos os nimeros e parara para
recontagem antes do préximo pulso.
O valor de contagem de ajuste P08.26 ndo deve exceder o valor
Valor de de contagem de ajuste P08.25. o
P08.26 contagem A funggo é ilustrada abaixo:
oferecido X o
S terminal
Saida da chegada da
Y1 contagem definida
'Saida da chegada da
RO1. RO2 contagem oferecida
Faixa de ajuste de P08.25: P08.26 ~ 65535
Faixa de ajuste de P08.26: 0 ~ P08.25
Tempo de execugdo pré-definido do inversor. Quando o tempo de
Tempo de execugdo acumulado atinge o tempo ajustado, os terminais de
P08.27 operagdo de | saida digital de multifuncBes produzirdo o sinal de "chegada do om o
ajuste tempo de execugdo".
Faixa de ajuste: 0 ~ 65535min
Tempo de reset | A hora do reset de falha: defina o tempo de reset da falha
P08.28 de falha R - 0 o
selecionando esta fungdo. Se o tempo de reset exceder este
valor ajustado, o inversor ird parar para a falha e aguardara
ser reparado.
Tempo de O intervalo de tempo do reset de falha: o intervalo entre o tempo
P08.29 intervalo de | em que ocorre a falha e o tempo em que ocorre a agdo de reset. 1.0s o
reinicializagéo ) ) .
automatica de | Faixa de ajuste de P08.28:0~10
falhas Faixa de ajuste de P08.29:0.1~100.0s
Taxa A frequéncia de saida do inversor muda como a carga. E é usado
decrescente de - - . "
P08.30 frequéncia em principalmente para equilibrar a energia quando diversos 0,00Hz o
. 4
controle inversores usam uma carga.
suspenso Faixa de ajuste: -50.00Hz~50.00Hz
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Cédigg ga Nome Instrucoes detalhadas de parametros Valo_'r Modifical
funcao Padrdo
Valor de Quando a frequéncia de saida excede a frequéncia
detecgdo de , L, o , 50,00Hz
P08.32 nivel elétrico | correspondente do nivel elétrico de FDT, os terminais de saida e}
FDT1 digital de multifuncSes emitirdo o sinal de "deteccdo de nivel de
Valor de frequéncia FDT" até que a frequéncia de saida diminua para um
P08.33 | deteccdo de | yalor menor do que (valor elétrico FDT - valor de detecciio de 5,0% o
retengdo FDT1 N . T
Valorde retengdo FDT) a frequéncia correspondente, o sinal é invalido.
P08.34 detecgdo de | Abaixo esté o diagrama da forma de onda: 50,00Hz o
. nivel elétrico Frequéncia de saida
FDT2 l
Nivel elétrico FDT 7: 77777 75 Iie}éngé& DT
/ 3 N
| ! Tempo
' : irm
T
; |
Valor de i 1
P08.35 | detecgdo de R0t RO? Tempo 5,0%
retengdo FDT2 o
Faixa de ajuste de P08.32: 0.00Hz ~ P00.03
(a frequéncia max.)
Faixa de ajuste de P08.33 e P08.35: 0.0~100.0%
Faixa de ajuste de P08.34: 0.00Hz ~ P00.03
(a frequéncia max.)
Quando a frequéncia de saida esta entre a faixa abaixo ou acima
da frequéncia definida, o terminal de saida digital multifuncional
emitird o sinal de "chegada de frequéncia", veja o diagrama
abaixo para informagdes detalhadas:
4 Frequéncia de saida
Valor de
detecgdo de Frequéncia de ajuste [~~~ """7 ”~ Alcance de detecgiio 0,00Hz
P08.36 | frequenciade | TN i
chegada o)
Tempo
A
oo
AU I
RO1,RO2 Tempo
A faixa de ajuste: 0.00Hz~P00.03(a frequéncia max.)
L Este parametro é usado para controlar a unidade de travagem
Ativagdo de N
P08.37 travagem de | interna 0 o
energia 0:Desativado
1:Ativado
Nota: Aplicado somente a unidade de travagem interna.
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Cadigo da Valor

= Nome Instrugoes detalhadas de parametros = Modifical
funcao Padrao
Depois de ajustar a tensdo de barramento original para travar a ZZQV
energia, ajuste adequadamente a tensdo para travar a carga. A tenséo:
fabrica muda com o nivel de tens&o. 380,0V

A faixa de ajuste: 200.0~2000.0V

Tensdo de limite My " ; PR 5
Para evitar que os clientes ajustem o valor é muito grande, é

pog.38 | de travagem de

energia recomendavel definir o alcance: 380V o
tenséo:
Tensdo 220V 380V 700,0V
Faixa 375~400V 685~750V
Modo em 0: modo de execugdo nominal o
P08.39 execucdo da 0

1: o ventilador continua funcionando depois de ligar
ventoinha de
arrefecimento

0x000~0x0021
LED: Selegdo de modo PWM

0: modo PWM 1, modulago trifasica e duas
modulagdes
1: 1: modo PWM 2, modulaggo trifasica

P08.40 | Selegdo PWM | | Ep tens: modo de limite de frequéncia transportadora de baixa 0x01

velocidade o

0: Modo de limite de frequéncia portadora de baixa velocidade 1,
a frequéncia portadora limitara para 1k ou 2k se exceder 2k a
baixa velocidade 1: Modo de limite de frequéncia portadora de
baixa velocidade 2, a frequéncia portadora limitara para 4k se
exceder 4k em baixa velocidade

2: Sem limite

LED ones
0: Invalido 0x00

1: Invélido

Seleggo de | 2: valido
comisséo
superior

P08.41
LED tens (para comissionamento de fabrica) ©
0: Sobrecomissdo leve; na zona 1 0x01
1: Sobrecomiss&o pesada; na zona 2

O valor padrdo dos inversores de 1PH 220V/3PH 380V
(<2.2kW) e 3PH 220V (<0.75kW) & 00;

O valor padrdo dos inversores de 3PH 380V (24kW) e
3PH 220V (=1.5kW) é 01.

0x0000~0x1223

LEDs: selegdo de habilitagdo de frequéncia

0: as teclas A/v e os ajustes do potenciémetro analdgico sdo
Configuragdo | validos

do controle de | 1: Somente o ajuste das teclas A/v é valido

dados do 2: Somente os ajustes do potenciémetro analégico sdo validos
teclado

P08.42 0x0000 o

3: Nem as teclas A/v nem os ajustes do potenciémetro digital sdo
vélidos
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Codigo da Nome Instrugées detalhadas de parametros Valor | yodifica
funcao Padrdo

LED tens: selegéo de controle de frequéncia
0: somente valido quando P00.06 = 0 ou P00.07 = 0
1: Valido para todas as configuragdes de frequéncia

2: invalido para velocidade em passos mdiltiplos quando a
velocidade em passos mdiltiplos tem prioridade

LED centenas: selegdo de agdo durante a parada

0: a configuragdo é valida

1: Valido durante a operagdo, validado apés a parada

2: Vélido durante a operagdo, validado apds receber o
comando de parada

LED milhares: teclas A/v e fungdo integral do potenciémetro
analdgico

0: a fungdo Integral é vélida

1: A fungdo Integral é invélida

Relagdo integral

do
P08.43 |pgtenciometro | 0:-01~10.00s 0.10s o
do teclado
0x00 ~ 0x221
LEDs ones: selegdo de controle de frequéncia
0: Configuragdo de terminais UP/DOWN vélido
1: Configuracdo de terminais UP/DOWN vélido
LED tens: selegdo de controle de frequéncia
lAjuste do 0: somente valido quando P00.06 = 0 ou P00.07 = 0
controle de 1: todas as frequéncias sdo validas
P08.44 lterminais 2: Quando os passos miltiplos s&o prioritérios, é invélido para o 0x000
UP/DOWN passo mdltiplo e}
LED centenas: selegdo de agdo quando parar
0: Configuragdo valida
1: Valido na operagdo, validado apés a parada
2: Valido na operagdo, validado apés receber os comandos de
parada
axa de
mudanca de
P08.45 frequéncia dos | 0-01~50.00s 0.50s o
lterminais UP
[Taxa de
mudancga de
P08.46 |[frequéncia dos | 0.01~50.00s 0.50s le)

terminais DOWN

Selecdo de acao| gx000~0x111
P08.47 |na . . . 0x000 o
LED: selegdo de agdo quando desligado
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Codigo da
funcao

Nome

Instrucoes detalhadas de parametros

Valor
Padréo

Modifica

perda de
energia

0: Salvar quando desligar
1: Limpar quando desligar

LED tens: selegdo de agdo quando MODBUS ajusta a frequéncia
desligada

0: Salvar quando desligar
1: Limpar quando desligar

Centenas de LEDs: a selegdo de agdo quando a frequéncia de
ajuste de frequéncia é desativada

0: salvar quando desligar
1: Limpar quando desligar

P08.48

Alto bit de
consumo de
energia original

Este parametro é usado para definir o valor original do consumo
de energia.

O valor original do consumo de energia

P08.49

Baixo bit de
consumo de
energia original

= P08.48 * 1000 + P08.49
Faixa de ajuste de P08.48: 0 ~ 59999 kWh (k)
Faixa de ajuste de P08.49: 0.0 ~ 999.9 kWh

0kwh

0.0 kWh

P08.50

Coeficiente de
travagem do
fluxo magnético

Este cédigo de fungdo é usado para habilitar o fluxo magnético.
0: invalido.

100 ~ 150: quanto maior o coeficiente, maior a forga de
frenagem.

Este inversor pode diminuir o ritmo do motor
aumentando o fluxo magnético. A energia gerada pelo
motor durante a travagem pode ser transformada em
energia térmica, aumentando o fluxo magnético.

O inversor monitora o estado do motor de forma
continua mesmo durante o periodo do fluxo magnético.
Assim, o fluxo magnético pode ser usado na parada do
motor, bem como para alterar a velocidade de rotagdo
do motor. Suas outras vantagens sdo: travar
imediatamente apds o comando de parada. N&o precisa
aguardar o fluxo magnético enfraquecer.

O arrefecimento é melhor. A corrente do estator
diferente do rotor aumenta durante a travagem do fluxo
magnético, enquanto o resfriamento do estator é mais
eficaz que o rotor.

P08.51

Fator de
poténcia de
entrada do
inversor

Este cddigo de fungdo € usado para ajustar a corrente exibida do
lado de entrada AC.
Faixa de ajuste: 0,00 ~ 1,00

0,56

Grupo P09

Controle

PID

P09.00

Fonte de
referéncia PID

Quando a selegdo do comando de frequéncia (P00.06, P00. 07) é
de 7 ou a selegdo do canal de ajuste de tensdo (P04.27) é de 6, o
modo de operag&o do inversor é o procedimento PID controlado.
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O parametro determina o canal dado ao alvo durante o
processo PID.
0: teclado digital fornecido (P09.01)
1: canal analdgico AI1 dado
2: canal analdgico AI2 dado
3: canal analdgico AI3 definido
4: pulso de alta velocidade HDI definido
5: conjunto de velocidade em muiltiplos passos
6: conjunto de comunicagdo MODBUS
7 ~ 9 :Reservado
0 alvo de configuragdo do PID de procedimento é relativo,
100% do ajuste é igual a 100% da resposta do sistema
controlado.
O sistema € calculado de acordo com o valor relativo (0 ~
100,0%).
Nota: Velocidade em mdiltiplos passos fornecida, é realizada
pela configuragdo de parametros de grupo. P10
Quando P09.00 = 0, defina o parametro cujo valor basico é o valor
Predefinicdo | de feedback do sistema.

P09.01 0,0% O
PID do A faixa de ajuste: -100.0%~100.0% o
teclado

Selecione o canal PID pelo parametro.
0: feedback do canal analdgico AI1
1: feedback do canal analdgico AI2
2: feedback do canal analégico AI3
P09.02 | Fonte de 3: feedback HDI de alta velocidade 0
;eli;jback 4: feedback de comunicagio MODBUS O
5~ 7: Reservado
Nota: O canal de referéncia e o canal de feedback ndo podem
coincidir, caso contrario, o PID ndo pode controlar de forma
eficaz.
0: saida PID é positiva: quando o sinal de feedback excede o valor
de referéncia PID, a frequéncia de saida do inversor diminuira para
lequilibrar o PID. Por exemplo, o controle de PID da tragdo durante
0 encerramento
ReCLfl'SO de 1: a saida PID é negativa: quando o sinal de feedback é mais
P09.03 saida PID | forte do que o valor de referéncia PID, a frequéncia de saida do 0 o
inversor aumentara para equilibrar o PID. Por exemplo, o controle
PID da tensédo durante o cancelamento
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A fung&o é aplicada ao ganho proporcional P da entrada PID.

P determina a forga de todo o ajustador PID. O parametro de 100
significa que, quando o desvio do feedback PID e do valor dado é

P09.04 gf;;,:omionm (Kp)| de 100%, o intervalo de ajuste do ajustador PID é a frequéncia 1,00 o
max. (ignorando fung&o integral e fungdo diferencial).
A faixa de ajuste: 0.00 ~ 100.00
Este parametro determina a velocidade do ajustador PID
para realizar o ajuste integral sobre o desvio de feedback e
referéncia PID.

tempo de Quando o desvio de feedback e referéncia do !’ID é de 100%, o
P09.05 intervalo (Ti) | ajustador integral funciona continuamente apés o tempo 0.10s

(ignorando o efeito proporcional e o efeito diferencial) para o
alcangar a frequéncia max. (P00.03) ou tensdo Max. (P04.31).
Quanto maior o tempo integral, mais forte é o ajuste.

Faixa de ajuste: 0.00~10.00s

Este parametro determina a forga da relagdo de mudanga quando
o ajustador PID realiza o ajuste integral no desvio de feedback e
referéncia do PID.

P09.06 Tempo Se o feedback PID muda 100% durante o tempo, o ajuste do 0.00s
§ . ajustador integral (ignorando o efeito proporcional e o efeito o
diferencial | giferencial) é a frequéncia méx. (P00.03) ou tenso Max.
(Td) (P04.31). Quanto maior o tempo integral, mais forte é o ajuste.

Faixa de ajuste: 0.00~10.00s

Este parametro significa o ciclo de amostragem do feedback. O
. modulador calcula em cada ciclo de amostragem. Quanto mais
P09.07  (Ciclo de longo for o ciclo de amostragem, mais lenta é a resposta. 0.100s o
amostragem (T) Faixa de ajuste: 0.001~10.000s

A saida do sistema PID & relativa ao desvio méximo da referéncia
Limite de de loop fechado. Conforme mostrado no diagrama abaixo, o

P09.08 ajustador PID para funcionar durante o limite de desvio. Defina a 0,0% o

desvio do

controle PID fung&o corretamente para ajustar a precisdo e estabilidade do

sistema.
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|

el s
Limite de desvio

Valor de A e

referéncia

|
|
|
|
+

Frequéncia de saida

Faixa de ajuste: 0,0 ~ 100,0%

Limite superior | Esses parametros sdo usados para definir o limite superior e

P09.09 | de saida do inferior da saida do ajustador PID. 100,0% o
100,0% corresponde a Frequéncia Max. ou Tensdo Méx. de
. (P04.31)
Limite inferior | . . - o
P09.10 de saida do | Faixa de ajuste de P09.09: P09.10 ~ 100.0% 0,0% o
PID Faixa de ajuste de P09.10: -100.0% ~ P09.09
Valor de Defina o valor de detecgdo de PID feedback offline, quando o 0.0%
P09.11 | detecgdo offline| valor de detecgdo for menor ou igual ao valor de detecgéo offline ol ]
de Feedback | e o tempo de duragéo excede o valor definido em P09.12, o
FDT1 inversor informara "PID feedback offline fault" e o teclado exibira
PIDE.
Frequéncia de saida
A T1<T2, logo, o inversor continua a
funcionar
T2=P09, 12
Tempo de
p09.12 | detecgdo PIDE 1.0s
offline de Po9.11 ‘u/\n\l) T o
Feedback = — >
t1r 12
£m, exeaucso 7 Saida de falhay piDE
Faixa de ajuste de P09.11: 0.0~100.0%
Faixa de ajuste de P09.12: 0.0~3600.0s
0x00~0x11
LED ones:
0: Mantenha o ajuste integral quando a frequéncia atinge o limite
. superior e baixo; a integragdo mostra a mudanga entre a
P09.13  |Selegdo de referéncia e o feedback, a menos que atinja o limite integral 0x0001 o

ajuste de PID| interno. Quando a tendéncia entre a referéncia e o feedback
muda, precisa de mais tempo para compensar o impacto do
trabalho continuo e a integragdo mudara com a tendéncia.
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1: Pare o ajuste integral quando a frequéncia atingir o limite
superior e baixo. Se a integracdo se mantém estavel e a
tendéncia entre a referéncia e o feedback muda, a integragdo
mudara com a tendéncia rapidamente.

LED tens:

0: O mesmo com a diregdo de ajuste; se a saida de ajuste PID
for diferente da diregdo de operagdo atual, o interno emitira 0
forgadamente.

1: Oposto a diregdo de ajuste LED hundreds:

0: limite para a frequéncia maxima

1: Limite a frequéncia A LED thousands:

0: A + B frequéncia, buffer ACC / DEC é invalido para a

fonte de frequéncia A de referéncia principal

1: A + B de frequéncia, o buffer ACC/DEC é vélido para a
fonte de referéncia A de referéncia principal e o ACC/DEC é
determinado pelo tempo 4 de P08.04

Ganho
P09.14 | proporcional em | 0,00100,00 1,00 o
baixa frequéncia
(Kp)

Comando PID

p0g.15 | do ACC/DEC | g4.1000.0s 0.0s o
transversal

Filtro de saida

P09.16 | prp traneversal | 0-000~10.000s 0.000s | O
Grupo P10 PLC si e de i em multi passos
0: Pare ap6s uma vez de operagdo. O inversor deve ser
comandado novamente depois de terminar um ciclo.
1: Opere no valor final apds operado uma vez. Apds completar um
P10.00 . . 4 A — e 0
sinal, o inversor mantera a frequéncia e a diregdo da Ultima o
Meios de PLC | operagdo.
simples . , ,
2: Ciclo em operagdo. O inversor continuara funcionando até
receber um comando de parada e, em seguida, o sistema ird
parar.
Selecao de 0: perda d . ‘s
o10.01 memoria do pLc| 0: perda de energia sem meméria o
. simples 1: memdria de perda de energia; PLC registra o estagio de o
operagdo e a frequéncia quando ha perda de energia.
Velocidade em 100,0% do ajuste de frequéncia corresponde a frequéncia max. 00% o
4

P10.02 |passos multiplos
0
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O tempo de Ao selecionar o PLC simples, configure P10.02 ~ P10.33 para
operagdo do

P10.03 estagio 0 definir a frequéncia e a diregdo de todas as etapas. 0.0s o
Nota: O simbolo de passos mdiltiplos determina o sentido de

operagdo do PLC simples. O valor negativo significa rotagdo

Velocidade em |inversa.
P10.04 |mdltiplos passos 0,0% o
1 Tempo DEC

0 tempo de 2 estagios
P10.05 |operagdo do
lestagio 1

0.0s o

‘elocidade em

P10.06 |mdiltiplos passos 0,0% o
2

2 estégios

O tempo de
P10.07 |operagdo do Ipto03)__ ptoos
lestagio 2

0.0s o

Velocidade em
P10.08 |mdiltiplos passos 0,0%
3 as velocidades em mdiltiplos passos estdo na faixa de--frax~fmax €

O temp~o de elas podem ser os inversores da série Facility MD20 podem o
P10.09 [operagao do ajustar a velocidade de 16 estagios, selecionados pela 0.0s
lestagio 3 combinagdo de terminais de multiplos passos correspondente a

elocidade em | velocidade 0 a velocidade 15.
P10.10 [mdltiplos passos (Frequéncia de saida 0,0% (¢]
4

I
z/ \g
O tempo de 1, /HI \@\

P10.11 |operagdo do o/ 0.0s o

Velocidade em

lestagio 4 /1
|
P10.12 |mdltiplos passos : 0,0%

5
O tempo de s1 E ﬁ E N 5 P ! 5

lestagio 5 52

P10.13 [operagéo do |_"—|": 1 r!\—lol, " 0.0s
1 i

|
1
Velocidade em L |
P10.14 |miltiplos passos s3 : : 0,0% o
6 sel 11
O tempo de o
P10.15 gsga?:% do Quando S1=52=53=54=0FF, 0 modo de entrada de frequéncia 0.0s
Velogidade em é selecionada através do codigo P00.06 ou P00.07.. Quando
P10.16 |multiplos passos | todos os terminais S1=52=53=54 estdo desligados, ele é 0,0% o
é T 5 executado em passos multiplos em que tem prioridade do
P10.17 opeerg‘gpétz’) dE:) teclado, valor analdgico, pulso de alta velocidade, PLC, entrada 0.0s O
lestagio 7 de frequéncia de comunicagdo. Selecione no maximo 16 etapas
Velocidade em | e velocidade através do codigo de combinaggo de S1, 52, S3 e o
P10.18 |multiplos passos 0,0%
A s4.
O tempo de A inicializagdo e a parada da operagdo de mltiplos passos é °
P10.19 gsgaig;g do determinado pelo cédigo de funcéo P00.06, a relagdo entre os 0.0s
Velogidade em ] terminais S1, S2, S3, S4 e a velocidade mdltiplos passos é a
P10.20 |mdiltiplos seguinte: 0,0% o
passos9
O tempo de o
P10.21 joperacio do | S1 |OFF| ON | OFF |ON |OFF| ON |OFF| ON| 0.0s
lestagio 9
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Velocidade em
P10.22 |miltiplos passos S2 | OFF|OFF| ON | ON |OFF|OFF| ON | ON 0,0% o
10

S3 |OFF |OFF | OFF [OFF| ON | ON| ON [ ON

O tempo de
operagdo do
lestagio 10

0.0s o

P10.23 S4 | OFF|OFF | OFF |OFF|OFF|OFF| OFF |OFF

Etapg 0 1 2 3 4 5 6 7

Velocidade em
P10.24 [multiplos passos
11

O tempo de

operagdo do 0.0s Oo
estagio 11 S3 | OFF|OFF [ OFF |OFF| ON [ ON| ON | ON

S1 | OFF| ON | OFF | ON |OFF| ON|OFF|ON 0,0% o

S2 |OFF |OFF| ON | ON |OFF|OFF| ON [ ON

P10.25

S4 |ON|ON| ON [ON|ON|ON|ON [ON

Velocidade em

P10.26 Tz“'t"""s"ass"s Etapa| 8 | 9 | 120 | 11| 12| 13| 14| 15

0,0% o

Faixa de ajuste de P10.(2n,1<n<17): -100.0~100.0% Faixa de
ajuste de P10.(2n+1, 1<n<17):0.0~6553.5s(min) 0.0s

O tempo de
operagdo do

p10.27 lestagio 12

Velocidade em
P10.28 |multiplos passos 0,0% o
13

O tempo de
operagdo do 0.0s o
lestagio 13

P10.29

Velocidade em
P10.30 |mdiltiplos passos 0,0% o
14

O tempo de
operagdo do 0.0s o

P10.31 estagio 14

Velocidade em
P10.32 |mdltiplos 0,0% o
passos15

O tempo de
operagdo do 0.0s (e}
lestagio 15
Estagio de PLC | Apaixo est4 a instrucdo detalhada:
simples 0 ~ 7
P10.34 |tempo ACC/DEC| | Cédigo| ACC/ | ACC/ |ACC/ | ACC/ 0x0000 e]
IAO1 dafuncaq Bitbinario | Etap [ pEC 0| DEC 1| DEC 2| DEC 3|

a

P10.33

Estagio de PLC BIT1 | BITO 0 00 01 10 11

Simples 8 ~ 15
Selegdo de BIT3 | BIT2 1 00 01 10 11
P10.35 [tempo ACC/DEC| | P10.34 0x0000 fe)

BIT5 | BIT4 2 00 01 10 11

BIT7 | BIT6 3 00 01 10 11
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BIT9 [BIT8

4 00 01 10 11

o1 fBrrao | 5| 00 | ot | 10| 1

BIT13 |BIT12 | 6 | 00 [ 01 | 10 | 11

BrTis |erria | 7 | 00 [ o1 | 10| 11

BIT1 [BITO
8 00 01 10 11

BIT3 [BIT2
9 00 01 10 11

BITS |BIT4
10 | 00 01 10 11

BIT7 [BIT6
P10.35 — |1 oo| 01| 10| 11

BITO  |BIT8
12 | 00 01 10 11
it |50 | 13 00 01 10 11

B3 |prraz | 14| 00 | o1 | 10| 1

BrT1s |Brria | 15| 00 | o1 | 10| 11

Depois que os usudrios selecionam o tempo ACC/DEC
correspondente, o bit binario de combinag&o 16 sera alterado em
bit decimal e, em seguida, configurara os codigos de fungédo
correspondentes.

Faixa de ajuste: -0x0000~0xFFFF

0: reiniciar a partir da primeira etapa; Pare durante a operagdo
(causa pelo comando de parada, falha ou perda de energia),
execute a partir do primeiro estagio apés a reinicializagdo.

Modo de : . P
MR 1: Continue a operar a partir da frequéncia de parada; Pare
P10.36 lr)eﬂglmallzagao dol durante a operagdo (causa por comando de parada e falha), o 0 ©
inversor ird registrar o tempo de funcionamento automaticamente,
entrar no estagio apds a reinicializagdo e manter o restante em
operagdo na frequéncia de ajuste.
0: Segundos; O tempo de operagéo de todas as etapas é
Selegdo da 9 ! P pera: P
P10.37 unidade de contado por segundo 0 o
tempold_e Passos 1 minuto; O tempo de operagdo de todos os estagios é contado
mdltiplos por minuto

Grupo P11 Parametros de protecao
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0x00~0x11
LED ones:
0: protegdo de software de perda de fase de entrada desativadg
Protecio de 1: protegdo de software de perda de fase de entrada habilitar LEQ]
P11.00 perda de fase tens: 0x10 °
0: Protegdo de perda de fase de saida desabilitada
1: Protegdo de perda de fase de saida habilitar LED hundreds:
0: protegdo de hardware de perda de fase de entrada desabilitada
1: protegdo de hardware de perda de fase de entrada habilitada
Frequéncia
P11.01 decrescente que| 0: Ativado 0
diminui a perda | 1: Desativado o
stbita de
poténcia
Faixa de ajuste: 0.00Hz/s~P00.03 (a Frequéncia maxima)
Apbs a perda de energia da grade, a tensdo do barramento cai
para o ponto stbito de diminuigdo de frequéncia, o inversor
comega a diminuir a frequéncia de rolamento em P11.02, para
fazer com que o inversor gere energia novamente. O poder de
Proporciio de retorno pode manter a tensdo do barramento para garantir um
reducsio de funcionamento nominal do inversor até a recuperagdo de energia. 10,00
P11.02
frequéncia com Hz/s
perda subita de o
poténcia Grau de tensdo 220V 380V 660V
Ponto de diminuicao
da frequéncia com
perda subita de 260V 460V 800V
poténcia
Nota: 1. Ajuste o pardmetro corretamente para evitar a parada
causada pela protegdo do inversor durante a troca da grade.
2. Proibir a protecdo de perda de fase de entrada para habilitar
essa fungdo.
0:desabilitado
1:ativado
. Tens&o do barramento CC
P11.03 Protegdo de 1
parada contra Ponto de parada contra = o
sobretens&o v |
e i
Frequéncia de H { H | 2
N i
>
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Protecdo de 120~150%(tens&o de barramento padrdo)(380V) 136%
P11.04 tensdo de o
parada de ~ ~
sobretensdo 120~150%(tensdo de barramento padrdo)(220V) 120%
Acdo limite de | A taxa de aumento real € menor que a razéo da frequéncia de ®
P11.05 corrente saida devido a grande carga durante a operagdo do ACC. E 0x01
necessario tomar medidas para evitar a falha de sobrecorrente e of
Nivel de disparo do inversor.
o Durante a operagdo do inversor, esta fungdo ira detectar a G:
P11.06 limite de corrente de saida e compara-la com o nivel limite definido em 160,0% ©
corrente P11.06Se exceder o nivel, o inversor funcionard a uma !
automitico frequéncia estavel no funcionamento do ACC, ou o inversor ird
reduzir para operar durante o funcionamento constante se
exceder o nivel continuamente, a frequéncia de saida continuara
diminuindo até o limite inferior. Se a corrente de saida for
detectada para ser inferior ao nivel limite, o inversor ird acelerar
para operagdo.
Ponto de limite
Corrente de saida |
n\ A\ Y
A
‘ fii o 3
VAR o ' empo
Frequéncia de saida — i - —»
yi P i |
A proporg&o Frequéncia definida _| FAA—— '
decrescente ! y—j/ N 10,00
P11.07 |durante o limite PN i ' Hz/s
de corrente //—‘/_/ ! ' Velocidade Tempo
v—Ac‘c—cunstante > ©
Faixa de ajuste de P11.05:
0:limite de corrente invélido
1:limite de corrente invalido
2: o limite de corrente é invélido durante a velocidade constante
Faixa de ajuste de P11.05:0x00~0x12
Faixa de ajuste de P11.06:50.0~200.0%
Faixa de ajuste de P11.07:0.00~50.00Hz/s
Pré-alarme de
sobrecarga do
P11.08 |motor/inversor 0x000 o
Nivel de teste de , . L,
pré-alarme de A corrente de saida do inversor ou do motor estd acima de
P11.09 [sobrecarga P11.09 e o tempo de durag&o é superior a P11.10, o pré- 150% o
alarme de sobrecarga sera emitido.
[Tempo de
detecgdo de pré- 1.0s
P1L.10 ljarme de o
sobrecarga
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Corrente de saida {
Ponto de pré-

alarme de A |
sobrecarga ! !
i i
| i
" i
| |
| I
' Tempode 1 1'Tempo de
«—>péaarme €1 pré-alarme
Y,
RO1,RO2 Tempo

Faixa de ajuste de P11.08:

Ativar e definir o pré-alarme de sobrecarga do inversor ou do
motor.

Faixa de ajuste: 0x000 ~ 0x131 LEDs:

0: Pré-alarme de sobrecarga do motor, cumprir a corrente nominal
do motor

1: Pré-alarme de sobrecarga do inversor, conforme a corrente
nominal do inversor

LED tens:

0: o inversor continua a funcionar apds o pré-alarme 1 da carga: o
inversor continua a funcionar apés o pré-alarme de carga e o
inversor para de funcionar apds uma falha de sobrecarga

2: O inversor continua a funcionar apés o pré-alarme de
sobrecarga e o inversor para funcionar apos a falta de carga

3. O inversor para ao sobrecarregar ou descarregar. LED
hundreds:

0: Detecgdo de todo o tempo 1: Deteccdo em constante operagdo
Faixa de ajuste de P11.09: P11.11 ~ 200%
Faixa de ajuste de P11.10: 0.1 ~ 3600.0s

Nivel de

P11.11 detecgdo do

pré-alarme de
sobrecarga

Se a corrente do inversor ou a corrente de saida for menor do que 50% ]
a P11.11, e seu tempo de duragdo ultrapassara a P11.12, o

inversor emitira o pré-alarme de sobrecarga de saida.
Tempo de Faixa de ajuste de P11.11: 0~P11.09

detecciio do | Faixa de ajuste de P11.12: 0.1~3600.0s

P11.12 1.0s O
pré-alarme de
sobrecarga
3 50| Selecione a agéo dos terminais de saida de falha na sobretenséo
p11.13 |elecdo de acdo ¢ 0x00 o
do terminal de
saida

82



Inversor de Frequéncia MD20

Pardmetros de funcdo

Cudlg? a2 Nome Instrucoes detalhadas de parametros Valo.'r Modifical
funcao Padrdo
durante falha | 0x00~0x11
LED ones:
0: Agdo sob subtensao de falha
1: Nenhuma ag&o sob tensdo de subtens&o de falha decrescente:
0: agdo durante a reinicializagdo automatica
1: Nenhuma agdo durante a reinicializagdo automatica
Detecgao de
i | 0 )0/
P11.14 \d/:;\gicég:e 0.0~50.0% ) 10,0% o
Defina o tempo de deteccdo do desvio de velocidade.
Este parametro € usado para definir o tempo de detecgdo de
desvio de velocidade.
Velocidade
Valor de detecdo da corrente
Tempo de = . / o
Valor de detecgdo definido
P11.15 detecgéo de N 0.5s o
. DRI
desvio de ke Tempo
velocidade Bt &edicso | Fsaida defalha - dEu
t1<t2,Logo, o inversor continua a operaraing
t2=P11. 15
Faixa de ajuste de P11.15: 0.0~10.0s
Redugdo de
P11.16 frequéncia 0: Invélido 0x00 o
automédtica na | 1: Vélido; assegure o torque de saida nominal quando h& queda
queda de de tensdo
tenséo
Grupo P13 Parametros de controle de SM
Corrente de
frenagem de 0,0%
P13.13  curto-circuito ' ©
Apbs o inversor iniciar, quando P01.00 = 0, ajuste P13.14
empo de para valor diferente de zero e comece a travagem do curto-
retengdo de circuito.
P13.14 |travagem do fe Arci 204 0.00s (@)
curto-circuito de | APSS © inversor parar, quando a frequéncia de operagdo é
partida inferior a P01.09, ajuste P13.15 para valor diferente de zero
e comece a interromper a travagem de curto-circuito e, em
[Tempo de seguida, a travagem CC.
retencdo de N 3 .
P13.15 [travagem de Faixa de ajuste de P13.13: 0.0 ~ 150.0% (inversores) 0.00s o
curto-circuito Faixa de ajuste de P13.14: 0.00 ~ 50.00s

Grupo P14 comunicagdo em série
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Codigo da
funcao

Nome

Instrucoes detalhadas de parametros

Valor
Padréo

Modifica

P14.00

enderego de
comunicagdo
local

O intervalo de configuragdo: 1 ~ 247

Quando o mestre est4 escrevendo o quadro, o enderego de
comunicagdo do escravo é definido como 0; o enderego de
transmissdo é o enderego de comunicagdo. Todos os escravos no
barramento de campo MODBUS podem receber o quadro, mas o
escravo ndo responde.

0 enderego de comunicagdo da unidade é exclusivo na rede de
comunicagdo. Este é o fundamental para a comunicagdo ponto a
ponto entre 0 monitor superior e a unidade.

Nota: O enderego do escravo ndo pode ser definido como 0.

P14.01

Proporgdo de
baud de
comunicagdo

Defina a velocidade de transmissdo digital entre o monitor
superior e o inversor.0:1200BPS

1:2400BPS

2:4800BPS

3:9600BPS

4:19200BPS

5:38400BPS

6: 57600BPS

Nota: A taxa de transmissgo entre o monitor superior e o inversor
deve ser a mesma. Caso contrario, a comunicagdo ndo é
aplicada. Quanto maior for a taxa de transmissdo, mais rapida a
velocidade de comunicagdo.

P14.02

Saida de bit
Digital

O formato de dados entre o monitor superior e o inversor deve ser
0 mesmo. Caso contrario, a comunicagdo ndo € aplicada.
0: sem verificagdo (N,8,1) para

RTU

1: verificagdo par (E,8,1) para RTU

2: verificagdo impar (0,8,1) para RTU

3: sem verificagdo (N,8,2) para RTU 4:

verificagdo par (E,8,2) para RTU

5: verificagdo impar (0,8,2 ) para RTU

6: sem verificagdo CN,7,1 para ASCII

7: verificagéo par CE,7,1) para ASCII

8: verificagdo impar €0,7,1) para ASCI

9: sem verificagdo CN,7,2) para ASCII

10: verificagéo par CE,7,2 para ASCII

11: verificagdo impar €0,7,2) para ASCIl

12: sem verificagdo CN,8,1) para ASCII
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COdlg? a2 Nome Instrucoes detalhadas de parametros Valo.'r Modifical
funcao Padrdo
13: verificagéo par CE,8,1 para ASCII
14: verificagdo impar (0,8,1) para ASCII
15: sem verificagdo CN,8,2) para ASCII
16: verificagdo par CE,8,2 para ASCII
17: verificagdo impar €0,8,2) para ASCIl
0~200ms
Significa o intervalo de tempo entre o intervalo de tempo em que
a unidade recebe os dados e envie-os para o monitor superior.
P14.03 |Retardo de Se o retardo de resgosta for menor do que o tempo de ) 5
resposta de processamento do sistema, o t.empo de retardo da resposta é o o
comunicacio tempo de processamento do sistema, se o atraso da resposta for
maior do que o tempo de processamento do sistema, depois que
o sistema lida com os dados, aguarda até alcangar o retardo da
resposta ao enviar os dados para o monitor superior.
0.0(invalido),0.1~60.0s
Quando o codigo de fungdo é definido como 0.0, o pardmetro
Tempo de falha| de tempo de comunicaggo € invalido. Quando o cédigo de
P14.04 | 4e horas extras| funcdo é definido como diferente de zero, se o intervalo de 0.0s
de comunicacdo | tempo entre duas comunicagBes exceder as horas extras de °
comunicagdo, o sistema informara “falhas de comunicagdo
485" (CE).
0: Alarme e pare livremente
Processamento | 1i Sem alarme e continua a operar
P14.05 |de falhas de 2: Sem alarme e para de acordo com os meios de parada 0
ltransmiss3o (somente sob o controle de comunicag&o) °
3: Sem alarme e para de acordo com os meios de parada (sob
todos os modos de controle)
0x00~0x11
LED ones:
0: Escreva com a resposta: o inversor respondera a todos
os comandos de leitura e escrita do monitor superior.
Processamento | 1: Escreve sem resposta: o inversor s6 responde ao
P14.06 |de comunicacéio comando de leitura além do comando de gravagdo da 0x00
o
unidade. A eficiéncia da comunicagdo pode ser
aumentada por este método.
LED tens: (reservado)
0: criptografia de comunicagdo valida
1: criptografia de comunicagdo invalida
P14.07 Reservado b
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Cudlg? a2 Nome Instrucoes detalhadas de parametros Valo.'r Modifical
funcao Padrdo
P14.08 Reservado b
Grupo P17 Fungdo de Monitoramento
P17.00 Frequéncia Exibir a frequéncia de ajuste atual do inversor. [ ]
ajustada | Faixa: 0.00Hz~P00.03
P17.01 Frequéncia de | Exibir a frequéncia de saida atual do inversor °
saida Faixa: 0.00Hz~P00.03
Frequéncia de | Exibir a frequéncia de referéncia da rampa de corrente do L4
P17.02 | referénciada | jnversor
rampa
Faixa: 0.00Hz~P00.03
P17.03 . Exibir a tenséo de saida da corrente do inversor o
. Tensdo de saida
Faixa: 0~1200V
P17.04 Corrente de | EXibir corrente atual de saida do inversor °
saida Faixa: 0,0~5000,0A
P17.05 Exibir a velocidade de rotagdo do motor. L]
Velocidade do
motor Faixa: 0~65535RPM
P17.06 Exibir a corrente de torque atual do inversor. °
: Corrente do
torque Faixa: 0,0~5000,0A
P17.07 Corrente Exibir corrente magnetizada atual do inversor °
tizad
magnetizada | ixa: 0,0~5000,0A
Exibir a poténcia atual do motor. [ )
P17.08 Poténcia do
motor Faixa de ajuste: -300.0%~300.0%
(a corrente nominal do motor)
Exibir o torque de saida atual do inversor. (]
P17.09 Torque de saida
Faixa: -250.0~250.0%
Aavaliagdo da | avalie a frequéncia do rotor do motor no vetor de circuito aberto 1
P17.10 frequéncia do
motor Faixa: 0.00~ P00.03
P17.11 Tensdo do Exibir a atual tensdo do barramento CC do inversor [ ]
barramento CC
Faixa: 0,0~2000,0V
Estado dos °
P17.12 terminais de Exibir o estados dos terminais de entrada do comutador atual do
entrada do inversor
interruptor
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Faixa: 0000~00FF
Estado dos )
P17.13 [terminais de Exibir estado dos terminais de saida do comutador atual
saida do : o
comutador Faixa: 0000~000F
P17.14 Exibir o ajuste através do teclado do inversor.
. Ajuste digital [ ]
Faixa: 0.00Hz~P00.03
Referéndia de | Exibir a referéncia de torque, a porcentagem para o torque
torque nominal atual do motor.
P17.15 Faixa de ajuste: -300.0%~300.0% N
(a corrente nominal do motor)
P17.16 Velocidade Exibir a velocidade linear atual do inversor.
Linear : °
Faixa: 0~65535
P17.17 Reservado .
Valor de B
P17.18 contagem Exibir o nimero de contagem atual do inversor.
L
Faixa: 0~65535
Tensdo de o .
P17.19 entrada A1 Exibir sinal de entrada analégico AI1
L
Faixa: 0,00~10,00V
Tensdo de o .
P17.20 entrada AI2 Exibir sinal de entrada analégico AI2
L
Faixa: 0,00~10,00V
Tensdo de o .
P17.21 entrada AI3 Exibir sinal de entrada analégico AI2
L
Faixa: -10,00~10,00V
Frequéncia de . .
P17.22 entrada HDI | Exibir Frequéncia de entrada HDI
L
Faixa: 0,00~50,00kHz
Valor de . .
P17.23 | referéncia PID | Exibir o valor de referéncia do PID
L
Faixa: -100.0~100.0%
Valor de .
P17.24 feedback PID | Exibir valor de feedback PID
L
Faixa: -100.0~100.0%
Fator de . .
P17.25 poténcia do Exibir o fator de poténcia atual do motor.
motor ) °
Faixa: -1,00~1,00
Tempo de -
P17.26 | operacdo atual | Exibir o tempo de operagdo atual do inversor.
L
Faixa:0~65535min
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PLC simples e o o
estagio atual da| Exibir o PLC simples e o estégio atual da velocidade em passos
P17.27 | velocidade em | milltiplos
passos Faixa: 0~15
multiplos
B A porcentagem do torque nominal do motor relativo, exibe a saida [ ]
Saida do
do controlador ASR
P17.28 |controladorASR R .
Faixa: -300.0%~300.0% (a corrente nominal do motor)
P17.29 Reservado °
P17.30 Reservado °
P17.31 Reservado o
Ligacao de fluxo ~ ] °
P17.32 |magnético Exibir a ligagdo do fluxo magnético do motor.
Faixa: 0.0%~200.0%
. Exibir a corrente de excitagdo no modo de controle vetorial. Faixa: [ ]
Referéncia da -3000,0~3000,0A
P17.33 |corrente de
lexcitacdo
P Exibir a referéncia de corrente de torque no modo de controle [ ]
Referéncia de .
vetorial.
P17.34 |corrente de
ltorque Faixa: -3000,0~3000,0A
Corrente de . °
P17.35 lentrada AC Exibir a corrente de entrada no lado AC.
Faixa: 0,0~5000,0A
Exibir o torque de saida. O valor positivo esta no estado da [ ]
P17.36 ITorque de Saida| eletromog@o e o valor negativo estd no estado de geragdo de
energia.
Faixa: -3000.0Nm~3000.0Nm
[Contagem de °
P17.37 |sobrecarga de 0~100 (OL1 quando 100)
motor
p17.38 |Saida PID Exibir saida de PID °
-100.00~100.00%
p17.39 |Reservado °
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6 Monitoramento de falhas
6.1 Intervalos de manutencao

Se instalado em um ambiente apropriado, o inversor requer muito pouca manutengdo. A tabela lista os
intervalos de manutencdo de rotina recomendados pelo MOTRONICS AUTOMAGAO.

Parte de verificagdo Item de verificagdo Método de Critério
verificagdo
Verifique a temperatura
ambiente, umidade e vibragdo e | Exame visual e teste | £ conformidade
certifique-se de que ndo ha po, |de instrumento com o manual
Ambiente gas, nevoeiro de 6leo e queda
de 4gua.
Certifique-se de que ndo Né&o ha ferramentas
existem ferramentas ou outros = ou objetos perigosos.
objetos estranhos ou perigosos Inspeggo Visual
~ Certifique-se de que o circuito | Medig&o por Em conformidade
Tens&o
principal e o circuito de milimetro com o manual
controle s3o normais.
Certifique-se de que o display é Inspeggo Visual Os caracteres sdo
Teclado claro o suficiente exibidos normalmente
Certifique-se de que os Inspedio Visual Em conformidade
caracteres sdo exibidos por com o manual
completo
Certifique-se de que os
parafusos estdo apertados Apertar NA
Certifique-se de que ndo haja
distorgBes, crepitagdes, danos
ou mudangas de olor causadas L NA
) Inspegdo Visual
por sobreaquecimento e
Para uso piblico | envelhecimento na maquina e
no isolador.
(Circuito Certifique-se de que ndo ha NA
principal ) . Nota: se a cor dos
poeira e sujeira N blocos de cobre
Inspegdo Visual mudar, isso n&o
significa que haja
algo errado com os
recursos.
Certifique-se de que ndo haja
O chumbo dos distorgdo ou mudanca de cor . NA
Inspegdo Visual
condutores dos condutores causada pelo
superaquecimento.
Certifique-se de que ndo ha
crepitagdo ou mudanga de cor X\ NA
das camadas protetoras. [nspezio Visual
Suporte dos Certifique-se de que ndo hd  |1nspecio Visual NA
terminais
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Parte de verificagao

Item de verificagao

Método de
verificagao

Critério

dano

Certifique-se de que ndo ha
exsudagdo, mudangas de

Certifique-se de que ndo

Inspegdo Visual NA
cor, crepitagBes e
expansgo de licor de cassis
Estimar o tempo de
gﬁ?gensadores de Certifique-se de que a valvula uso de acordo com a
de seguranca esteja no lugar | Manutengdo ou NA
certo. medir a capacidade
estética.
y dad A capacidade estéticq
. - Medir a capacidade | ¢ superior ou igual ad
Se necessario, medir a i P! 9
) " por instrumentos. valor original *0.85.
capacidade estética.
Certlﬁque:se de que ha Inspecdo visual e de NA
substituicdo e divisdo causada odor
pelo superaquecimento.
Resistores Inspegéo visual ou

remover uma
extremidade para

Os resistores estéo a
+10% do valor

exsudagdo e distorgdes nos
capacitores.

esteja offline. N
coagular ou medir padrdo.
com multimetros

Transformadores e Certifique-se de que ndo ha Inspegéo visual, de NA
reatores vibraggo, ruido e cheiro audigdo e de odor
anormais

Certifique-se de que

Contatores e relés de | €Xista ruido de vibrag&o Audigao NA
eletromagnetismo nas salas de trabalho.

Certifique-se de que o contator | INspegao Visual

seja bom o suficiente. NA

Certifique-se de que ndo

existem parafusos e contatores | Apertar NA

soltos.

Certifique-se de que ndo ha Inspeciio visual e de

cheiros e mudancas de cor. odor NA

Circuito de PCB e plugs
controle Certifique-se de que ndo ha I 2o Visual NA
crepitag&o, danos por distorcio | INSPesao Visua

e ferrugem..

Inspegdo visual ou

Certifique-se de que ndo ha estimar o tempo de

NA

uso de acordo com as
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Parte de verificagdo Item de verificagdo Método de Critério
verificagdo

Monitoramento de Falhas

informagdes
de
manutengdo

Inspegdo visual e
de audigdo ou girar |Rotagdo estavel
com a mao

/Avalie se ha ruido e vibragdo
lanormais.

Avalie se ndo ha parafusos
soltos. Apertar NA

ventoinha de
arrefecimento

Sistem P
. . . |Inspegdo visual ou
ade Certifique-se de que ndo ha avaliacio do tempo
) mudanga de cor causada de uso de acordo | NA
refriger pelo superaquecimento. com as informagbes
agdo de manutengdo

Certifique-se de que ha
__ |coisas ou objegBes externas L
Duto de ventilagdo |na ventoinha de Inspegdo Visual NA
arrefecimento, orificio de
ventilagdo..

6.1.1 Ventoinha de arrefecimento

A ventoinha de arrefecimento do inversor tem uma vida Gtil minima de 25.000 horas de operagdo. A vida

real depende do uso do inversor e da temperatura ambiente.

O periodo de operagdo pode ser encontrado através de P07.14 (horas acumuladas do inversor).

A falha do ventilador pode ser prevista pelo aumento do ruido dos rolamentos do ventilador. Se o inversor
for operado em uma parte critica de um processo, recomenda-se a substituigdo do ventilador, uma vez que
esses sintomas aparecerem. Os ventiladores de substituigdo estdo disponiveis no MOTRONICS
AUTOMAGAO.

C < Leia e siga as instrugdes no capitulo Precaugées de seguranca. Ignorar as

instrugdes pode causar ferimentos fisicos ou a morte, ou danos ao equipamento.

. Pare o inversor e desconecte-o da fonte de alimentagdo CA e espere pelo menos o tempo designado no

inversor.

. Desligue o suporte do ventilador da armagdo da unidade com uma chave de fenda e levante o suportedo

ventilador articulado levemente para cima da borda frontal.
Desconecte o cabo do ventilador. Remova o suporte de instalagdo.

. Instale o suporte na diregdo invertida. Preste atengdo na diregdo do ar do inversor e do ventilador

conforme a figura abaixo:
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Diregao do ar T

Diregao da rotagdao Diregao do ar

Instalagdo do ventilador dos inversores 1PH,220V, <2.2kW

= ) Diregao do ar
. .Diregéo da rotagao

Diregao do ar T

Instalagdo do ventilador dos inversores 3PH,380V,>4kW
6.1.2 Capacitores

Reformando os capacitores

Os capacitores do barramento CC devem ser reformados de acordo com as instrugdes de operagdo se o
inversor for armazenado por um longo periodo de tempo. O tempo de armazenamento é contado a partir
da data de produgdo diferente dos dados de envio que foram marcados no nimero de série do inversor.

Tempo Prin
operacional
Tempo de armazenamento Operagdo sem carga
inferior a 1 ano
Tempo de armazenamento Conecte com a alimentagdo durante 1 hora antes do primeiro comando ON
de 1-2 anos

Use um pico de energia para carregar o inversor

+ Adicione 25% de tensdo nominal por 30 minutos

Tempo de armazenamento + Adicione 50% de tens&o nominal por 30 minutos
2-3 anos + Adicione 75% de tensdo nominal por 30 minutos

« Adicione 100% de tensdo nominal por 30 minutos

Use um pico de energia para carregar o inversor
o+ Adicione 25% de tensdo nominal por 2 horas

Tempo de o« Adicione 50% de tensdo nominal por 2 horas
arma;enamento o+ Adicione 75% de tensdo nominal por 2 horas
superior a 3 anos « Adicione 100% de tensdo nominal por 2 horas
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0 método de utilizagdo do pico de energia para carregar o inversor:

A selegdo correta do pico de energia depende da fonte de alimentagdo do inversor. Pico de energia 220V
AC/2A monofasica aplicada ao inversor com CA de 220V monofasica/trifasica como sua tensdo de entrada.
O inversor com CA de 220V monofasica/ trifasica como sua tensdo de entrada pode aplicar pico de energia
CA/2A de 220V monofasica (L + a Re N a S ou T). Todos os capacitores de barramento CC carregam ao
mesmo tempo, pois ha um retificador.

O inversor de alta tens3o precisa de tensgo suficiente (por exemplo, 380V) durante o carregamento. O poder do
capacitor pequeno (2A é suficiente) pode ser utilizado, pois o capacitor quase ndo precisa de corrente ao carregar.

Trocar os capacitores eletroliticos

<> Leia e siga as instrugdes no i 6es de . Ignorar as instrugdes pode
A causar lesdes fisicas ou a morte, ou danos ao equlpamento

Mude os capacitores eletroliticos se as horas de trabalho dos capacitores eletroliticos no inversor estiverem acima de
35000. Entre em contato com os escritdrios locais do MOTRONICS AUTOMAGAO ou disque para a nossa linha direta
de servigo nacional (400-700-9997) para uma operagdo detalhada.

6.1.3 Cabo de alimentagao

<> Leia e siga as instrugdes no i 6es de . Ignorar as instrugdes pode
A causar lesdes fisicas ou a morte, ou danos ao equlpamento

1. Pare a unidade e desconecte-a da linha elétrica. Aguarde pelo menos o tempo designado no inversor.
2. Verifique o aperto das conexdes dos cabos de forga.
3. Restaure a alimentaggo.

6.2 Solugao de falhas

<> eletricistas ifi podem fazer a manutencao do inversor. Leia as instrugéoes|
A de no i Pr c de seg ca antes de trabalhar no inversor.

6.2.1 Indicacées de alarme e falha

A falha é indicada por LEDs. Consulte Procedimento de operagdo. Quando a luz TRIP estd acesa, uma mensagem de
alarme ou falha no visor do painel indica um estado anormal do inversor. Usando as informagdes fornecidas neste
capitulo, a maioria das causas de alarme e falha pode ser identificadas e corrigidas. Caso contrario, entre em contato
com o escritério do MOTRONICS AUTOMAGAO.

6.2.2 Como reiniciar
O inversor pode ser reiniciado pressionando a tecla do teclado $TOP/RST ,Jatravés da entrada digital ou ligando a luz
indicadora. Quando a falha for eliminada, o motor pode ser reiniciado.

6.2.3 Instrugio e solugio de falhas

Faga o seguinte ap6s a falha no inversor:

1. Certifique-se de que n&o ha nada de errado com o teclado. Caso contrario, entre em contato com o
escritdrio local do MOTRONICS AUTOMAGAO.

2. Se ndo houver nada errado, verifique P07 e certifique-se de que os parametros de falha registrado
correspondentes para confirmar o estado original quando a falha atual ocorre por todos os parametros.
. Consulte a tabela a seguir para obter uma solugdo detalhada e verifique o estado anormal
correspondente.

4. Elimine a falha e pega ajuda.
5. Verifique para eliminar a falha e execute a reinicializagdo da falha para operar o inversor.
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Cé?ilgho da Tipo de falha Possiveis causas Solugdes
lalha
outl Falha IGBT Ph-U ® A aceleragdo é muito rapida
. °
out2 Falha IGBT Ph-V ® Falha do médulo IGBT Aumentar ovtempo de AEC .
® Medida incorreta causada por © Mudar a unidade de poténcia
interferéncia ® Verificar os fios de condugdo
® A conexdo dos fios de ® Verificar equipamentos
outs Falha IGBT Ph-W condugdo ndo é boa, externos e eliminar
® O aterramento n&o esta interferéncias
apropriado
Sobrecorrente quando | 1. A aceleragio ou desaceleragio é [I- AUmentar o tempo de ACC
Sobrecorrente quando 2. Atensfo da grade é muito baixa. |poténcia
[e]e¥] ha aceleraciio 3. A poténcia do inversor é muito ~ |4. Verificar se a carga esta em curto-
baixa. lcircuito (o aterramento curto-
4. O transiente d . ' lcircuitado ou o fio curto-circuitado) ou
- O transiente de carga é anormal. o roracso nao é suave.
5. O aterramento é curto-circuitado [5. Verificar a configuragdo de saida.
ou a saida é perda de fase. 6. Verificar se existe uma forte
6. Existe uma forte interferéncia interferéncia. .
Sobrecorrente quando | externa. 7. Verificar a configuragdo dos
oc3 operagdo em . lcddigos de fungdo relativos.
velocidade constante | 7- A protegdo contra perda de
sobretensao ndo esta aberta.
Sobretensdo quando ha 1. Verificar a tensdo de entrada
ovi aceleragdo 2.
erificar se o tempo DEC da
ov2 Sobretensdo quando ha . , carga é muito curto ou o
Vv acelerago L. A tensdo de entrada é anormal. inversor comega durante a
2. Ha um grande retorno de energia rotacio do motor ou precisa
3. Sem componentes de travagem. aumentar os componentes de
4. A energia de travagem ndo esta consumo de energia.
Sobretens&o quando aberta 3. Instalar os componentes
x de travagem.
ov3 operagdo em - "
velocidade constante 4 Verlﬁgar a conﬂguraan
dos cddigos de fungdo
relativos.
1. Atensdo da fonte de alimentagdo €[ 1. Verificar a poténcia de entrada
muito baixa. da linha de alimentag&o.
uv Subtensdo de 2. A protegdo contra blogueio de 2. Verificar a confi =
S . 5 iguragdo dos
barramento CC sobretensdo ndo esta aberta. cbdigos de fungio relativos.
1. A tensdo da fonte de alimentagéo |Verificar a poténcia da linha de
é muito baixa. jalimentacao
oLl Sobrecarga do motor 2. A corrente nominal de ajuste do quostb;rurar a corrente nominal do
motor esta incorreta. Verificar a carga e ajustar a elevagdo
3. A parada do motor ou os do torque
transientes de carga s&o muito
fortes.
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Cf"?ilgho da Tipo de falha Possiveis causas Solugdes
falha
1. A aceleragdo é muito rapida |1 Aumentar o tempo de ACC
2. Restaurar o motor rotativo 2. Evitar a reinicializagdo apds a
3. A tenséio da fonte de ga(/a]e?';{car a poténcia da linha de
pinerasiedmio e e
. . 4. Selecionar um inversor com
OL2 Sobrecarga do 5. Controle de vetores de 100p  |maior poténcia.
inversor fechado, direcéo reversa do 5. Selecionar um motor
painel de cddigo e operagdo longa [apropriado.
le de baixa velocidade
O inversor informara o pré-
- alarme de sobrecarga de acordo | Verificar a carga e o ponto de
oL3 Sobrecarga elétrica -
9 com o valor ajustado. pré-alarme de sobrecarga.
3 1. Verificar poténcia de entrada
SPI Perda de fase de Perda de fase ou flutuagdo de i P encla de
entrada entradaR, S, T 2. Verificar a distribuigdo da
instalagdo
U, V, entrada de perda de fase 1 Verif distrib d
8 imétri . Verificar a distribuicdo de
SPO Perda de fase de W (ou trés fases assimétricas o G
saida graves da carga) saida
2. Verificar o motor e o cabo
1. Consultar a solugdo de
lsobrecorrente
2. Redistribuir a dragagem do
OH1 Solucion_ar o 1. Atolamento de duto de  |canal do vento ou trocar o
superaquecimento ar ou danos no Ventilador
ventilador
2. Temperatura ambiente (3. Baixar a temperatura
3 g”tito elevgda . |ambiente
’ de :&Egcaéggerfﬁﬁg 4. Verificar e reconectar
OH2 Superaquecimento longo. 5. Mudar a poténcia
IGBT 6. Mudar a unidade de
poténcia
7. Mudar o painel de controle
principal
EF Falha externa ﬁgaf;ggseig?::g?? de entrada \Verificar a entrada do dispositivo
lexterno
1. A configuragdo da taxa de 1. Ajustar a taxa de
transferéncia esta incorreta. transmissdo adequada
2. Falha na fiagdo de 2. Verificar a distribuicio da
lcomunicaggo. lconexdo de comunicagdo
CE Erro de comunicagdo [3. O enderego de comunicagdo 3. pefinir o endereco de
lesta errado. lcomunicagdo adequado.
4. Ha u.ma forte interferéncia na l4. Alterar ou substituir a
(comunicagao. distribuicdo da conexdo ou
melhorar a capacidade anti-
interferéncia.
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do teclado

Cadigo da Tipo de falha Possiveis causas Solugdes
falha
1. A conexdo do quadro de 1. Verificar o conector e
lcontrole ndo ¢ boa repatch
ItE Falha de detecgéo da P o
corrente 2. A poténcia auxiliar é ruim 2. Mudar o Hoare
3. Componentes Hoare 3. Mudar o painel de controle
lestdo quebrados principal
4. O circuito modificador é
lanormal.
1. A capacidade do motor ndo esta 1. Mudar o modo do inversor
lem conformidade com a capacidade 2. Definir o pardmetro nominal de
do inversor lacordo com a placa de identificagéo
2. O parémetro nominal do motor n&o |do motor
lesta configurado corretamente. 3. Esvaziar a carga do motor.
tE Falha de Auto-tuning |3 O deslocamento entre os l4. Verificar a conex&o do motor e
parémetros do autotune e o definir o pardmetro.
parémetro padréo é enorme 5. Verificar se a frequéncia do limite
4. Tempo excedente de autotune superior esta acima dos 2/3 da
frequéncia nominal.
1. Erro ao controlar a escrita e leitura |1, pressionar STOP/RST para
EEP Falha de EEPROM  |dos parametros reiniciar
2. Dano a EEPROM 2. Mudar o painel de controle
principal
1. Verificar o sinal de retorno
1. Retorno de PID offline de PID
PIDE Falha de retorno de PID | 7. Fonte de retorno de )
2. Verificar a fonte de retorno
PID some
de PID
1. Falha no circuito de travagem ou é‘ x]irglcrag ﬁ;’vr:ﬁgz ‘;z g:::g:m
" [danos nos tubos de travagem .
bCE Falha na unidade de 9 2. Aumentar o resistor de frenagem
travagem 2. O resistor de travagem externo ndo|
é suficiente
O tempo de operagéo real do o .
END lAlcance do tempo de inversor esta acima do tempo de Solicitar ao fornecedor e ajustar o
\configuracio de fabrica operagéo da configuragdo interna. | tempo de operagdo da
configuragdo.
O teclado no esta em boa Verificar o cabo do teclado e
conex&o ou esta offline; certificar-se de que esta normal;
Erro de comunicacéo O cabo do teclado é muito longo e | Verificar o ambiente e eliminar a
PCE ha fortes interferéncias; parte dos fonte de interferéncia;

circuitos de comunicagdo do
teclado ou placa principal ha falha.

Alterar hardware e solicitar servigo
de manutengdo.
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Cédigo da Tipo de falha Possiveis causas Solugdes
falha
O teclado ndo esta em boa Verificar o ambiente e eliminar a
conexao ou esta offline; fonte de interferéncia;
erro de upload d O cabo do teclado é m_“itP 1ongo | Ajterar hardware e solicitar
UPE mo etup oad do eha fortgs |nterferenc@s, parte servico de manutenco.
[parametro dos circuitos de comunicagdo do Alt hard licit
teclado ou placa principal possui | ~'terar d ar warte € solicitar
falhas. servigo de manutengdo.
~ . Verificar o ambiente e eliminar a
0 teclado ndo esta em boa ) o
~ © e fonte de interferéncia;
conexao ou esta offline; -
Erro de download de , . Alterar hardware e solicitar
DNE arAmetro O cabo do teclado é muito servico de manutengio
P longo e ha fortes interferéncias; | Fazer backup dos dados no
teclado novamente
Erro de armazenamento de
dados no teclado
Falha de curto- 1. A saida do inversor & curto- |} verificar se a conexdo do
ETH1 circuito do circuitado com o solo ) -
aterramento 1 2. Ha falha no circuito de motor & normal ou ngo
detecgdo de corrente 2. Trocar o hoare
3. Ha uma grande diferenca )
o d 4 entre a configuracdo real do 3. Trocar o painel de controle
Falha de curto-circuito do | motor e a poténcia do inversor inci
ETH2  |aterramento 2 principal .
4. Restaurar o parametro do
motor correto
Falha d etréni O inversor informard o pré- .
m alha de carga eletronica | 4j3rme de carga abaixo do valor | Verificar a carga e o ponto
ajustado. de pré-alarme de carga..

6.2.4 Outros Estados

Cé;’iﬁ:’ da Tipo de falha Possiveis causas Solugées
alha
PoFF Desligamento do Desligamento do sistema ou baixa |Verificar a rede
sistema tensdo CC
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7 Protocolo de comunicagao
7.1 Breve instrugao para o protocolo Modbus

O protocolo Modbus é um protocolo de software e uma linguagem comum que é aplicada no controlador elétrico. Com
este protocolo, o controlador pode se comunicar com outros dispositivos através da rede (o canal de transmissdo de
sinal ou a camada fisica, como o RS485). E com este padréo industrial, os dispositivos de controle de diferentes
fabricantes podem ser conectados a uma rede industrial a ser propicia a monitorar. Ha dois modos de transmissdo
para o protocolo Modbus: modo ASCII e modo RTU (Unidades de Terminal Remoto). Em uma rede Modbus, todos os
dispositivos devem selecionar o mesmo modo de transmissdo e seus parametros bésicos, como taxa de transmisséo,
bit digital, bit de verificagdo e bit de parada, ndo devem ter diferenga.

A rede Modbus é uma rede de controle com escravos de mestre Unico e multiplo, o que significa que ha apenas um
dispositivo como o mestre e os outros sdo escravos em uma rede Modbus. O mestre significa que o dispositivo que
tem conversa ativa diretamente para a mensagem enviada a rede Modbus para o controle e solicitando para outros
dispositivos. O escravo significa que o dispositivo passivo que envia mensagem de dados para a rede Modbus
somente apds receber a mensagem de controle ou solicitando (comando) do mestre (resposta). Depois que o mestre
envia mensagem, ha um periodo de tempo para os escravos controlados ou inquiridos para a resposta, garantindo
que apenas uma mensagem de envio de escravos seja mestre por vez a fim de evitar o impacto singular.

Geralmente, o usuario pode configurar PC, PLC, IPC e HMI como os mestres para realizar o controle central. Definir
um determinado dispositivo como mestre é uma promessa diferente da configuragdo por um botdo ou um interruptor
ou o dispositivo ter um formato de mensagem especial. Por exemplo, quando o monitor superior esta em execugdo, se
0 operador clicar no comando de envio, o monitor superior pode enviar mensagem de comando ativamente, mesmo
que ndo possa receber a mensagem de outros dispositivos. Neste caso, 0 monitor superior é o mestre. E se o
projetista faz o inversor enviar os dados somente apds receber o comando, entdo o inversor é o escravo.

O mestre pode se comunicar com qualquer escravo Unico ou com todos os escravos. Para o comando de visita Unica,
0 escravo deve enviar uma mensagem de resposta; para a mensagem de transmissdo do mestre, o escravo ndo
precisa responder a mensagem de resposta.

7.2 Aplicagio do inversor

O protocolo Modbus do inversor é o modo RTU e a camada fisica é RS485 de 2 fios.

7.2.1 RS485 de 2 fios

A interface do RS485 de 2 fios funciona no semiduplex e seu sinal de dados aplica transmissdo diferencial, que
também é chamada de transmissdo de equilibrio. Ele usa pares torcidos, um dos quais é definido como A (+) e 0
outro é definido como B (-). Geralmente, se o nivel elétrico positivo entre o envio de unidades A e B estiver entre
+2~+6V, ele é “1” 16gico, se 0 nivel elétrico estiver entre -2V~-6V; ele é “0” logico.

485+ no painel de terminais corresponde a A e 485 a B.

Taxa de transmissdo de comunicagdo significa o nimero do bit binario em um segundo. A unidade é bit/s (bps). Quanto
maior for a velocidade de transmissdo, quanto mais rapida for a velocidade de transmissdo e quanto mais fraca for a
anti-interferéncia. Se os pares torcidos de 0.56mm (24AWG) forem aplicados como os cabos de comunicaggo, a distancia
de transmissdo méx. é conforme abaixo:
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taxa distancia de taxa distancia de taxa distancia de taxa distancia de
de [transmissdo max.| de |transmissdomax.| de [transmissdomax.| de [ transmissdo max.
trans trans tran trans|

ferén ferén sferg ferén|

cia cia ncia cia

2400 1800 4800 1200 9600 800 19200 600

BPS m BPS m BPS m BPS m

Recomenda-se a utilizagdo de cabos blindados e

aterramento durante a comunicagdo remota RS485.
Nos casos com menos dispositivos e menor distancia, recomenda-se a utilizagdo de resistor terminal de
120Q, pois 0 desempenho serd enfraquecido se a distdncia aumentar mesmo que a rede possa funcionar

bem sem resisténcia de carga.
7.2.1.1 Aplicagao Unica
A Figura 1 é a figura de conexdo do Modbus do local do inversor tnico e do PC.

realizar a camada de blindagem como fios de

Geralmente, o computador ndo possui interface RS485, a interface R$232 ou USB do computador deve
ser convertida em conversor RS485. Conecte o terminal A do RS485 ao terminal 485+ do inversor e B ao
terminal 485. Recomenda-se a utilizagdo de pares torcidos blindados. Ao aplicar o conversor RS232-
RS485, se a interface RS232 do computador estiver conectada a interface RS232 do conversor, o
comprimento do fio deve ser o mais curto possivel dentro do comprimento de 15m. Recomenda-se
conectar o conversor RS232-RS485 ao computador diretamente. Se estiver usando o conversor USB-

RS485, o fio também devera ser o mais curto possivel.

Selecione uma interface apropriada para o monitor superior do computador (selecione a interface do
conversor RS232-RS485, como COM1) apds a fiagdo e configure os pardmetros basicos, como a taxa de
transmiss@o de comunicagdo e o bit de verificagdo digital, ao mesmo inversor.

Pares torcidos com proteg&o blindada

- o

.
e

28

—_— — =]
R I

AterramentoRS485 Rout
Aterramento

RS232 a

Computador

7.2.1.2 Aplicagdes multiplas
Em aplicagdes multiplas reais, a conex&o de crisdntemos e a ligagdo estrela sdo comumente usadas. A

conexdo da cadeia de crisantemos é necessaria nos padrdes de aterramento de campo industrial RS485 .
As duas extremidades estéo conectadas a resistores terminais de 120Q, conforme é mostrado na figura 2.

Conversor de

RS485
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Figura 1 Conexdo fisica RS485 em um Unico aplicativo
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Pares torcidos com proteg&o blindada

[ ag5:2< < |agsz<l_ 2<{_ |485+ 1200
—te=s -F- Yo o# Se-lip N - - | - Resistor de terminal
lags [ |1la85 [ = as5
[Aterramento Aterramento ‘Aterramento
c RS232-485 | | | | eeeees
onversor
Inversor Inversor Inversor
GN RSM15m MERCO:r MERCOr MERCO;r
SuUL SuL SuL
Computador
) ADD 1 ADD 2 | ADD n

Figura 2 Aplicagbes de conexdo de crisantemos
A Figura 3 ¢é a ligagdo estrela. O resistor do terminal deve ser conectado aos dois dispositivos que tém a
distancia mais longa. (Dispositivo 1 # e 15 #)

8
IDispositivo
‘do controle
principal

158

Figura 3 ligagdo estrela
Recomenda-se a utilizagéo de cabos blindados em mudiltiplas conexdes. O pardmetro basico dos
dispositivos, como taxa de transmissdo e bit de verificagdo digital no RS485, deve ser o mesmo e ndo deve
haver enderego repetido.

7.2.2 Modo RTU

7.2.2.1 Formato de quadro de comunicagao RTU

Se o controlador estiver configurado para se comunicar pelo modo RTU na rede Modbus, cada byte de 8
bits na mensagem inclui dois caracteres hexadecimais 4Bit. Comparado com o modo ACSII, este modo
pode enviar mais dados na mesma taxa de transmissao.
Sistema de codificagdo
« 1 bitde partida
7 ou 8 bits digitais, o bit minimo vélido pode ser enviado primeiro. Cada quadro de 8 bits inclui dois
caracteres hexadecimais (0...9, A...F)
1 bit de verificagdo par/impar. Se ndo houver checkout, o bit de verificagdo par/impar é inexistente.
1 bit final (com checkout), 2 Bit (sem checkout)
Campo de detecgao de erros
+« CRC
O formato de dados esta ilustrado abaixo:
Quadro de caracteres de 11 bits (BIT1 ~ BIT8 sdo os bits digitais)

Bit de BITL |BIT2 |BIT3S | BIT4 | BITS | BIT6 | BIT7 | BIT8 it de

partida verificagdo Bit final
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Quadro de caracteres de 10 bits (BIT1 ~ BIT7 sdo os bits digitais)

Bit de Bit de
partida BIT1 BIT2 BIT3 BIT4 BITS BIT6 BIT7 verificagdo Bit de
partida
Em um quadro de caracteres, o bit digital produz efeito. O bit de partida, bit de verificacdo e bit final é usado para
enviar o bit digital diretamente para o outro dispositivo. O bit digital, par/impar e bit final deve ser ajustado como o
mesmo em aplicagdo real.

O tempo de inatividade minima do Modbus entre os quadros ndo deve ser inferior a 3,5 bytes. O dispositivo de rede
esta detectando, mesmo durante o intervalo de tempo e barramento de rede. Quando o primeiro campo (o campo de
enderego) é recebido, o dispositivo correspondente decodifica o préximo personagem transmissor. Quando o intervalo
de tempo € de pelo menos 3,5 bytes, a mensagem termina.

Todo o quadro de mensagens no modo RTU é um fluxo de transmissdo continuo. Se houver um intervalo de tempo
(mais de 1,5 bytes) antes da conclusdo do quadro, o dispositivo receptor ird renovar a mensagem incompleta e supor
0 proximo byte como o campo de enderego da nova mensagem. Sendo assim, se a nova mensagem seguir a anterior
dentro do intervalo de tempo de 3,5 bytes, o dispositivo receptor tratard como o mesmo com a mensagem anterior. Se
esses dois fendmenos acontecerem durante a transmissdo, o CRC gerara uma mensagem de falha para responder aos
dispositivos de envio.

A estrutura padrdo da estrutura RTU:

START T1-T2-T3-T4(tempo de transmissdo de 3,5 bytes)

ADDR Enderego de comunicag&o: 0 ~ 247 (sistema decimal) (0 é o endereco de
transmissdo)

03H: ler parametros escravos

CMD
06H:escrever pardmetros escravos
DATA (N-1) . , .
Os dados de 2 * N bytes sdo o contelido principal da comunicagdo, bem como o
DATA (0) nlcleo da troca de dados

Bit baixo CRC CHK
Bit alto CRC CHK
END T1-T2-T3-T4(tempo de transmissdo de 3,5 bytes)

Valor de detecgdo::CRC (16BIT )

7.2.2.2 Checkout de erro do quadro de comunicagdo RTU

Varios fatores (como interferéncias eletromagnéticas) podem causar erros na transmissdo de dados. Por exemplo, se
a mensagem de envio for uma ldgica "1", a diferenga de potencial AB em RS485 deve ser de 6V, mas na realidade,
pode ser -6V devido a interferéncia eletromagnética e, em seguida, os outros dispositivos levam a mensagem enviada
como ldgica "0 ". Se ndo houver verificagdo de erro, os dispositivos receptores ndo encontrardo a mensagem errada e
podem dar uma resposta incorreta que causem resultados graves. Entdo, o checkout é essencial para a mensagem.

O tema do checkout é o seguinte: o remetente calcula os dados de envio de acordo com uma férmula fixa e, em
seguida, envia o resultado com a mensagem. Quando o receptor receber esta mensagem, eles calculardo o resultado
da andlise de acordo com o mesmo método e compara-lo-&o com o envio. Se dois resultados forem iguais, a mensagem
esta correta. Caso contrario, a mensagem esta incorreta.

O checkout de erro do quadro pode ser dividido em duas partes: a verificagdo do bit do byte e a totalidade do checkout
de dados do quadro (verificagdo CRC).

Checkout do bit do byte

0 usuario pode selecionar diferentes checkouts de bits ou ndo checkouts, o que pode afetar a configuragédo de bit de
verificagdo de cada byte
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A definicdo de checkout par: adicione um bit de verificagdo par antes da transmissao de dados para ilustrar o

nimero de "1" na transmissdo de dados é niimero impar ou néimero par. Quando € par, o byte de verificagdo
é "0", caso contrario, o byte de verificagdo é "1". Este método é usado para estabilizar a paridade dos dados.
A definigdo de checkout impar: adicionar um bit de verificagdo impar antes da transmissdo de dados para
ilustrar o niumero de "1" na transmissdo de dados é nimero impar ou nimero par. Quando ele for impar, o
byte de verificagdo é "0", caso contrario, o byte de verificagdo é "1". Este método é usado para estabilizar a
paridade dos dados.

Por exemplo, ao transmitir "11001110", ha cinco "1" nos dados. Se o checkout par for aplicado, o bit de
verificagdo par é "1"; se o checkout impar for aplicado; o bit de verificagdo impar é "0". O bit de verificagdo par
e impar é calculado na posigdo do bit de verificagdo do quadro. E os dispositivos receptores também realizam
checkout pares e impares. Se a paridade dos dados recebidos for diferente do valor de configuragéo, ha um erro
na comunicagdo.

Verificagdo de CRC

O checkout usa formato de quadro RTU. O quadro inclui o campo de detecgdo de erro de quadros, baseado
no método de calculo CRC. O campo CRC é de dois bytes, incluindo valores diversos de 16 digitos. E
adicionado ao quadro depois de ter sido calculado pelo dispositivo transmissor. O dispositivo receptor
recalcula o CRC do quadro recebido e os compara com o valor no campo CRC recebido. Se os dois valores
CRC forem diferentes, ha um erro na comunicag&o.

Durante o CRC, 0 * FFFF sera armazenado. E entgo, lide com os bytes continuos de 6 acima no quadro e o valor
no registro. Somente os dados 8Bit em cada caractere sdo efetivos para CRC, enquanto o bit de partida, o bit
de verificagdo final, impar e par sdo ineficazes.

O célculo do CRC se aplica os principios internacionais de checkout padrdo CRC. Quando o usuario esta editando
o calculo CRC, ele pode consultar o calculo CRC relativo para escrever o programa de calculo CRC requerido.

Forneceu-se aqui uma fung&o simples do calculo CRC para a referéncia (programada com
linguagem C): unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char data_length)
{
inti;
unsigned int crc_value=0xffff;
while(data_length--)
{ crc_valuer=*data_value++;
for(i=0;i<8;i++)
{
if(crc_value&0x0001)crc_value=(crc_value>>1)"0xa001;
else crc_value=crc_value>>1;
} }
return(crc_value);
}
Na ldgica de diagrama de contatos, a CKSM calculou o valor CRC de acordo com o quadro com o inquérito
da tabela. O método ¢ avangado com um programa facil e uma velocidade de célculo rapida. Mas o espago
ROM que o programa ocupou € enorme. Entéo use-o com cuidado de acordo com o espago requerido pelo
programa.
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7.2.3 Modo ASCII

Nome Definigao
O protocolo de comunicagdo pertence ao sistema hexadecimal. O significado do caractere da mensagem
em ASCII: “0".."9”, “"A"..."F", cada hex é representado pela mensagem ASCII corresponde ao caractere.
Sistema de
codificagdo Caractere o0’ Bl \pr 3 g 57 6’ g
ASCII CODE 0x30 0x31 0x32 0x33 0x34 0x35 0x36 0x37
Caractere '8’ 9’ A ‘B’ © ‘D’ ‘E’ F
ASCII CODE 0x38 0x39 0x41 0x42 0x43 0x44 0x45 0x46

Bit de partida, bit de dados 7/8, bit de verificagdo e bit de parada. Os formatos de dados
estdo listados abaixo: quadro de caracteres de 11 bits:

Formato de | Bit de
dados partida

BITL | BIT2 | BIT3 | BIT4 | BITS | BIT6 | BIT7 | BITS | Bitde | Brde
verificagdo

Quadro de caracteres de 10 bits:

Bit de
partida

BIT1 BIT2 BIT3 BIT4 BITS BIT6 BIT7 |Bitde Bit de
verificagdo| Pparada

No modo ASCII, o cabegalho do quadro é ":" ("0 * 3A"), a extremidade do quadro é "CRLF" ("0 * OD" "0 * 0A") por

padrdo. No modo ASCII,

todos os bytes de dados, exceto o cabegalho do quadro e a final do quadro, séo transmitidos

no modo de cédigo ASCII, no qual quatro grupos de bits altos serdo enviados primeiro e, em seguida, quatro grupos de
bits baixos serdo enviados. No modo ASCII, o comprimento dos dados é de 8 bits. Quanto a 'A' ~ 'F', suas letras
mailsculas sdo adotadas para o codigo ASCII. Os dados agora adotam o checkout do LRC que abrange o enderego do

escravo para informagdes de dados. A soma de verificagdo é igual ao complemento da soma de caracteres de todos os
dados de checkout participados.

Formato do quadro dos dados ASCII {
Mensagem Modbus : —

Caractere inicial: ter

Enderego
b esravo

ch:':dcha 5 Caractere final:
" funcao -3 "
“0x3A" heckoullf 000" “0x0A

Estrutura padréo do quadro ASCII:

START ' (0x3A)
Address Hi Endereco de comunicagdo:
Address Lo 0 enderego de 8 bits é formado pela combinagdo de dois codigos ASCIT
Function Hi Cddigo da fungdo:
Function Lo 0 enderego de 8 bits é formado pela combinagéo de dois cédigos ASCIT
DATA (N-1> . .
.. DATA Conteldo dos dados:
(0) 0O contetido dos dados nx8-bit € formado pela combinagdo de cdigos 2n
(n<16) ASCII
LRC CHK Hi Cédigo de verificagdo LRC:
LRC CHK Lo 0 cddigo de verificagdo de 8 bits é formado pela combinagéo de dois codigos
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END Hi Caractere final:

104



Inversor de Frequéncia MD20 Protocolo de comunicagdo

END Lo END Hi=CR (0x0D), END Lo=LF (0x0A)
7.2.3.1  Verificagdo do modo ASCII (verificagido LRC)

O cédigo de verificagdo (verificagdo LRC) é o valor combinado do resultado do contetido do enderego e dados. Por
exemplo, o cédigo de verificagdo acima da mensagem de comunicagdo 2.2.2 é: 0x02 + 0x06 + 0x00 + 0x08 + 0x13 +
0x88 = OxAB, entdo aceite o cumprimento 2 = 0x55. Abaixo, estd uma fungdo de célculo LRC simples para referéncia
de usuario (programada com linguagem C):

Static unsigned char

LRC(auchMsg,usDataLen) unsigned

char *auchMsg; unsigned short

usDatalen;

{

unsigned char uchLRC=0;

while(usDataLen--)

uchLRC+=*auchMsg++;

return((unsigned char)(~((char)uchLRC)));

}

7.3 codigo de comando e ilustragio dos dados de comunicagio
7.3.1 Modo RTU

7311 Cddigo de comando:03H

03H(corresponde ao binario 0000 0011, ler N palavras (Palavras)(a leitura continua max. é de 16 palavras)

0 cddigo de comando 03H significa que, se o mestre ler dados do inversor, o niumero de leitura depende do "nimero
de dados" no cédigo de comando. A leitura continua max. é 16 e o endereco do parametro deve ser continuo. O
comprimento do byte de cada dado é 2 (uma palavra). O seguinte formato de comando é ilustrado por hexadecimal
(um nGmero com "H" significa hexadecimal) e um hex ocupa um byte.

0 codigo de comando é usado para ler o estagio de trabalho do inversor.

Por exemplo, leia o contetdo continuo de 2 dados do 0004H do inversor com o enderego 01H (leia o contetido do
enderego de dados de 0004H e 0005H), a estrutura do quadro é conforme abaixo:

Mensagem de comando mestre RTU (do mestre para o inversor)

START T1-T2-T3-T4
ADDR 01H
CMD 03H
Bit alto do enderego inicial 00H
Bit baixo do enderego inicial 04H
Bit alto do niimero de dados 00H
Bit baixo do niimero de dados 02H
Bit baixo CRC 85H
Bit alto CRC CAH

END T1-T2-T3-T4

T1-T2-T3-T4 entre START e END é fornecer pelo menos o tempo de 3,5 bytes como tempo de lazer e
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distinguir duas mensagens para evitar duas mensagens como uma mensagem.

ADDR = 01H significa que a mensagem de comando ¢ enviada para o inversor com o enderego de 01H e
ADDR ocupa um byte

CMD=03H significa que a mensagem de comando é enviada para ler dados do inversor e 0 CMD ocupa
um byte

“Start address” significa ler dados do enderego e ocupa 2 bytes com o fato de que o bit alto esta na frente
e 0 bit baixo esta atras.

“Data number” significa o nimero de leitura de dados com a unidade de palavra. Se o 'enderego inicial' é
0004H e o nimero de dados é 0002H, os dados de 0004H e 0005H serdo lidos.

CRC ocupa 2 bytes com o fato de que o bit alto esta na frente e o bit baixo esta atras.

Mensagem de resposta do escravo RTU (do inversor ao mestre)

START T1-T2-T3-T4
ADDR 01H
CMD 03H
NUmero de Byte 04H
Bit alto dos dados de enderego 13H
Bit baixo dos dados de enderego 88H
0004H
Bit alto dos dados de enderego 00H
0005H
Bit baixo dos dados de enderego 00H
0005H
Bit baixo CRC CHK 7EH
Bit alto CRC CHK 9DH
END T1-T2-T3-T4

O significado da resposta é que:

ADDR = 01H significa que a mensagem de comando € enviada para o inversor com o enderego de 01H e
ADDR ocupa um byte

CMD=03H significa que a mensagem é recebida do inversor para o mestre para a resposta do comando de
leitura e o CMD ocupa um byte

“Byte number” significa todo o niimero de bytes do byte (excluindo o byte) para o byte CRC (excluindo o
byte). significa que ha 4 bytes de dados do "nimero de byte" para "CRC CHK bit baixo", que s&o "enderego
digital 0004H bit alto ", "enderego digital 0004H bit baixo", "enderego digital 0005H bit alto" e "digital"
enderego 0005H bit baixo ".

Ha 2 bytes armazenados em um dado que o bit alto esta na frente e o bit baixo estd por tras da
mensagem, os dados do enderego de dados 0004H sdo 1388H e os dados do enderego de dados 0005H
sdo 0000H. CRC ocupa 2 bytes com o fato de que o bit alto estd na frente e o bit baixo esta atras.

7.3.1.2 Cédigo de comando:06H

06H (corresponde ao binario 0000 0110), escrever uma palavra (Palavra)

0 comando significa que o mestre escreve dados para o inversor e um comando pode escrever um dado
que ndo seja mltiplo. O efeito € mudar o modo de trabalho do inversor.

Por exemplo, escrever 5000 (1388H) para 0004H do inversor com o enderego de 02H, a estrutura do
quadro é conforme mostrada abaixo: Mensagem de comando mestre RTU (do mestre para o inversor)
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START T1-T2-T3-T4
ADDR 02H
CMD 06H
Bit alto do enderego dos dados de 00H
escrita
Bit baixo do endereco dos dados de 04H
escrita
Bit alto de contelido de dados 13H
Bit baixo de contelido de dados 88H
CRC CHK Bit baixo C5H
CRC CHK Bit alto 6EH
END T1-T2-T3-T4
Mensagem de resposta do escravo RTU (do inversor para o mestre)
START T1-T2-T3-T4
ADDR 02H
CMD 06H
Bit alto do endereco dos dados de 00H
escrita
Bit baixo do endereco dos dados de 04H
escrita
Bit alto de contetdo de dados 13H
Bit baixo de contelido de dados 88H
CRC CHK Bit baixo C5H
CRC CHK Bit alto 6EH
END T1-T2-T3-T4

Nota: A segdo 10.2 e 10.3 descrevem principalmente o formato do comando e a aplicagéo detalhada sera

mencionada em 10.8 com exemplos.

7.3.1.3 Cddigo de comando 08H para diagnéstico

Significado dos cédigos de subfungédo

Cddigo de subfungdo Descrigdo
0000 Retornar para consultar dados de informagdes
Por exemplo: A sequéncia de informagBes de consulta é a mesma que a cadeia de informagoes de
resposta quando a detecg&o de loop para enderego 01H do driver é executada.
0 comando de requisi¢do RTU é:
START T1-T2-T3-T4
ADDR 01H
CMD 08H
Bit alto do cddigo de subfungéo 00H
Bit baixo do cddigo de subfungéo 00H
Bit alto de contelido de dados 12H
Bit baixo de contetido de dados ABH
CRC CHK Bit baixo ADH
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CRC CHK Bit alto 14H
END T1-T2-T3-T4
: O comando de resposta RTU é:
START T1-T2-T3-T4
ADDR 01H
CMD 08H
Bit alto do cédigo de subfungio 00H
Bit baixo do cddigo de subfungéo 00H
Bit alto de contelido de dados 12H
Bit baixo de contelido de dados ABH
CRC CHK Bit baixo ADH
CRC CHK Bit alto 14H
END T1-T2-T3-T4

7.3.1.4 Codigo de comando: 10H, escrita continua

0 cédigo de comando 10H significa que, se o mestre escreve dados para o inversor, o niimero de dados
depende do "ntimero de dados" no cédigo de comando. O niimero de leitura continua max. é de 16.

Por exemplo, escrever 5000 (1388H) para 0004H do inversor, cujo enderego do escravo é 02H e 50
(0032H) para 0005H, a estrutura do quadro é conforme mostrada abaixo:

0 comando de requisi¢do RTU é:

START
ADDR 02H
CMD 10H
Bit alto de dados de escrita 00H
Bit baixo de dados de escrita 04H
Bit alto de nimeros de dados 00H
Bit baixo de niimeros de dados 02H
NUmero de Byte 04H
Bit alto de dados 0004H 13H
Bit baixo de dados 0004H 88H
Bit alto de dados 0005H 00H
Bit baixo de dados 0005H 32H
Bit baixo de CRC C5H
Bit alto de CRC 6EH
END T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)
0 comando de resposta RTU é:
START T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)
ADDR 02H
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CMD 10H
Bit alto de dados de escrita 00H
Bit baixo de dados de escrita 04H
Bit alto de nimeros de dados 00H
Bit baixo de niimeros de dados 02H
Bit baixo de CRC C5H
Bit alto de CRC 6EH
END T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3,5 bytes)
7.3.2 Modo ASCII
3241 Codigo de comando: 03H (0000 0011), ler N palavras (Palavras) (o numero

maximo para leitura continua é de 16 palavras)

Por exemplo: Quanto ao inversor cujo enderego do escravo € 01H, o enderego inicial do armazenamento

interno é 0004, leia duas palavras continuamente, a estrutura deste quadro esta listada abaixo:

7.3.2.2 Coddigo do comando: 06H (0000 0110), escrever uma palavra (palavra)

Para exemplificar: Escreva 5000 (1388H) para o enderego 0004H do inversor cujo enderego do escravo é 02H,
entdo a estrutura deste quadro esta listada abaixo:
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LF
7.3.23 Codigo de comando: 08H (0000 1000), fungéo de diagndstico

Significado do cddigo de subfungdo:

0000 Retornar dados da mensagem
de consulta

Para exemplificar: realize a detecgdo de circuito no enderego de unidade 01H, o contetido da sequéncia de palavras
da mensagem de consulta € o mesmo com a sequéncia de palavras da mensagem de resposta, seu formato esta
listado abaixo:
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O || -
IIJz %H){

7.3.24 Codigo de comando: 10H, fungdo de escrita continua

0 cadigo de comando 10H significa os dados de gravagdo mestre para o inversor, o niimero de dados que esta sendo
escrito é determinado pelo comando "niimero de dados”, o niimero max. de escrita continua é de 16 palavras.

Para exemplificar: Escrever 5000 (1388H) para 0004H do inversor cujo enderego do escravo é 02H, escrever 50
(0032H) para 0005H do inversor cujo enderego do escravo é 02H, entdo a estrutura deste quadro est listada abaixo:

3

N

-
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Mensagem de comando mestre ASCII (o M de resp do ASCII (a
comando enviado do mestre para o i ) iada do inversor para o mestre)
LRC CHK Hi 1
LRC CHK Lo 7
END Hi CR
END Lo LF

7.4 A definigdo de enderegos de dados

A definigdo de endereco de dados de comunicagdo nesta parte é controlar o funcionamento do inversor e obter
informagdes sobre o estado e os parametros de fungdo relativa do inversor.

7.4.1 As regras do co de para 0 dos cédigos de fungio

0 enderego do pardmetro ocupa 2 bytes com o fato de que o bit alto esta na frente e o bit baixo esta atras. O intervalo
de alto e baixo byte s&o: alto byte-00 ~ ffH; baixo byte-00 ~ ffH. O byte alto é o nimero do grupo antes do ponto de
radiagdo do cddigo de fungdo e o byte baixo é o nimero apds o ponto de radiagdo. Porém, tanto o byte alto quanto o

byte baixo devem ser alterados para hexadecimal. Por exemplo, P05.05, o nimero do grupo antes do ponto de radix do
cédigo de fungdo é 05, entdo o bit alto do pardmetro é 05, o niimero apds o ponto de radiagdo 05, entdo o bit baixo do
parametro é 05, entdo o enderego do cédigo da fungdo é 0505H e o enderego do pardmetro de P10.01 é 0AO1H.

Cédigo (Nome |Instrucdes detalhadas dos Faixade [Valor ~ ModificaN° de
da A ajuste  |padréo série
" parametros
fungao
PLC 0: Parar ap6s primeira operagdo
simples | 1: Operar nofinal do valor apés primeira
P10.00:| P | e Pos P 0-20 | 00 | Oo | 3540
2: Operagdo do ciclo
o |Memoéria|0: perda de poténcia sem meméria
| PLC 1: Memdria da perda de poténcia
C P10.01¢ simples 0~1e 0 O | 355

Nota: O grupo P29 é o pardmetro de fabrica que ndo pode ser lido ou alterado. Alguns pardmetros ndo
podem ser alterados quando o inversor estd no estado em operagdo e alguns pardmetros ndo podem ser
alterados em nenhum estado. O intervalo de ajuste, a unidade e as instrugdes relativas devem receber devida
ateng&o ao modificar os pardmetros do cédigo de funggo.

Além disso, EEPROM ¢é abastecido com frequéncia, o que pode encurtar o tempo de uso da EEPROM.
Para os usuarios, algumas fungbes ndo sdo necessarias para serem armazenadas no modo de
comunicagdo. As necessidades podem ser atendidas alterando o valor na RAM. Alterar o bit alto do
formulario de cédigo de fungdo 0 a 1 também pode realizar a fungdo. Por exemplo, o cddigo de fungdo
P00.07 ndo estd armazenado na EEPROM. Somente alterando o valor na RAM pode configurar o
enderego para 8007H. Este enderego sé pode ser usado na escrita de RAM além da leitura. Caso seja
usado para ler, serd um enderego invalido.

7.4.2 A instrugdo de enderego de outra fungdo no Modbus

O mestre pode operar nos parametros do inversor, bem como controlar o inversor, como operar ou parar e
monitorar o estado de funcionamento do inversor.

Abaixo, esta a lista de pardmetros de outras fungdes
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= S Caracteristica
:::t;;gao da E:;I:rlgz: dol Instrugéo do significado dos dados RW

0001H:operagdo em avango

0002H:operagdo reversa

0003H:movimento em avango

Comando de 2000H 0004H: movimento reverso w
controle de
comunicagdo 0005H:parada

0006H:parada por inércia (parada de emergéncia)

0007H:Reinicializagdo de falhas

0008H:Parada de movimento

Frequéncia de definigdo da comunicagdo
2001H (0~Fmax(uni.:0.01Hz))

Referéncia PID, intervalo (0~1000, 1000 corresponde
2002H a100.0% )

Retorno PID, intervalo (0~1000, 1000 corresponde
2003H a100.0% ) w

0 valor de ajuste de torque (-3000 ~ 3000, 1000
0 enderego do valor 2004H corresponde aos 100,0% da corrente nominal do
de definigdo da motor)
comunicagdo n

0 ajuste da frequéncia do limite superior durante a

2005H rotagdo em avango (0 ~ Fmax (unidade: 0.01Hz))

0 ajuste da frequéncia do limite superior durante a

2006H rotagdo reversa (0 ~ Fmax (unidade: 0,01Hz))

O torque limite superior do torque de eletromogao (0
~ 3000, 1000 corresponde aos 100,0% da corrente

2007H nominal do motor)

0 torque limite superior do torque de travagem (0 ~
3000, 1000 corresponde aos 100,0% da corrente

2008H nominal do motor)

Palavra de comando de controle especial Bit0 ~ 1:
= 00: motor 1 = 01: motor 2
= 10: motor 3 = 11: motor 4 Bit2: = 1 controle de
torque proibido
= 0: controle de torque proibido invalido Bit3: = 1
consumo de energia limpo
2009H = 0: sem consumo de energia limpo w
Bit4: = 1 pré-excitagdo = 0: proibigdo pré-
excitagdo
Bit5: = 1 travagem DC = 0: proibigdo de
travagem CC

200AH Comando do terminal de entrada virtual, intervalo: w
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Instrucao da Definicao do] Caracteristica
fungédo enderego Instrugéo do significado dos dados RIW
0x000~0x1FF
Comando do terminal de entrada virtual,
200BH | intervalo:0x00~0xOF w

Valor de ajuste de tensdo (especial para
200CH separagao V/F) (0 ~ 1000, 1000 corresponde aos| w
100,0% da tensao nominal do motor)

Ajuste de saida AO 1
200DH (-1000~1000, 1000 corresponde a100.0%) w

Ajuste de saida AO 2
200EH (-1000~1000, 1000 corresponde a100.0%) w

0001H:operagdo em avango

0002H:0peragdo em avango

SW 1 do inversor 2100H 0003H:parada R
0004H:falha

0005H: Estado POFF
0006H: Estado pré-excitagdo

Bit0: = 0: a tens3o do barramento ndo esta
estabelecida = 1: a tens&do do barramento esta
estabelecida

Bil ~ 2: = 00: motor 1 = 01: motor 2

= 10: motor 3 = 11: motor 4 Bit3: = 0: motor
assincrono

= 1: motor sincrono

SW 1 do inversor 2101H Bit4: = 0: pré-alarme sem sobrecarga = 1: pré- R
alarme de sobrecarga
Bit5 ~ Bit6: = 00: controle do teclado
= 01: controle do terminal
= 10: controle de comunicagdo
cddigo de falha no
inversor 2102H Consulte a instrugdo do tipo de falha R
Codigo de
identificagdo do 2103H MD20 ---0x0106 R
inversor
Frequéncia de
operagdo 3000H Faixa: 0.00Hz~P00.03 R
Frequéncia de 3001H Faixa: 0.00Hz~P00.03 R
ajuste
Voltagem do 3002H Faixa: 0~2000V R
barramento
Tensao de saida 3003H Faixa: 0~1200V R
Corrente de saida 3004H Faixa: 0,0~3000,0A R
Velocidade da 3005H Faixa: 0~65535RPM R
operagao
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£1 inica Caracteristica
:::t;;gao da E:;I:rlgz: dol Instrugéo do significado dos dados RW
Poténcia de saida 3006H Faixa: -300.0~300.0% R
Torque de Saida 3007H Faixa: -250.0~250.0% R
Configuragdo do 3008H Faixa: -100.0%~100.0% R
loop fechado
e 3009H | Faixa: -100.0%~100.0% R
Ajuste de PID 3008H -100.0~100.0% (uni: 0.1%) R
Feedback de PID 3009H -100.0~100.0% (uni: 0.1%) R
Entrada IO 300AH 000~1FF
Entrada I0 300BH 000~1FF
Al1 300CH Faixa: 0,00~10,00V R
Al 2 300DH Faixa: 0,00~10,00V R
Al 3 300EH Faixa: 0,00~10,00V R
Al 4 300FH Faixa: -10,00~10,00V R
Ler a entrada de -
pulso 1 de alta 3010H Faixa: 0,00~50,00kHz R
velocidade
Ler a entrada de
pulso 2 de alta 3011H Reservado R
velocidade
Leia o passo atual
da velocidade em .
miltiplos passos 3012H Faixa: 0~15 R
Comprimento 3013H Faixa: 0~65535 R
externo
Contagem externa .
3014H Faixa: 0~65535 R
Ajuste de torque 3015H -300.0~300.0%(Uni: 0.1% ) R
Cddigo do inversor 3016H R
Cddigo de falha 5000H R

Caracteristicas R/W significa que a fungdo é com caracteristicas de leitura e escrita. Por exemplo, "comando de
controle de comunicagdo” é escrever crematistica e controlar o inversor com o comando de escrita (06H). A
caracteristica R s6 pode ler além da leitura (read) e a caracteristica W s6 pode escrever além da leitura (write).

Nota: Ao operar no inversor com a tabela acima, é necessario ativar alguns pardmetros. Por exemplo, a operagdo de
execugdo e parada, é necessario ajustar o P00.01 na comunicagdo em execugdo do canal de comando e definir P00.02
para o canal de comunicagdo MODBUS. E quando operar em "PID fornecido", é necessario ajustar P09.00 para
"Configuragdo de comunicagdo MODBUS".

As regras de codificagdo para cddigos de dispositivo (corresponde ao codigo de identificagdo 2103H do inversor)
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Codigo L Posigédo do o
8bit alto Significado c6digo baixo 8 Significado
01 MD 06 MD20 Vector Inverter

Nota: 0 codigo consta em 16 bits, que € de 8 bits e 8 bits baixos. 8 bits altos significam que as séries do tipo
do motor e os 8 bits baixos significam os tipos de motores derivados da série. Por exemplo, 0110H significa
inversores vetores Facility MD20.

7.4.3 Valores de relagao Fieldbus

Os dados de comunicagdo s@o expressos por hex. na aplicagdo real e ndo existe um ponto de radiagdo em
hex.. Por exemplo, 50.12Hz n&o pode ser expresso por hex., portanto, 50.12 pode ser ampliado por 100
vezes em 5012, entdo hex 1394H pode ser usado para expressar 50.12.

Um ndmero ndo inteiro pode ser temporizado por um multiplo para obter um niimero inteiro e o nimero
inteiro pode ser chamado de valores da relagdo fieldbus. Os valores da relagdo de barramento de campo sdo
referidos ao ponto de radiagdo do intervalo de configurag&o ou valor padrdo na lista de parémetros de fungéo.
Se houver figuras por atras do ponto de radiagéo (n = 1), entdo o valor da relagéo de barramento de campo
m é 10n. Pegue a tabela como exemplo:

Faixa de Valor de

Cadigo Nome
da ajuste padrdo [r série

Instrucdes detalhadas dos
fungdo parametros

tempo de 0.0~3600,0 (valido quando ( N >
retardo da P01,19:2' ( q 0.0~3600.0¢ O« | 390
PO1.200 | £5taurac0
hibemagdo
Reiniciar apés|0: Desativo
P01.21¢| desligamento I : Ativado 0~1e 0o Oe | 400

Se houver uma figura atras do ponto de radiagdo na faixa de ajuste ou o valor padrdo, entdo o valor da
relagdo fieldbus é 10. Se os dados recebidos pelo monitor superior for 50, entdo o "tempo de retardo da
restauragdo da hibernagdo" >¢é 5.0 (5.0 = 50 + 10).

Se a comunicagdo Modbus for usada para controlar o tempo de atraso de restauragdo da hibernagdo como
5.0s. Em primeiro lugar, 5.0 pode ser ampliado em 10 vezes para o inteiro 50 (32H) e, em seguida, esses
dados podem ser enviados.

01 06 0114 0032 49 E7

Toverter Tead parameters 7
address command acdress S0 pUme CRC check

Depois que o inversor receber o comando, ele mudara 50 em 5 de acordo com o valor da relagdo de
barramento de campo e, em seguida, defina o tempo de retardo de restauragdo da hibernagdo como 5s.
Outro exemplo, depois que o monitor superior enviar o comando de leitura do parémetro de tempo de retardo
de restauragdo da hibernagdo, se a mensagem de resposta do inversor for a seguinte:

01 03 02 00 32 39 91

inverter read 2 bytes parameter data CRC check
address command data

Como os dados do parametro sdo 0032H (50) e 50 divididos por 10 é 5, o tempo de retardo de restauragdo
da hibernaggo é 5s.
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7.4.4 Resposta de mensagem de falha

Pode haver falta no controle de comunicag&o. Por exemplo, alguns parametros s6 podem ser lidos. Se uma mensagem de
escrita for enviada, o inversor retornard uma mensagem de resposta de falha.
A mensagem de falha é do inversor para o mestre, seu cédigo e significado é conforme mostrado abaixo:

Codigo Nome Significado
0O comando do mestre ndo pode ser executado. O motivo pode ser:
01H Comando ilegal 1. Este comando é apenas para nova versdo e esta versdo ndo pode ser
efetuada.
2. O escravo esta em estado de falha e ndo pode opera-lo.
End d Alguns dos enderegos da operagdo sdo invalidos ou ndo estdo autorizados a
nderego de
02H (; i acessa-los. Especialmente a combinagdo do registro e os bytes de transmissdo
dados ilegais. P
sdo invalidos.
Quando ha dados invalidos na mensagem estruturada, recebida pelo escravo.
03H Valor ilegal Nota: Este codigo de erro ndo indica que o valor de dados para escrever
exceda o intervalo, mas indica que o quadro da mensagem é um quadro ilegal..
A configuragdo de pardmetros na escrita de parametros é invalida. Por exemplo,
04H A operagéo falhou gurag P o P Por
o terminal de entrada de fungdo ndo pode ser configurado repetidamente.
A senha escrita no enderego de verificagdo de senha ndo é a mesma senha
05H Erro de senha definida no P7.00
Na mensagem de quadro enviada pelo monitor superior, o comprimento da
moldura digital estd incorreto ou a contagem do bit de verificagdo CRC na RTU é
06H Erro de quadro de " o
diferente do monitor inferior.
dados
S6 acontece no comando de escrita, o motivo pode ser:
07H Escrito ndo 1. Os dados escritos excedem o intervalo de pardmetros.
permitido. 2. O parametro n3o deve ser modificado agora.
3. O terminal ja foi utilizado.
O parametro ndo
pode ser O parametro modificado na escrita do monitor superior ndo pode ser modificado
08H modificado durante
operagdo durante a operagdo.
09H Protegdo da Quando o monitor superior estd escrevendo ou lendo e a senha do usuario é
senha definida sem desbloqueio de senha, ele informara que o sistema esta bloqueado.

O escravo usa campos de cddigo funcional e enderegos de falhas para indicar que é uma resposta normal ou ocorre

algum erro (chamado como resposta de objegdo). Para respostas normais, o escravo mostra codigos de fungdo
correspondentes, enderego digital ou cddigos de subfungdo como a resposta. Para respostas de objegdo, o escravo
retorna um cédigo que € igual ao cddigo normal, mas o primeiro byte é a logica 1.

Por exemplo: quando o mestre envia uma mensagem ao escravo, exigindo que ele leia um grupo de dados de
enderego dos cddigos de fungdo do inversor, havera os seguintes codigos de fungdo:

00000011 (Hex 03H)

Para respostas normais, 0 escravo responde os mesmos codigos, enquanto que para as respostas de objegdo,
eleretornard 100000 1 1 (Hex 83H)
Além da modificagdo dos cédigos de fungdo para a falha de objegdo, o escravo respondera um byte de cdigo

anormal que define o motivo do erro.
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Quando o mestre recebe a resposta para a objegdo, em um processamento tipico, ele enviara a
mensagem novamente ou modificara a ordem correspondente.

Por exemplo, configure o "canal de comando em operagdo" do inversor (P00.01, o enderego do parémetro
é 0001H) com o enderego de 01H a 03, 0 comando é o seguinte:

01 06 0001 0003 98 0B

TVereT Tead
address  command

parameter address parameter data CRC check

Mas a faixa de ajuste do "canal de comando em operagdo" 0~2, se estiver definido para 3, pois o nimero
esta além do alcance, o inversor retornard a mensagem de resposta de falha conforme abaixo:

01 86 04 43 A3

inverter address  abnormal  faiil code CRC check
response code

0 cddigo de resposta anormal 86H significa a resposta anormal ao comando de escrita 06H; O codigo de falha
é 04H. Na tabela acima, seu nome é falho na operagdo e seu significado é que a configuragdo do pardmetro
na escrita de paraémetros é invélida. Por exemplo, o terminal de entrada de fungdo ndo pode ser configurado
repetidamente.

7.5 Exemplo de escrita e leitura

Consulte a segdo 7.3 para o formato do comando.

7.5.1 Exemplo de comando de leitura 03H

Exemplo 1: leia a palavra de estado 1 do inversor com o enderego de 01H (consulte a tabela 1). A partir da
tabela 1, o enderego do parémetro da palavra de estado 1 do inversor é 2100H.

Modo RTU:

O comando enviado ao inversor:

01 03 2100 0001 8E 36

Inverter Read Parameters Data number
address command address
Se a mensagem de resposta for como abaixo:

01 03 02 0003 F845

Inverter Read Data Data content CRC check
address command  address

CRC check

Modo ASCII:
O comando enviado ao inversor:

01 03 2100 0001DA CRLF

Inverter Read Parameters Data LRC
address command address number check
Se a mensagem de resposta for como abaixo:

01 03 02 0003 F7 CRLF

Inverter Read Byte Data LRC
address command number content check END

START END

START

O contetido de dados é 0003H. A partir da tabela 1, o inversor para.
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7.5.2 Exemplo de comando de escrita 06H

Exemplo 1: faga o inversor com o enderego de 03H para avangar. Consulte a tabela 1, o enderego de
"comando de controle de comunicag&o" é 2000H e a operagdo de avango é 0001. Consulte a tabela
abaixo.

Function Address RW
Data meaning instruction

0001H:forward running
0002H:reverse running
0003H:forward jogging
0004H reverse jogging
2000H  ["9005H stop WR

0006H:coast to stop (emergency stop)
0007H:fault reset

Communication
control command

0008H:jogging stop

Modo RTU:

0 comando enviado pelo mestre:

03 06 2000 0001 4228

Inverter Write Parameters Forward CRC check
address command address runnina
Se a operagdo for bem sucedida, a resposta pode ser conforme abaixo (0 mesmo com o comando enviado

pelo mestre):
03 06 2000 0001 4228

Inverter Write Parameters Forward CRC check
address command address runnina

Modo ASCII:
O comando enviado ao inversor:

01 06 2000 0001D6 CRLF

Inverter  Write Parameters Data |RC N
address command address ~ Number check END

Se a mensagem de resposta for conforme abaixo:

01 06 2000 0001D6 CRLF

Inverter  Write Parameters Data |RC END
address command address ~ number check N

START

START

Exemplo 2: ajuste a frequéncia de saida méx. do inversor com o enderego de 03H a 100Hz.

Function Detailed instruction of Setting range| Default Serial |
Name~ Modify:-
codes parameters~ valueo No.o

Max. output | P00.04~600.00Hz (400.00Hz)

G0.00Hzy| ©¢ | 34 |
P00.03¢ o iy

frequency ¢

Consulte as figuras atras do ponto de radiagdo, o valor da relagdo de fieldbus da frequéncia de saida méx.
(P00.03) é 100. 100Hz cronometrado por 100 é 10000 e o hex correspondente é 2710H.
Modo RTU:

O comando enviado pelo mestre:
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03 06 0003 27 10 62 14

Inverter Write Parameters Forward running CRC check
address command address

Se a operagdo for bem sucedida, a resposta pode ser conforme abaixo (0 mesmo com o comando enviado
pelo mestre):

03 06 0003 2710 6214

Inverter Write Parameters Forward running CRC check
address command address
Modo ASCII:

O comando enviado ao inversor:

. 03 06 0003 2710 BD CRLF

Inverter Write Parameters Data LRC
START address command address  number check END
Se a mensagem de resposta for conforme abaixo:

. 03 06 0003 2710 BD CRLF

Inverter Write Parameters Data LRC
START address command address  number check END

7.5.3 Exemplo de comando de escrita continua 10H

Exemplo 1: faga o inversor cujo enderego é 01H operado em avango para 10HzConsulte as instrugdes de
2000H e 0001. Definir o enderego de "frequéncia de configuragdo de comunicagdo" é 2001H e 10Hz
corresponde a 03E8H. Consulte a tabela abaixo.

nstrucao da Definicao Caracteristica
funcao do Instrugéo do significado dos dados R/W
endereco
U00IH:Operacao de avango
000ZH:0peracao reversa
0003H:movimento de avanco
Comando de -
controle de 2000H U004H:MOVIMENto reverso W/R
comunicagdo 0005H:parada
0006H:parada por Inercia (parade de emergencia
0007H:Reinicilizacao de falha
[ O008H:Parada de movimento
Z00TH Frequencia de ajuste de
O enderego da comunicagdo(0~Fmax(unidade:
configuragdo de 0.01Hz)) W/R
comunicagéo Z002H PID fornecido, intervalo (0 ~ 1000, 1000 |
corresponde a100.0% )
Modo RTU:

O comando enviado ao inversor:

01 10 2000 0002 04 000103E8 3B10

Inverter Continuous Parameters Data Byte Forward 10Hz
address  writing address number number  running CRC check
command
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e a mensagem de resposta for conforme abaixo:

01 10 2000 0002 4A08

Inverter Continuous Parameters Data
address  writing address number CRC check
command

Modo ASCII:
O comando enviado ao inversor:

01 10 20000002 04 000103E8 BD CRLF

Continuous
Inverter Parameters pata Byte Forward LRC
START writing N 10Hz END
address mang 2997€SS  number number running check

Se a mensagem de resposta for como abaixo:

: 01 10 2000 0002 CD CRLF

Continuous

Inverter Parameters Data LRC

START  address ~_ Writing address number check END
command

Exemplo 2: ajuste o tempo de ACC do inversor 01H como 10s e o tempo DEC como 20s

P00.11 Tempo | Faixa de ajuste de P00.11 e P00.12: 0.0 ~ Depende do ¢}
ACC 1 modelo

P00.12 | Tempo | S000-08 Depende do o)
DEC 1 modelo

0 enderego correspondente de P00.11 é 000B, o tempo de ACC de 10s corresponde a 0064H, e o
tempo DEC de 20s corresponde a 00C8H.

Modo RTU:

O comando enviado ao inversor:

01 10 000B 0002 04 006400C8 F255

Inverter Continuous Parameters Data Byte 10s 20s
address  writing address number number CRC check
command

Se a mensagem de resposta for conforme abaixo:

01 10 000B 0002 300A

Inverter Continuous Parameters  Data
3 CRC check
address  writing  address  number
command

Modo ASCII:
O comando enviado ao inversor:

01 10 000B 000204 006400C8B2 CRLF

ConinuOUS by ameters  Data LRC

address number 105 208 check END

Inverter
START address ~_“rting
command

Se a mensagem de resposta for como abaixo:

01 10 000B 0002 E2 CRLF

Continuous

Inverter ! Parameters Data LRC

START aqdress ~Writing address number check END
command

Nota: O espago em branco no comando acima é para ilustragdo. O espago em branco n&do pode ser
adicionado no aplicativo real
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a menos que o monitor superior possa remover o espago em branco sozinho.

7.6 Falha de comunicagdo comum

Falhas de comunicagdo comuns: nenhuma resposta a comunicagdo ou o inversor retorna uma falha
anormal. O possivel motivo para nenhuma resposta a comunicaggo:

Selecionar uma interface serial errada, por exemplo, se o conversor for COM1, selecionando COM2
durante a comunicagdo

A taxa de transmissdo, o bit digital, o bit final e o bit de verificagdo ndo sdo os mesmos com o inversor + e -
do RS485 estdo conectados no sentido inverso.

A tampa de 485 fios na placa de terminais do inversor ndo é conectada. A tampa do fio esta atras da
disposigdo do terminal.
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Apéndice A Dados técnicos
A.1 Avaliagoes
A1.1 Capacidade

O dimensionamento do inversor é baseado na corrente nominal do motor e na poténcia. Para atingir a
poténcia nominal do motor indicada na tabela, a corrente nominal do inversor deve ser maior ou igual a
corrente nominal do motor. Além disso, a poténcia nominal do inversor deve ser maior ou igual a poténcia
nominal do motor. As poténcias sdo iguais independentemente da tenséo de alimentagdo dentro de uma faixa
de tensdo.

Nota:

1. A poténcia maxima permitida do eixo do motor € limitada a 1.5 * PN. Se o limite for excedido, o torque e
a corrente do motor sdo automaticamente restritos. A fungdo protege a ponte de entrada da unidade contra
sobrecarga.

2. As classificagdes aplicam-se a temperatura ambiente de 40 ° C.

3.E importante verificar se, em sistemas CC comuns, a energia que flui através da conexdo CC comum
ndo excede PN.

A1.2 Descarga

A capacidade de carga diminui se a temperatura ambiente do local de instalagdo exceder 40°C, a altitude
excede 1000 metros ou a frequéncia de comutagdo € alterada de 4 kHz para 8, 12 ou 15 kHz.

A1.21 Descarregamento de temperatura

Na faixa de temperatura +40°C. +50°C, a corrente de saida nominal é diminuida em 1% por cada 1° C
adicional. Consulte a lista abaixo para a redugdo real.

Coeficiente de descarga (%)

Temperatura (°C)
0

A1.22 Descarga de altitude
O dispositivo pode produzir poténcia nominal se o local de instalagédo abaixo de 1000m. A poténcia de saida diminui
se a altitude exceder 1000 metros. Abaixo esta o intervalo decrescente detalhado da descarga:

Coeficiente de descarga (%)
100
80
60
40
20 2 s
Altitude (m)
0 70002000 3000 40000
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A2 CE

A21 Marca CE

A marca CE esta anexada a unidade para verificar se a unidade segue as disposigdes das Diretivas
Europeias de Baixa Tensdo (2006/95 / CE) e EMC (2004/108 / CE).

A22 Conformidade com a Diretiva EMC Europeia

A diretiva EMC define os requisitos de imunidade e emisses de equipamentos elétricos utilizados na
Unido Europeia. O padrdo de produto EMC (EN 61800-3: 2004) cobre os requisitos estabelecidos para
unidades. Consulte a se¢do Regulamentos EMC

A.3 Regulamentos EMC

O padréo de produto EMC (EN 61800-3: 2004) contém os requisitos de EMC para o inversor.
Primeiro ambiente: ambiente doméstico (inclui estabelecimentos conectados a uma rede de baixa tensdo

que fornece construgdes utilizadas para fins domésticos). O segundo ambiente inclui estabelecimentos
conectados a uma rede que ndo fornece diretamente instalagdes domésticas.
Quatro categorias do inversor:
Inversor da categoria C1: inversor de tensdo nominal inferior a 1000 V e utilizado no primeiro ambiente.
Inversor da categoria C2: inversor de tensdo nominal inferior a 1000 V, além de pinos, tomadas e
dispositivos de movimento, e destinado a ser instalado e comissionado apenas por um eletricista
profissional quando usado no primeiro ambiente.
Nota: A norma IEC/EN 61800-3 no padrdo EMC ndo limita a distribuigdo de poténcia do inversor, mas
define o nivel superior, a instalagdo e a comissdo. O eletricista profissional possui as habilidades
necessarias para instalar e/ou comissionar sistemas de acionamento de energia, incluindo seus aspectos
EMC.
Inversor da categoria C3: inversor de tensdo nominal inferior a 1000 V e utilizado no segundo ambiente
diferente do primeiro
Inversor da categoria C4: o inversor de tens&o nominal superior a 1000 V ou a corrente nominal é superior
ou igual a 400A e usado no sistema complicado no segundo ambiente
A3.1 CategoriaC2
Os limites de emissdo sdo cumpridos com as seguintes disposigdes:

O filtro EMC opcional é selecionado de acordo com as opgdes e instalado conforme especificado no
manual do filtro EMC.

O motor e os cabos de controle sdo selecionados conforme especificado neste manual.

A unidade ¢é instalada de acordo com as instrugdes fornecidas neste manual.

A < Emum ambiente doméstico, este produto pode causar inferéncia de radio, caso em que
lidas de mitigagao supl podem ser arias.

A3.2 CategoriaC3

0 desempenho da imunidade do disco cumpre as exigéncias da IEC/EN 61800-3, segundo ambiente. Os
limites de emissdo sdo cumpridos com as seguintes disposigdes:

O filtro EMC opcional ¢ selecionado de acordo com as opgdes e instalado conforme especificado no
manual do filtro EMC.

O motor e os cabos de controle sdo selecionados conforme especificado neste manual.

A unidade ¢é instalada de acordo com as instrugdes fornecidas neste manual.

Uma unidade da categoria C3 nao se destina a ser usada em uma rede publica de
A baixa tensdo que fornega instalagoes domésticas. E esperada interferéncia de
radiofrequéncia se a unidade for usada nessa rede.
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Apéndice B Desenhos de dimensdes
Os desenhos de dimensdo do Facility MD20 sdo mostrados abaixo. As dimensdes sdo dadas em
milimetros e polegadas.

B.1 Estrutura do teclado externo

- ' o
el 183 481 '
750 %% I | 3 J 620
o 1 g [ |
Bizek -0 ] "t

\/—\

Desenho geral Desenho do orificio

Nota: O teclado externo é opcional para os inversores (1PH 220V/3PH 380V <2.2kW e 3PH 220V
<0.75kW); o teclado padrdo dos inversores (3PH 380V >4kW e 3PH 220V >1.5kW) pode ser usado como

teclado externo.
O teclado pode ser instalado no suporte se for externo.

Suporte da instalagdo Dimensgo da instalagdo
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B.2 Tabela doinversor

o [(—v— -
—u— ] S
0
I
i H
Ltr=n | = | -

Montagem em parede de inversores 1 fase 220V 240V, 0.4 ~7.5kW
Dimensdo em mm.

odelo LARGURA ALTURA |PROFUNDI arsi:i:li:g,::
(W1) (H1) IDADE (D1 I
MD20-0R4G-S2 80 160,0 1235 5
MD20-0R7G-S2 80 160,0 1235 5
MD20-1R5G-S2 80 185,0 140,5 5
MD20-2R2G-S2 80 185,0 140,5 5
MD20-003G-S2 146 256 167 5
MD20-004G-S2 146 256 167 5
MD20-5R5G-52 170 320 196,5 5
MD20-7R5G-52 170 320 196,5 5
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5]

@

E@ H

r_‘v
£
| ==
[N

. oy

Montagem em parede de inversores 3 fases 220V 240V, 0.7 ~ 7.5kW Dimensdo em mm.

Modelo W1 H1 D1 f)rifl’clio t’e
@
MD20-0R4G-2 80,0 160,0 123,5 5
MD20-0R7G-2 80,0 160,0 123,5 5
MD20-1R5G-2 80,0 185,0 140,5 5
MD20-2RG-2 80,0 185,0 140,5 5
MD20-004G-2 80,0 185,0 140,5 5
MD20-5R5G-2 80,0 185,0 140,5 5
MD20-7R5G-2 80,0 185,0 140,5 5
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Montagem em parede de inversores 3PH 380V 45 ~ 75kW

Wi

r w2_1 0_ D1 g
Fig

H1
H.

— Lor

Montagem em parede de inversores 3PH 380V 90 ~ 110kW
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Dimens@o (unidade: mm)

Orificio de
Modelo w1 H1 D1 || atacio
LARGURA|  ALTURA PROFU | o6
NDIDA

MD20-0R7G-4 80 185 140,5 5
MD20-1R5G-4 80 185 140,5 5
MD20-2R2G-4 80 185 140,5 5
MD20-004G-4 146 256 167 5
MD20-5R5G-4 146 256 167 5
MD20-9R5G-4 *é170 320 196,3 5
MD20-011G-4 170 320 196,3 5
MD20-015G-4 170 320 196,3 5
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Apéndice C Opgoes e pegas periféricas

Este capitulo descreve como selecionar as opgdes e pegas da série Facility MD20.

C.1 Fiagao periférica

Abaixo, estd a fiagdo periférica dos inversores da série Facility MD20.

External keypad

Optional
Power supply

' Upper PC software
1 1

1

1485+ RS485 |
',485I 1oRS232— P>

[
I
EC !
I
1
I
[

Input reactor

Grounding ’J.

Input filter

i oo

Braking resl#tor
. -

[] output fitter

Output reactor

- Grounding

Imagens Nome

Descrigao

Teclado externo

Inclui os teclados externos com e sem a fungdo
de copia de pardmetros.

Quando o teclado externo com a fungdo de
cOpia de parametro é valido, o teclado local esta
desligado; quando o teclado externo sem a
fungdo de copia de parametro € valido, os
teclados locais e externos sédo ativados ao
mesmo tempo

Cabos

Dispositivo para transferir os sinais eletronicos
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Imagens Nome Descrigao

Evita choques elétricos e protege a fonte de
alimentagdo e o sistema de cabos de
sobrecorrente quando ocorrem curtos-

Disjuntor L . - ~
circuitos. (Selecione o disjuntor com a fungdo
de reduzir a corrente harmdnica de ordem
elevada e a corrente sensivel nominal para 1
inversor deve estar acima de 30mA).

Este dispositivo é usado para melhorar o fator

Reator de de poténcia do lado de entrada do inversor e

entrada

controlar a maior corrente harménica

Controle a interferéncia eletromagnética gerada a
Filtro de Entrada partir do inversor, instale perto do lado do
terminal de entrada do inversor

Reduz o tempo DEC.
Resisténcias de Apenas sdo necessarios resistores de frenagem
frenagem para inversores Facility MD20.

Controle a interferéncia do lado de saida do
inversor e instale perto dos terminais de saida do

Filtro de saida b
inversor.

Prolongue a distancia de transmissdo efetiva do
inversor para controlar a alta tensdo repentina ao

Reator de saida ligar/desligar o IGBT do inversor.

{ L Aplica-se em ambiente severo e melhora o efeito
Membrana de orificios
_ ~ protetor.
\ de liberagdo de calor na .
: Descarga 10% da maquina.
lateral

C.2 Fonte de alimentagdo

A < Verifique se o grau de tensao do inversor esta em conformidade com a tenséo da
tensdo de alimentagao.

C.3 Cabos

C.3.1 Cabos de energia

Dimensione a poténcia de entrada e os cabos do motor de acordo com as regulamentag@es locais.
Nota: E necessario um condutor de PE separado se a condutividade da blindagem do cabo néo for
suficiente para o efeito.

C.3.2 Cabos de comando

Todos os cabos de controle analdgico e o cabo usado para a entrada de frequéncia

devem ser protegidos. O cabo do relé precisa do tipo de cabo com tela metalica

trangada.

Nota: Operar sinais analégicos e digitais em cabos separados.
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Verificar o isolamento do cabo de alimentagdo de entrada de acordo com as regulamentagdes locais antes de

conectar-se a unidade.

famankoliclcabo Tamanho do cabo de conexdo Torque de
Modelo r (mm?)]  (mm?) P?rafu'sol aperto (Nm)
Sx cE :5\':; P1~ (+) E lerminai
MD20-0R4G-S2 1,5 1,5 1~4 1~4 1~4 M3 0,8
MD20-0R7G-S2 1,5 1,5 1~4 1~4 1~4 M3 0,8
MD20-1R5G-S2 2,5 2,5 1~4 1~4 1~4 M3 0,8
MD20-2R2G-S2 2,5 2,5 1~4 1~4 1~4 M3 0,8
MD20-0R4G-2 1,5 1,5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0,8
MD20-0R7G-2 1,5 1,5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0,8
MD20-1R5G-2 2,5 2,5 1,5~6 2,5~6 2,5~6 M4 1,13
MD20-2R2G-2 2,5 2,5 1,5~6 2,5~6 2,5~6 M4 1,13
MD20-004G-2 2,5 2,5 1,5~6 2,5~6 2,5~6 M4 1,13
MD20-5R5G-2 4 4 4~10 4~10 4~10 M5 2,3
MD20-7R5G-2 6 6 4~10 4~10 4~10 M5 2,3
MD20-0R7G-4 1,5 1,5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0,8
MD20-1R5G-4 1,5 1,5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0,8
MD20-2R2G-4 1,5 1,5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0,8
MD20-004G-4 2,5 2,5 2,5~6 2,5~6 2,5~6 M4 1,13
MD20-5R5G-4 2,5 2,5 2,5~6 2,5~6 2,5~6 M4 1,13
MD20-7R5G-4 4 4 4~10 4~10 4~10 M5 2,3
MD20-011G-4 6 6 4~10 4~10 4~10 M5 2,3
MD20-015G-4 6 6 4~10 4~10 4~10 M5 2,3
MD20-018G-4 10 10 10~16 10~16 10~16 M5 2,3
MD20-022-4 16 16 10~16 10~16 10~16 M5 2,3
MD20-030G-4 25 16 25~50 25~50 16~25 M6 2,5
MD20-045G-4 25 16 25~50 25~50 16~25 M6 2,5
MD20-055G-4 35 16 35~70 35~70 16~35 M8 10
MD20-055G-4 50 25 35~70 35~70 16~35 M8 10
MD20-075G-4 70 35 35~70 35~70 16~35 M8 10
MD20-090G-4 95 50 70~120 70~120 50~70 M12 35
MD20-110G-4 120 70 70~120 70~120 50~70 M12 35
Nota:
E apropriado usar o tamanho recomendado do cabo sob 40 ° C e corrente nominal. A distancia da

cablagem ndo deve ser superior a 100m.
Os terminais P1, (+), PB e (-) conectam as opgdes e pegas do reator CC.

C.4 Disjuntor e contator eletromagnético

E necessario adicionar fusiveis para evitar a sobrecarga.

E apropriado usar um disjuntor (MCCB) que esteja em conformidade com a poténcia do inversor na
alimentagdo de CA trifasica
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e poténcia de entrada e terminais. A capacidade do inversor deve ser 1,5-2 vezes da corrente nominal.

< Devido ao principio de funcionamento inerente e a construgdo de disjuntores,
A independentemente do fabricante, os gases ionizados a quente podem escapar do
compartimento do disjuntor em caso de curto-circuito. Para garantir um uso seguro, deve

ser dada it a0 a ir e ao dos disj es. Siga as instrugdes do

fabricante.

E necessario instalar o contator eletromagnético no lado de entrada para controlar a ligacdo e desligamento da
seguranca do circuito principal. Pode desligar a fonte de alimentagdo de entrada quando as falhas do sistema.

e Fusivel(A) - @) A correr:it(e, nominal ?Ae)
MD20-0R4G-S2 10 10 9
MD20-0R7G-S2 16 16 12
MD20-1R5G-S2 25 25 25
MD20-2R2G-S2 50 40 32

MD20-0R4G-2-LA 10 6 9
MD20-0R7G-2-LA 10 10 9
MD20-1R5G-2-LA 30 16 12
MD20-2R2G-2-LA 30 25 18
MD20-004G-2-LA 45 32 25
MD20-5R5G-2-LA 60 32 32
MD20-7R5G-2-LA 105 63 50
MD20-011G-2-LA 138 100 80
MD20-015G-2-LA 186 125 95
MD20-018G-2-LA 228 160 120
MD20-022G-2-LA 228 160 120
MD20-0R7G-4 6 6 9
MD20-1R5G-4 10 10 9
MD20-2R2G-4 10 10 9
MD20-004G-4 25 25 25
MD20-5R5G-4 35 32 25
MD20-7R5G-4 50 40 38
MD20-011G-4 63 63 50
MD20-015G-4 63 63 50
MD20-018G-4 100 100 65
MD20-022G-4 100 100 80
MD20-030G-4 125 125 95
MD20-037G-4 150 160 115
MD20-045G-4 150 200 170
MD20-055G-4 200 200 170
MD20-075G-4 250 250 205
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MD20-090G-4

325

315

245

MD20-110G-4

350

350

300
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C.5 Reatores
A corrente alta transitdria no circuito de alimentagdo de entrada pode causar danos aos componentes de retificagdo.

E apropriado usar um reator CA no lado de entrada para evitar a entrada de alta tenséo da fonte de alimentacéo e a
melhoria dos fatores de poténcia.

Se a distancia entre o inversor e o motor for superior a 50m, pode ocorrer uma protegdo de sobrecorrente frequente ao
inversor devido a alta corrente de vazamento causada por efeitos de capacitancia parasitaria dos cabos longos ao solo.
Para evitar danos ao isolamento do motor, é necessario adicionar compensagdo do reator. Se a distdncia entre o
inversor e o motor for 50 ~ 100m, veja a tabela abaixo para a selegdo do modelo; se exceder 100m, consulte o suporte
técnico do MOTRONICS AUTOMAGAO.

i ;

| 1

(]

.

Reator de entrada Reator de saida
Modelo Reator de Reator de saida
entrada

MD20-0R4G-S2
MD20-0R7G-S2
MD20-1R5G-S2
MD20-2R2G-S2
MD20-0R4G-2 ACL2-1R5-4 OCL2-1R5-4
MD20-0R7G-2 ACL2-1R5-4 OCL2-1R5-4
MD20-1R5G-2 ACL2-004-4 0CL2-004-4
MD20-2R2G-2 ACL2-004-4 0CL2-004-4
MD20-004G- ACL2-5R5-4 OCL2-5R5-4
MD20-5R5G-2 ACL2-7R5-4 OCL2-7R5-4
MD20-7R5G-2 ACL2-015-4 0CL2-015-4
MD20-0R7G-4 ACL2-1R5-4 OCL2-1R5-4
MD20-1R5G-4 ACL2-1R5-4 OCL2-1R5-4
MD20-2R2G-4 ACL2-2R2-4 OCL2-2R2-4
MD20-004G-4 ACL2-004-4 0CL2-004-4
MD20-5R5G-4 ACL2-5R5-4 OCL2-5R5-4
MD20-7R5G-4 ACL2-7R5-4 0CL2-7R5-4
MD20-011G-4 ACL2-011-4 0CL2-011-4
MD20-015G-4 ACL2-015-4 0CL2-015-4
MD20-018G-4 ACL2-018-4 0CL2-018-4
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Modelo Reator de Reator de saida
entrada
MD20-045G-4 ACL2-022-4 0CL2-022-4
MD20-055G-4 ACL2-030-4 0CL2-030-4
MD20-075G-4 ACL2-037-4 0CL2-037-4
MD20-090G-4 ACL2-045-4 0OCL2-045-4
MD20-110G-4 ACL2-055-4 0CL2-055-4

Nota:

A tensdo de redugdo nominal do reator de entrada é de 2% + 15%. A tensdo nominal reduzida do reator de
saida é de 1% + 15%. As opgdes acima sdo externas, o cliente deve indicar quando adquirir.

C.6 Filtro

C.6.1 Instrugdes de tipo de filtro C3

FLT-P04003L-C-G
F ©©

A B S D E

Beslonacdoldo Instrugao detalhada
caractere

A FLT:série de filtro do inversor
Tipo de filtro

B Pfiltro de alimentag&o L:
filtro de saida
Grau de tensdo

C S2:AC 1PH 220V(-15%)~240V(+10%)
04: AC 3PH 380V (-15%)~440V(+10%)
NUmero de série de desenvolvimento de 3 digitos. Por exemplo, 003 representa o

D ndmero da série de filtros C3 em desenvolvimento
Tipo de instalagdo

E L: Tipo comum
H: Tipo de alto desempenho
Ambiente de utilizagdo dos filtros

E A: o primeiro ambiente (IEC61800-3:2004) categoria C1 (EN 61800-3:2004)
B: o primeiro ambiente (IEC61800-3:2004) categoria C2 (EN 61800-3:2004)
C:0 segundo ambiente (IEC61800-3:2004) categoria C3 (EN 61800-3:2004)
NO do lote

G G: Especial para filtro externo C3
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C.6.2 Filtro C3

Os filtros externos C3 sdo opcionais para inversores da série Facility MD20 de 1PH 220V/3PH 380V
(£2.2kW) e 3PH 220V (<0.75 kW). Os inversores de 3PH 380V (=4kW) e 3PH 220V (=1.5kW) possuem os
filtros C3 incorporados que podem ser selecionados para conexdo por J10 (J10 é embalado com o
manual).

O filtro de interferéncia de entrada pode diminuir a interferéncia do inversor para os equipamentos
circundantes. O filtro de interferéncia de saida pode diminuir o ruido do radio causado pelos cabos entre o
inversor e o motor e a corrente de vazamento dos fios condutores.

Nossa empresa configurou alguns filtros para os usudrios convenientes.

Modelo Filtro de entrada

MD20-0R4G-
S2

MD205-2R7G- FLT-PS2004L-C-G

MD20-1R5G-
S2

MD20-2R2G-
S2

MD20-0R4G-2
MD20-0R7G-2
MD20-0R7G-4 FLT-P04007L-C-G
MD20-1R5G-4
MD20-2R2G-4

Nota:
1. A entrada EMI atende ao requisito de C3 depois de adicionar filtros de entrada.
2. As opgOes acima sdo externas, o cliente deve indicar quando adquirir.

C.6.3 Instrugdes de instalagao para filtro C3

Os procedimentos de instalagdo do filtro C3 sdo os seguintes:
1. Conecte o cabo do filtro ao terminal de entrada correspondente do inversor de acordo com a etiqueta;
2. Ajuste o filtro no inversor com os parafusos M3 * 10 (conforme mostrado na figura acima).

C.6.4 Instrugoes de tipo de filtro C2

FLT-P04016L-B
A B = D E B
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Designagao do

Instrucao detalhada

caractere
A FLT: série do filtro do inversor
Tipo de filtro
B P: filtro de alimentagdo
L: filtro de saida
Grau de tenséo
C S2: AC 1PH 220V(-15%)~240V(+10%)
04: AC 3PH 380V(-15%)~440V(+10%)
D Cddigo da corrente "016" de 3 bits significa 16A
Tipo de instalagdo
E L: tipo comum
H: tipo de alto desempenho
Ambiente de utilizagdo dos filtros
F A:o primeiro ambiente (IEC61800-3:2004) categoria C1 (EN 61800-3:2004)
B:o primeiro ambiente (IEC61800-3:2004) categoria C2 (EN 61800-3:2004)
C.6.5 Filtro C2
Modelo Filtro de Filtro de saida
entrada
MD20-0R4G-S2
MD20-0R7G-52 FLT-PS2010H-B FLT-L04006L-B
MD20-1R5G-S2
MD20-2R2G-S2 FLT-PS2025L-B FLT-L04016L-B
MD20-0R4G-2
MD20-0R7G-2 FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B
MD20-1R5G-2
MD20-2R2G-2 FLT-P04016L-B FLT-L04016L-B
MD20-004G-2
MD20-5R5G-2 FLT-P04032L-B FLT-L04032L-B
MD20-7R5G-2 FLT-P04045L-B FLT-L04045L-B
MD20-0R7G-4
MD20-1R5G-4 FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B
MD20-2R2G-4
MD20-004G-4
MD20-5R5G-4 FLT-P04016L-B FLT-L04016L-B
MD20-7R5G-4
MD20-011G-4 FLT-P04032L-B FLT-L04032L-B
MD20-015G-4
MD20-018G-4 FLT-P04045L-B FLT-L04045L-B
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Modelo Filtro de Filtro de saida
entrada
MD20-022G-4
MD20-030G-4 FLT-P04065L-B FLT-L04065L-B
MD20-037G-4
MD20-045G-4 FLT-P04100L-B FLT-L04100L-B
MD20-055G-4
MD20-075G-4 FLT-P04150L-B FLT-L04150L-B
MD20-090G-4
MD20-110G-4 FLT-P04240L-B FLT-L04240L-B

Nota:

1. O EMI de entrada satisfaz as exigéncias de C2 depois de adicionar filtros de entrada.

2. As opg0es acima sdo externas, o cliente deve indicar quando compra.

C.7 Componentes de frenagem

C.7.1 Sel

1€ 0S

p de fr

E apropriado usar resisténcia de frenagem ou unidade de frenagem quando o motor freia bruscamente ou
o motor é acionado por uma carga de alta inércia. O motor se tornara um gerador se sua velocidade de
rotagdo real for maior do que a velocidade correspondente da frequéncia de referéncia. Como resultado, a

energia inercial do motor e a carga retornam ao inversor para carregar os capacitores no circuito CC principal.
Quando a tensdo aumenta ao limite, podem ocorrer danos no inversor. E necessario aplicar a unidade/resistor
de travagem para evitar que este acidente ocorra.

N

&>

&>

&>

Somente os eletricistas qualificados podem projetar, instalar, montar e operar no
inversor.

Siga as instrugoes em "Adverténcia" durante a operagao. Podem ocorrer lesées
fisicas, a morte ou danos materiais graves.

Apenas eletricistas qualificados podem operar na fiagao. Podem ocorrer danos no
inversor ou nas opgoes e pecas de travagem. Leia cuidad te as instrugoes
das resisténcias de frenagem ou unidades antes de conecta-las com oinversor.
Nao conecte o resistor de frenagem com outros terminais, exceto PB e (-).Nao
conecte a unidade de travagem com outros terminais, exceto para (+) e (-).Podem
ocorrer danos no inversor ou circuito de travagem ou incéndio.

A

Conecte o resistor de frenagem ou a unidade de travagem com o inversor de
acordo com o diagrama. Uma fiagado incorreta pode causar danos ao inversor ou a
outros dispositivos.

Os inversores da série MD20 possuem unidades de travagem internas.
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; Potencia Resisténcia ’de
Modelo Tipo de fn— frenagem min.
unidade de Q)
travagem
MD20-0R4G-S2 0,15 42
MD20-0R7G-S2 0,27 42
MD20-1R5G-S2 0,57 30
MD20-2R2G-S2 0,84 21
MD20-0R4G-2-LA 0,15 131
MD20-0R7G-2-LA 0,27 93
MD20-1R5G-2-LA 0,57 44
MD20-2R2G-2-LA 0,84 44
MD20-004G-2-LA 1,52 33
MD20-5R5G-2-LA 2,09 25
MD20-7R5G-2-LA 2,85 22
MD20-011G-2-LA 3,3 12
MD20-015G-2-LA 45 12
MD20-018G-2-LA Unidade 5.4 9
MD20-022G-2-LA de 6,6 9
MD20-0R7G-4 travagem 0,27 240
MD20-1R5G-4 interna 0,57 170
MD20-2R2G-4 0,84 130
MD20-004G-4 1,52 80
MD20-5R5G-4 2,09 60
MD20-7R5G-4 285 47
MD20-011G-4 4,18 31
MD20-015G-4 570 23
MD20-018G-4 6,84 19
MD20-022G-4 8,36 17
MD20-030G-4 11,40 17
MD20-037G-4 14,06 11,7
MD20-045G-4-B 17,10 8
MD20-055G-4-B 20,90 8
MD20-075G-4-B 28,50 6,4
MD20-090G-4-B 34,20 4,4
MD20-110G-4-B 41,80 4,4

Nota:

Selecione o resistor e a poténcia da unidade de travagem de acordo com os dados fornecidos pela nossa empresa.

O resistor de frenagem pode aumentar o torque de frenagem do inversor O poder de resisténcia na tabela acima é
projetado em torque de frenagem de 100% e taxa de uso de frenagem de 10%. Se os usudrios precisam de mais torque
de frenagem, o resistor de frenagem pode diminuir adequadamente e a energia precisa ser ampliada.
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< Nunca use uma resisténcia de frenagem com uma resisténcia abaixo do valor
A minimo especificado para a unidade particular. A movimentagao e o inversor
interno nao conseguem lidar com a sobrecorrente causada pela baixa resisténcia.
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A

< Aumentar a poténcia do resistor de frenagem corretamente na situagao de
frenagem frequente (a taxa de uso de frequéncia é superior a 10%).

C.7.2 Colocando o resistor de frenagem
Use cabos blindados para cabos de resisténcia de frenagem.

Instale todos os resistores em um local onde eles possam ser arrefecidos.

AN

< Os materiais perto do resistor de frenagem devem ser nao inflamaveis. A

temperatura da superficie do resistor ¢ alta. O ar que flui do resistor é de
centenas de Graus Celsius Proteja o resistor contra contato.

Apenas é necessario um resistor de frenagem externo no MD20.
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Apéndice D Informagdes adicionais

D.1 Perguntas sobre produtos e servigos

Encaminhe quaisquer d(vidas sobre o produto aos seus escritérios locais do MOTRONICS AUTOMAGAO,
citando a designagdo do tipo e o nimero de série da unidade em questdo. Uma listagem de contatos de
vendas, suporte e servico da MOTRONICS AUTOMAGAO pode ser encontrada navegando para
www.Motronicsautomagdo.com.cn.

D.2 Feedback dos manuais dos inversores Motronics Automacgéao

Seus comentdrios em nossos manuais sdo bem-vindos. Acesse www.Motronicsautomag&o.com.cn e selecione
Online Feedback of Contact Us.

D.3 Biblioteca de documentos na Internet

Vocé pode encontrar manuais e outros documentos de produtos em formato PDF na Internet. Acesse
www.Motronicsautomagdo.com.br e selecione Service and Support of Document Downloa
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